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(54)  Prendect ze¥izeni, zejména pro viceoperaZni
postupové sutomaty k objemovému tvédfeni

(%elem yyndlezu Je ochrena vlastnfho
pohybového mechanismu prenddectho zefizent
@ souXasnd i ndstrojd a ndkterych strojnich
souddsti tvéreciho stroje proti podkozent.
Uvedeného d&elu se doséhne konstrukinim
fesenim dvojic konstruk¥nich kledtin Jew
JichZ podstata spo¥ivd v tom, %e alespon
Jedna kleStina z ka%dé dvojice kleltin, Je
vykyvné uloZensa na polohové fixoveném Zepu
ptendSeciho ramena {routﬁednictvin pruiné-
. ho elementu, napfikled prufiny.

231431



231431 2

Vynilez sé tyké prenéSeciho zeffzenf, zejuéne pro viceoperaini postupové sutomaty
k objemovému tvéreni.

Dosud znémd prendseci zetfizen{ obsahuji alecpoﬁ Jeden pér prenddecich kledtin umistd-
nych na remenech kleXtin, spojenych s hnacim mechanismem. PFitom nepfiklad kledtiny pii
klasickém, dosud na postupovich sutomatech pouffveném provedeni, Jsou spojeny s remeny
kledtin pevnou mechenickou vazbou.

Toto proveden{ je nevyhodné, nebot p¥i zpitném chodu klestin mike nastat snadné ulo-
meni klestiny pri jeJjim nérazu nebo styku s néstrojem vit¥iho primédru nebo libovolnou ple-
kdZkou.

PoruSenf kle3tiny mé nepifznivy vliv nejen na spolehlivost pFendSeciho safizenf, ale
na celkovou funkci stroje a jeho vykonnost. Soulasny smsr vyvoje komstrukce prenédecich
mechanismi je zam&ien na zvyéeni po%tu zdvihd e tim i produktivity stroje, na presnost
a spolehlivost prend¥eni & teké moZnost rychlé wjmdny poddvacich elementd.

Pouifvené provedeni prendieciho zaiff{zen{ s pevnymi kleXtinami neodpovidd t¥mto zvySe-
nym nérokdm na jeho funkci., Pojistnd ustrojf prenéSecich zerizenl chrénf pred poidkozenin
vlastn{ pohybovy mechenismus prendéSeciho zefizeni, neumofnuj{ vdak ochrenu néstrojd a po-
ddvacich elementd.

Uvedené nevyhody odstranuje podstatnou m¥rou pfendSeci zefizen{ podle vyndlezu, jehoX
podsteta spo¥ivd v tom, Ze alespon jedna kledtina z kaidé dvojice kledtin Je vykyvn¥ ulo-
%ena na polohovd fixoveném ¥epu prendZeciho remens prostiednictvim pruZného elementu.

Daldim vyznekem Ffe¥eni podle vynélezu je, Ze ep prenédSeciho ramena Je polohové fixo-
vén pomoci matice, na jejif osezené vdlcové &dsti Je uapofédén‘pruiny element, s vyhodou
vytvoreny jeko pruZina, zekotveny jednim svym koncem v op¥rce spojené na dotyk s tdsti
pfendseciho remena opatfeného pouzdrem, upraveném na &epu, a druhym koncem v kle¥ting.

Pritom vychozi klidové poloha klestiny je ur¥ena pevnym nebo stavitelnym dorazem,
pti¥em# pevny doraz je s vihodou vytvoPen jeko opdrné plocha dsti prendsec{ho ramena. Vy-
nélez déle spoivédv tom, %e kleStina Je ve své &ésti, pifilehlé k pPendSenému dflci, opa-
tFena ndsobnym po&tem prizmetickych tvard.

Hlevni vyhoda FeSeni prendBeciho zafizeni podle vynélezu spodivd ve vikyvnosti kled-
tiny, kterd disledkem nového konstruk¥nfho uspordddni miZe vykondvei nejen funkci prend-
3eni, ale soulasnd i funkci nedestrukdni pojistky kledtiny.

Pri zpstném chodu lze kleltinu sklopit proti smdru poddvént materiilu 0 nezbytny udhel,
priZemZ vratnost kleétiny do vychoz{ klidové polohy kledtiny (poloha uchopeni dflce) je
zajisténa jednoduchym zpdsobem pomoci pruZného elementu.

Vykyvnosti kledtiny se zlep¥uj{ paremetry pfendSectho zerizen{ z hlediske dimenzovéni
néstrojd. Neprfklad v pfikledu provedeni pfedmstu vyndlezu lze zv&tEit primér ndstroje ai
na dvojndsobnou hodnotu. Dals{ vyhodou Fedeni je zvy3eni spolehlivosti pendSeni, = tim
zvy8eni produktivity stroje pfi malych nékledech na realizeci vykyvné kle¥tiny. Pro zajia-
t&nf spolehlivosti pojistnéd funkce kleltiny pfitom uplnd postaduje vykyvnost Jedné kledti-
ny z dvojice kledtin.

Na pr¥ipojenfch vykresech je zndzorndn pfikled provedeni pF¥endSeciho zefizeni podle vy~
nédlezu s jednou vykyvnou kledtinou, piiZem? obr. 1 zna¥i celkové uspofdddni klestiny na pre-
ndSecim remenu v nérysu, obr. 2 zndzornuje bokorysny pohled na prenddeci remeno kledtiny
vykyvn¥ uspofddané na &epu prostfednictvim zkrutné pruiiny, obr. 3 zndzornuje pidorys de-
tailu uchyceni pru¥iny a obr. 4 znézornuje kinematické uspordddni prendZeciho mechanismu
s detailem dvojice kle3tin - vykyvné a pfidrZovaci.
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. Phenéseci zaffzen{ obsshuje jednu dvoJjici kledtin, tvolfenou v podstat® vykyvnou kle-
tinou | a pﬂdrlovaci kledtinou 1°. Vykyvnd kleét.ina 1 je ulo%ena vfkyvn& na odpovidajicim
prvaim ptcn“ocxn remeni 2, pi‘idriovaoi Kledtina L ° Je uloZena pevn¥ na druhém prendSecim
remeni 2°; ob¥ prenéseci remena 2, 2’ jsou spojena s hnacim mechenismem pFendSeciho zal{-

seni.

Spojen{ vikyvné klestiny 1 s prvnim prendSecim remenem 2 je umoZnéno pomoci Zepu 4,*
ktery je ve své poloze zajistsn prostiednictvim matice 12. Gep 4 je uloZen v pouzdru 5
posuvné uspofédsném v ovélném otvoru I, vytvofeném v prvnim prendSecim remenu 2.

Na Zepu 4 je ukotvene opirke 3 dhelnikového tvaru. Opérke J obsahuje vystupek 9k fi-
xeci proti jejfmu otd¥eni kolem Zepu 4. Na védlcové dsti pouzdra 5 je oto¥nd uloZena vykyv-
né kleStina ], opat¥end napfikled rediusem 13 pro sklopen{ kledtiny 1| o poZedoveny uhel.

Vretnost vikyvné kledtiny 1 do Jejf vychozi polohy, polohe uchopeni dilce 19, je za-
Jisténa prostiednictvim pruiného elementu 6, nepﬁklad zkrutné prufiny. Pru!ny element
§ miZe byt vytvoren i Jingmi, v pfikledu provedeni neznézorndnymi prostredky.

‘. Osazend &ést metice 12 je vytvolena jskc vedeni pru¥fného elementu §. Dilec 10 Jje ‘suv= '
n% ulofen v néstroji 1l. Pruiny element § je zakotven jednim svim koncem v op¥rce 3, spo-
jené na dotyk s ¥datf prvniho prendSeciho remenes 2 a druhym koncem ve vykyvné kledtind 1.

Vychoxi poloha vjkyvné kleStiny 1| je vymezena dorazem, & to bud pevnym dorazem i4,
v pfikladu proveden{ vytvofeném jeko opérnd ploche 15 ¥4sti prvniho prendSeciho ramena 2,
nebo jako stavitelny doras 14°, symbolicky oznadeny Serchovanou Zerou.

Vikyvnd kle3tina 1 Je ve své dolnf. %4sti, prilehlé k prendsenému dilci 10, opatfena
nésobnym podtem prizmatickych tvard §, 8°. Vykyvnd klestina | je deld{ ne% pevnd ‘ptidrio~
vaci kledtina 1. :

Stykové body vykyvné kledtiny 1 s prendSenym dflcem 10 jsou umistdny v dolni polov1né
dilce 10, odvrdcené od prendSeciho nechanismu, neopak stykové body p¥idrZovaci kledtiny 1
Jsou umist¥ny v horni polovin& dtlce 10, piivrdcené k prendSecimu mechenismu.

PrenéSec{ zarffzeni podle vynélezu pracuje tekto. P¥i bezporuchovéu poddvdni dilce 10
mé vykyvnd kleStine 1 pouse funici prenédect. Sprdvné ustaveni osy pienddeného dilce 10
do osy néstroje 1l Je umoZnino posuvem pouzdra 5 v ovdlném otvoru 1 prvniho pFend¥eciho
remena 2. . )

PridrZovaci Klestina 1’ je umistdna protileble k prizmatickému ukonfeni vykyvné kled-
tiny 1 a pouze dflec 10 pfidr¥uje. Dilec 10 je takto zajistdn ve vychoz{f klidové poloze
minindlnd tfemi dotykovymi body.

PFi bezporuchovém spitném chodu prendSeciho gafizeni se nem3n{ vzdjemnd poloha vikyv-~
né kladtiny | e pridriovac{ kledtiny 1°. P¥4 nesprévném poddni df{lce 1Q nebo pfi siyku
dfice 10 v pribdhu spdtného chodu dvojice kleStin s libovolnou prekdikou, neptiklad objim-
kou néstroje 11, vikyvné  kle¥tina ! vykjvne o nezbytny uhel proti sm¥ru poddvéni, imi
po prekdice sklouzne a dostane se mimo pracovn{ prostor stroje, eniZ dojde k jejf destruk-
c¢i nebo poilikoseni.

Vykgvnut{ i gp&tné vréceni vikyvné kleStiny 1 do JeJL vychozt polohy je zprostiedko-
véno pruinym elementem §, s vyhodou vytvorenym Jjako gkrutné prufina. PFi styku vykyvné
klestiny 1 s libovolnou prekdé¥kou se pruZine napind; po ukon¥enf vykyvout{ svou pruZnosti
umo¥nuje vrdcen{ vikyvné kledtiny 1 do JjeJI vychos{ polohy.
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Tato polohs je vymesena buﬁlpovnil dorasen 14, s vfhodou vytvofenym Jjako op¥rnéd plo-
cha 15 %ésti prvnfho pfendéd¥eciho rsmena 2 nebo stavitelnym dorasem 14 . Vikyvné Xledtina
L méla v tomto pifpadd funkci nedestrukini pojistky.

Vyndles lse poukit i u jingch prenddecich mechanisal rdsnych strojd, u nich¥ existuje
monost stietnuti kledtiny s prendienym materidlem nebo dilcem, nebo jinyai nefddoucimi
prokdikomi. )

PREDMET VYINALEZU

1. PrendSeci gefizent, zejméne pro viceopera¥ni postupové sutomaty k objemovému tvd-
Feni, obsahujict alespor jednu dvojici kle¥tin pevnd ulofenfch na prendSecich remenech
Kledtin, vysnalujict se tim, Ze slespon jedna klektina g keZdé dvojice kledtin (1, 17) Je
vjkywnsé ulofena ne polohovd fixoveném Zepu (4) upraveném ne prend¥ecim rsmenu (2, 2°) pro-
stiednictvim prufného elementu (6).

.2. PPendNect zeifzeni podle bodu 1, vysnalujfci se tim, Ze ¥ep (4) je polohovd fixo~
vén pomoci matice (12), na JeJ{Z osasené vélcové ¥dsii Je uspoiddén prulny element (6),
s vfhodou vytvoreny jako pruZina, zekotveny jednim svjm koncem v opirce (3), spojené na do-
tyk s 2ést{ prendsecfho ramena (2) opatfeného pouzdrem (5) upraveném ne Zepu (4), a druhym
koncem ve vykyvné kledtind (1).

3. PrendBect zalrizeni podle bodu 1, 2, vyznalujfci se tim, ¥e na vikyvné klestind (1)
je usporddén pevny dorezr (14) k vymezeni Je3l vjchozi polohy.

4. PrendSeci zatizeni podle bodu 1, 2, vyzna¥ujlcf se tim, Ze ne vykyvné kle¥tind (1)
je uspofddén stavitelny doras (14°) k vymezeni jejf vychozi polohy.

5. PrendBeci zef{zeni podle bodu ! a 4, vyznafujici se tim, Ze vykyvnd kleitina (1) je

ve své ¥dsti, piilehlé k prendSenému dflci (10) opatfena ndsobnym po¥tem prizmatickych tve-
ra (8, 8°).

2 vykresy
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