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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadzenia za po-
mocag ktérego ustawia sie lopatki umieszczone w
przewodzie wlotowym promieniowego lub osio-
wego wentylatora.

Przy regulowaniu wydajnos$ci wentylatorow pro-
mieniowych lub osiowych za pomocg obrotowo
nastawnych promieniowych lopatek, umieszczo-
nych w przewodzie wlotowym wentylatora, zwykle
stosuje sie konstrukcje, w ktorej lopatki sg tak
zainstalowane, aby w trakcie ich ustawiania obra-
caiy sie jednocze$nie o jednakowe katy. Tego ro-
dzaju uklad jest zadowalajgcy przy czeSciowym
ograniczeniu wydajnosci wentylatora za pomoca
zamykania lopatek, ale jest niezadowalajacy w
ostatniej fazie zamykania, poniewaz gdy lopatki
zblizajg si¢ do polozenia calkowitego zamkniecia,
to wowecezas tylko maty ruch lopatek jest potrzeb-
ny do uzyskania dokladnej regulacji powietrza
(lub innego plynu gazowego) Wcho:lzacego do wen-
tylatora.

Zgodnie z wynalazkiem, w promieniowym Ilub
osiowym wentylatorze, zaopatrzonym na wlocie w
wiekszg liczbe obrotowo nastawnych, promienio-
wych lopatek, umieszczonych w jego przewodzie
wlotowym i przeznaczonych do sterowania wydaj-
noscig tego wentylatora, niektére ze wspomnia-
nych lopatek podczas nastawiania obracajg sie
o inng wielko$¢ katows, niz pozostale topatki, pod-
czas gdy w krancowych potozeniach topatki jedno-
cze$nie zajmujg poiozenie catkowitego otwarcia
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lub calkowitego zamkniecia. Moze sie to odbywaé
za pomocg ustawienia niektoérych lopatek w taki
spos6b, aby zamykaly sie wolniej, niz inne lopatki.

Wieksza liczba lopatek moze byé ustawiona tak,
zeby zamykaly sie wolniej, podczas gdy pozostale
lopatki ustawione sg tak, zeby zamykaly sie szyb-
ciej, to jest o wiekszg wielkos¢ katows.

Dzieki temu przy malym obcigzeniu, wieksza
cze$é regulacji przeplywu powietrza bedzie ze-
srodkowana na tej malej liczbie promieniowych
lopatek, ktore zamykajg sie szybko, przy czym
te lopatki, ktére zamykajg sie wolniej majg po-
lozenie prawie zamkniete, dajgc w ten sposéb lep-
sze sterowanie przy mniejszym obcigzeniu lub
mniejszej wydajno$ci wentylatora i utrzymujac
dokladniejszg jego regulacje.

Kazda z obrotowo nastawnych lopatek obraca
sie na osi, ktéra jest umieszczona zasadniczo pro-
mieniowo w stosunku do otworu wlotowego, przy
czym kazda lopatka jest zaopatrzona w dilugg o$
lub kroétkie osie. Na zewnetrznym koncu kazdej osi
topatki umieszczona jest dzwignia, ktéra z kolei
jest polgczona swym zewnetrznym koncem do jed-
nego konca tgcznika, przy czym drugi koniec tego
lacznika jest polgczony z pierScieniem sterujgcym,
ktoéry otacza wlot lub otwér wlotowy wentylatora
i moze by¢ obracany o pewien kgt dokola osi
wspomnianego otworu wlotowego, a to w celu
dokonywania obrotu lopatek dokota ich promie-
niowych osi, pomiedzy polozeniem calkowitego ot-
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3 .
warcia a pbloieniem calkowitego zamkniecia. Wy-
nalazek moze byé zrealizowany za pomoca takie-
go zaprojektowania, ze wspomniane wyzej dziwig-
nie i (lub) wspomniane lgczniki beda mialy dla
pewnej liczby lopatek inne diugosci niz dla.po-
zostatych. ‘

Pewna grupa lopatek moze mie¢ dzwignie i
laczniki jednej diugosci, podczas gdy diwignie i
(lub) laczniki innych lopatek mogg mie¢ jaka$
inng diugosé.

Alternatywnie lopatki mogg byé umieszczone
w kilku grupach, przy czym dZwignie i lgczniki
lopatek w jednej grupie majg inne diugosci niz
dzwignie i lgczniki lopatek w innej grupie.

Rowniez dzwignia i (lub) igcznik kazdej 1lo-
patki moze mieé inng dlugosé od dziwigni i (lub)
igcznika innych lopatek. W ten sposéb mozna
uzyskaé nieskonczong liczbe réznych predkoSci
zamykania rozmaitych topatek, a to w celu uzys-
kania wymaganego stopnia podatno$ci regulacji
zaleznej od wymagan wydajno$ci. Zmiany diugos-
ci dzwigni i (lub) lgcznik6w moga by¢é dostosowa-
ne do oporu ukladu, w ktérym wentylator ma pra-
cowad.

Gdy wentylator jest zaprojektowany z duza
liczbg lopatek umieszczonych w przewodzie wlo-
towym i przystosowanych do szybkiego zamykania
i z mniejszg liczba lopatek zamykajacych sie wol-
niej, to dZwignie pewnej liczby lopatek lub wszyst-
kich lopatek moga by¢ zaopatrzone w sprezyny lub
inne podatne elementy skladowe, tak ze po catko-
witym zamknieciu lopatek istnieje mozliwoéé dal-
szego ruchu pier§cienia sterujgcego i zwiazar{ych
z nim 1gcznikéw.

Przyklady wykonania wynalazku zostang po-
kazane na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
widok z przodu osiowego wentylatora stanowiacy
jedng odmiane wynalazku i widziany w kierunku
strzatki I pokazanej na fig. 2, fig..2 — rzut z boku
czeSciowo w przekroju, widziany w kierunku
strzatki III, pokazanej na fig. 1 i przedstawiajgcy
cze§é wirnika wentylatora i jego otworu wlotowe-
go, fig. 3, 4, 5 i 6 sa schematycznymi rozwinie-
ciami, widzianymi w kierunku strzalki pokazanej
na fig. 1 i przedstawiaja odpowiednio calko-
wicie otwarte, na trzy czwarte otwarte, na jedng
czwartg otwarte i calkowicie zamkniete polozenia
promieniowych lopatek i ich urzadzenia sterujgce-
go, fig. 7 jest widokiem z przodu, widzianym w kie-
runku strzatki VII pokazanej na fig. 8, otworu
wlotowego osiowego wentylatora, przedstawiajg-
cego odmienng posta¢ wykonania wynalazku z pro-
mieniowymi lopatkami umieszczonymi w przewo-
dzie wlotowym, fig. 8 jest czeSciowym rzutem
z boku, czeSciowo w przekroju, widzianym w kie-
runku strzatki VIII pokazanej na fig. 7, fig, 9 —
rzutem z boku, w przekroju plaszczyzng oznaczong
linia IX—IX na fig. 10, wentylatora promienio-
wego o dwoch wlotach, ktéry ma skrzynie zasy-
sajgcg polgczong z kazdym otworem wlotowym
‘i ktéry jest dalsza odmiang wykonania wyna-
lazku, fig. 10 przedstawia widok =z przodu
z czeSciowym przekrojem, widzianym w kierun-
ku strzatki X pokazanej na fig. 9.
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Zgodnie z fig. 1—6, wentylator osiowy, ktéry
ina wirnik 11, zaopatrzony jest w umieszczony osio-
wo przewdd wlotowy 12, przeznaczony do dopro-
wadzania do wentylatora gazu, przy czym gaz ten
wchodzi w kierunku wskazanym strzatka I poka-
zana na fig. 2, a ponadto wentylator jest zaopa-
trzony w walcowy przewé6d wlotowy 13 umieszezo-
ny na wlotowym koncu przewodu 12. Wewngtrz
walcowego przewodu wlotowego 13 jest umiesz-
czona piasta 14, ktora jest przytrzymywana w po-
lozeniu osiowym za pomocg promieniowych pre-
téow 15, ktére wystaja ze Sciany przewodu 13.

Wewnatrz przewodu 13 znajduje sie dwana$cie
lopatek 16, przy czym lopatki te sg ustawione pro-
mieniowo w przewodzie 13, a kazda lopatka jest
zamocowana obrotowo swym jednym Kkoficem w
$cianie przewodu 13, a drugim koncem 18 w piascie
14. Lopatki 16 .obracajg sie na swych osiach po-
miedzy polozeniem calkowitego zamkniecia, poka-
zanym na fig. 6 i polozeniem catkowitego otwarcia,
pokazanym na fig. 3, a to w celu sterowania prze-
plywem gazu przez przewdd wlotowy 12 do wirni-
ka 11 wentylatora. )

Pier§cien 19 umieszczony dokola i wspoélSrodko-
wo z przewodem wlotowym 13 toczy sie po koél-
kach 20 zamontowanych na zewnatrz przewodu 13
i jest obracany o pewien kat dokota tego przewodu
za pomocg uruchamiajgcego go zespotu 21, skiada-
jacego sie z cylindra i tloka i polgczonego z pier-
Scieniem za pomocg wspornika 22.

Zewnetrzny koniec sworznia osiowego 17 kazdej
topatki 16 jest polgczony za pomocg mechanizmu
dzwigniowego 23, 24, 25 z obrotowg osig 26 znajdu-
jaca sie na pierScieniu 19. Uklad ten jest tego ro-
dzaju, ze gdy pierScien 19 zostaje obrécony na
przewodzie 13 o nieduzy kat,. to wszystkie lopat-
ki 16 obracajg sie na swych osiach od polozenia
catkowicie zamknietego pokazanego na fig. 6,
w ktérym Wszystkie topatki zajmujg potozenie
zamkniete, do polozenia catkowitego otwartego po-
kazanego na fig. 3, w ktéorym wszystkie lopatki
zajmujg potozenie otwarte. Jednakze dwie z lopa-
tek 16a nie poruszajg sie synchronicznie z innymi
topatkami pomiedzy polozeniem catkowitego zam-
kniecia i polozeniem catkowitego otwarcia, a po-
miedzy wymienionymi polozeniami zajmujg one
inne potozenia w stosunku do pfzewodu wlotowe-
go 13 niz pozostate lopatki, tak jak to jest pokaza-
ne na fig. 5, ktéra przedstawia polozenie otwarte
na jedna czwartg oraz na fig. 4, ktéra przed-
stawia polozenié otwarte na trzy czwarte.

W ten spos6b lopatki 16a obracajg sie dokola
swych osi obrotu o inng wielko§é katowg niz lo-
patki 16. Na przykilad lopatka 16a obraca sie o
wiekszy kat niz lopatki 16 na poczatku ruchu ot-
wierajacego, a o mniejszy kgt przy koficu ruchu
prowadzgcego do calkowitego otwarcia i na od-
wroét.

Kat obrotu pierScienia 19, a zatem otwarcia lo-
patek, jest pokazywany za pomocg ruchomego
wskaznika 27, ktéry jest umieszczony na pierscie-
niu 19 i ktéry przesuwa sie wzdluz podziatki 28
umieszczonej na przewodzie wlotowym 13.

Ré6zny obrét lopatek 16 i 16a jest uzyskiwany za
pomocg rozmaitych diugo$ci diwigni w mechaniz-
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mach dzwigniowych 23, 24, 25. Na przyklad, a jak
to jest widoczne na fig. 3—6, lgczniki 23a w mecha-
nizmach dzwigniowych lopatek 16a sg diuzsze niz
tgczniki 23 lopatek 16.

Chociaz pier§cien 19 jest pokazany na fig. 1—6
jako sterowany za pomocg zespolu 21, ktéry skia-
da sie z tloka i cylindra i ktéry moze byé urucha-
miany hydraulicznie, to pierScien ten moze by¢
réwniez sterowany w dowolny inny nadajacy sie
do tego celu sposdb, na przyklad recznie lub za
pomoca solenoidu lub tez za pomocg innego urza-
dzenia ‘elektrycznego.

Przyklad wykonania wynalazku pokazany na fig.
7 i 8 jest zasadniczo taki sam jak na przykilad po-
kazany na fig. 1—6, za wyjgtkiem tego, ze topatki
16 sga umieszczone wewngtrz przewodu wlotowe-
go 12, a mechanizmy dziwigniowe 23, 24, 25 wraz
z pier$cieniem 19 i krazkami 20 sg umieszczone na
zewnatrz tego otworu wlotowego.

Przyklad wykonania wynalazku pokazany na
fig. 91 10 jest zastosowany do promieniowego wen-
tylatora o podwdjnym wlocie, zaopatrzonego w
skrzynie ssacg dla kazdego wlotu, przy czym skrzy-
nie ssace sg jak zwykle zastosowane do polaczenia
wentylatora z przewodem prowadzgcym ze Zréddia
gazu. Przewod wlotowy, skrzynia zasysajgca, pro-
mieniowe lopatki oraz urzadzenie sterujgce zmia-
ng polozenia promieniowych lopatek sg pokazane
tylko po jednej stronie wirnika, to jest po lewej
stronie fig. 9, ale naturalnie tego rodzaju elementy
sg powtérzone po prawej stronie wirnika.

Przy kazdym osiowym koricu wirnika 11 znajdu-
je sie przew6d wlotowy 12, ktéry laczy sie ze
skrzynig ssgcg 29. Wal 30 wirnika 11 wentylatora
przechodzi przez przewody wlotowe i zaopatrzony
jest na jednym swym koncu w niepokazane na
rysunku urzadzenie napedowe. Kazdy koniec watu
30 przechodzi przez stozkowsg piaste 31, w ktoérej
sg zamontowane wewnetrzne kornice osi 18 promie-
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niowych lopatek 16, przy czym zewnetrzne konce
osi 17 tych lopatek sg osadzone w $§cianie przewo-
du wlotowego 12. Stozkowa piasta 31 jest osadzona
na skrzyni zasysajgcej 29 i na pretach 32 przewodu
wlotowego 12.

PiersScien 19 toczy sie po kilku krgzkach 20 za-
montowanych wewnatrz stozkowej piasty 31, a me-
chanizmy dzwigniowe 23, 24, 25, ktoére lgczg pier-
Scien 19 z lopatkami 16, sg réwniez umieszczone
wewnatrz stozkowej piasty 31. Kazdy pierScien 19
jest polgczony za pomoca ramienia 33 i’ mechaniz-
mu dZwigniowego 34, 35, 36 z watem poSrednim 37,
ktéry umieszczony jest pomiedzy obydwiema
skrzyniami ssgcymi 29 i ktory jest potaczony
z urzgdzeniem uruchamiajgcym za pomocg dzwig-
ni- 38. Wylot wentylatora gazu jest oznaczony
liczbg 39.

ZastrzezZzenie patentowe
Urzadzenie do regulacji doplywu powietrza w
promieniowych lub osiowych wentylatorach, skla-
dajgce sie z wiekszej iloSci obrotowo nastawnych
topatek umieszczonych w przewodzie wlotowym

-1 nastawianych za pomocg mechanizméw diwig-

niowych ,znamienne tym, Ze niektére mechanizmy
dzwigniowe roéznig sie diugos$cig ramion (23a) od
pozastalych (23), a wszystkie mechanizmy diwig-
niowe sa poigczone obrotowo z przesuwnym pier-

- Scieniem (19) umieszczonym wspoéisrodkowo do

wirnika (11) wentylatora, przy czym lopatki (16a)
nastawiane dluzszymi ramionami (23a) mechaniz-
méw dzwigniowych obracajg sie w pewnych prze-
dzialach o inng wielkoé¢ katowa, niz pozostate
topatki (16), podczas gdy w Kkrahcowych poloze-
niach wszystkie lopatki jednoczesnie zajmujg po-
lozenia catkowitego otwarcia lub calkowitego
zamkniecia wlotu powietrza do wentylatora.
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