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Przektadnia bezstopniowa na pas klinowy

Przedmiotem wynalazku jest przektadnia bezstopniowa na pas klinowy stuzgca do zmiany przetoZenia
w ruchu. .

Znane sa przektadnie bezstopniowe na pas klinowy z kotami pasowymi zdwoma tarczami przesuwanymi,
przy czym sita przesuwu wywierana jest przez elementy sprezyste. Znana jest rowniez przektadnia bezstopniowa
z przesuwanymi tarczami za pomoca mechanizmu $rubowego stosowana zwtaszcza w wariatorach.

Przesuw tarcz w tych przektadniach dokonuje sie przez obrét $ruby z gwintem lewozwojnym i osadzony
w $rubie tulei z zewnetrznym gwintem prawozwojnym. Sruba i tuleje wspdtpracuja z nakrgtkami, ktére poprzez
tozyska kulkowe potaczone s3 z tulejami tarcz przesuwnych. Sruba utozyskowana jest w obudowie i ustalona
przed przesuwem wzdtuznym przy pomocy dodatkowej konstrukcji umieszczonej na zewnatrz przektadni. Kon-
strukcja ta ustalajaca obudowe toizyska $ruby przymocowana jest do korpusu przektadni a w przypadku prze-
ktadni bez korpusu zamocowana jest do obudowy tozyska watu napedowego. W innej znanej przektadni bez-
stopniowej zmiane potozenia otrzymano hrzy pomocy dwéch naprzemian przesuwajacych sie tarcz osadzonych
suwliwie na piascie. Tarcza lewa o statym profilu schodkowym posiada we wgtebieniu nieruchomy pierscier,
ktéry osadzony na piascie zwigzany jest przez palce prowadzgce i elementy sprezyste z tarczgq prawa. Tarcza lewa
Zwigzana jest poprzez pierscied nieruchomy, prowadnice i elementy spreyste z piastg. Zmiana potozenia od-
bywa sie poprzez ugiecie elementéw sprezystych.

W tej znanej przektadni zastosowanie $ruby regulacyjnej wydtuza cato$é konstrukcji wzdtuz osi watu
napedowego, co zwigksza gabaryt i ci@zar konstrukcji oraz ze wzgledu na drgania ogranicza zakres predkoscl
przektadni, ponadto zakres zmiany $rednic toru wynikajacy z wartosci kata pasa jest ograniczony dla niektérych
typéw paskéw klinowych. Znane sq przektadnie, w ktérych mozna zwigkszy¢ zakres $rednic tarcz przez promie-
niowe wycigcia umieszczone naprzeciw w tarczach két, co powoduje jednak zmniejszenie powierzchni styku pasa
z kotem, co ogranicza zakres przenoszonego obcigzenia. W oméwionych przektadniach bezstopniowych z pasem
klinowym ze wzgledu na specyfike napedu brak jest wymaganej stabilnosci konstrukcji przy szybkosci pasa 30
do 60 m/sek, brak mozliwosci statej regulacji zakresu przetozenia w ruchu z zachowaniem statej osi pasa oraz
niemoznos$¢ stosowania szeregu paséw o réznych rozmiarach poprzecznych.
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Celem wynalazku jest uproszczenie konstrukcji przektadni bezstopniowej przez wyeliminowanie kons-
trukcji ustalajacych $rube regulacyjna, ponadto celem jest zwigkszenie zakresu przetozenia uzyskiwanego
z réinych rozmiaréw pasa bez zmniejszenia powierzchni styku z kotem z zachowaniem statej osi pasa.

Cel ten osiagnigto rozwmzamem wedtug wynalazku w ktérym wykorzystano przesuw toru przy pomocy
mechanizmu srubowego. Sruba regulacyjna utozyskowana jest w tulei, na ktérej osadzona jest przektadnia.
Zablokowanie mechanizmu $rubowego przed obrotem stanowi element pretowy umozliwiajacy przesuw
wzdiuzny tego mechanizmu. Na tulei osadzona jest suwliwie tarcza przesuwna zwigzana ze $rubg regulacyjng
poprzez nakrgtke. Dzielona przesuwna tarcza osadzona jest suwliwie na tarczy przesuwnej i réwniez zwigzana jest
z §rubg regualcyjng poprzez nakretke. Dzielona przesuwna tarcza sktada si¢ z co najmniej dwdch pierécieni
przesuwajacych si¢ wzgledem siebie, sterowanych elementami sztywnymi lub sprezystymi.

Przektadnia bezstopniowa wettug wynalazku pozwala na zwiekszenie srednicy roboczej pasa przy zacho-
waniu statej osi pracy pasa i utrzymanie statej liczby obrotéw niezaleznie od wielkosci momentu obrotowego
oraz umozliwia ptynnq regulacje przetozenia przektadni w ustalonym zakresie $rednic.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia w przekroju wzdtuznym przektadnig bezstopniowa, w ktérej przesuwne pierscienie sterowane sq elementami
sztywnymi (krzywka i kotki), fig. 2 réwniez przektadnie bezstopniowa w przekroju wzdtuznym lecz z przesuw-
nymi pierscieniami dociskanymi sprezynami. Na wale osadzona jest tuleja 1 mocowana przyciskami 2, ktére
dociskane sg przéz kotki 3 i 4 nakretka 5 z otworem stozkowym. Nakretka 5 zabezpieczona jest przeciwnakretka
6. .

. Wtulei 1 u#oiyskowaha jest $ruba 7 z gwintem prawo i lewozwojnym. Na tulei 1 osadzona jest suwliwie
‘tarcza przesuwna 8, ktdéra poprzez tozysko i nakretke 9 z gwintem prawozwojnym, potaczona jest z srubg 7..
Dzielona przesuwna tarcza 10 z przesuwnymi pierscieniami 11, 12 poprzez tozysko i nakretke 13 z gwintem
lewozwojnym potgczona jest z $rubg 7. Po zluzowaniu przeciwnakretki 14, dokonanie zmiany $rednicy prze-
ktadni bezstopniowej nastepuje poprzez pokrecanie kotem 15. State potozenie elementéw sterujacych w-czasie
ruchu przektadni utrzymywane jest przez element pretowy 16, ktéry przesuwa sie w wycieciu podtuznym
obudowy przektadni. Zwiekszenie zakresu przetozenia uzyskuje sie poprzez przesuw pierécieni 11 i 12 do wneki
dzielonej przesuwnej tarczy 10, umozliwia to prace pasa na pozostatej czgsci tarcz przesuwnych. Piersciert 11
przesuwany jest krzywkami na tuleji 17, ktdra poprzez kotki 18 wysuwa lub pozwala na wsunigcie pierécienia 11.
Pierscied 12 przesuwany jest krzywkami 19 poprzez kotki 20. Krzywki 19 przykrecone sq do nagwintowanej
tuleji 21.

Zasada dziatania przektadni bezstopniowej ze zmiang $rednic w catym zakresie przetozenia, bez zatrzymy-
wania przektadni fig. 2 jest identyczna do opisanej wyZej z tym, ze sterowanie pierscieni 11 i 12 odbywa sie za
pomocy elementdw sprezystych 22 i 23, osadzonych w obudowie dzielonej przesuwnej tarczy 10, przesuwnvmi
pierscieniami 11 i 12 a tarczq przesuwng 8. Elementy sprezyste 22 i 23 poprzez tozyska i nakretki 9 i 13 stero-
wane 33 $rubg 7. Przy sterowaniu pierécieni elementami sztywnymi jak na przyktad krzywkami i kotkami usta- -
lajacymi, przejscie z zakresu jednego pierscienia na drugi, wymaga zatrzymania przektadni dla przektadni przed-
stawionej. na fig. 1. Niedogodnos¢ ta moze by¢ usunieta, jezeli kotki zostang zastapione elementem sprezystym
otak dobranej charakterystyce, Ze sita ugigcia elementu sprezystego jest wigksza od sktadowej osiowej sity
dziatania pasa klinowego na tarczg co przedstawia fig. 2.

Zastrzezenie patentowe

Przektadnia bezstopniowa na pas klinowy zachowujaca statg o$ pracy pasa, umozliwiajgca ptynna regulacje
przetoZenia w ruchu przektadni, znamienna tym, Zze ma $rubg (6) z gwintem lewym i prawozwojnym utozysko-
wang i ustalong w tulei (1) oraz ma dzielong tarcz (9) z ruchomymi pierscieniami (10) i (11) dociskanymi
krzywkami (14) i (16) lub elementami sprezystymi (19) i (20) zachowujac statg o$ pracy pasa.
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