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Stanowisko dydaktyczne do okreslania rzeczywistych wartosci
wspdtczynnikéw tarcia w zkgczach srubowych

Przedmiotem wynalazku jest stanowisko dydaktyczne do okreslania rzeczyw1stych wartosci wspétezynni-
kéw tarcia w ztaczach srubowych.

Prawidtowo$¢ przebiegu procesu nauczania Podstaw Konstrukcji Maszyn wymaga przeprowadzania ekspe-
rymentdw ilustrujacych teoretyczne zaleznosci omawianych na tym przedmiocie probleméw.

Stanowisko bgdace przedmiotem wynalazku umozliwia do$wiadczalne wyznaczenie rzeczywistych wartosm
wspékczynnikéw tarcia na gwincie i na powierzchni oporowej nakretki. .

Moment napinania ztacza srubowego okreslony jest ogdlnie znang zalezno$cia Mpap = Ms.+ My gdzie
Mg = Mb + Mg, jest to moment oporéw tarcia na gwincie bedacy sumg Momentu M, wywotanego pochyle-
niem pod katem v linii srubowej i momentu Mg, wywotanego oporami tarcia na zwojach gwintu nakretki i §ru-
by, a M; jest momentem opordw tarcia na powierzchni oporowej nakretki. Zaleznos¢ mozna dla réznych wartos-
ci wsp. tarcia i i, przedstawi¢ na wykresie. Ilo§ciowy udzial momentéw Ms,  Msu i My dziatajacych w ztaczu
napinanym momentem My, okresli¢ mozna eksperymentalnie na stanowisku bgdacym przedmiotem wynalazku.

Celem wynalazku byto, opracowanie takiej konstrukcji stanowiska, ktére umozliwia doswiadczalne wyzna-
czenie rzeczywistych wartosci wsp6tczynnikw tarcia na gwincie i na powierzchni oporowej nakre tki.

Zostalo to rozwigzane w ten sposéb, Ze na ramie zamontowana jest w sposéb trwaty kostka o ktéra opiera
si¢ zjednej strony dwukierunkowe tozysko wzdtuine osadzone na $rubie, ktdrej teb jest unieruchomiony klu-
czem dynamometrycznym. Z drugiej strony kostka zaciskana jest nakretka réwniez z kluczem dynamometrycz-
nym. Na érubie osadzone s3 tensometry potaczone elektrycznie z miemikiem poprzez mostek tensometryczny.
Na piericieniu srodkowym tozyska zaciskana jest obejma do ktérej ramienia zamocowana jest szalka a do drugie-
go ramienia obciaznik.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonama na rysunkach na ktdrych fig. 1 ilustruje
wykredlnie funkcyjng zalezno$¢ migdzy momentem napinajacym zlacze srubowe Mpap, momentem Oporéw
tarcia w gwincie Mg i oporéw tarcia Mt pod nakretks, fig. 2 schematyczny widok stanow1ska z czgsciowym
wykrojem i fig. 3 schematyczny widok z przodu uktadu pomiarowego stanowiska.
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Stanowisko sktada si¢ z ramy 1 na ktdrej umieszczona jest na state kostka 2 imitujaca taczone elementy
zlacza subowego. Sruba 3 przez dwukierunkowe toZysko wzdtuzne 4 sciska poosiowo kostke 2 przy pomocy
nakretki 5 napinanej kluczem dynamometrycznym 6. Eeb sruby 3 zabezpieczony jest przed obrotem przy
pomocy klucza dynamometrycznego 7 wspartego o rame stanowiska.

Moment napinajacy o znanej wartosci Mpap, zadawany kluczem dynamometrycznym 6 powoduje wystapie-
nie w srubie sity poosiowej, ktorej wielkos¢ Q okreslana jest metoda tensometryczna. Odksztatcenie rdzenia
s&ruby powoduje zmiang rezystancji uktadu naklejonych na nim tensometréw 8, co po przetworzeniu przez
mostek tensometryczny 9, daje wskazanie o wartosci proporcjonalnej do sily rozciagajacej trzpieri sruby na
mierniku 10.

Wielko$¢ momentu oporéw tarcia na gwincie, pomniejszona o wielkosé momentéw oporéw tarcia w tozy-
sku wzdtuznym Mg — M} wskazywana jest na mierniku klucza dynamometrycznego 7.
| Podwdjng warto$é momentu oporéw tarcia wystepujacych w tozyskach wzdtuznych obcigzonych okreslo-
na silg poosiowg Qg, wynoszaca 2 My okresli¢ mozna przy pomocy przyrzadu szalkowego, ktéry mocuje si¢
w tym celu na srodkowym pierscieniu tozyska 4 w sposéb okreslony na rysunku fig. 3.

Jak uwidoczniono na fig. 3, przyrzad szalkowy stuzacy do okreslenia momentu 2 Mt sktada si¢ z obsadzo-
nej na érodkowym pierscieniu tozyska wzdtuznego, obejmy 11 posiadajacej promieniowo z nig zwigzane ramiona
12 i 13. Rami¢ 12 zaopatrzone jest w szalke 14, a rami¢ 13 w przemieszczany po nim i stuzacy do zréwnowaze-
nia uktadu obcigznik 15. Przez odpowiedni dobdr odwaznika 16 polozonego na szalce 14 okreslié mozna
- wielko$¢- minimalnego momeritu M = 2 Mt koniecznego do zainicjowania obrotu srodkowego pierscienia fozyska
obcigZonego wzdtuznie sitg poosiowa Qo.

Znajac parametry geometryczne ztacza i wielkos¢ wywotanej przy jego napinaniu sity poosiowej Qo mo-
zna, po obliczeniu Mgy ieksperymentalnym okresleniu Mpap iMs wyznaczy¢ wielko$¢ rzeczywistych
wsp6tczynnikow tarcia p i up.

Zastrzezenie patentowe

Stanowisko dydaktyczne do okreslania rzeczywistych wartosci wspétczynnikéw tarcia w ztgczach srubo-
wych, znamienne tym, Ze wramie (1)zamontowana jest w sposéb trwaty kostka (2) o ktdra opiera si¢
zjednej strony dwukierunkowe tozysko wzdiuine (4) osadzone na srubie (3), ktérej teb jest unieruchomiony
kluczem dynamometrycznym (7), a z drugiej strony zaciskana nakretka (5) z kluczem dynamometrycznym (6)
przy czym na Srubie (3) osadzone s3 tensometry (8) potaczone elektrycznie z miernikiem (10) poprzez mostek
tensometryczny (9) oraz na pierscieniu srodkowym lozyska (4) zaciskana jest obejma (11) do ktérej ramienia
(12) zamocowana jest rolka (14), a do ramienia (13) obciaznik (15).
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