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Pievodnik fézového ménile vyhodnocuje
Ghel natodeni rotoru fézového ménile a to
p¥i libovolném p¥evodu mezi fazovym ménicem 2 3 %

a mechanismem. P¥evodnik obsahuje prvni
generdtor impulsd p¥ipojeny na délicku
frekvence, jejiZ vystup je p¥ipojen p¥es
digitd1né analogovy p¥evodnik a budi¢ na
f4dzovy mé&ni& a druhy generdtor impuls\,
ktery je p¥ipojen vystupem na vstup ¢itale
s pfedvolbou, jehoZ vystup je spolu s vy-
stupem délicky frekvence spojen s obvodem
pro vyhodnoceni féze. Ten mi Vystup pripo-
jen pres reguldtor frekvence na ¥idici
vstup druhého generdtoru impulst. Synchro-
niza&ni vstup tohoto generdtoru je spole&-
né se vstupy &itade s p¥edvolbou a obvodu
pro vyhodnoceni féze p¥ipojen na vystup
synchronizaéniho obvodu. Synchroniza&ni
obvod m& vstup spojen s vystupem d&lidky
frekvence a jeho dalf$f vystup je pfipojen
na vstup &itale polohy, ktery je dal$imi
vstupy spojen s vystupem druhého generd-
toru a p¥es klopny obvod s vystupem fdzo-
vého ménice.
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Vyndlez se tyk& pfevodniku fézového m&nile pro thodnoceni dhlu natodeni rotoru fézo-
vého ménide a to p¥i libovolném pF¥evodu mezi fézovym m&nidem a mechanismem.

Dosud zn&mé p¥evodniky vyhodnocujf Ghel natofenf rotoru fazového ménide poéitdnim impul=~
sl generdtoru, od kterého je soufasné odvozen signdl z buzenf fézového mdnide, P¥i pouZitf
modernich bezkontaktnich fézovych ménidl s vy&§{ frekvenci budiciho signdlu je pro bé&%n&
realizovatelné generdtory impulsdy a za nimi zapojené d&lidky kmitodtu dédn pomé&r déleni kmi-
todtu jen v n&€kolika midlo moZnych stupnfch. Timto pom&rem d&lenf je d4n vztah mezi Uhlem
nato&eni rotoru fézového mEnife a &Islem vystupu pFevodnfku. Md-1li toto &islo vyjadrovat
nap¥. v délkovych jednotkéch polohu mechanismu snimanou fézovym m&nilem, mus{ se v Yadd
piipadd v¥adit p¥ed fézovy mé&ni¢ prevodovka nebo se musf zfskany &iselny ddaj prepolitat

vynésobenim ur&itym koeficientem.

Uvedené nevyhody odstrafiuje p¥evodnik dle vyndlezu, jeho?f podstatou je, Ze obsahuje
nejen prvni generdtor impulsd p¥ipojeny na d&litku frekvence, jejf% vystup je p¥ipojen pies
digitédlné analogovy pfevodnik a budil na fédzovy mé&ni&, ale i druhy generétor impulst, ktery
je pfipojen vystupem na vstup &itale s predvolbou, jehoZ vystup je spolu s vystupem d&lidky
frekvence spojen s obvodem pro vyhodnocenf féze. Ten md vystup p¥ipojen p¥es regulétor frek-
vence na Fidici vstup druhého generdtoru impulst. Synchroniza&ni vstup tohoto generétoru
je spoleéné& se vstupy &{tafe s pfedvolbou a obvodu pro vyhodnoceni féze p¥ipojen na vystup
synchroniza&niho obvodu. Synchroniza&ni obvod md vstup spojen s vystupem A&€lilky frekvence
a jeho daldf vystup je p¥ipojen na vstup &ftale polohy, ktery je dal&fmi vstupy spojen s vy-
stupem druhého generdtoru a pies kloény obvod s vystupem fAzového ménile.

Pom&r frekvenci obou generdtord impulsd je nastavitelny a je udrfovdn s dostate&nou
pr¥esnosti na nastavené hodnoté pomoc!f automatické fdzové synchronizace. Citdnim impulsd
druhého generdtoru se vyhodnocuje fdzovy posun signdlu z rotoru fdzového ménide a tim i

thel jeho nastaveni{.

Nastavitelnosti poméru frekvenci obou generdtortl je umoinéno pr¥ifazeni libovolného
&¢isla k ur&itému Ghlu natodeni fézového ménife a tim i pYipojeni fédzového ménie k mechanis-

minm s riznymi p¥evody bez nutnosti daléich uprav.

Na p¥iloZenych vykresech je na obr. 1 blokové schéma pfevodnf{ku dle vyndlezu a na obr., 2
p¥iklad obvodového schématu podstatné Césti pievodniku.

Podle obr. 1 je prvni generdtor 5 impulsl pfipojen na dé€lidku frekvence 6, jejiZ vystup
je ptipojen pfes digitdlné-analogovy pfevodnik 7 a budi¢ 8 na fézovy m&ni& 9. Druhy generdtor
1 impulsid je pripojen na vstup &ftale 2 s predvolbou. S timto &italem a déli¢kou 6 frekvence
je spojen obvod 3 pro vyhodnoceni féze, jehoZ vystup je p¥ipojen na vstup regulétoru 4 frek-
vence. Vystup reguldtoru 4 frekvence je pripojen na druhy generdtor 1 impulslG. Na vstup
synehronizaéniho obvodu 10 je p¥ipojen vystup d&litky 6 frekvence, vystupy tohoto obvodu
jsou spojeny se vstupy druhého generdtoru } impulst, ¢itale 2 s p¥edvolbou, obvodu 3 pro
vyhodnocenf féze a &ftade 11 polohy. Citac{ vstup &fitaCe 11 polohy je spojen s vystupem
druhého generdtoru 1 impulsd, vystup éitaée'll polohy je pEipojen pres pam&f 12 na vystup
14 pfevodniku. Rotor fazového méniCe 9 je -spojen s klopnym obvodem 13, jehoZ vystupy jsou
pfipojeny na vstupy &ftade 11 polohy a pam&ti 12.

Prvni generdtor 5 impulsl generuje impulsy o stdlé frekvenci, 2z nich# je pomocf dé€litky
6 frekvence, digitéln&-analogového pfevodniku 7 a budie 8 vytvolren signd&l pro buzeni fézo-
vého m&nife 9. Frekvence druhého generdtoru 1 impulsl je zdvisléd na poZadovaném &iselném
rozsahu vystupu 14 p¥evodniku. Tento rozsah je dé&n nastavenim piedvolby u Citale 2 s pred-
volbou a je vztaZen k pilperiod& budicfho sign&lu fédzového ménile 9. Obvod 3 vyhodnoceni
féze na z4klad® porovnivaciho signédlu, jehoZ trvéni je déno nadftavanim impulsh v Citali
2 s pfedvolbou aZ do jejfho splnéni a signdlu z A¢litky 6, ¥idf pfes reguldtor 4 frekvence
generdtor 1 impulst. Rizenfim se dosdhne stavu, Ze oba porovndvané signdly majf stejnou dobu

trvdnf impulsu a fézi.
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Synchronizaci zal&tkl signdlt zajistuje synchronizaén{ obvod 10, ktery také urduje
zaldtek poditdni impulsd v &ftali 11 polohy. Konec po&itdni a pF¥epis obsahu &ftafe do paméti
12 nastane na z&kladé impulsi z klopného obvodu 13, spousténého signdlem z rotoru fézového
ménice 9.

Na obr. 2 je znézorn&no obvodové schéma konkrétnfiho provedenf{ druhého generédtoru 1
impulsi, ¢itade 2 s predvolbou, obvodu 3 vyhodnocen{ féze a reguldtoru 4 frekvence. Hlavné
témito obvody se 1li¥{ p¥evodnik dle vyndlezu od dosud poufivanych p¥evodniki.

Druhy generdtor 1 impulsl je vytvofen ze dvou monostabilnich klopnych obvodt D 1.1,
D 1.2 a jeho z&kladni hodnota frekvence je d4na parametry Casovacich &lankl, z nichZ prvni
je tvofen registorem R 1 a kondenzdtorem C 1, druhy registorem R 2 a kondenzdtorem C 2.
C{ta¢ 2 s pfedvolbou se skl4d4 ze t¥{ vratnych dvojkovych &ftadt D 2, D 3, D 4 a pFedvolba
se provadf spinadi S 1, S 2, S 3. Obvod 3 vyhodnocen{ féze obsahuje hradla D 5.1, D 5.2,
D 5.3, D5.4 a invertory D 6.1, D 6.2, D 6.3. Vystupy z invertori D 6.2, a D 6.3 jsou p¥ipo-
jeny na reguldtor 4 frekvence, kde pomoci{ operadnfho zesilovale N 1 ¥id{ napé&t{ stabilizdtoru

N 2. Vystup stabiliz&toru je spojen s &asovacimi &lénky druhého generdtoru 1 impulst a tim

- je ¥izena frekvence generétoru.

PREDMET VYNALEGZU

Pf¥evodnik fézového m&nide pro &islicové vyjddf¥eni Ghlu natodeni rotoru fédzového m&nide
vyznaleny tim, Ze prvni generdtor (5) impulsd je p¥ipojen na d&€licku (6) frekvence, jejii
vystup je p¥ipojen pres digitélné-analogovy pievodnik (7) a budi¢ (8) na fézovy mé&€nil (9},
druhy dgenerdtor (1) impulsi je p¥ipojen vystupem na vstup &{tafe (2) s pfedvolbou, jehoi
vystup a vystup d&liéky (6) frekvence jsou spojeny se vstupy obvodu (3) pro vyhodnoceni
féze, ktery méd vystup pfipojen p¥es reguldtor (4) frekvence na vstup druhého generédtoru
(1) impulsl, kde dald{ vstup tohoto generdtoru (1) spolu se vstupy &itade (2) s predvolbou
a obvodu (3) pro vyhodnoceni féze je pY¥ipojen na vystup synchronizaéniho obvodu (10), ktery
m4 vstup spojen s vystupem d&lilky (6) frekvence a jeho¥ daldf vystup je pfipojen na vstup
&{ita&e (11) polohy a tento &fta& (11) je dalsimi vstupy spojen s vystupem druhého generdtoru
(1) impulsh a p¥es klopny obvod (13) s vystupem fézového ménide (9), vystup &itale (11)
polohy je spojen se vstupem paméti (12), p¥ifemZ vystup pamé€ti (12) je vystupem p¥evodniku.

2 vykresy
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