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(57)摘要

本发明公开了施工升降机技术领域的一种

施工升降机一体机物联网系统，包括一体机变频

器电控系统，一体机变频器电控系统的输出端电

性连接有信号采集模块，信号采集模块的输出端

电性连接有主控芯片，主控芯片的传输端口电性

连接有人机交互模块，人机交互模块包括液晶显

示模块、触摸屏模块和语音模块，主控芯片的输

出端电性连接有数据传输模块，数据传输模块的

输出端连接有服务器，服务器的传输端口连接有

用户端，本方法除能监控运行参数和故障外，能

够通过服务器将数据传输至用户端，及时提醒操

作和管理人员，从而进行远程故障诊断和维保，

降低差旅费用，减少设备停机时间。
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1.一种施工升降机一体机物联网系统，其特征在于：包括一体机变频器电控系统

（100），控制电机的上下行，所述一体机变频器电控系统（100）的输出端电性连接有信号采

集模块（200），所述信号采集模块（200）的输出端电性连接有主控芯片（300），所述主控芯片

（300）的传输端口电性连接有人机交互模块（400），所述人机交互模块（400）包括液晶显示

模块（410）、触摸屏模块（420）和语音模块（430），所述主控芯片（300）的输出端电性连接有

数据传输模块（500），所述数据传输模块（500）的输出端连接有服务器（600），所述服务器

（600）的传输端口连接有用户端（700）。

2.根据权利要求1所述的一种施工升降机一体机物联网系统，其特征在于：所述数据传

输模块（500）由GPRS模块、GPS模块和北斗系统模块组成。

3.根据权利要求1所述的一种施工升降机一体机物联网系统，其特征在于：所述语音模

块（430）由语音单片机和存储芯片组成。

4.根据权利要求1所述的一种施工升降机一体机物联网系统，其特征在于：所述用户端

（700）由有线端和无线端组成。
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一种施工升降机一体机物联网系统

技术领域

[0001] 本发明公开了一种施工升降机一体机物联网系统，具体为施工升降机技术领域。

背景技术

[0002] 施工升降机(又名施工电梯)作为主要物料运输机械在建筑业得到了广泛应用。尤

其近年来随着高层、超高层建筑的兴起,施工升降机在现代化建筑施工过程作用越来越大,

并且不断向大型化、智能化方向发展。但目前在建筑施工过程中,由升降机事故引起的人员

伤亡和设备损毁屡屡发生,重大事故发生率居高不下,施工升降机的安全性能已成为威胁

建筑工人生命和企业财产的大问题。导致施工升降机事故发生的原因主要有两个方面:一

方面是由于操作工人不清楚升降机的当前状态,另一方面是一些操作工人为了追求工作

“效率”使升降机超负荷工作，所以研究升降机运行状态在线实时监测仪刻不容缓。

[0003] 现有技术方案基本是各自为战，变频器厂家做电控一体机部分，监控厂家通过加

装传感器，来检测设备的运行状态，包括电压、电流、功率、重量等。但是由于不同厂家的协

议不一致，又没有统一的国家标准或者行业标准，加之各个厂家都对自己的技术和商业保

密。造成很多数据无非直接读取，加装的传感器采集又会有偏差，且监控系统判断出问题，

也不能直接给电控系统和变频器发指令，无非进行干预。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种施工升降机一体机物联网系统，以解决上述背景技术

中提出的问题。

[0005] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：一种施工升降机一体机物联网系统，

包括一体机变频器电控系统，所述一体机变频器电控系统的输出端电性连接有信号采集模

块，所述信号采集模块的输出端电性连接有主控芯片，所述主控芯片的传输端口电性连接

有人机交互模块，所述人机交互模块包括液晶显示模块、触摸屏模块和语音模块，所述主控

芯片的输出端电性连接有数据传输模块，所述数据传输模块的输出端连接有服务器，所述

服务器的传输端口连接有用户端。

[0006] 优选的，所述数据传输模块由GPRS模块、GPS模块和北斗系统模块组成。

[0007] 优选的，所述语音模块由语音单片机和存储芯片组成。

[0008] 优选的，所述用户端由有线端和无线端组成。

[0009] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

1）本方法无需外加传感器和破解其他厂家的通信协议，直接实现一体化解决方案；

2）本方法除能监控运行参数和故障外，还能够通过服务器将数据传输至用户端，及时

提醒操作和管理人员，从而进行远程故障诊断和维保，降低差旅费用，减少设备停机时间。

附图说明

[0010] 图1为本发明升降机一体机物联网系统框图；
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图2为本发明人机交互模块系统框图。

[0011] 图中：100一体机变频器电控系统、200信号采集模块、300主控芯片、400人机交互

模块、410液晶显示模块、420触摸屏模块、430语音模块、500数据传输模块、600服务器、700

用户端。

具体实施方式

[0012] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。基于

本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他

实施例，都属于本发明保护的范围。

[0013] 请参阅图1和图2，本发明提供一种施工升降机一体机物联网系统，能监控运行参

数和故障外，还能够通过服务器将数据传输至用户端，及时提醒操作和管理人员，从而进行

远程故障诊断和维保，降低差旅费用，减少设备停机时间，包括一体机变频器电控系统100，

一体机变频器电控系统100由变频器，制动电阻，操作台等部分组成，实现对施工升降机电

机的驱动，控制电机的上下行；

一体机变频器电控系统100的输出端电性连接有信号采集模块200，信号采集模块200

采用TI公司的12位串行模数转换器，使用开关电容逐次逼近技术完成A/D转换过程，采用串

行输入结构，能够节省单片机I/O资源，信号采集模块200用于将一体机变频器电控系统100

的信息传输至主控芯片300；

信号采集模块200的输出端电性连接有主控芯片300，主控芯片300采用STM32型号，通

过选择的省电模式，空闲模式时CPU  停止工作，而SRAM、T/C、SPI  端口以及中断系统继续工

作；掉电模式时晶体振荡器停止振荡，所有功能除了中断和硬件复位之外都停止工作，寄存

器的内容则一直保持；省电模式时异步定时器继续运行，以允许用户维持时间基准，器件的

其他部分则处于睡眠状态，主控芯片300用于将信息转换后传输至人机交换模块400和数据

传输模块500,；

主控芯片300的传输端口电性连接有人机交互模块400，人机交互模块400包括液晶显

示模块410、触摸屏模块420和语音模块430，液晶显示模块410和触摸屏模块420是采用32位

的ARM9S3C2410的一款高性能和低功耗、易使用的真彩色智能显示终端，可以直接和具有串

行接口的CPU连接；

主控芯片300的输出端电性连接有数据传输模块500，数据传输模块500用于将一体机

变频电控系统100的信息传输至服务器600；

数据传输模块500的输出端连接有服务器600，服务器600的传输端口连接有用户端

700，用户端700用于主动或被动接受服务器600传输信息；

数据传输模块500由GPRS模块、GPS模块和北斗系统模块组成，可远程将所属位置的一

体机变频器电控系统100的信息传输至服务器600；

语音模块430由语音单片机和存储芯片组成，语音单片机型号为WT588D，存储芯片的型

号W25Q16；

用户端700由有线端和无线端组成。

[0014] 虽然在上文中已经参考了一些实施例对本发明进行描述，然而在不脱离本发明的
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范围的情况下，可以对其进行各种改进并且可以用等效无替换其中的部件。尤其是，只要不

存在结构冲突，本发明所披露的各个实施例中的各项特征均可通过任意方式相互结合起来

使用，在本说明书中未对这些组合的情况进行穷举的描述仅仅是处于省略篇幅和节约资源

的考虑。因此，本发明并不局限于文中公开的特定实施例，而且包括落入权利要求的范围内

的所有技术方案。
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