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Uklad polaczen jednostki sterujacej pamiecia dyskowa

1

Przedmiotem wynalazku -jest ukiad polaczen
jednostki sterujacej pamiecia dyskowa.

Stan techniki. Znana jest jednostka, sterujgca
pamiecia dyskowa, upworzona z ukladéw elektro-
nicznych polaczonych w nastepujacy sposéb. Ka-
nal procesora; reprezentowany przez dwukierun-
kowg szyne typu BUS, jest potaczony z pienw-
szym wejSciem przelgeznicy elektronicznej. Wyj-
§cie przetgcznicy. elektronicznej jest potgczone. z
pierwszym wejSciem pierwiszego rejestru DA-

NYCH, z wejsciem rejestru ADRESY PAO, z
wejsciem rejestru OPERACJA I DEKODER, z
wejSciem rejestru TRYB, z wejsciem rejestru

JEDNOSTKI, z wejsciemm rejestru BLOK i z
pierwszym wejSciem pierwszego komparatora.

Wyjsécie pienwszego rejestru DANYCH jest po-
laczone z pierwszym wejsSciem drugiego rejestru
DANYCH. Wyjécie drugiego rejestru DANYCH
jest polaczone z pierwszym wejSciem rejestru
przesuwnego, iz wyjSciem rejestru ADRESY
PAO, z wyjsciem ukladu STATUSY i z kanaltem
procesora. Pierwsze wyjScie rejestru przesuwne-
go jest polaczone z drugim wejsSciem przelgcznicy
elektronicanej. Drugie wejécie rejestru przesuw-
nego jest polaczcne z wejsSciem . rejestru komhro-l-
nego i z pamiecia dyskowa za pomocy pierwszej
linii dlugiej doprowadzajacej sygnal DANE SZE-
REGOWE. Drugie wyjScie rejestru przesuwnego
jest polaczome z wejsciem rejestru kontroilnego,
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oraz z pamiegcig dyskowa za pomoca drugiej linii
diugiej odprowadzajacej sygnat DANE SZERE-
GOWE. Pierwsze wejscie elementu dwuwejsciowe-
go typu LUB jest polaczome z kanalem procesora,
a drugie wejécie tego elementu jest polaczone z
przewodem doprowadzajacym sygnal wewnetrz-
ny jednostki sterujgcej, informujgcej o zapel-
niermiu rejestru przesuwnego danymi z pamieci
dyskowej oraz gotowo$ci do przeniesienia tych
danych przez przelgcznice do pierwszego rejestru
DANYCH.

Wyijscie dwuwejsciowego elementu typu LUB
jest polaczone ¥ wejSciem wskaznika REJESTR
PIERWSZY PELNY, przy czym pierwsze wyjécie
tego wskaZnika jest polaczone z drugim wejSciem
pierwszego rejestru DANYCH, drugie wyjécie te-
go wskaznika jest polaczone z pierwszym wej-
Sciem ukladu ZADANIE OBSLUGI, a trzecie wyj-~
Scie tego wskaznika jest polaczone z wejsciem. -
wskaznika REJESTR DRUGI PELNY. Pierwsze
wyjscie wskazmika REJESTR DRUGI PELNY jest
polaczone z drugim wejsciem drugiego rejestru
DANYCH, natomiast drugie wyjscie tego wskazni-
ka jest potaczone z drugim wejsciem ukladu ZA-
DANIE OBSEUGI, przy czym wyjscie ukladu ZA-
DANIE OBSLUGI jest polaczone z kanalem pro-
cesora. Z kanalem procesora jest rowmiez pola-
czone wyjscie ukladu ADRES DLA INTA. Wyj-
Scie rejestru JEDNOSTKI jest potgczone z dru-
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gim wejéciem pierwszego komparatora i z wej-
'Sciem dekodera JEDNOSTKI. Wyjscie rejestru
TRYB jest polaczonme z trzecim wejéciem pierw-
szego - komparatora i z wejsciem dekodera TRYB.

Pierwsze wyjécie dekodera JEDNOSTKI jest
polaczone z pamiecia dyskowg za pomoca trzeciej
linii dtugiej odprowadzajacej sygnat JEDNOSTKA
ZERO, dm&gie‘wyj\écie tego dekodera jest polgczo-
ne z ta pamieciag za pomoca czwarntej linii diu-
giej  odprowadzajage] sygnat  JEDNOSTKA
PIERWSZA, nastgpnie trzecie wyjscie jest pola-
czone za pomoca piatej linii ditugiej odprowadza-
jacej sygnal JEDNOSTKA DRUGA, a czwarte
wyjécie. jest polgczone za pomocg széstej linii
dtugiej. odprowadzajacej sygnal JEDNOSTKA
TRZECIA.

Pierwsze wyjécie dekodera TRYB jest polaczo-
ne z pierwszym wejéciem ukladu FUNKCJA
TRYB oraz z innymi cze$ciami jednostki pracu-
jacymi w dwunasto-sektorowym trybie. Drugie
wyjécie dekodera TRYB jest potaczome z drugim
wejSciem ukladu FUNKCJA TRYB oraz z innymi
czeSciami jednostki pracujacymi w dwudziesto-
cztero-sektorowym trybie. Trzecie wyjscie deko-
dera TRYB jest polaczcne z trzecim wejsciem u-
kladu FUNKCJA TRYB oraz z innymi ozesSciami
jednostki pracujacymi w trzydziestoszescio-sekto-
rowym trybie. WyjsScie pierwszego komparatora
jest polaczone =z pienwszym wejSciem ukladu
‘ZMIANA JEDNOSTKI LUB TRYBU. ’

Drugie wéjscie ukladu ZMIANA JEDNOSTKI
LUB TRYBU jest polaczone z pamiecia dyskowa
za pomocg siédmej linii diugiej, doprowadzajacej
sygnat INDEKS. Pierwsze wyj§cie rejestru BLOK
jest polaczome z pamiecia dyskowa za pomoca
6smej linii - dtugiej odprowadzajacej sygnat NU-
MER CYLINDRA, GLOWICY. Drugie wyijScie re-
jestru BLOK jest polaczone z pierwszym wej-
§ciem drugiego komparatora. Drugie wejsScie dru-
giego kamparatora jest polaczone z wyjsciem su-

matora. Trzecie wejscie drugiego komparatora
jest polaczone z pamiecia dyskowa za pomoca
dziewiatej linii diugiej doprowadzajgcej sygnat

NUMER SEKTORA. _

Wyjscie drugiego komparatora jest polaczone z
ukladem SYNCHRONIZACJA. WyjScie ukladu
FUNKCJA TRYB jest polaczone z pierwszym
wejsciem sumatora, z pierwiszym wejSciem liczni-
ka  PSEUDOSEKTOR i z pierwszym wejSciem
dzielnika PSEUDOSEKTOR. Drugie wejscie dziel-
nika PSEUDOSEKTOR jest polaczone z pamieciag
dyskowa za pomoca dziesigtej linii diugiej
prowadzajgcej sygnal PSEUDOSEKTOR Wyj-
§cie dzielnika PSEUDOSEKTOR jest polgczone z
drugim wejsciem licznika PSEUDOSEKTOR, przy
czym wyjscié tego liczmika ‘jest ponlagozone z dru-
~ gim wejsciem sumatora.

Wyjscie generatora jest polaczone z pierwszym
wejsciem drugiej przelgcznicy elektronicznej, przy
czym drugie wejscie tej przelacznicy jest potgczo-
ne z pamiecig dyskowa za pomocg jedenastej li-
nii dlugiej doprowadzajacej sygnat ZEGAR. Wyj-
$cie drugiej przelacznicy jest polaczone z wejSciem
drugiego licznika. WyjsScia drugiego licznika sa
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polaczone z okreSlonymi wejSciami ukladu STE-
ROWANIE FORMATEM SEKTORA. Pierwsze
wyjscie ukladu STEROWANIE FORMATEM SEK-
TORA jest polaczone z pamiecia dyskows za po-
mocg dwunastej linii dtugiej, odprowadzajgcej
sygnal ZEZWOLENIE NA ZAPIS, drugie wyjscie -
tego ukitadu jest potaczone z ta pamiegcia' za po-
moca trzynastej linii diugiej, odprowadzajacej sy-
gnal ZEZWOLENIE NA ODCZYT, natomiast
trzecie wyjscie tego ukladu jest polgozone z pa-
mieciag dyskowg za pomocg czternastej linii dtu-
giej, odmuwadw]acej sygnal. ZEZWOLENIE NA

KASOWANIE.

Oba rejestry DANYCH sg szesnastobitowe. Re-
jestfy te w czasie zapisu sa zapelniane kolejno
danymi z PAO poprzez kanal procesora. Wskaz-
niki tych rejestrow $ledza ich aktualny stan. I
tak na przyklad ustawienie wskaznika REJESTR
PIERWSZY PELNY powoduje przepisanie danych
z rejestru pierwszego do rejestru drugiego, usta-
wienie wskaznika REJESTR DRUGI PELNY i
wyzerowanie wskaZznika REJESTR PIERWSZY
PELNY. Rejestr przesuwny zamienia damne z po-
staci réwnoleglej na postaé szerregowa W cza-
sie operacji zapisu i odwrotnie w czasie operacji
odczytu. Rejestr komtrolny pozwala na przepro-
wadzenie kontroli w czasie odczytu na podstawie
wytworzonej w tym rejestrze i zapisamej na dy-
sku dodatkowej informacji kontrolnej. Rejestr
ADRESY PAO jest ladowany programowo przez
kamal procesora, a w czasie pracy kanalu bezpo-
Sredniego dostepu jego warto$é automatycznie po-
wieksza sig, wskazujac kolejne adresy PAO, do
ktérych przesyla si¢ lub z ktérych pobiera sie
dane.

Ukiad ZADANIE OBSREUGI 73da od procesora
przydziatu kanatu bezposredniego dostepu. Zada-
nie od procesora przydzialu kanalu bezposrednie-
go dostepu ma miejsce w czasie operacji zapisu,
gdy wskaznik REJESTR PIERWSZY PELNY jest
wyzerowany i w cozasie operacji odczytu, gdy
wskaznik REJESTR DRUGI jest ustawiony. U-
stawienie wskaZnika REJESTR PIERWSZY PEL-
NY w czasie operacji zapisu odbywa sie za po-
mocg sygmatu z procesora informujacego o prze-
sylaniu danych z PAO do jednostki sterujgcej,
natomiast w czasie operacji odczytu ustawienie
tego wskaznika odbywa sie za pomocg sygnatu
wewnetrznego jednostki sterujacej, informujacego
o zapelnieniu rejestru przesuwnego danymi z pa-
do przestania
tych danych przez pierwsza przelgcznice do pierw-
szego rejestru DANYCH. Rejestr OPERACJA, re-
jestr TRYB, i rejestr JEDNOSTKA s3 ladowane
programowo i ustalajg spos6b dzialania uktadu
jednostka sterujgca — pamieé dyskowa. '

Rejestr OPERACJA zapamietuje wybrang ope-
racje to znaczy odczyt, zapis, sprawdzenie lub ze-
rowanie. Rejestr TRYB pozwala zapamietaé wy-
brany f{ryb podzialu mna dwunasto-sektorowe,
dwudziestocztero-sektorowe lub trzydziestoszescio-
-sektorowe. Rejestr JEDNOSTKA pozwala zapa-
migta¢ numer wybranej jednostki pamieci dysko-
wej. Pierwszy komparator poréwnuje aktualng
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zawartoé$é rejestru TRYB i rejestru JEDNOSTKA
z nowymi wartodciami  przyslanymi kanalem z
procesora. W przypadku zmiany trybu lub jed-
nostki uklad ZMIANA JEDNOSTKI LUB TRYBU
zezwala na kontynuowanie operacji po - przejscia
sygnalu INDEKS. :

Rejestr BLOK pozwala zapamiegtaé sygnal - NU-
MER CYLINDRA, GEOWICY oraz NUMER SEK-
TORA. Informacje o numerze cylindra i glowicy
przesyta sie bezposredmio do jednestki pamieci
dyskowej. Sygnal NUMER SEKTORA trafia do
drugiego komparatora, gdzie zostaje poré6wmany z
sygnalem NUMER SEKTORA przychodzacym z
pamieci” dyskowej oraz z wytworzonym w zalez-
no$ci od trybu sygnatem PSEUDO-SEKTOR. Spo-
s6b tworzenia sygnalu PSEUDOSEKTOR polega
na wykorzystaniu sygnalu generatora pseudo-sek
tora dostarczanego z jednostki pamieci dyskowej.
Sygnal ten przechiodzi przez dzielnik pseudosek-
tora o podziale zaleznym od trybu i steruje licz-
nik pseudosektora. Suma stanu licznika pseudo-
sektora i ukladu FUNKICJA TRYBU jest sygnalem
NUMER PSEUDOSEKTORA. Sygnal NUMER
PSEUDOSEKTORA moze mieé nastegpujaca war-
tos¢ 0 — w trybie dwunastosektorowym, 0,1 —
w trybie dwudziestocztero — sekitorowym, 0,1,2 —
w trybie trzydziestoszeScio — sekitorowym.

Sygnal wyjsciowy z drugiego komparatora uru-
chamia uklad SYNCHRONIZACJA, ktéry rozpo-
czyna wykonywanie wybranej operacji. Uklad
ADRES DLA INTA pozwala na programowy od-
czyt numeru jednostki sterujacej w przypadku
gdy wyzyska ona sygnal przerwania pracy pro-
cesora. W czasie.zapisu sygnat z generatora, po-
przez drugy przelgcznice, steruje licznik, ktérego
kolejne stany sa wykorzystywane w ukladzie
STEROWANIE FORMATEM SEKTORA. Uklad
ten gemeruje sygnaly wyznaczajace poczatek ob-
szaru wstepu; danych, stowa kontrolnego i za-
koficzenia ma zapisywanej Sciezce w obrebie sek-
tora. W czasie odczytu sygnal generatora jest za-
stapiony . dzieki drugiej przelgcznicy sygnalem
ZEGAR pochodzgcym z jednostki pamieci dysko-
wej. .

Istota wynalazku. Uklad polgczen jednostki ste-
rujacej wedlug wynalazku jest utworzomy z przy-
rz&déw i zespoldow elektronicznych, polaczonych
nastepujaco. Szyna 'procesora z ktéorym wsp6l-
pracuje jednostka sterujaca, jest polaczoma z
pierwszym wejSciem pierwszej przelacznicy elek-
tronicznej i z wejsciem/wyjsciem ukladu ZADA-
NIE OBSLUGI. Wejscie drugiego  rejestru prze-
suwnego jest polaczone z pierwszym wyjsciem
pamieci dyskowej za pomocg pierwszej linii diu-
giej, doprowadzajgcej sygnal DANE SZEREGO-
WE, a wyjscie tego rejestru jest potaczone z
drugim wejSciem pierwszej przelacznicy elektro-
nicznej. Wejscie rejestru kontrolnego jest po-
laczone z wejsciem drugiego rejestru przesuw-
nego, a wyjscie tego rejestru jest - polaczone z
pierwszym wejSciem pamieci dyskowej za po-
mocg drugiej linii diugiej, odprowadzajacej sy-
gnal DANE SZEREGOWE.-

Pierwsze w‘y'jécie rejestru OPERACJA 1 DE-
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N .
KODER odprowadzajace sygnal OPERACJA ZA-
PIS, drugie wyjscie odprowadzajace sygnal O-
PERACJA ODCZYT, trzecie wyjScie odprowadza-
jace sygnat OPERACJA SPRAWDZENIE i czwar-
te wyjscie odprowadzajace sygnal OPERACJA
COFANIE s3 poiaczone z dyskiem pamieci dys-
kowej i z innymi czeSciami jednostki, biorgcy-
mi udzial w tych oJperacjach. Dwa wyjscia re-
innymi cze$ciami
jednostki, pracujacymi w dwunasto- i dwudzie-
stocztero-sektorowym trybie. Pierwsze wyjsScie re-
jestru NUMER JEDNOSTKI I DEKODER ' jest
potaczone z drugim wejsciem pamieci dyskowej
za pomocg trzeciej linii dlugiej, odprowadzajgcej
sygnal JEDNOSTKA NUMER ZERO, drugie wyj-
$cie tego rejestru jest polgczone z trzecim wejs-
ciem pamieci dyskowej za pomocg czwartej li-
nii dlugiej, odprowadzajacej sygnal JEDNOSTKA
NUMER PIERWSZY, trzecie wyijécie jest polg- -
czone z czwartym wejéciem pamieci dyskowej za
pomocg piatej linii diugiej odprowadzajgcej sy-
gnal JEDNOSTKA NUMER DRUGI, a czwarte
wyjScie jest polaczone z piatym wejsciem tej
pamieci za pomocg szdstej linii diugiej odpro-
wadzajacej sygnal JEDNOSTKA NUMER TRZE-

. CL :

Pierwsze wyjécie rejestru BLOK jest polgczo-
ne z sz6éstym wejéciem pamieci dyskowej za po-
mocg si6dmej linii dilugiej odprowadzajacej sy-

‘gnat NUMER CYLINDRA, GELOWICY. Pierwsze

wejscie komparatora Jjest polaczone z dwoma
wyjéciami rejestru TRYB I DEKODER. Drugie
wejécie komparatora jest polgczone z drugim wy}-
$ciem rejestru BLOK. Trzecie wejécie kompara-
tora jest polaczone z drugfn wyjéciem pamieci
dyskowej za pomocg Osmej linii diugiej dopro-
wadzajacej sygnat NUMER SEKTORA. ‘Wejscie
ukiadu SYNCHRONIZACJA jest polgczome z wyj-
Sciem komparatora. Wyjscie generatora jest po-
laczone z pierwszym wejsciem trzeciej przelacz-
nicy elektronicznej, przy ‘czym drugie wejscie
tej przelgcznicy jest polgczome z trzecim wyjsciem
pamieci dyskowej za pomoca dziewiatej linii diu-
giej doprowadzajacej sygnat ZEGAR.

Wejscie licznika jest polaczone z wyjsSciem trze-
ciej przelagcznicy elektroniczmej. Wyjscia - licznika
sa polaczone z okredlonymi wejsciami ukladu
STEROWANIE FORMATEM SEKTORA. Pierw-
sze ' wyjScie ukladu STEROWANIE FORMATEM
SEKTORA jest polaczone z pamiecia za pomocag
przewodu odprowadzajacego sygnal ZEZWOLE-
NIE NA ZAPIS, drugie wyjscie jest polaczone .
z pamigcig za pomocg przewodu odprowadzajace-
go sygnat ZEZWOLENIE NA ODCZYT, natomiast

‘trzecie wyjseie jest potaczone z sektorem za po-

moca przewodu odprowadzajacego sygnat ZEZ-
WOLENIE NA KASOWANIE. Wyjscie pierwszej
przelacznicy elektronicznej jest polaczone z pier-
wszymi wejsciami " czterech rejestrow DANYCH.
Drugie wejscia tych rejestrow DAI:IYCH s§ po-
tgczone z pierwszym wyjsciem ukladu STERO-
WANIE BUFOREM. ‘ .

Wyjscia rejestrow DANYCH sg polaczone z
wejSciem pierwszego rejestru przesuwnego i 3z
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“drugim wejsciem drugiej przelaczmicy elektroni-
cmej. WyjsScie pierwszego rejestru przesuwnego
jest polacmome z wyjSciem rejestru kontrolnego
i z wejéciem drugiego rejestru przesuwnego. Dru-
gie , wyjscie ukladu STEROWANIE BUFOREM
jest polaczone z wejsciem ukladu ZADANIE OB-
SLUGI Wejécia rejestru ADRESY PAO, wejécie

rejestru OPERACJA I DEKODER, wejscie reje- -

stru TRYB I DEKODER, wejécie rejestru NUMER
JEDNOSTKI I DEKODER i wejScie rejestru
BLOK s3 polaczone z szyng procesora.

Wyjscie ADRESY PAO jest polaczone 2 pierw-
szym wejsciem drugiej - przelacznicy elektronicz-
nej. Wyjscie ukladu STATUSY jest polaczone z
trzecim wejéciem drugiej przelacznicy elektroni-
cznej. Wyjécie ukladu ADRES DLA INTA: jest
polaczone z czwartym wejSciem drugiej przelgcz-
nicy elektronicznej, przy czym wyjscie tej prze-
lagcznicy jest polaczone z szyna procesora.

Przyklad wykonania. Uklad polgczen jednostki
sterujgcej pamiecia dyskowa, w przykladzie wy-
konania jest przedstawiony na rysunku w po-
staci blokowej. ] -

Procesor przedstawiony na rysunku jako dwu-
kierunkowa szyna S typu BUS, jest polgczony
z pierwszym wej$ciem pierwszej przelacznicy elek-
tronicznej Py, z wejSciem rejestru Ry ADRESY
PAO, z wyjsciem drugiej- przetaeznicy elektroni-
cmej Py, z wejSciem/wyjsciem uktadu U; ZA-
DANIE OBSRUGI, z wejSciem rejestru R, OPE-
RACJA I.  DEKODER, z wejSciem rejestru Rg
TRYB I DEKODER, z wejSciem rejestru Ry NU-
MER JEDNOSTKI I DEKODER i .z wejSciem re-
jestru Ry BLOK.

Wyjscie pierwszej przelgeznicy -elekitronicznej
P; jest potaczonme z pierwszym wejSciem pierw-
szego rejestru Rg DANYCH, z pierwszym wej-
Sciem drugiego rejestru R; DANYCH,
szym wejSciem trzeciego rejestru Rg DANYCH i
z pierwiszym wejSciem czwartego rejestru Rg DA-
NYCH. Wyjscie rejestru Ry ADRESY PAO jest
polaczone z pierwszym wejSciem drugiej prze-
tacznicy elektronicznej Ps.

Wyjscie pierwszego rejestru Rg DANYCH, wyj-
$cie drugiego rejestru R; DANYCH, wyjscie trze-
ciego rejestru Rg DANYCH i wyjscie czwartego
rejestru Ry sa polaczone z wej§ciem pierwiszego
rejestru przesuwmego Rig i z drugim wejsciem
drugiej przelacznicy elektronicznej P, Tirzecie
wejécie drugiej przelgcznicy elektronicznej P, jest
polaczome z ukladem U, STATUSY, a czwarte
wejsScie tej przelacznicy P, jest polaczone z u-
~ kiadem Us ADRES DLA INTA. Drugie wejécie
pierwszego rejestru Rg DANYCH, drugiego re-
jestru Ry DANYCH, trzeciego rejestru Rg DA-
NYCH i czwartego rejestru Rg DANYCH s po-
laczone z pierwszym wyjSciem ukladu Uy STE-

ROWANIE BUFOREM, przy czym drugie wyjécie -

-tego ukladu Uy jest polaczome z wejéciem uikiadu
Y, ZADAJNIE OBSLUGI.

Wy]écxe p1erws|zergo rejestru pnzesuwnego Ryp
jest polgczone z wejSciem rejestru kontrolnego
By;, z wejSciem drugiego rejestru przesuwnego
Ry2 oraz z pierwszym wyjSciem pamigei dysko-

z pierw-
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- przelacznicy elektromicznej

wej, niepokazanej na rysunku, za pomocg pierw-
szej linii dbugiej Ly doprowadzajacej sygnat DA-
NE SZEREGOWE. Poza tym wyjécie pierwisze-
go rejestru przesuwnego Rjyg jest polaczone z
wyjéciem rejestru kontrolnego Rjyy oraz z pierw-
szym wejéciem pamieci dyskowej, za pomoca dru-
giej linii ditugiej L,, odprowadzajacej sygnal! DA-
NE SZEREGOWE.. Wyjscie drugiego rejestru prze-
suwnego Ry, jest polaczone z drugim wejSciem
pierwszej przelacznicy elektronicznej Pj.

Pierwsze wyjécie rejestru R, OPERACJA I DE-
KODER odprowadzajace sygnal OPERACJA ZA-
PIS, drugie wyjscie odprowadzajace sygnat O-
PERACJA ODCZYT, trzecie wyjécie odprowadza-
jace sygnal OPERACJA SPRAWDZANIE i czwar-.
te wyjscie odprowadzajace sygnal OPERACJA
COFANIE, sj polaczone z dyskiem pamieci nie- -
pokazanym na rysunku i z- innymi czeéclaml je-
dnostki, biorgcymi  udzial w tych operacjach.
Pierwsze wyjscie rejestru Rg TRYB I DEKADER
jest polgczome réwmiez -z pierwszyrh wejsciem
komparatora K oraz z innymi éze$ciami jedno-
stki, pracujgcymi w dwudziestocztero-sektorowym
trybie, niepokazanymi na rysunku.” Drugie wyj-
Scie rejestru Rg TRYB I DEKODER jest polgczo-
ne réwniez z plerWSazym wejsciem komparatora
K oraz z innymi czesciami jednostki pracujacy-
mi w dwunasto —sektorowym trybie, niepokaza-
nymi na rysunku.

Pierwsze wyjécie rejestru Ry NUMER JEDNO-
STKI I DEKODER jest polgczone z drugim wej-
$ciem pamieci dyskowej za pomoca trzeciej linii
dlugiej Lg, odprowadzajacej sygnat JEDNOSTKA
NUMER ZERO, drugie wyjicie jest polaczone z

. frzecim wejsciem pamieci dyskowej za pomoca
‘czwartej linii diugiej L4, odprowadzajacej sygnat

JEDNOSTKA NUMER PIERWSZY, trzecie wyj-
Scie jest polaczone z czwartym wejSciem pamieci
dyskowej za pomboca pigbtej linii diugiej Ls, od-
prowadzajacej sygnat JEDNOSTKA NUMER DRU-
GI, a. czwarte wyjscie tego rejestru Ry jest po-
laczone z piatym wejéciem pamieci dyskowej za
pomocg széstej linii diugiej Lg, odprowadzajacej
sygnal JEDNOSTKA NUMER TRZECIL

" Pierwisze wyjScie rejestru Ry BLOK jest polé-
czone. z széstym wejsciern pamieci dyskowej za
pomoca siédmej linii diugiej L, odprowadzaja-
cej sygnal NUMER CYLINDRA, GLOWICY. Dru-
gie wyjscie tego rejestru Rg jest polaczone z dru-
gim wejSciem komparatora K. ‘Trzecie wejscie
komparatora K jest polgczone z drugim wyjsé-
ciem pamieci dyskowej za pomoca O6smej | Himid
diugiej Lg, doprowadzajacej sygnal NUMER SE-
KTORA. Wyijicie komparatora K jest polaczone
z ukladem 'Us; SYNCHRONIZACJA.

Wyijécie generdtora G jest polaczome z pierw-
szym wejéciem trzeciej pnzelacznicy elektronicz-
nej Ps. Drugie wejscie trzeciej przelacznicy Pg
jest polaczone z trzecim wyjsciem A pamieci dys-
kowej za pomocy dziewigtej linii dlugiej Lg, do-
prowadzajacej sygnal ZEGAR. Wyjscie t:nzeme]
P3 jest potaczone z
licznikiem L, Wyjscia lieznika L sg polgczome gz
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sektorem, niepokazanym na rysunku, za pomoca
przewodu odprowadzajacego sygnat ZEZWOLENIE
NA ZAPIS, drugie wyjécie jest polaczone z for-
matem sektora za pomocg przewodu, odprowadza-
jacego sygnalt ZEZWOLENIE NA 'ODCZYT, na-
tomiast trzecie wyjscie jest polaczone. z forma-

tem sektora za pomboicg- przewodu, og|prﬂ0twad‘za-’

jacego sygnat ZEZWOLENIE NA KASOWANIE.

Uklad jednostki dziala mnastepujaco. Réwmnole-
gly uklad polgczen wiszystkich czterech rejestréw
Rs, R;, Rg, Ry DANYCH tworzacych bufor poz-
wala na bezposredni dostep kazdego rejestru do
szyny S procesora. Uklad U; ZADANIE OBSEU-
GI Sledzi ilo$¢ wolnych miejsc w buforze i po-
woduje - wyslanie sygnatu z zadaniem dostepu
do szyny S procesora. Drugi rejestr przesuwny
Ry, przyjmuje DANE w postaci szeregowej. Z

" tego rejestru Ry, DANE juz w postaci réwncle-

glych stéw szesnasto-bitowych sa przesylane do
wolnego miejsca w buforze poprzez pierwsza prze-
lacznice elektroniczng Py, natomiast z bufora DA-
NE te prmzechodza do pierwiszego rejestru prze-
suwnego Rjg.

Z pienwszego rejestru przesuwmego Rig, W cza-
sie operacji zapisu, DANE juz w postaci szere-
gowej sa przesylane do rejestru komtrolnego Ry
oraz do pamieci dyskowej. W rejestrze kontrolnym
Ryy wytwarza sie, po przestaniu mszystkich DA-
NYCH do pamieci dyskowe]j, tak zwane stowo kon-
trolne. Stowo kontrolne jest mastepnie zapisywane
na dysku. Przy odczycie stowo kontrolne jest
wytwarzane w identyczny spos6éb jak przy za-
pisie i po odozytaniu tego slowa z dysku jest
ono poréwnywane ze slowem wytworzonym w
rejestrze kontrolnym Rjy. Niezgodnoéé tych stéw:
jest bledem. Niezgodnosé ta jest sygmalizowana
przez jednostke sterujaca dla procesora.

Rejestr Ry ADRESY PAO jest ladowany pro-
gramowo i1 po kazdej transmisji jest powigkszo-
ny o jeden adres, wskazujgc nastepny adres PAO,.
do ktérego lub z kitbérego odbedzie sie kolejna
transmisja DANYCH. Uklad U, STATUSY poz-—
wala na programowy odczyt stanu jednostki ste-
rujacej oraz pamieci dyskowej. Ukitad U, ADRES
DLA INTA pozwala na programowy odczyt nu-
meru jednostki sterujgcej w przypadku, gdy wy-
syla ona sygnal przerwania pracy procesora. Re-
jestry Ra, Ry, Ry sa ladowane programowo i u-
stalaja spos6b dzialania ukladu jednostka steru-
jaca — pamieé dyskowa, przy czym rejestr Ry
zapamietuje wybrang operacje to jest odczyt, za-
pis, sprawdzanie, kasowanie, rejestr Rg pozwala
za'pawmxietaé wybrany tryb podzialu na sektory
to jest dwunasto-sektorowy Iub dwudziestocate-
ro-sektorowy, natomiast rejestr R4 pozwala za-

pamietaé numer wybranej pamieci dyskowej.

Generator G steruje w czasie operacji zapisu,
liecznik L, przy czym sterowanie odbywa sie po-
przez trzecig przelacznice Pj3. Kolejne stany li-
caznika L 1s3 wykorzystywane w ukladzie Ug STE-
ROWANIE FORMATEM SEKTORA. Ukiad Ug
wytwarza sygnaly wyznaczajace poczabek obszaru
wstepu, danych, slowa kontrolnego i zakonczenia
na zapisanej Sciezce w obregbie sektora. W czasie
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operacji odezytu sygnal z generatora G 'jest za-
stapiony sygnalem ZEGAR przesianym, poprzez
trzecia pnzelgeznice P3, z pamieci dyskowej.

Zastrzezenie patentowe

Uktad polaczen jednostki sterujacej pamiecia
dyskowa, wspolpracujacy: z procesorem, sktada-
jacy sig .z pierwszej przelgemicy elekironicznej,
ktérej pienwsze wejsScie jest polaczome z szyna
tego procesora, z drugiego rejestru_ przesuwme-
go, ktoérego wejScie jest polaczone =z pierwiszym
wyjéciem pamieci dyskowej za pomoca pierwszej
linii diugiej doprowadzajacej sygmnat DANE SZE-
REGOWE, a wyjécie jest polaczone z drugim
wejéciem pierwszej przelacznicy elekitronicznej, z
rejestru kontrolnego, ktérego wejsScie jest polg-
czone z wejSciem drugiego rejestru przesuwne=
go, a wyjécie jest polgczone z pierwiszym wej-
Sciem pamieci dyskowej za pomoca drugiej li-
nii diugiej odprowadzajacej sygnal DANE SZE-
REGOWE, z ukladu ZADANIE OBSEUGI, kt6-.
rego wejscie/wyjdcie jest polaczone z szyng pro-
cesora, z rejestru OPERACJA I DEKODER, kt6-
rego pienwsze wyjscie odprowadzajace sygnat O-
PERACJA ZAPIS, drugie wyjscie odprowadzajg-
ce sygnal OPERACJA ODCZYT, trzecie wyjScie
odprowadzajace sygnal OPERACJA SPRAWDZA-
NIE i czwante wyjécie odprowadzajace Ssygnal
OPERACJA COFANIE s3a potaczone z dyskiem
pamigci dyskowej i z innymi cze$ciami jedno-
stki, biorgcymi udziat w tych operacjach, z re-
jestru TRYB I DEKODER, ktéorego dwa wyjécia
sg polaczone z innymi czeSciami jednostki pra-
ctujgcymi w dwunasto- i dwudziestocztero-sekto-
rowym rybie, z rejestru NUMER JEDNOSTKI I
DEKODER, ktorego pierwsze wyjscie jest pota-
czone z drugim wyjéciem pamieci dyskowej za
pomocy trzeciej linii diugiej odprowadzajacej sy-
gnal JEDNOSTKA NUMER ZERO, drugie wyj-
$cie jest polgczome z tmzecim wejSciem pamieci
dyskowej za pomocg czwartej linii diugiej od-
prowadzajgcej sygnal JEDNOSTKA  NUMER
PIERWSZY, trzecie wyjscie jest polgczone z
czwartym wejéciem  pamieci - dyskowej za pomo-
ca piatej linii dlugiej] odprowadzajacej sygnal
JEDNOSTKA NUMER DRUGI, a czwarte wyj-

‘$cie jest polgczone z piatym wejsciem pamieci

dyskowej za pomocag szOstej linii diugiej odpro-
wadzajacej sygnal JEDNOSTKA NUMER TRZE-
CI, z rejestru BLOK,- ktorego pierwsze wyjscie
jest polaczone z szbstym wejsciem pamieci dys-
kowej za pomocg si6dmej linii diugiej odprowa-
dzajacej sygnal NUMER CYLINDRA, GEOWICY,
z komparatora, kitorego pierwisze wejécie jest po-
lgczone z dwoma wyjsciami rejestru TRYB I
DEKODER, drugie wejScie jest potgczone z dru-
gim wyjsciem rejestru BLOK, a trzecie wejéc;ie
jest potaczone z drugim wyjSciem pamieci dYs-
kowej za pomoca Osmej linii diugiej doprowa-
dzajacej sygnal NUMER SEKTORA, z ' ukladu
SYNCHRONIZACJA, ktérego wyijScie jest poig--
czone z wyjéciem komparatora, z generatora, kt6-
rego wyjécie jest polaczome z pierwszym wej-
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$ciem trzeciej przelacznicy elektronicznej, przy
czym drugie wejécie tej przelacznicy jest pola-
czone z trzecim wyjéciem pamieci dyskowej za
pomocg dziewiatej linii diugiej doprowadzajgcej
sygnat ZEGAR, z licanika, ktbérego wejécie jest
polaczone z wyjsciem trzeciej przetgczmicy, z u-
kladu STEROWANIE FORMATEM SEKTORA,
ktérego wejécia sa polaczone z okreflonymi wyj-
Sciami licznika, natomiast pierwsze wyjscie jest
polaczone z sektorem za pomoca przewodu od-
prowadzajacego sygnat ZEZWOLENIE NA ZA-
PIS, drugie wyjécie jest polaczome z pamiecia.
za pomocag przewodu odprowadzajacego sygnat
ZEZWOLENIE NA ODCZYT, a trizecie wyjscie
jest polaczone z pamiecia za pomocg przewodu
odprowadzajacego sygnal ZEZWOLENIE NA KA-
SOWANIE, z rejestru ADRESY PAO, z ukladu
STATUSY i z uklady ADRES DLA INTA, zna-
mienny tym, ze  wyjscie pierwszej pnzetgcznicy
elektronicznej (Py) jest polaczone z pierwiszymi
wejSciami caterech rejestrow (Rg, Rz, Rg, Rg) DA-
NYCH, drugie wejscia tych rejestrow (Rg, R7, Rg,
Rg) s3 polaczone z pierwszym wyjsciem ukiadu

[ DANE SZEREQOWE

10

.

“

L DANE S2E REGOWE
2

2EGAR
A
LS .

JEDNOSTEA

ER 2EROC.
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(Uy) STEROWANIE BUFOREM, wyjscia rejestrow
(Rg, R7, Rg, Rg) sa polaczone z wejiciem pierw-
szego rejestru przesuwnego (Rig) i z drugim wej-
Sciem drugiej przelgeznicy elektronicznej (Py),
wyjécie pierwszego rejestru przesuwnego (Rjg)
jest potaczone z wyjsSciem rejestru kontrolnego
(Ryy) i z wejSciem “drugiego rejestru przesuw-
nego (Ryo), drugie wyjscie ukladu (Ug) STERO-
WANIE BUFOREM jest polgczone z wejSciem
uktadu (U;) ZADANIE OBSLUGI,, wejécia reje-
strow (Ry, Ry, Rsg, Ry, Rz) ADRESY PAO, OPE-
RACJA I DEKODER, TRYB I DEKODER, NU-
MER JEDNOSTKI I DEKODER, BLOK s3 po-
lgozone z szyng (S) procesora, wyjécie rejestru
(Ry) ADRESY PAO jest polaczone z pierwszym
wejsciem drugiej przelgcznicy elektronicznej (Py),
wyjécie ukladu (Uy) STATUSY jest polaczome z
trzecim wejsciem drugiej przelagcnzmiéy elektroni-
cznej (P;), a wyjscie ukitadu (Us) ADRES DLA
INTA jest polaczone z czwantym wejsciem dru-
giej przelgoznicy elektroniczmej (P,), przy czym
wyjscie tej przelacznicy (Py) jest polaczone z

szyng (S) procesora.
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