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Macchina ginnica a tappeto scorrevole ripiegabile,
* ok ok ok K
La presente  invenzione riguarda una macchina
ginnica & tapp soorravels riplegablle.

o)
Pit dettagliatamente 17invenzione ogAcerne Una

i1

3]
i

macchina desl tipo detto, studiata & realizzats

o

chiuvudersi in mods automatico.

Ne seguite la descrizione sara riveolta ad una

a3
»-.

m

maceohinag  ginnica a ete  scorrevole, ma 2 0 hen
vidents come la stessza non debka essere oonsiderata
limitata a guesto implegoe specifi
Come ¢ ben noto, esistono macchine per esegquire
esercizi ginnici in palestre, centri sportivi o centri
madiel di  riabilitazions, provviste di  un  tappeto
seorrevole sul quale camminare o correre.

Sueste macchine, note anche ¢ome camminatori,

comprandono

ezsenzialmente una struttura Jdi kase =d una plancia
integrata in una struttura di supporto, connsssa alla
struttura di base mediante due montanti.

La plancia comprende un pannelle di controlle per
la gestiong delle funzicnalita della macchina mediante
comandi .

T montanti connettono la plancia alla strubtura dJdi

bhagse e comprendone suppoertl o wmaniglie di presza per gli

arti superiori di un utilizzatores durante 1lfesecuzions
dellfesercizio.

La struttura di base comprende un  telaice di

fu
O’.:

una tavola che funge da base di appogglo di

saeorrevole, sul guale l'utilizzators ssegqgus
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I-2

la camminata o la corsa.

La struttura di base oomprends anche dus rulli
accopplati al telaio, uno anteriore ed unc posteriore,
messi in rotazione da un motore, zul gquali scorre detho
tappeto, realizzande un circuite chiuso.

Le macchine ginniche a tappeto suorravole

arttualmente csistenti DO asaerea £1s:

Ry

&
o

‘J‘

richiudikili. Generalmente 1 camminatorl di
considerevolil dimensionl installabi in amblent 1

vukbblici {e.qg. palestre o simili) sono £i:

{#4]

H

si; invecs,
guelli destinatl ad un utilizzo domestico sono spesso
richiudibili, cosi da ridurre lo gpazic oooupato guando
norn sone ubilizzati

Attualmante i cammuinatori richiudikili SO

i

guipaggiati oon mezzl Jdi chiuvsura manuale. Pertanto,

la cohiusura i tali chine secondo la tecnics nota

comporta notevoli sforzi per 1l utilizzatore,

Sono notil anche sistemi automatici di chiusura che
sone  tuttavia molto ingombranti = solitamente sono
disposgitivi esterni da a

copplare alle macchine da

& cogtretto &

{-T
C

e
—

i

T

s}

=

(‘D

richiuders., Fertanto,

movimentare argani BRSSO piuttosto pesanti

it

accoppiarli alla macchina, 11 c¢he & spessc piuttost
complassa ¢, alla fins, pocoe pratico.

Alla luce i guanto sopra, €, pertanto, Copo
della gpresente invenzione guelle di  fornire una
macchina ginnica & tappeto scorrevole in grado di

ohe agia strutturalmente

chiudersi aubo:
semplice o di faclile impiego per un utilizzatore,

Forma pertanto oggetto specifico della presente
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ipvenzione una macchina ginnica a tappstoe sgorrevole
comprendente una struttura di base, avente un telaio,
su gul & installato un tappeto scorrevels a circuito
chinge per effettuare esercizi ginnicl, una struttura

Al gupporto acooppiata in rotazicone a detta struttura

i hazse, comprendents 1n IURRO adi oshiusura e

movimentazions, rendante a sua volta un carrello,
accopplato  in  rotazione a detto telaic di detta
struttura odi base, 1in gragdo di assumsre uwna prima
posizione, corrispondsnte alla gosizione di apertura di

datta magohina ginnica, in oul & disposto

e
P
i

{—«-

tanzialmente parallelamente & detta struttura di
bazne, ed una seconda posizione, oorrispondente alla
posizione di chiusura di detta macochina ginnica, in cuil
detto carrello & ructabtoe rispetto a detta strubtura di

baze, oozl da sollevarlsa & ructarla rispebtoe a ddetta
struttura di supporto, disponendosi accostabta ad essag
e merzi attuatori, attl a conzentire la movimentazions

di detto carrello da detta prima a detta zgeconda

Jlteriormente seaondo 1l’invenzione, detta
struttura di bkasze comprende un carter di oopertura di
dettn telasio avente una porzione anteriore provvista di
una superficis

cul sl appogylia dstta

maceohina ginnica

svole quando ¢ in detta
pasizione di chinsura, e durante i1l passaggio da detta

posizione di apertura a detta posizicone di chiusura,

detta struttura di base e detta strubttura di supporto

g1l munvono relativamente 1l7una ri 2tte all’altra 1in

modo tale che 11 baricentro di detts macchina ginnica
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descriva un lueogo di

ricadonn S11 detta

ililmente

Prafer

rendono

athuatori comg

carrella, ed una

madrevite.

AnCora secondo

comprends una prima

una  guidsa,

Qe
2w

orrimento,

dette guide di dette

e una harra

Ry

robazlone detto

&

o

ol supporto es

accopplamento =

presentandn una  es
coopplamento =
i
chioogiola.
Ulteriormante
athuatori
l7azionamento di
Freferibilmente
chiuvsura e
raccel Jdios

di br

orima di

estremn

I3

<
=
'_l‘.
—

& &,‘“f‘\?‘*}icﬂ“ 1

punti,

chicegiola

ed
sostanzialmente parallele, su

seconda
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di ascopy

aando

-
remita
‘DLCA

corrimento sgaando

secando
comprendans
detta
gacandn

movimentazione
upporto,
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le prolezioni verticall

ppoggio o

seconde 1 invenzlong, dettl meszil

una madrevite accopplata & debto

by

impegnata ntal 41 detta

17 invenzions, detto carrello

uria  seconda di mupporto,

clascuna di

un primo ed un seconde perno di

SOUrTeve

rima e

Ry

iamento

telaio, dette prima e ssoonda barra
fiszate A detta harra i

otazione, =) dett

fis

ione,

1l invenzions,

anche un  organge

madrevite.

1finvenzione, detto gr

upRo

compreands una prima coppila

in cul oilascoun braceis di detta

col di supports ha  una  prima

in rotazione oon detto telaio e
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1
LA
¥

una ssocenda estremitd accopplata in rotaziore con uno
rigpettivo i detti prima = gseoorndn perngo i
seorrimento.

Angcora seconde lfinvenzicns, dettoe gruppo di
chiusura e movimentazione comprends una seconda coppla
di bracci di suppoerto, in cul un braceio di  detta
seconda copplia di braccel di supporto ha una prima

estremita accoppilata in robtazione ocon detta struttura

di  supporto e una seconda estremitd accoppiata con

detta barra di accoopplamente & rotazions, pesr mezzo di
una manovella,

Ulteriormente seconde 1l invenzions, debto telaio
comprande una coppla di longheroni su oul 2 installato

detto tappeto scoorrevole e detta struttura di supporto

Ry

comprendendn una ocoppia di montanti disposti para
ad accoppliati in rotazicons clascune ad un rispet
longherone di detto telaiw.

Freferibilmente condn 1LMinvenzione, olasourio i

5

detta coppla di longheroni presenta una cavita per

alloggiare parzialmesnte o Iinteramente rigpettivamente

clagcun braccio di detta seconda coppla di bracceci di
supporto durante la chiusura di debta macchina ginnica.

segonds 17invenzions, <lascoung di detti

..
&
[
=
-
Z
o
!
Py
7
{5
/[1
5 J

longheroni presenta una rispetbiva ascla di passagyilo,
e oiascuno di  detti montanti comprendende un primo
vernn di accoppiamento, accopplate in rotazione con il
rispettivo longherone, e ur secondo wernn di
coppid

ag amento, acceoppliato scorrevolments con LNa

~
o

spmethiva asola di passaggic di clascunn di detti

'_u
(r"

r

longheroni.
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Ulteriormente secondoe l/invenzigne, detlba ssoonda
copplia di bracoi di zuppoerts ha una prima eatremita

agoopplata in rotazione <on uno rispetbivo di debti

primo e ssconde montante mediante un rispetiivo perno

di dettil secondl perni di copplamento.

Preferibilmente secondo l7invenzions, det

maccohina ginnica comprende due ruote di
fisgate a detto telado, per 11 sollevamentoe di detta
struttura di hase guande detta macchina ginnica & in
funzicne, comprende rotelle fiszate a dette prima e
seconda barra di supporto, ed essendo appogglata su
dette dus ruote di sollevamentc & detle robells durants
il passagygic da detta poesizione di apertura a detta
posizione di chiusura.

La gpresente invenzione verra ora descritta a
titolo illustrativo ma noen limitative, sscondo ls zus
preferite  forme di realizzazione, <on  particolare

riferimento alle figure dei

la figura 1 mostra una macchina ginnica a tappeto

prazente invenzions, in posizions

kN

la magchina di figura 1 in cul

la struttura di base ¢ priva del carter di coperburs;

la figura 3 mestra sttica dal basso

Lo
b}
-
s
i
’_.
i
)
o
i
|
o
(;9
( ['

della macchina ginnica sesconde la figura 1;
la figura 4a mostra 1 acoopplamento del telaio
della macchina ginnica a tappeto soorrevole secondo la

presentes lnvenzione oon un primd montante;

o
'1'/

la figura &k mostra 1'accopplamento del telailo

dellsa macehina ginnica a tappsto scorrevole ssascondo la
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presente lnvenzione oon un secondoe montante;

4

narte

la figura o mostra una vista prospebtioca di

o

della struttura della macchina ginnica dells figura 1

~a

la figura %a mostra la macchina ginnica gecordo la

pregente invenzione genza carter di copertura in una
posizione intermedia tra guella di apertura & guella di

cshiuvgsura;

la figura ¢b wostra la macchina ginnica secondo la
figura & provvista di carter di copertura;

la figura 7 mostra una wvista prospethtica della
maschina ginnica secondo la figura &a;
tica di parte

la figursa ¥ mestra una wvista pros

[
della struttura della macechina ginnica della figura oy

mostra la macchinag ginnica secondo la

vresents  invenzione senza carfer di copertura  in

75

posizione di chiusura;
la figura 9b mostra la macchina ginnica gecordo la

figura Pa provvista di carver Jdi

la figura 10 mostra una wvista prospettica della
macchina ginnica secondn la figura %a; e

la figura 11 mostra urna vista prospethtica di parts
della struttura della macchina ginnica dells figura 2a.

Helle warile figure le parti simill wverranno
indicate con gll stessi riferimenti numericil.

Fagendo riferimento alle figure 1-5%, s8i osserva la
macchina ginnica a tappeto soorrevole 1 secondo la

presente invenzione.

La macchina ginniga 1 almente una
struttura di base 2 che si dispone su un gpavimentae, una

struttura i supporto 3 2 un gruppo di chiusura =

417799



Barzand & Yanavdo

S%.

mevimentazione 4, disposto infericrmentes  a  detta
struttura di  baszse 2, attn & richiudere in modo

automatico detta macchina ginnieca 1, disponendo

ij

ostl ed in posizicne sostanzialmente wverticale

(f‘

SOV EDY

detta strubtur

base 2 = detta struttura di supporteo
-

Detta struttura di base ¢ comprends un telaio 21,
avents un primo 211 =2d un seconde 212 longherons e,
una pluralita di plsdi di asppogglo 213 2 dus plastre

EN X

214, c¢ilascuna solidale ad un rispettivo primo 211 =

r;(

zaaondn 212 longherones. Detta  strubttura di base 2
comprende anche una tavoela {non moestrata nelle figurs)

in dettoe telalo 21 tra dettl prime 211 e

212 longherone e un tappebto 28 soorrevole a
ocirguito chiuso su detta vola, messo in movimento da
una coppia di rulli 22 motorizeatl. Su detto tappeto 22
scorrevole l/utilizzatores pud =ffettuare llesercizio
ginnico.

Detta struttura di base 2 comprends, inoltre un
2

carter Jdi copertura 24, c¢he ricopre detto telaio 21 e

1@ in particolare la porzione antericre 25 provvista di

una sugerficie di appoggleo 257, la oul funzions sara

meglio descritts nel seguito. In aggiunta, in

progsimita odi detta superficie di agppogglio 257 pos

sgsere presentl altre dus ruotine (non mostrate nells

X

2

figure} su dettn carter di copertura 24, utili per la
movimentazione della macchina  ginnica 1 guando &

chiusa.

Infine, destta struttura di bass 2 comprende due

roote di o sollevamento 24, note, fissate a detto telaio
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21, per 1l sollevamento i detiha struttura di base 2
quanda detta macchinag ginnica 1 & in funzione o detto
tappeto Z2 zsgorrevole & in scorrimento, per svolgeres un
egercizio, simulando una salita.,

Detta struttura oi supperto I comprends un primo
31 ed un secondo 32 montante disposti paralleli ed
aceoppiati in rotazione a detto telaic 21 di detta

ooy "y

struttura di hase 2, in particcelare szulla porzicne

anteriore i detta struttura Jdi bhass 2.

Le figure 4a e db, in particolare, mostrano

rigpettivamente 1l acoopplamento in rotazione di dettd
primo 31 e secconcdo 32 montante al rigpettivi primeo 211
e secondoe 212 longherone di detto telaio 21 di detta
struttura di base 2. In partigolare, detto primo
longherons 211 prasenta, in sorrigpondenza
dellfaccopplamento di  una estremita di dettoe perimo
montants 31, una asola di passaggle 215, menbre detto
vrimo montants 31 comprendes un  primo perno odi
agooppliamento 311, agcopplato in rotazione con deatto
prime longherorne 211, & un sacondn DErNO i

acccopplamentoe 3117, accopplato scorrevolmente con debta

-

datto segondn longheraone 212

rispendenza dell  acoopplamento di una

b ) kS kN

sgtrenitd Jdi detto secondoe montante 32, una rispettiva
azola di ypassagglo 215, mentre detto secondo montante
32 comprends un rispettive primo perno di accopplamento

Lato in robazione GO detto sacondo

e un rispettivo secondo perno  di

3217, accopplato soorrevolmente con 1a

417799
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rispettiva ascla Jdi passaggio 215,

Lfescurzione reciproga del movimento di  detti
prime 31 & seconde 3Z montante & di detto primo Z11 e
secondoe Z12 longherone 2 delimitata da dette asole di
passagygilo 215 ricavates zu dettl prime 211 & secondo Z1E

longherons. In tal modo, detta struttura di supporto 3

I detta struttura di hase 2 DOS SO ruotare

reciprocamente  secondoe la

sovrapporsl 1/7una sullfaltra.
Tra detti prime 31 & seconde 32 montante &

disposta una yplancia di comando 34, rnells guale in

gensre & pravisto un visore ¢ un monitor

e
e
1T
{I
'_

comandi  per 11 funzionamento di  detta
maschina ginnica 1.

Due maniglie o gorrimano 33 sono  accopplate
siagouna ad un rigpettivo 4di detti primo 31 & secondo

32 montante, per  coensentire all’utilizezatore di

appoggiarasi  stabkilmente a detta magchina ginniea 1

:

durante l'eseguzione dellfeszergizio ginnigo.
Debto gruppoe di  chiusura e mwmovimentazione 4,
disposte inferiormente & detbta struttura di base 2,

cosi da trovarsi tra detto telaico 21 ed il pavimentsn su

ocul det

“ta maochina ginniga 1 & appoggiata, comprende un
\ ol ¥

¥
b
&KX

5

mezrl atbtuatori 42,

arrello 41 comprende una prima 411 ed una
arra di supporto, zu ciascuna delle guali
guida, rispettivamente indicata c¢on

seconda 4127 guida. Su clascuna di dette

geconda 4127 guida &  gcorrevols  un

rispettive perno di  scorrimento, indicati con primo
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i fF

411" gecondn 412 perno  di

funzione sard meglio definita nel

<

Dettn garrello 41 &

voelventi o rotelle 413, f£1

secontda 412 barra Jdi supporto,

Detto carrello 41 comprende

accopplamento e rotazione 414, a

vvisto anche

cul s

Barzand & Yanavdo

scorrimento, la oul

saguito.

di  organi

a dette prima 411 e
ariche una hbarra di

ono

prima 411 e seconda 412 harra di supportoe., Detta barrva
di  aceopplamento = rotazione 414 &  accopgplata  in

3

rotaz datte 214 di

ione a

tal

In

mezzEo di modo,

in gradoe di ructare rispetto &

a detta  barra di accopplamento

assumendo Uns prima B Fh luﬂ@,

sostanzialmente parallelamente a

nella

ed una saconds riella

di hase

mutuamnentse,

macohina ginnica 1 & chiusa.

detto

SR ki Nea
quale
struttura i

acscostate,

detto telaio

detto rrellc
telaie 21 intorno

2 rotazice

girnnica
detta strubtura

rto 3 ructano

nella

uales detta

Detti mezzl abtuatceri 42 comprendore una madrevite
detto carrello 41, in particolare

remita

rotazione

oon detta 4

411"

dettl wprimo

Ry

goorrimentno.

Detiti m attuatori

argann motore , per 17

%

2

B

£

1.

121,

DSOIMDr s

gnamento

detta

una chiccoiola 422,

alla oguales  sono

condo 41E7 per A1

I

75

ndone  anche  un

\f_ =

di detiba madravite
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Detto gruppo i chiusura & movimentazions 4
comprends anche una prima 43 ed una seconda 44 )
di bracceci di supporto. Cilascun bracceio di detta prima
copplia di braceil di supporto 43 ha una prima estremita
accoppliata in rotazlione con un rispettive primo 211 o
sacaondn 212 laongherone di dettn telaio 21, & ura

seconda ostremita accopplata in azione  ¢on un

[t

rizpettivo primo 4117 o @ secondo 112" wernoe di
seorrimento,

Invecs, clascoun bhraccecio di detta seconda coppla di
bracel di suppoerto 44 ha  una  primsa estremits,
aceopplata in rotazions <on uno rispettive di detti

montants mediante un rispettivo

parne di detti primi pernl di accopplamento 3117

I

rarra di o accopplamento e rotazione 4§14, per mezzo di
una manovella 45,

Dettil prime 211 e secondoe 212 longherone di detto

telaio 21 2ntano  una cavita  per alloggiare

parcialments o interamente rispettivamente oilascun
bracceio di detta seconda coppia di braccl di supporto
44 durante la c¢hiusura di detta macchina ginnica 1, al
fine di ridurre Llfingombro della maoschina ginnica 1

o
828

ate

L/
(;3

I1 funzionamsnte della macchina ginnica &

secorrevols 1 gopra  descritta 51 svolge nel modo
gaguente,
Le figure 1-5% scopra descritte raffigurance detha

macchinag ginnica

chinsura automatica di detta macchina ginnica 1 pud
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avverire mediante un comande della plancia di comando
34 o anche mediante un telecomando.
Facendo ora yriferimento alle figure §&-8, ohie

mestrang detta macchina ginnica 1 in una poesizions

=dia tra quella i aperturs & quella di shiusura,

guando wviene avviata la chiusura automatica di debta

macching ginnica 1, detto organo motors
rotarione detta madrevits 421, Detta chiogociola €22,
impegnata a detta madrevite 421, scorre in direzione
della freccia B, parallelamente a dette prima 411 e
saconda 412 barra di supporto di detto carrelleo 41,
gasende vinoolata a scorrers lungoe dette prima 4117 ¢
seoonda 4127 guida per mezeo di detti prime 4117 =

4127 perno di scerrimento. In tal modo, defto

41 g1 diwvarica rispebtto a detta struttura di
bazne 2, passando gradualmente da detts prima poszsizigne

di agertura a detta seconda posizione di  chiusursa,

sollevandaola dal gpavimento

condo la  frecceia O,
sonrreandoe su debtte rotelle 4173,
Nello stegso tempo, clascuno di detti primo 211 e

sgcondo 212 longhsrons ruota rvispettoe al rizpetliivd
prime 31 e segondo 32 montante di detta strutturas di
. In particeolare, in riferimento alla figura
d4a, detto prime longherone 211 ruota intorno a detto
primo perno i accopplamento 311, mentre detto sesgondo
pvernn di acoopplamento 3117 sceorre su detta ascola di

passagglio 215, La medeszima cinematica wale per 1la

Detta manovella 4% oconsente a dette prima 43 2

seconda 44 coppla di bhracel Jdi supporto di ructars
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rispetto & detta barra di accopplamento & rotazione
414, Ciagscun braccio di detta seconda coppilia di bracooi

TAUES

2=
3]

movimento del rispsttivo

P
-
=

iy

di  supporta
secondoe  perno  di accogppliamente 3117 e 3217, Detni
acoopelianente 311 = 3217, essendo

& soorrere sulla

nno runtare detti

detta struttura di bass 2, mentre la
steszsa si sta scllevande, mucevendosi quindi i moto
relativo 1 7una {detta struttura di basze 2) rispetto
agli altri {detti primo 31 e secondo 32 montante).

In tal mode, mentre detta struttura di base 2 si
solleva dal pavimento, si obttiens 1l7effetto per cul il
karicentro Jdi  detta macchina ginnica 1 tende a
descrivere un  luogo di punti, le c¢ul proiezioni

verticall ricadone zu detha sup: 257

{ D
b
by
'_n
s
'_.
T
o
'_n
L
9 J
rj
_C4
'_.

0 in prosszsimita di essa. Pertante, 1l peze di detta
macochina ginnica 1 risulta, durante 1l passaggio da
detta pesizione aperta a detta posizione chiusa, sempre

Ry

bilanciatao,

Tale rotazione, per limitare qualsiaszi rischio di

ribaltamentoe di detta macchina ginnica 1, & in parte

compensata dalla rotazione di dstta manovella 45, che

rustande si1 allinea ¢lascuna al rispettive bhraccico di

N

supports di detta seconda coppla di braccl di supporto

A
24
49,

Duando sia detta chioccinla 422 {avvicinandosi a

detta karra di accopplaments & rotazicns 414) & detto

v

seconslo pernon di acooppliamento 3117 di detto primo

montante 31, ed il rispettive perno di detto sscondo
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montante 32, arrivano & fines corsa, detta strubtura di

o
g
i
A1
[
-

a contattoe con, o Iin progsimita di detta

wlancia di comando 34, disponendosi tra dette maniglie
0 corrimans 32, come s1 osserva nelle figure %a-11, e

clagcun braccio di detta seconda coppla di bracceci di

supporta 44 zi dispons allfinterno di dette cavita dei

s
'_B
&
i
A
4-’-
'_t
«z
'_B "
»
|"§
'_B
=
i
[
'_.
'_l

e secondo 2172 longherone.

In tale geonfigurazione detta macchina ginnica a

tappetoe scorrevole 1 ¢ chiusa ¢ puo gssere riposta,

Inoltre, detta maochina ginnica 1 pud anche sssers
EBloceata, con un apportunn ogomando, in detta posizione
intermedia {veddi figure fca-3), prima ohe detta
superficie di appogglo 257 di detto carter di copertura
Zz4  toochi la  superficie del pavimento. Cid rende
semplice e sicura la movimentazions della macchins
ginnica 1 stessa da parte di un ubilizzatore, mediante
detrte ructe di sollevamento 26 e dette rotelle 413 di
dettn carrello 41.

NMella poesizione di chiusura la macchinag ginnica 1

ocoupa unoe  sparic ridottoe e pud esgsere spostata e

§
riposta favilments

Come & evidente dalla descrizione sopra riportata,
11K vantagglo della macchina ginnica = tappeto

scorraevels ripieqabile geconds la presernte inverizione &

che  pud  sgsere chiusa automaticamente  azionando

semplicemente un  comande  posto su detta plancia di

Ry

comarndn 34,

Un altro wvantagyic della ginnica secondo
l7invenzione & che pud esssere richiusa in mode obtimale

sanza aloun rischio di ribaltamsnto.
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Un  ulteriore vantaguio della macchina ginnica
secando 17invenzionse & aguello  di consentire la

movimentazions dells macchina ginnica stessa riducendo

& shata degceritta a titole
illustrative, ma non limitativo, zecgorndo le sus forme
vreferite di realizzazions, ma € da intendersi che
variazioni efo wmodifiche gpotranng eszsere apportate
dagli esperti del ramp senza ger gueste uscires dal
relativo ambkite odi protezione, ocome definiton dalle

rivendicazioni allegate.

L e e § e ] 3 ey A o~ R
Barzand & Zanardeo Homa S.p. AL
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EIVENDILZAZIONI
1. ™acchinag ginnica a tappeto scorrevole (1)
comprandente
una struttura di hase
s oul & installato un

circocuitoe chiuso per effettuars

una struttura di
robazigne & detta strubtura di hase (2),
caratterizszata dal fatto 4di comprendsere un gruppo

Adi  chiusura e movimentazione (43, comprandente un

1y, accopplate in rotazions a detto telaio

L)

carrvellao ¢
(217 di detta struttura Jdi base {2y, 1in grade di
aszumsre una  prima  posizione, corrigpondentes  alla

2

izione di apertura di detta macchina ginnica {1y,

fepay

3

i

in cui & dizpostoe sostanzialmente parallelamente a
detta struttura di bhase {(2), ed una seconda posizione,
corrigpondente alla posizicns di chiusura i detta
macchina ginnica (1), in cul detto carrelle ({41} &
runtato rispetto a detta struttura di base {2}, oosi da

i

-
o
fas
=
s
o

sellevarla e ructarla rispetto a detta
supgortce (3}, disponendosi acoozntata ad sasa; e mezzi
attuatori (423, atti a gonszsentirs la movimentarions Jdi
dettn carrello {41} da detta primse a detta seconda
poslizione & viceversa,

-~

2, Macchina ginnica {1} seconde la rivendicazio

nragedente garatterizzata

75

dal fatto che detta struttura di basze {23

gmprende un carfer Jdi copertura {24) di dette telaio

{21y avente una antericorse {25} provviata di

una superficie di appogglo (2%7) su cul si appoggla
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detta macchina ginnica a tapp

i

te scorrevole (1) guandgo
& in detta posizicns di chiusura, e

da fattae ghe durante il passaggio da  debta

poesizione odi apertura a detta posizione di chiuzsursa,

detta struttura di basse {2} = detta struttura di

guppoerto {3} si muoevone relativamernte 1'una risy

\

”D

‘—1— "‘i‘
{3

,,4

.tN
allfaltra in modo tale ¢he 11 bharicentro di dett

P

macchina ginnica {1} descriva un luoge di punti, le cui

proiezioni wverticall ricadonce su detta superficie di

appoggio {257 o in prossimita di essa.

3. Maochina ginnica {1} sscondo wuna gualsiasi

delle rivendicaziconi precedentl, caratterizzata

[

dal Fatto ohe detti merzi abtuatori {42)

comprendons  una madrevite (421)  accopplata a detto

:

carrello (41, ed una chicociola impegnata con

detta madrevite (421},
4, Macchina ginnica {1} ssconde la rivendicazions
nregedente, caratterizzatsa

dal fattoe che dette carrello (41} comprends una

prime (411 ed una seconda (412) barra di zupporto,

o3
’_.
o
6]
[
o
pued
Iy
i)
0
{-r

izposte sostanzialmente parallele, #u  olasguna  di
dette prima (411} e seconda (412} karra di supporto
eagende ricavata una guidas (411°, 41273, un  primo

onde  {4127)  pernoe di georrimento,

clasoung  soory = in una rispettiva di detlte guids
{411, 4127) di dette prima (411} & seconda {412} bharra
di supporto & una bharra di agooppiamento e rotazione
{414) accopplata 1in rotazicne a detbce telaic (213,

dette prima (411} e seconda ({412} Ik di sugporto

essends fissate a detta barra di  accopplamsnto e
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n
dal fatto che detta madrevite {421} presents una
»t..

-2 fissata a detta barra di accopplamento e

gecorndo {4127)

I

n
dal fatto che detto primo {4117

parne di scorrimento sono fissati a detta chiogoiola

S, Macchina ginnica {1) zeconde una gualsiasi
dells rivendicazioni 4 o 5, caratterizzata dal fatto

che detti mezzi attuatori (42} ocomprendone anche un

organn  motore Ve par lfazionamente di o detta

madrevite (421},

iy

. Macchina ginnica {1} zecondo una gualsiasi
dalle rivendicazioni 4 o &5, ocaratterizzata dal fatto
che  detto gruppe Jdi chiusura & movimentazione (4]

Ry

comprarnde una prima coppla di braceil di zupporto {43},

X

in cul ciascun braccio di detta prima coppla di bracci

Ry

di supporto (43} ha una prima estremiti accoppliata in
rotazione con detto telaio {21} & una seconda estremit’
wwooppliata in rotazione corn uno rispettive di detti
primoe {4117} = secondn (4127} perno di scorrimento.

7. Macchina ginnica {1} secondo una gualsiasi

o
[
T

=]1le rivendicazioni 4-&, caratterizzata dal fatto che
detitc

m

‘J

gruppe di chiusura e mevimentazione {4) comprends
una seconda coppla di bracecil di supporto (443, in cuil

1111 bhracgoic di detta seconda  ooppiz di bracoi di

r“

supporto (44 ha una prima estremitd accoppiata in

rotaz

[\
'_
fe’
o
(T

con detta struttura o1 supporbe (3} & una
s=conda estremita accoppilata con detta barra  di

agoeopplamento e rotazione {414y, per mezzo di una
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manovella {45),

5. Macochina ginnica (1) secondo una gualsiasi
delle rivendicazionil precedenti, carathterizzata

dal fatteo che detto telailo {21} comprends una
coppla di longheroni (211, 2127 su cul & installate

seorrevole &

che detta struttura di supports (33
comprande una  copplia di montantl (31, 22} disposti
paralleli ed acceopplati in retaziones clascung ad un
rispettive longherone (211, 212y di detto telaio {(21).

9. Macchina ginniga (1} secondo la rivendicarzione
precedente, caratterizzata dal fatto che ciascune i
detta coppla di  longheroni {211, 212} presenta  una
cavita yper  alloggilare  parzialmente o interamante

:

rigpettivamente ciascoun braccico di detta seconda coppila

"M

di braccl di supportoe {44} durante la chiusura di detta
maceohina ginnica {1}.

10, Macchina ginniga {13

i
-
Y
s
=

soondn uana gualsi
dalle rivendicazionl 8 ¢ 2, caratterizzata

dal Fattoe che cilascunce 4di detti longheroni (211,
212} presenta una rispettiva asola di passagglo {215},
e

dal fatto che clascuno 4di detti montanti (31, 323
comprarnde  un  primo perno  di o accoopplamentoe {311,
aceopplate in rotasicne con 1l rispettive longherone
{211, 2123, = un secondo perno di accopplamento (3117)

scorrevolmente con una rispettiva asola di

{215y di clascung Jdi detti longhesroni (211,

11. Macchina ginnica (1} secondo la rivendicarzions
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pracedente, paratterizzata
hragoie di detta segonda coppd

(44} ha una prima estremita accopplat:

-~

{ad
=
i

[5y)

i

s ‘
& .
L]

—

i1

&

{ad

[~

une  rispettive di  detti primo
montante mediante un rispettive perno di detti zecondi
parni di accopplamento (3117 o (3217},

1 aorndn una  gualsiasi

NG

. Macchina ginnica {1}
delle rivendicazionl 4-11, caratterizszata

dal fatte di comprendere dug ruote di sollevamento

per 1l sollesvamsnto

4

(26} fissate a detto telaio (&1},
»t..

~ta struttura di base {2 guando detta macchina

K

ginnica (1} & in funzions,
dal fatto di comprenders rotelle {4137 fissate

a dette prima (411} o seconda (412} harra di supporto,

dal fatteo che detta magchinag  ginnica (1) &

I

agppogglata su dette due ruote di sollevamentoe {26)

dette rotelle (413} durantes 11 passagyglo da detta

sosizione di apertura a detts poesizione di chiuvsura.

tors
Hy

s,

Barzang & Zanardo FHoma 3.p. A,
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