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Przyrzad do mierzenia kata obrotu zwlaszcza waléw i diwigni
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Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do mierzenia
kata obrotu zwlaszcza waldéw i dzwigni silownikow sto-
sowanych w automatyce przemystowe;j.

Znane sa przyrzady w postaci katomierzy nastawnych
o regulowanym ustawianiu ramienia stalego wzgledem
bazy, a odczyt dokonywany jest na skali przy drugim
ramieniu po uprzednim jego ustawieniu na wykonane
przesunigcie.

Niedogodnoscia tych katomierzy jest konieczno$¢ usta-
wiania dwoch ramion przy czym dokladno$¢ odczytu za-
lezy od plaskosci i gladkosci powierzchni mierzonych
elementow.

Innym uzywanym do tego celu przyrzadem jest kato-
mierz z poziomnica. Pomiar tym przyrzadem polega na
przylozeniu go np. do dawigni sitownika po wykonanym
przesunigciu i dokladnym wypoziomowaniu skali. Od-
ozyt dokonuje si¢ przez lupg od poziomu do dolnego
przesunigcia i od poziomu do goérnego przesunigcia z
dokladnoscia do jednej minuty. Po dodaniu obydwoch
pomiaréw dopiero uzyskuje si¢ pelne przesunigcie ka-
towe. Niedogodnoscia tego przyrzadu, mimo duzej do-
kiadnosci jest jego nieergonomiczno$¢ w uzyciu z uwagi
dokonywania dwoch pomiaréw i ich zsumowania oraz
konieczno§é dobrej plaskosci i gladkosci powierzchni
mierzonych elementow.

Celem wynalazku jest umozliwienie ciaglego i bezpo-
§redniego dokonywania pomiaru przesunigcia katowego
szczegblnie waléw i dzZwigni sitownikéw bedacych w ru-
chu. Zadanie techniczne prowadzace do osiagnigcia tego
celu polega na skonstruowaniu przyrzadu, ktéry umozli-
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wi ciagly pomiar przynajmniej z dokladnosécia do 10 mi-
nut i mocowanie jego na dowolnym miejscu mierzonego
elementu stalowego lub Zeliwnego, przy czym konstruk-
cja zapewni pelna ergonomicznos$é.

W przyrzadzie wedlug wynalazku sprze¢glo magnetycz-
ne polaczono rozlacznie z korpusem a z przeciwnej jego
strony zamontowano lozyska z osadzonym w nich wal-
kiem i zabezpieczono zespolem skalowym, ktéry stano-
wi pokrywa z umieszczong tarcza posiadajaca na ob-
wodzie skale od 0 do 360° w jedna i druga strong, przy
czym docisk jej zapewnia nakretka poprzez elastyczng
podktadke. Natomiast na walku zamontowano rozlacz-
nie pierscien, z ktérym na stale polaczony jest powietrz-
ny tlumik z obciaznikiem i wskaZnikiem odczytu posia~
dajacym noniusz w lewa i prawa strong, umozliwiajacy
pomiar z dokladnoécia do 6 minut, przy czym calo$¢
jako zesp6l wskaznikowy dziala na zasadzie prawa gra-
witacji.

Zaleta wynalazku dzigki zastosowaniu magnetycznego
sprzegla jest mozliwo$¢ mocowania przyrzadu na dowol-
nie wybranym miejscu elementu stalowego lub Zeliwne-
go. Natomiast zespél skalowy umozliwia latwe i szyb-
kie ustawienie tarczy, a zesp6t wskaZnikowy zamontowa-
ny na ulozyskowanym watku daje ciagly pomiar z do-
ktadnoécia do 6 minut. Przeprowadzone wstepne préby
wykazaly pelna ergonomiczno$¢ przyrzadu.

Przyrzad wedlug wynalazku zostalt dokladniej przed-
stawiony w przykladowym wykonaniu na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia czg$ciowy przekrdj podtuzny
przyrzadu, a fig. 2 — jego widok z przodu.
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Jak uwidoczniono na rysunku przyrzad sklada si¢ z
magnetycznego sprzegla 1 polaczonego rozlacznie z kor-
pusem 2, w ktérym z przeciwnej strony zamontowane
s3 lozyska 3 z osadzonym w nich walkiem 4 i zabez-
pieczone zespolem skalowym, przy czym na koficu wal-
ka 4 od strony zewnetrznej zamontowany jest roziacznie
zespoOt wskaZnikowy.

Zesp6l skalowy stanowi pokrywa 5, na ktorej umiesz-
czona jest obrotowo tarcza 6 posiadajaca na obwodzie
skale od 0 do 360° w jedna i druga strong, przy czym
unieruchomienie jej dokonywane jest nakrgtka 7 po-
przez elastyczna podkladke 8 na przyklad z gumy.

Zesp6t wskaznikowy ma pierSciefi 9 z polaczonym na
stale powietrznym ttlumikiem 10 wykonanym najkorzyst-
niej w ksztalcie litery L, z ktérym réwniez na stale po-
laczony jest obcigznik 11 na przyklad w ksztalcie walca
i wskaznik 12 odczytu, posiadajacy noniusz w lewa i pra-
w3 strong, umozliwiajac pomiar z doktadnoscia do 6 mi-
nut. )

Dziatanie przyrzadu wedlug wynalazku polega na mo-
cowaniu jego magnetycznym sprzeglem 1 do dowolnie
wybranego miejsca elementu mierzonego na przyklad
dzwigni sitownika.

Nastepnie tarcze 6 ustawiamy na 0° w stosunku do ze-
ra noniusza na wskazniku 12 odczytu, ktéry zawsze
skierowany jest pionowo w dol, gdyz dziala na zasadzie
zZnanego prawa grawitacji.
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Nakretka 7 poprzez elastyczng podkladke 8 powodu-
jemy unieruchomienie tarczy 6. Pomiar przesunigcia ka-
towego dzwigni silownika dokonywa¢ mozna od chwili
rozpoczecia jej obrotu i to niezaleznie w prawa czy le-.
w3 strong.

ZastrzezZenia patentowe

1. Przyrzad do mierzenia kata obrotu zwlaszcza wa-
16w i dizwigni silownikéw stosowanych w automatyce
przemystowej, znamienny tym, Ze ma magnetyczne
sprzeglto (1) polaczone rozlacznie z korpusem (2), w kto-
rym z przeciwnej strony zamontowane sa lozyska (3) z
osadzonym w nich watkiem (4) i zabezpieczone zespo-
lem skalowym, przy czym z walkiem (4) polaczony jest
rozlacznie zesp6t wskaznikowy.

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze ze-
spot skalowy wyposazony jest w pokrywe (5), a na niej
umieszczona obrotowo tarcza (6) posiada na obwodzie
skalg od 0 do 360° w jedng i druga strone, i dociskana
jest nakretka (7) poprzez elastyczna podkladke (8) ko-
rzystnie z gumy.

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, ze
zesp6t wskaznikowy ma piericiefi (9) polaczony na stale
z powietrznym ttumikiem (10), najkorzystniej w ksztalcie
litery L, z ktorym réwniez na stale polaczony jest ob-
ciaznik (11) i wskaznik (12) odczytu z noniuszem w
prawa i lewa strone.
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