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Urzadzenie sterownicze z sygnalizatorem optyczno-akustycznym

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie sterownicze z sygnalizatorem optyczno-akustycznym przeznaczone
do telekontroli aparatury manewrowej i sygnatéw ostrzegawczych podczas przytaczania maszyn i urzadzen gémi-
czych do Zrddet energii elektryczne;j.

Stosowany w urzadzeniach manewrowych sposdb uruchamiania maszyn jest oparty na przekazniku sterow-
niczym zaltaczanym sterownikiem kontaktronowym oraz na przekazniku czasowym zataczanym przekaznikiem
sterowniczym ina sygnalizatorach optycznych wzglednie akustycznych zataczanych i.wytaczanych przekazni-
kiem czasowym warunkujacym zataczenie maszyn.

Wada tych rozwiazan jest mozliwosé samoczynnego mezamlerzonego zataczania maszyn wskutek przemija-
jacych uszkodzeri takich jak wzrost rezystancji obwodu sterowania, zwtaszcza obwodu kontrolujacego ciaglo$é
uziemniajgcego przewodu ochronnego, powstanie przerw i zwar¢ doziemnych lub mi¢ dzyprzewodowych w podre-
dniczacych obwodach sterowniczych. Ponadto, w urzadzeniach tych istnieje mozliwo$¢é zataczania maszyn bez
sygnalu ostrzegawczego w razie powstania przerwy w obwodzie zasilania sygnalizatora, przepalenia bezpieczni-
kéw lub uszkodzenia obwodéw przekaznika czasowego. Brak ]est réwniez kontroli zalgczania napedéw w uktla-
dach maszyn zespolonych.

Urzadzenie sterownicze z sygnallzatorem otpyczno-akustyanym wedtug wynalazku zawiera nadajnik pota-
czony szeregowo ze sterownikiem, transformatorem i urzagdzeniem telekontroli. Nadajnik jest potaczony z obwo-
dem sygnalizatora otpycznego wzglednie akustycznego poprzez manipulator kluczowy i zesp6t taczeniowy oraz
z odbiornikiem poprzez manipulator kluczowy. Natomiast sygnalizator optyczny wzglednie akustyczny jest pols-
czony z odbiomikiem poprzez przetwornik telemetryczny, a odbiomik jest potaczony bezposrednio z urzadze-
niem telekontroli. '

Zaletg urzadzenia wedlug wynalazku jest mozliwo$¢ kontroli obwodéw sterowniczych uruchamianych
urzadzeni, wyeliminowanie zagrozen samoczynnego zataczenia oraz mozliwos¢ realizacji uktadu zapewniajacego
uruchomienie maszyn wytacznie po nadaniu sygnatu ostrzegawczego. Ponadto, zapewnienie peinego bezpieczen-
stwa obstudze podczas uruchamiania maszyn i urzadzes.
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Wynalazek zostatl uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia schemat bloko-
wy urzadzenia sterowniczego z sygnalizatorem otpyczno-akustycznym.

Jak to uwidoczniono na rysunku urzadzenie zawiera nadajnik 1 potaczony szeregowo ze sterownikiem 2,
transformatorem 3 i urzadzeniem telekontroli 4. Nadajnik 1 jest potaczony z obwodem sygnalizatora optycznego
wzglednie akustycznego 5 poprzez manipulator kluczowy 6 i zespot taczeniowy 7 oraz z odbiornikiem 8 poprzez
manipulator kluczowy 6. Sygnalizator optyczny wzglednie akustyczny 5 jest potaczony z odbiornikiem 8 po-
przez przetwornik telemetryczny 9. Odbiornik 8 jest potaczony bezposrednio z urzagdzeniem telekontroli 4.

Zasada dziatania urzadzenia wedtug wynalazku polega na tym, ze nadajnik 1 po zalaczeniu sterownika 2
w obwodzie z transformatorem 3 izadziataniu urzgdzenia telekontroli 4 powoduje, za pomocg manipulatora
kluczowego 6, przygotowanie uktadu do zataczenia odbiomnika 8, wtaczenie zespotu taczeniowego 7 i urucho-
mienie sygnalizatora optycznego wzglednie akustycznego 5.

 Sygnat o okreslonej amplitudzie iczasie trwania z sygnalizatora optycznego wzglednie akustycznego 5
zostaje przckazany poprzez przetwornik telemetryczny 9 do odbiornika 8. Brak sygnatu o ustalonym czasie
trwania i ustalonej amplitudzie spowoduje zwolnienie nadajnika 1 i sterownika 2 oraz wytaczenie obwodu ste-
rowania. Sygnat zataczenia odbiomika 8 jest przekazywany do urzadzenia telekontroli 4. Brak sygnatu potwier-
dzajacego zatgczenie odbiornika 8 w urzadzeniu telekontroli 4 spowoduje zwolnienie nadajnika 1 i sterownika 2.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie sterownicze z sygnalizatorem otpyczno-akusty cznym zawierajace przekazniki sterownicze i cza-
sowe, znamienne tym, Ze ma nadajnik (1) polaczony szeregowo ze sterownikiem (2), transformatorem
(3) iurzadzeniem telekontroli (4), przy czym nadajnik (1) jest potaczony z obwodem optycznego wzglednie
akustycznego sygnalizatora (5) poprzez manipulator kluczowy (6) i zespdt taczeniowy (7) oraz z odbiornikiem
(8) poprzez manipulator kluczowy (6), natomiast optyczny wzgle dnie akustyczny sygnalizator (5) jest potaczony
z odbiornikiem (8) poprzez przetwornik telemetryczny (9), a odbiomik (8) jest potaczony bezposrednio z urza-
dzeniem telekontroli (4).
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