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Opis wzoru

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest palnik do kottéw grzewczych z uchylnym rusztem samo-
czyszczacym, ktéry to palnik przeznaczony jest do spalania pelletu.

Znane sg ze stanu techniki palniki do spalania pelletu posiadajgce rézne typy rusztéw samo-
czyszczacych, niewymagajgcych interwencji cztowieka w trakcie zwyktego uzytkowania. W zaleznosci
od budowy palnika ruszty samoczyszczgce posiadajg réznorodng budowe, dostosowang do typu pal-
nika. Zazwyczaj sg to ruszty zebrowe lub ptytowe z otworami.

Znany jest przyktadowo z europejskiego zgtoszenia patentowego nr EP2848863 palnik z obroto-
wym rusztem zebrowym wyposazony w urzadzenie czyszczgce, w ktérym to rozwigzaniu palenisko jest
utworzone z prostopadtosciennej komory spalania oraz obrotowego rusztu, stanowigcego dno komory
spalania i zamykajgcego jg w czasie pracy. Ruszt utworzony jest z ptyty rusztu i umieszczonych ponad
nig pretdw rusztu, z ktérych czesc jest ruchoma w stosunku do ptyty rusztu. Pomiedzy pretami rusztu
umieszczone sg nieruchome elementy oczyszczajgce. Ruszt moze sie obraca¢ wokét osi obrotu,
a otwarcie i wychylenie rusztu powoduje oczyszczanie samego rusztu poprzez ruch pretéw ruchomych
rusztu oraz oczyszczanie komory spalania poprzez wychylenie statych elementéw oczyszczajgcych
ustawionych rownolegle obok siebie i tworzacych grzebieh. Elementy czyszczgce w czasie pracy ko-
mory spalania znajdujg sie wewnatrz komory, za$ podczas wychylenia i obrotu rusztu omiatajg otwor
komory spalania.

Z kolei z publikacji zgtoszenia patentowego W02011124762 znany jest palnik z rusztem ptyto-
wym, ktory posiada otwory, przez ktére doprowadzane jest powietrze do komory spalania. Ruszt ptytowy
umieszczony jest na dole tej komory spalania i jest okragtg strukturg sktadajgca sie z dwéch pétkolistych
zawiasowych sekcji posiadajgcych dolng ptyte i gérna ptyte, przy czym przestrzen powietrzna powstaje
pomiedzy nimi. Pomiedzy sekcjami zawiasowymi znajduje sie wydrgzony obrotowy watek, na ktérym
ruszt jest podparty po bokach komory spalania.

Problemem w znanych rozwigzaniach jest albo niedostateczne oczyszczanie rusztu i dna palnika
z resztek procesu spalania albo duzy ciezar wynikajgcy z budowy zebrowej. Jednocze$nie umieszcze-
nie elementéw czyszczacych w komorze spalania powoduje ich szybsze zniszczenie i odksztalcenia
powstajgce pod wptywem dziatania temperatury.

Celem wzoru uzytkowego jest opracowanie konstrukcji palnika do kottéw grzewczych z obroto-
wym rusztem samoczyszczgcym o prostej konstrukcji rusztu, ktéra eliminuje jego awaryjno$¢ oraz cie-
zar, a dodatkowo posiada niewielkie rozmiary pozwalajgce ogranicza¢ rozmiary konstrukcji palnika.

Palnik do kottdw grzewczych z uchylnym rusztem samoczyszczgcym, majgcym postac piyty
z otworami i zawierajgcym rozbijak oraz usztywnienie, ktére to elementy osadzone sg na wspdlnym
watku charakteryzuje sie tym, ze do piyty rusztu przymocowane sg trwale krzywki rusztu osadzone
na wspolnym watku i potgczone wzmocnieniem oraz tulejg, przy czym krzywki rusztu potagczone sg
z konstrukcjg wsporczg poprzez sprezyny, zas rusztowi nadaje ruch krzywka motoreduktora po-
przez tuleje.

Korzystnie jest, jesli usztywnienie rusztu ma postaé pionowo usytuowanych ptaskownikow.

Korzystnie jest, jesli jedna z krzywek rusztu zawiera klips magnetyczny czujnika ruchu, zamoco-
wanego do sciany konstrukcji wsporczej.

Korzystnie jest, gdy kat otwarcia rusztu wynosi od 0° do 60°.

Korzystnie jest, jesli konstrukcja wsporcza ma postac prostopadtoscianu o podstawie wielokata
nieforemnego i zawiera otwory pod watek krzywki motoreduktora, pod czujnik ruchu, pod sruby do mo-
cowania sprezyn oraz pod elementy srubowe.

Palnik wedtug wzoru posiada Izejszg konstrukcje w stosunku do rusztéw zebrowych, a dzieki
kompaktowej budowie zajmuje mniej miejsca niz rozwigzania znane ze stanu techniki oraz ofert rynkowych.
Mechanizm nadajgcy ruch i sterujgcy pracg rusztu zamkniety zostat w niewielkiej prostopadto$ciennej
obudowie, ktéra chroni elementy mechanizmu i jest tatwa w montazu. Zastosowanie mechanizmu ste-
rujgcego pracg rusztu pozwala na odprowadzenie resztek procesu spalania poza palenisko oraz jego
oczyszczanie. W wyniku odchylenia rusztu i powrotu z gwattownym uderzeniem nastepuje oczyszczanie
rusztu i rozbijanie ewentualnych spiekédw w palenisku, co ogranicza zatykanie otworéw w ruszcie.
Wielko$¢ kata wychylenia rusztu, z ktérej nastepuje powrét do pozycji wyjsciowej, jest dobrana tak,
ze nie generuje ucigzliwego hatasu. Natomiast tozyskowanie elementéw ruchomych zapewnia beza-
waryjng prace mechanizmu sterujgcego pracg rusztu.
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Przedmiot wzoru zobrazowano na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia przekrdj przez kociot
grzewczy z zamontowanym palnikiem wedtug wzoru, fig. 2 i 3 przedstawiajg widok perspektywiczny
palnika umieszczonego w komorze paleniskowej kotta, fig. 4 i 5 przedstawiajg palnik w widoku perspek-
tywicznym, fig. 6 i7 przedstawiajg ruszt palnika w ujeciu perspektywicznym, fig. 8, 9 i 10 przedstawiajg
konstrukcje wsporcza w ujeciu perspektywicznym, fig. 11 przedstawia rysunek obrazujgcy dziatanie me-
chanizmu sterujgcego praca rusztu w rozbiciu na etapy od 0 do 2.

Palnik do kottdw grzewczych z uchylnym rusztem samoczyszczgcym wedtug wzoru posiada pro-
stopadtoscienne palenisko 1, ktérego dno stanowi uchylny ruszt 2. Palenisko 1 osadzone jest w korpu-
sie 3, a sciany boczne 1a oraz 1b paleniska 1 posiadajg otwory przelotowe 1c o statej srednicy.

Ruszt 2 ma postac ptyty 2a z przelotowymi otworami 2b o zmiennej srednicy, przy czym piyta 2a
wzmochiona jest wzdtuznym usztywnieniem 2c majgcym postaé pionowo usytuowanych ptaskownikéw.
Do plyty 2a przymocowany jest rozbijak 2d, ktory w trakcie ruchu rusztu 2 zdziera ze $cian bocznych la
i 1b paleniska 1 zalegajgcg warstwe zuzlu. Do ptyty rusztu 2a przymocowane sg trwale krzywki 2e i 2f
rusztu 2 potgczone wzmocnieniem 2g. Rozbijak 2d, wzdluzne usztywnienie 2c oraz krzywki 2e i 2f sg
trwale potgczone z ptytg 2a oraz trwale osadzone na watku 2h, bedgcym osig obrotu rusztu 2.

Na palenisko 1 natozony jest zsyp 4 zamkniety z trzech stron i dostosowany do geometrii komory
spalania kotta, w ktérej usytuowany jest palnik. Krawedzie 4a zsypu 4 stykajg sie ze Sciang kotta 5,
w ktorej umieszczona jest rura zsypowa 6 paliwa. Paliwo do rury zsypowej 6 dostarczane jest okresowo
podajnikiem slimakowym 6a ze zbiornika paliwa 6b.

Ruszt 2 otrzymuje naped od motoreduktora 7 poprzez tuleje 8 tgczaca krzywki 2e i 2f rusztu 2,
ktérej to tulei ruch nadaje krzywka 9 motoreduktora 7. Krzywka 9 motoreduktora 7 osadzona jest
na watku 10.

Krzywki 2e i 2f potgczone sg z konstrukcjg wsporczg 11 za pomocg sprezyn 12 zaczepionych
do uchwytow 2i krzywek 2e i 2f oraz do $rub oczkowych 13 zamocowanych nakretkami 14 do dolnej
Sciany 11a konstrukcji wsporczej 11.

Krzywka 2e rusztu 2 zawiera klips magnetyczny 15a czujnika ruchu 15b, zamocowanego
do sciany 11b konstrukcji wsporczej 11. Czujnik ruchu 15b zamocowany jest do sciany 11b konstrukciji
wsporczej 11 i wykrywa potozenie krzywki 2e rusztu 2 i przekazuje te informacje do sterownika 16.

Obrot krzywki 9 motoreduktora 7 powoduje przemieszczanie sie tulei 8 wraz z krzywkami 2e i 2f,
powodujgc odchylenie rusztu 2 o 60° od pozycji wyjsciowej, co zostato zobrazowane w etapach 0-1
przedstawionych na fig. 11 .Obracajgca sie krzywka 9 motoreduktora 7 powoduje dalsze przemieszcza-
nie sie tulei 8 do pozycji, gdzie tuleja 8 zsuwa sie z krzywki 9 motoreduktora 7 i wskutek zadziatania
sprezyn 12 nastepuje gwattowny powr6t rusztu 2 do pozycji wyjsciowej, co zostato zobrazowane w ko-
lejnym etapie 2 przedstawionych na fig. 11.

Kat otwarcia rusztu 2 przy wspotpracy z mechanizmem sterujgcym pracg rusztu 2, zawierajgcym
tuleje 8, krzywke 9 i sprezyny 12, wynosi od 0° do 60°, za$ przy powrocie rusztu 2 do pozycji zamkniecia
jego wychylenie jest sterowane mechanizmem sterujgcym praca rusztu do kata 35°, po czym nastepuje
samoczynny powro6t rusztu 2 spowodowany zsunigciem sie tulei 8 z krzywki 9 motoreduktora 7. W efek-
cie nastepuje wstrzgsowe oczyszczenie rusztu oraz scianek paleniska.

Konstrukcja wsporcza 11 ma posta¢ ma postac prostopadtoscianu o podstawie wielokata niefo-
remnego z otworami pod krzywke 9 motoreduktora 7, czujnik ruchu 15b, sruby oczkowe 13 oraz ele-
menty $rubowe 17. Sciana 11b konstrukcji wsporczej 11 posiada otwér 11¢ z wybraniem do osadzenia
watka 10 motoreduktora 7. Sciana 11b zawiera réwniez otwor rewizyjny 11d, przy czym oba otwory 11c
i 11d sg zamkniete pokrywg 11e ukierunkowujgca przeptyw powietrza.

Palnik wyposazony jest w zapalarke 18.

Zastrzezenia ochronne

1. Palnik do kottéw grzewczych z uchylnym rusztem samoczyszczgcym, majgcym postac
ptyty z otworami i zawierajgcym rozbijak oraz usztywnienie, ktére to elementy osadzone
sg na wspolnym watku, znamienny tym, ze do ptyty rusztu (2a) przymocowane sg trwale
krzywki (2e) i (2f) rusztu (2) osadzone na wspdolnym watku (2h) i potaczone wzmocnhie-
niem (2g) oraz tulejg (8), przy czym krzywki (2e) i (2f) rusztu (2) potgczone sg z konstrukcjg
wsporczg (11) poprzez sprezyny (12), zas rusztowi (2) nadaje ruch krzywka (9) motore-
duktora (7) poprzez tuleje (8).
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Palnik wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze usztywnienie (2c) rusztu (2) ma posta¢ pio-
nowo usytuowanych ptaskownikow.

Palnik wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze jedna z krzywek (2e) rusztu (2) zawiera klips
magnetyczny (15a) czujnika ruchu (15b), zamocowanego do $ciany (11b) konstrukcji
wsporczej (11).

Palnik wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze kat otwarcia rusztu (2) wynosi od 0° do 60°
Palnik wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze konstrukcja wsporcza (11) ma posta¢ prosto-
padioscianu o podstawie wielokgta nieforemnego i zawiera otwory pod watek (10)
krzywki (9) motoreduktora (7), pod czujnik ruchu (15b), pod $ruby (13) do mocowania spre-
zyn (12) oraz pod elementy $rubowe.
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