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(54) DISPOSITIF DE COUPURE D’UN COURANT ÉLECTRIQUE

(57) Ce dispositif de coupure d’un courant électrique
comprend :
- des contacts électriques fixes (4, 6) et mobile (16) ;
- une cage (12) et un poussoir mobile apte à se déplacer
en translation par rapport à la cage, la cage délimitant
une cavité de réception à l’intérieur de laquelle le pous-
soir est reçu, le contact mobile étant monté sur le pous-
soir, le déplacement du poussoir permettant de commu-
ter le dispositif de coupure ;
- un organe de rappel élastique (28) qui rappelle le pous-
soir vers sa position déployée.

Le dispositif de coupure comporte en outre, disposée
à une extrémité distale de la cavité de réception :
- une zone de freinage (42) formant une restriction qui
réduit localement les dimensions de la cavité de récep-
tion, afin de ralentir le poussoir ;
- une butée (44) pour arrêter le mouvement du poussoir.
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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif de
coupure d’un courant électrique et un appareil de cou-
pure comportant ce dispositif de coupure.
[0002] Des modes de mise en oeuvre de l’invention
s’appliquent plus particulièrement aux appareils de cou-
pure destinés à être installés dans des lignes d’alimen-
tation de moteurs électriques.
[0003] On connaît des appareils de coupure d’un cou-
rant électrique, tels que des disjoncteurs ou des contac-
teurs, qui permettent d’interrompre la circulation d’un
courant électrique dans une installation électrique, au
moyen de contacts électriques séparables. Selon que
l’appareil est destiné à être utilisé dans une installation
électrique monophasée ou polyphasée, il comprend un
ou plusieurs dispositifs de coupure, chacun associé à
une phase électrique. Chacun comprend des contacts
mobiles déplaçables par rapport à des contacts fixes qui
sont raccordés à l’installation électrique.
[0004] Le brevet EP 0 556 109 B1 décrit un exemple
d’un dispositif de coupure. Un poussoir mobile est dé-
plaçable en translation par rapport à une cage fixe soli-
daire du corps de l’appareil électrique. Le poussoir est
muni d’un contact électrique mobile qui porte des pas-
tilles de contact électriques disposées en regard de pas-
tilles de contact correspondantes ménagées sur des con-
tacts électriques fixes amont et aval.
[0005] Pour interrompre le courant, un palonnier mo-
bile, couplé à un mécanisme de déclenchement de l’ap-
pareil, appuie sur le poussoir pour l’éloigner des contacts
fixes. Inversement, pour autoriser la circulation du cou-
rant, le palonnier libère le poussoir, qui se déplace sous
l’action d’un organe de rappel élastique, jusqu’à ce que
les pastilles de contact se touchent. Le contact mobile
autorise alors le passage d’un courant entre les contacts
fixes.
[0006] Ce dispositif de coupure a longtemps donné sa-
tisfaction. Mais il n’est plus adapté pour certains usages
contemporains, notamment lorsqu’un courant électrique
d’intensité élevée est requis. En effet, dans un tel cas, le
dimensionnement mécanique du dispositif doit être mo-
difié. En particulier, l’organe de rappel doit emmagasiner
plus d’énergie pour augmenter le seuil de répulsion des
contacts lors de la fermeture du dispositif.
[0007] Un inconvénient est que, une fois libéré par le
palonnier, le poussoir vient percuter violemment les con-
tacts fixes à l’issue de son déplacement, du fait que le
ressort libère plus d’énergie mécanique qu’auparavant.
Cela augmente le risque de rebondissement du poussoir
contre les contacts fixes, pouvant conduire à un défaut
de fermeture du dispositif de coupure. Cela entraîne aus-
si une usure prématurée des pastilles de contact, ce qui
réduit la durée de vie du dispositif.
[0008] C’est à ces inconvénients qu’entend plus parti-
culièrement remédier l’invention, en proposant un dispo-
sitif de coupure d’un courant électrique à contacts sépa-
rables, apte à fonctionner avec des courants d’intensité

élevée, tout en présentant une fiabilité et une durabilité
satisfaisantes.
[0009] A cet effet, l’invention concerne un dispositif de
coupure d’un courant électrique à contacts séparables
pour un appareil de coupure d’un courant électrique, tel
qu’un disjoncteur ou un contacteur, ce dispositif de cou-
pure comprenant :

- des contacts électriques fixes et un contact électri-
que mobile ;

- une cage et un poussoir mobile apte à se déplacer
en translation par rapport à la cage selon un axe de
déplacement, la cage délimitant une cavité de ré-
ception à l’intérieur de laquelle le poussoir est reçu,
le contact électrique mobile étant monté sur le pous-
soir, le déplacement du poussoir le long de l’axe de
déplacement entre une position déployée et une po-
sition rétractée permettant de commuter le dispositif
de coupure, respectivement, entre un état électri-
quement fermé et un état électriquement ouvert ;

- un organe de rappel élastique qui rappelle le pous-
soir vers sa position déployée ;

le dispositif de coupure comporte en outre, disposée à
une extrémité distale de la cavité de réception :

- une zone de freinage formant une restriction qui ré-
duit localement les dimensions internes de la section
transversale de la cavité de réception, afin de ralentir
le poussoir lorsqu’il se déplace vers sa position
déployée ;

- une butée pour arrêter le mouvement de translation
du poussoir, la butée étant ménagée à l’opposé de
la zone de freinage.

[0010] La patte permet de freiner le poussoir avant que
le contact mobile atteigne les contacts fixes. La mise en
contact des contacts fixes et mobile est moins brutale,
ce qui évite d’endommager les pastilles de contact et
limite le risque de rebond du poussoir. La butée empêche
le poussoir de percuter le palonnier lorsqu’il arrive en fin
de course, ce qui réduit encore plus le risque de rebonds.
[0011] Selon des aspects avantageux mais non obli-
gatoires de l’invention, un tel dispositif de coupure peut
incorporer une ou plusieurs des caractéristiques suivan-
tes, prises isolément ou suivant toute combinaison tech-
niquement admissible :

- La zone de freinage est formée par un ajout de ma-
tière, en forme de patte ou d’excroissance, ménagée
sur une face intérieure de la cavité de réception et
faisant saillie vers l’intérieur de la cavité de réception.

- La zone de freinage est agencée pour dévier le pous-
soir perpendiculairement à l’axe de déplacement,
pour que le poussoir entre en contact avec la face
opposée de la cavité de réception.

- La zone de freinage comporte un plan incliné qui
s’étend vers la face opposée pour dévier le poussoir.
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- Le dispositif comporte une coiffe qui surmonte la ca-
ge et qui délimite un logement prolongeant le loge-
ment délimité par la cage, la zone de freinage et la
butée étant ménagées sur la coiffe.

- La zone de freinage et la butée sont réalisées d’un
seul tenant avec la coiffe par moulage.

- La zone de freinage et la butée sont réalisées d’un
seul tenant avec la cage.

- La zone de freinage est réalisée en matériau poly-
mère, par exemple en plastique.

[0012] Selon un autre aspect, l’invention concerne un
appareil de coupure d’un courant électrique, tel qu’un
disjoncteur ou un contacteur, comprenant au moins un
dispositif de coupure d’un courant électrique à contacts
séparables, tel que décrit précédemment.
[0013] L’invention sera mieux comprise et d’autres
avantages de celle-ci apparaîtront plus clairement à la
lumière de la description qui va suivre, d’un mode de
réalisation d’un appareil de coupure d’un courant élec-
trique comportant un dispositif de coupure, donnée uni-
quement à titre d’exemple et faite en référence aux des-
sins annexés, dans lesquels :

- la figure 1 est une illustration schématique et partiel-
le, selon une vue éclatée, d’un appareil de coupure
comportant un dispositif de coupure d’un courant
électrique conforme à des modes de réalisation de
l’invention ;

- les figures 2 à 4 sont des illustrations schématiques,
selon une vue en coupe, du dispositif de coupure de
la figure 1 dans différentes positions d’utilisation ;

- la figure 5 est une illustration schématique, selon
une vue rapprochée, de la portion V du dispositif de
coupure de la figure 4.

[0014] La figure 1 représente une portion d’un appareil
de coupure d’un courant électrique, contenant un dispo-
sitif de coupure 2 d’un courant électrique à contacts sé-
parables et à coupure dans l’air.
[0015] Par exemple, l’appareil de coupure est un dis-
joncteur ou un contacteur.
[0016] De préférence, le dispositif 2 est adapté pour
être utilisé avec un courant électrique d’intensité élevée,
par exemple supérieure ou égale à 75 A ou à 80 A.
[0017] A titre d’exemple illustratif, l’appareil de coupure
est utilisé dans une ligne d’alimentation de moteurs élec-
triques, aussi nommée ligne de départ moteur.
[0018] L’utilisation du dispositif 2 est particulièrement
avantageuse dans les lignes de départ moteur, car les
évolutions récentes de certains types de moteurs élec-
triques à courant alternatif font que les courants d’ali-
mentation mis en jeu peuvent être plus importants, no-
tamment à cause de courants d’appel dont l’intensité est
fortement supérieure à celle du courant nominal, par
exemple jusqu’à dix ou dix-sept fois supérieure. Le dis-
positif 2 n’est cependant pas limité à ce type d’utilisation
et d’autres usages sont possibles.

[0019] L’appareil de coupure comprend un boîtier, par
exemple en polymère moulé, à l’intérieur duquel est logé
le dispositif 2. Les autres constituants de cet appareil de
coupure sont bien connus et ne sont pas illustrés ni dé-
crits plus en détail.
[0020] Selon des modes de mise en oeuvre, l’appareil
de coupure comporte plusieurs pôles électriques, pour
être associé à une installation électrique polyphasée.
Dans ce cas, l’appareil de coupure comporte autant
d’exemplaires du dispositif 2 que de pôles, chacun étant
associé à une phase électrique. En variante, l’appareil
de coupure peut ne comporter qu’un seul pôle et donc
qu’un seul dispositif 2. Dans ce qui suit, pour simplifier
la description, un seul dispositif 2 est décrit.
[0021] Comme illustré aux figures 1 à 5, le dispositif 2
comporte un contact électrique fixe amont 4 et un contact
électrique fixe aval 6, isolés l’un de l’autre et destinés à
être raccordés à une installation électrique. Dans l’exem-
ple illustré, les conducteurs 4 et 6 sont des barres mé-
talliques recourbées.
[0022] Les termes « amont » et « aval » sont ici donnés
à titre illustratif et le rôle des contacts 4 et 6 peut, en
variante, être permuté.
[0023] Les contacts 4 et 6 portent chacun une pastille
de contact électrique, respectivement notée 8 et 10, réa-
lisée en un matériau électriquement conducteur, tel que
l’argent.
[0024] Le dispositif 2 comporte également une cage
12 ainsi qu’un porte-contact mobile 14, aussi nommé
poussoir 14 dans ce qui suit. Dans cet exemple, le pous-
soir 14 et présente une forme oblongue.
[0025] La cage 12 est solidaire d’un corps de l’appareil
de coupure. Elle délimite une cavité de réception à l’in-
térieur de laquelle le poussoir 14 est reçu. La cavité de
réception s’étend depuis le fond de la cage 12 jusqu’à
une extrémité distale qui fait face aux contacts fixes 4 et 6.
[0026] La cage 12 autorise un déplacement réversible
du poussoir 14 en translation par rapport à un axe lon-
gitudinal fixe X14. Le poussoir 14 reste au moins en partie
dans la cavité de réception lors de son déplacement.
[0027] Par exemple, la cage 12 comporte des parois
latérales parallèles à l’axe X14 et munies de moyens de
guidage permettant d’assurer ce mouvement de trans-
lation. Dans l’exemple illustré, la cavité de réception est
délimitée par les parois latérales et par le fond de la cage
12.
[0028] Le poussoir 14 comporte un contact mobile 16,
aussi nommé pont de contact 16, réalisé en un matériau
électriquement conducteur, par exemple en forme de la-
me plate, qui dans cet exemple est disposée perpendi-
culairement à l’axe X14.
[0029] Le contact mobile 16 est pourvu de pastilles de
contact 18 et 20 disposées en regard, respectivement,
des pastilles de contact 8 et 10. On comprend donc que
les pastilles 8 et 10 sont alignées avec les pastilles 18
et 20, respectivement, parallèlement à l’axe X14.
[0030] Le dispositif 2 est ainsi commutable, par dépla-
cement du poussoir 14 le long de l’axe X14, entre un état
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fermé, dans lequel le contact mobile 16 assure une con-
duction électrique entre les contacts fixes 4 et 6 par con-
tact des pastilles 8, 10, 18, 20 et un état ouvert, dans
lequel le contact mobile 16 est maintenu à distance des
contacts fixe 6 et 8.
[0031] Le poussoir 14 comporte un corps 22 sur lequel
est monté le contact 16. Le corps 22 est muni d’une ex-
croissance rigide s’étendant parallèlement à l’axe X14
et formant une extrémité distale 24 du poussoir 14. L’ex-
trémité opposée 26 du poussoir 14 est connectée à un
organe de rappel élastique 28 solidaire du corps de l’ap-
pareil, par exemple fixé sur un fond de la cage 12.
[0032] L’organe 28 est adapté pour exercer une force
qui repousse le poussoir 14 en direction des contacts
fixes 4 et 6, c’est-à-dire en l’éloignant du fond de la cage
12. Cette force est ici dirigée parallèlement à l’axe X14.
[0033] Par exemple, l’organe 28 est un ressort de pres-
sion de contact. Le ressort 28 est ici un ressort à com-
pression de type hélicoïdal.
[0034] La référence 30 désigne un palonnier mécani-
que qui est couplé à un mécanisme de commande et/ou
de déclenchement de l’appareil électrique.
[0035] Pour fermer le dispositif 2, le palonnier 30 ap-
puie sur l’excroissance 24, de manière à repousser le
poussoir 14 vers le fond de la cage, en s’opposant à la
force de rappel de l’organe 28 et en la surmontant. Pour
ouvrir le dispositif 2, le palonnier 30 s’éloigne du poussoir
14 de manière à le libérer et à autoriser son déploiement
sous l’action de l’organe 28.
[0036] A titre d’exemple, le palonnier 30 est monté pi-
votant par rapport à une armature de l’appareil de cou-
pure, pour se déplacer entre une position d’appui sur
l’excroissance 24 et une position éloignée de l’excrois-
sance 24.
[0037] De façon connue, le dispositif 2 peut également
comporter une chambre d’extinction d’arc électrique, non
illustrée ici.
[0038] Le dispositif 2 comporte une coiffe 40 qui sur-
monte la cage 12. La coiffe 40 délimite un logement qui
prolonge, le long de l’axe X14, la cavité de la cage 12
dans laquelle le poussoir 14 est reçu. Dans ce qui suit,
la « cavité de réception » désigne donc le volume interne
délimité conjointement par la cage 12 et par la coiffe 40
et à l’intérieur duquel le poussoir 14 se déplace.
[0039] Dans l’exemple illustré à la figure 1, l’appareil
de coupure comporte trois pôles, et donc trois exemplai-
res du dispositif 2. La coiffe 40 illustrée fait partie d’une
pièce comprenant plusieurs coiffes analogues, destinées
à être utilisées dans des dispositifs 2 de l’appareil de
coupure voisins de celui illustré. Toutefois, d’autres fa-
çons de réaliser la coiffe 40 sont possibles. En particulier,
la coiffe 40 peut être indépendante des coiffes apparte-
nant aux autres dispositifs 2 de l’appareil de coupure.
[0040] La coiffe 40 comporte une zone de freinage 42
et une butée 44, plus particulièrement visibles sur la fi-
gure 5.
[0041] Par exemple, la zone de freinage 42 et la butée
44 sont réalisées d’un seul tenant avec la coiffe 40.

[0042] La zone de freinage 42 est adaptée pour ralentir
le déplacement du poussoir 14 lorsqu’il se déploie vers
les contacts fixes 4, 6 après qu’il ait atteint une position
dite d’approche située en amont des contacts 4, 6. L’ex-
pression « amont » est ici définie pour le sens du dépla-
cement du poussoir 14 lors de la fermeture du dispositif 2.
[0043] Plus précisément, la zone 42 forme une restric-
tion qui réduit localement les dimensions internes de la
section transversale de la cavité de réception, cette sec-
tion étant perpendiculaire à l’axe X14. En fait, en dehors
de la zone 42, la section de la cavité est plus grande que
la section transversale du corps 22, de sorte que le corps
22 du poussoir 14 n’est pas constamment en contact
avec les faces internes de la cavité de réception, sauf
éventuellement au niveau de moyens de guidage en
translation.
[0044] Au niveau de la zone 42, la section de la cavité
est rétrécie, de sorte à être de même taille que la section
du corps 22, pour que le corps 22 soit en contact direct
avec la zone 42. Le frottement entre le corps 22 et la
zone 42 permet de freiner le poussoir 14. Par exemple,
la hauteur de la cavité est égale à la hauteur du corps
22. La zone 42 est dimensionnée en conséquence.
[0045] Selon des modes de réalisation, la zone 42 est
formée par un ajout de matière, ici en forme de patte ou
d’excroissance, pouvant être rigide ou partiellement dé-
formable, ménagée sur une face intérieure de la cavité
de réception et faisant saillie vers l’intérieur de la cavité
de réception.
[0046] Par exemple, la zone 42 est ménagée sur une
face intérieure inférieure 46 de la cavité de réception. La
face 46 est opposée à une face intérieure supérieure 47
de la cavité.
[0047] La zone de freinage 42 est ici réalisée en ma-
tériau polymère, par exemple en plastique.
[0048] Avantageusement, la zone 42 est agencée pour
dévier le poussoir 14 perpendiculairement à l’axe X14,
pour qu’il entre en contact avec la face 47 opposée de
la cavité. Cela augmente les frottements entre le poussoir
14 et la cage 12 et freine encore plus le poussoir 14.
[0049] Par exemple, la zone 42 comporte à cet effet
un plan incliné 48 qui s’étend vers la face opposée 47.
Plus précisément, la base du plan incliné 48 est en con-
tact avec la face 46 et le plan 48 est incliné de façon à
se rapprocher de la face 47 au fur et à mesure que l’on
s’avance le long de l’axe X14 vers l’extrémité distale de
la cavité.
[0050] En variante, la zone 42 peut être formée sur la
face 47. Selon une autre variante, la zone 42 est formée
sur face latérale de la cavité de réception, c’est-à-dire
une face parallèle au plan de coupe de la figure 5. Dans
ces variantes, la position de la butée 44 et la forme du
plan incliné 48 sont modifiées en conséquence.
[0051] La zone 42 s’étend sur une longueur L dont la
valeur précise est choisie en fonction des dimensions du
poussoir 14 et des caractéristiques de l’organe de rappel
28, qui dépendent elles-mêmes du calibre en courant du
dispositif 1. A titre d’exemple illustratif, pour un appareil
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de calibre de 13 à 80 Ampères, la longueur L est égale
à 1,5mm. La longueur L est mesurée parallèlement à
l’axe X14.
[0052] La zone 42 s’étend ici jusqu’à l’extrémité distale
de la cavité.
[0053] La butée 44 est agencée pour arrêter le mou-
vement de translation du poussoir 14 lorsqu’il arrive en
bout de course, une fois que le contact est établi entre
les contacts fixes et le contact mobile. La butée 44
s’étend en saillie par rapport à l’intérieur de la cavité. La
butée 44 est ici rigide. Elle est disposée à l’extrémité
distale de la cavité, sur la coiffe 40.
[0054] Dans cet exemple, la butée 44 est disposée sur
la face 47 à l’opposé de la zone 42 par rapport à l’axe
X14. Plus précisément, elle est disposée à l’aplomb de
l’extrémité terminale de la zone 42.
[0055] On comprend donc que le poussoir 14 peut se
déplacer selon une surcourse entre la position dans la-
quelle les contacts 4, 6 et 16 se touchent, dans le cas où
les pastilles 8, 10, 18 et 20 ont une épaisseur nominale,
et la position dans laquelle il est arrêté par la butée 14.
Cela permet notamment de tenir compte qu’au cours de
la vie du dispositif 2, les pastilles 8, 10, 18, 20 s’érodent
naturellement de sorte que leur épaisseur diminue et de-
vient inférieure à l’épaisseur nominale. On évite ainsi de
se trouver dans une situation où le mouvement du pous-
soir 14 est arrêté prématurément.
[0056] Avantageusement, la zone 42 et la butée 44
sont placées sur une coiffe 40 distincte de la cage 12
sans avoir à modifier la structure de la cage 12. La zone
42 et la butée 44 peuvent donc être ajoutées sur des
gammes de dispositifs existants sans avoir à modifier
leur architecture.
[0057] Dans des variantes non illustrées, la coiffe 40
est partie intégrante de la cage 12 au lieu d’être une pièce
séparée. En d’autres termes, la zone 42 et la butée 44
sont ménagées directement sur la cage 12.
[0058] Selon certains modes de mise en oeuvre, la
coiffe 40 est réalisée en un matériau polymère, tel que
du plastique. Elle est de préférence fabriquée par mou-
lage, ce qui permet de former la zone 42 et la butée 44
d’un seul tenant avec le reste de la coiffe 40. Il en va de
même pour la cage 12 lorsque la zone 42 et la butée 44
sont ménagées sur celle-ci.
[0059] Un exemple de fonctionnement du dispositif 2
est maintenant illustré en référence aux figures 2 à 4,
pour montrer les positions successives du poussoir 14
lors de la fermeture du dispositif 2, c’est-à-dire lorsque
le dispositif 2 est commuté depuis l’état ouvert vers l’état
fermé.
[0060] Initialement, le dispositif 2 est ouvert, comme
illustré sur la figure 2. Le palonnier 30 appuie sur l’extré-
mité 24 et maintient le poussoir 14 dans une position
rétractée où l’organe de rappel 28 est comprimé. Les
pastilles 8, 18 et 10, 20 sont séparées. Aucun courant
ne circule.
[0061] Ensuite, le palonnier 30 est déplacé vers sa po-
sition éloignée, dans laquelle il n’appuie plus sur l’extré-

mité 24. Le poussoir 14 commence à se déployer, c’est-
à-dire à se déplacer en translation, dans le sens illustré
par la flèche F1 sur la figure 3. Ce faisant, il se rapproche
de l’extrémité du logement, jusqu’à ce que le corps 22
arrive en contact avec la zone 42. Le poussoir 14 a alors
atteint sa position d’approche.
[0062] Le poussoir 14 continue à se déplacer, mais il
est ralenti à cause des frottements dus au contact entre
le corps 22 et la zone 42. Il atteint cependant la position
de contact.
[0063] Les pastilles 8, 18 et 10, 20 entrent en contact
l’une avec l’autre. Le contact électrique est établi. Le dis-
positif 2 est fermé. Cette mise en contact est faite sans
choc brutal ni sollicitation mécanique excessive du dis-
positif 2, du fait de la vitesse réduite du poussoir 14.
[0064] Toutefois, dans cet exemple, la zone 42 n’em-
pêche pas complètement le poussoir 14 de poursuivre
son déplacement. Le poussoir 14 continue de se dépla-
cer jusqu’à atteindre la butée 44, qui arrête son mouve-
ment. Cela empêche notamment l’extrémité 24 du pous-
soir 14 de percuter le palonnier 30 qui est dans sa position
éloignée. Le poussoir 14 s’arrête dans sa position de fin
de course.
[0065] Ainsi, la zone 42 amortit et freine le poussoir
avant que le contact mobile 16 atteigne les contacts fixes
4, 6. La mise en contact des contacts fixes 4, 6 avec le
contact mobile 16 est moins brutale, ce qui évite d’en-
dommager les pastilles de contact 8, 10, 18, 20 et limite
le risque de rebond du poussoir 14. La butée 44 empêche
le poussoir 14 de percuter le palonnier 30 lorsqu’il arrive
en fin de course, ce qui réduit encore plus le risque de
rebonds.
[0066] Le dispositif 2 est donc apte à fonctionner avec
des courants d’intensité élevée, pouvant notamment at-
teindre jusqu’à 80 A ou plus, tout en présentant une fia-
bilité et une durabilité satisfaisantes. En particulier, la
zone 42 et la butée 44 n’empêchent pas la commutation
du dispositif 2 entre les états ouvert et fermé. De surcroît,
la zone 42 et la butée 44 sont faciles à fabriquer et à
mettre en oeuvre.
[0067] Les modes de réalisation et les variantes envi-
sagés ci-dessus peuvent être combinés entre eux pour
générer de nouveaux modes de réalisation.

Revendications

1. Dispositif de coupure (2) d’un courant électrique à
contacts séparables pour un appareil de coupure
d’un courant électrique, tel qu’un disjoncteur ou un
contacteur, ce dispositif de coupure (2) comprenant :

- des contacts électriques fixes (4, 6) et un con-
tact électrique mobile (16) ;
- une cage (12) et un poussoir (14) mobile apte
à se déplacer en translation par rapport à la cage
(12) selon un axe de déplacement (X14), la cage
(12) délimitant une cavité de réception à l’inté-
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rieur de laquelle le poussoir (14) est reçu, le con-
tact électrique mobile (16) étant monté sur le
poussoir (14), le déplacement du poussoir (14)
le long de l’axe de déplacement (X14) entre une
position déployée et une position rétractée per-
mettant de commuter le dispositif de coupure
(2), respectivement, entre un état électrique-
ment fermé et un état électriquement ouvert ;
- un organe de rappel élastique (28) qui rappelle
le poussoir (14) vers sa position déployée ;

le dispositif de coupure (2) comportant en outre, dis-
posée à une extrémité distale de la cavité de
réception :

- une zone de freinage (42) formant une restric-
tion qui réduit localement les dimensions inter-
nes de la section transversale de la cavité de
réception, afin de ralentir le poussoir (14) lors-
qu’il se déplace vers sa position déployée ;
- une butée (44) pour arrêter le mouvement de
translation du poussoir (14).

le dispositif de coupure (2) étant caractérisé en ce
que la butée (44) est ménagée à l’opposé de la zone
de freinage (42).

2. Dispositif de coupure (2) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la zone de freinage (42) est
formée par un ajout de matière, en forme de patte
ou d’excroissance, ménagée sur une face intérieure
(46) de la cavité de réception et faisant saillie vers
l’intérieur de la cavité de réception.

3. Dispositif de coupure (2) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
la zone de freinage (42) est agencée pour dévier le
poussoir (14) perpendiculairement à l’axe de dépla-
cement (X14), pour que le poussoir (14) entre en
contact avec la face (47) opposée de la cavité de
réception.

4. Dispositif de coupure (2) selon la revendication 3,
caractérisé en ce que la zone de freinage (42) com-
porte un plan incliné (48) qui s’étend vers la face
opposée (47) pour dévier le poussoir (14).

5. Dispositif de coupure (2) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il
comporte une coiffe (40) qui surmonte la cage (12)
et qui délimite un logement prolongeant le logement
délimité par la cage (12), la zone de freinage (42) et
la butée (44) étant ménagées sur la coiffe (40).

6. Dispositif de coupure (2) selon la revendication 5,
caractérisé en ce que la zone de freinage (42) et
la butée (44) sont réalisées d’un seul tenant avec la
coiffe (40) par moulage.

7. Dispositif de coupure (2) selon l’une quelconque des
revendications 1 à 5, caractérisé en ce que la zone
de freinage (42) et la butée (44) sont réalisées d’un
seul tenant avec la cage (12).

8. Dispositif de coupure (2) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
la zone de freinage (42) est réalisée en matériau
polymère, par exemple en plastique.

9. Appareil de coupure d’un courant électrique, tel
qu’un disjoncteur ou un contacteur, comprenant au
moins un dispositif de coupure (2) d’un courant élec-
trique à contacts séparables, caractérisé en ce que
le dispositif de coupure (2) est selon l’une quelcon-
que des revendications précédentes.
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