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(54) Zapojeni pro ovladéni civky stejnosmérnéhe elektromagnetu

1 ' 2
Zapojeni FeSi ovlddani civky stejnosmér-
ného elektromagnetu, zejména elektrického
kontaktniho spinaciho pFistroje. Ovladaci
civka elektromagnetu je napdjena pfes dva
usmériiovate tak, Ze prvni usmériiovad je
pres pomocny rozpinaci kontakt pFistroje
napdjen plimo ze stf¥idavé ovlddaci sitd a
druhy usmériiovad je napdajen ze sekunda-
ru transiormadtoru. Tento transformétor mé
velmi maly vykon a mfiZe byt proveden je-
ho autotransformdtor. PouZitim tohoto za-
pojeni vyrazné& klesd vlastni spotfeba elek-
trické energie pro ovladéni civky stejno-
smérného elektromagnetu na zlomek ptvod- Un
ni hodnoty.
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Vynélez se tyka zapojeni pro ovladani civ-
Ky stejnosm&rného elektromagnetu, zejme-
na elektrického kontaktniho spinactho pfi-
stroje. .

Cel4 rada kontaktnich spinacich p¥istroji
pouZivd k ovladéni svého pohybu stejno-
smérnych elektromagnetd. Po dokongeni za-
pnuti, které obvykle vyZaduje znacnou ovla-
daci silu, se do obvodu ovladaci civky elek-
tromagnetu zaifazuje pomocnym kontaktem
odpor omezujici zapinaci proud na proud
pfidriny. Nevyhodou tohoto, dnes b&Zného
FeSeni, je zna€nd spotieba elektrické ener-
gie po celou dobu provozu piistroje; tato e-
nergie je tim v&t3i, {im je v&t3I pomér mezi
zapinacim a pfidrinym proudem magnetu.

Uvedenou nevyhodu odstraiiuje zapojeni
pro ovladéani civky stejnosmé&rného elektro-
magnetu podle vynélezu, jehoZ podstata spo-
giva v tom, Ze na napdjeci sit je zapojen
transformétor, jeho primérni vinuti je za-
pojeno pfes rozpinaci kontakt na prvni ‘u-
smériiovad. Sekunddrni vinuti je zapojeno
na druhy usmé&riiovad. Katody usmériiovatl
jsou vzdjemng& propojeny a zapojeny pres ex-
terni kontakt na ovlddaci civku, na jejiZ
druhy vstup jsou zapojeny anody usmériio-
vadci.

Zapojeni podle vyndlezu md vyhodu v tom,

¥e vyrazn® klesa vlastni spotf¥eba elektrické .

energie pro ovladédni civky stejnosmérného
elektromagnetu na zlomek pfivodni hodnoty,
napfiklad na 2 %. Na uvedenych vykresech
je na obr. 1 zapojeni dosud b&Zn& pouZiva-
né, na obr. 2 zapojeni se dvBma mistkovy-
mi usmériiovadi, na obr. 3 je zapojeni s vy-
uZitim autotransformétoru a na obr. 4 je
provedeni transformétoru se sekundarnim
vinutim se spoleénym vyvedenym stfedem.

Ovlddaci civka OC elektromagnetu je na-
pdjena pFes dva dvoutepé usmeériiovace US1
a US2 tak, Ze prvni usmé&riiova¢ US1 je pfes
pomocny rozpinaci kontakt RK pfistroje na-
pajen primo ze sti¥idavé ovladaci sité U a
druhy usmériiova US2 je napdjen ze se-
kundédru transformétoru TR malého vykonu,
jehoZ primér je napojen na stfidavou ovla-
daci sit, prifemZ oba usmé&riiovate US1 a
US2 jsou spolu spojeny svymi anodami AS1
a katodami $2, mezi které je zapojena o-
vladaci civka OC elektromagnetu, pfes ex-
terni ovlddaci kontakt EK, pomocného relé,
tla&itka apod. Transformédtor TR miZe byt

4

proveden jako autotransformétor, ktery je
opatien alespoii jednou vhodnou odbockou.
Podle obr. 4 je druhy mistkovy usmériio-
vat US2 tvoien dvoutepym usmériovaem
napéjenym ze dvou sekundarnich vinuti
transformétoru TR, jejichZ spoletny stfed
tvofi jeden pdl druhéhe usmériiovale us2
a je pripojen k odpovidajicimu p6lu prvni-
he usmériiovade US1. Na obr. 2 majl dva
mistkové usmériiovate USL a US2 vzdjemnd
spojené kladné a zéporné poly. Z takto
vznikl§ch vystupnich svorek anod S1 a ka-
tod S$2 je napdjena ovlddaci civka OC. Prv-
ni usmériiovat US1 je napdjen ze stfidavé
strany plnym nap&tim U, druhy je napéjen
ze sekundéru transformatoru TR, ktery ma
sni¥ené napéti tak, aby dodal ovlddaci civ-
ce OC proud nutny k pFidrZeni.

Na obr. 3 je varianta zdkladniho zapojeni,
ve které transformator TR je tvofen auto-
transformétorem. Druhy mistkovy usmér-
fiovat US2 je p¥ipojen svou stfidavou stra-
nou na vhodnou -sniZovaci odbo&ku auto-
transformaéatoru.

Zapojeni na obr. 4 modifikuje usporada-
ni transformatoru TR a druhého usmériiova-
fe US2. Sekunddrni vinuti transformadtoru
TR je provedeno jako dvojité se spolenym
vyvedenym stfedem, ktery je pfipojen na zé-
porny pél prvniho usméritovate USL. Vlastni
druhy usmétiovad US2 je vytvofen dvéma
diodami D1 a D2, jejichZ anody jsou pfipoje-

.ny ke krajnim vyvodim sekundédrniho vinuti

transformétoru TR.

Pl zapfisobeni ovlddaci civky OC spina-
ciho p¥istroje, tj. po rozpojeni pomocného
rozpinaciho kontaktu RK, protékd po urCi-
tou dobu klesajici zapinaci proud pres oba
usmériiovate US1 a US2 a naméhd proudové
sekundérni vinuti transformétoru TR a dio-
dy obou usmé&riiovatii. Toto naméhani, ze-

" jména druhého usmériiovate US2 a trans-

formdtoru TR miZe byt neZddouci. Zabrani
mu alespoii jedna odd&lovaci dioda DO za-
¥azend mezi oba usmériiovate US1 a US2.
Prisluiné uspoiddani je vyznafeno &arkova-
nd na obr. 2 a 4.

NavrZené ovlddani civky stejnosmérného
elektromagnetu miZe byt dopln&n eventu-
4ln®- kombinovan s b&Znymi zplisoby proti-
piepdiové ochrany oviddaci civky; pfislusné
uspofddéani s odporem R a diodou D je vy-
znadeno $arkované na obr. 2,
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PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro ovlddéni civky stejnosmér-
ného elektromagnetu, zejména elektrického
kontaktniho spinaciho pfistroje, vyznatené
tim, Ze na napéajeci sit (U) je zapojeno pri-
mérni vinuti transformétoru (TR), jeZ je da-
le zapojeno pires rozpinaci kontakty (RK])
na stfidavy vstup prvniho usmériiovade
(US1), sekunddrni vinuti je zapojeno na stii-
davy vstup druhého usmériiovade (US2), ka-
tody (S2) usmériiovadl (US1 a US2) jsou
vz4jemné propojeny a zapojeny pies exter-
ni kontakt (EK) na ovladaci civku (OC),
na jejiz druhy vstup jsou zapojeny propoje-
né anody (S1) usmériiovacd (US1 a US2).

2. Zapojeni pro ovlddéni civky podle bo-
du 1 vyznadené tim, Ze transforméator (TR)
je proveden jako autotransformaétor.

3. Zapojeni pro ovlddani civky podle bodu
1 vyznacené tim, Ze sekunddrni vinuti trans-
formétoru (TR) je uspofadéno jako symet-
rické s vyvedenym stfedem, ktery je zapo-
jen na anody (S1) prvniho usmériiovade
(US1) a konce sekunddrniho vinuti jsou za-
pojeny na anody diod druhého usmériiova-
¢e (US2).

4. Zapojeni pro ovladani civky podle bodu
1, 2 a 3 vyznacené tim, Ze do propajeni ka-
tod {S2} usmé&ritovadh (US1, US2), nebo me-
zi stfed symetrického sekundarniho vinuti
s vyvedenym stfedem transformétoru (TR)
a anody (S1) prvniho usmériiovate (US1)
je zapojena oddélovaci dioda (DOJ.

2 listy vykresh
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