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Urządzenie do mechanicznego ładowania kopalin,
zwłaszcza węgla

Przedmiotem wynalazku jest urządzenie do me¬
chanicznego ładowania kopalin zwłaszcza węgla.

Dotychczas stosowane urządzenia do mechanicz¬
nego ładowania kopalin zwłaszcza węgla posiadają
element ładujący wirujący jak to ma miejsce w
kombajnach bębnowych, lub łańcuch wrębnikowy
jak to ma miejsce we wrębówkach i kombajnach
ładujących.

Szybkość działania elementu ładującego jest
ściśle uzależniona od obrotów silnika napędowego
i może być zmieniona skokowo, przy czym raz
nastawiona szybkość nie może być zmieniona w
czasie pracy urządzenia ładującego.

Znane urządzenia do mechanicznego ładowania
mają tę niedogodność, że mogą pracować w ścia¬
nowych systemach wybierania jedynie przy sto¬
sowaniu obudowy stalowo-członowej, stalowej cier¬
nej lub obudowy zmechanizowanej.

Stosowanie tych znanych urządzeń do ładowania
nie jest możliwe przy stosowaniu w ścianie obu¬
dowy drewnianej a ponadto powoduje z powodu
znacznych szybkości elementów ładujących roz¬
drabnianie kopaliny co jest bardzo niekorzystne
w szczególności przy ładowaniu węgla.

Celem wynalazku jest opracowanie urządzenia,
które umożliwiałoby prowadzenie mechanicznego
ładowania w każdych warunkach bez względu na
typ obudowy a w szczególności w tych ścianach
które ze względu na trudne warunki górniczo-
-geologiczne muszą pracować w obudowie drew-
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nianej i stosowanie iznanych urządzeń do ładowa¬
nia jest niemożliwe.

Cel ten osiągnięto przez wykorzystanie wrębiar¬
ki hydraulicznej względnie kombajnu ciągnika i
silnika elektrycznego, który porusza dobudowaną
pompę hydrauliczną umieszczoną w zbiorniku
olejowym a następnie olej pod ciśnieniem kiero¬
wany poprzez rozdzielacz porusza wszystkie ele¬
menty układu roboczego. Ruchy układu robocze¬
go a w tym ramienia zgarniaka uzyskano poprzez
wmontowanie siłowników hydraulicznych dwu¬
stronnego działania.

Ruchy układu roboczego sterowane są zawora¬
mi rozdzielacza hydraulicznego a ich szybkości są
uzależnione od poziomu otwarcia zaworów roz¬
dzielacza.

W wyniku działania siłowników możliwe są do
osiągnięcia następujące ruchy: ruch całego ukła¬
du roboczego w płaszczyźnie poziomej w grani¬
cach 90—120°, ruch zgarniaka w płaszczyźnie pio¬
nowej lub przy jednoczesnym ruchu całego ukła¬
du również w płaszczyźnie poziomej.

Ładowanie urobionej kopaliny następuje po
uprzednim ustawieniu urządzenia do mechanicz¬
nego ładowania kopalin zwłaszcza węgla w ten
sposób, że wychylenie ramienia zgarniaka wypada
miedzy stojakami obudowy, następnie ramię zgar¬
niaka wykonuje ruch w kierunku ociosu ściany
po czym zgarniak zagłębia się w urobionej kopali-
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nie wykonując jednocześnie ruch w kierunku prze¬
nośnika zgrzebłowego zgarniając nań urobek.

Ruchy te powtarza się aż do całkowitego zgar¬
nięcia urobku, na przenośnik przy czym wyko¬
rzystuje się ruch obrotowy układu roboczego ce- 5
lem zwiększenia pola zasięgu zgarniaka.

Po załadowaniu urobku ograniczonego zasięgiem
układu roboczego i przestrzenią między stojakami
obudowy urządzenie do mechanicznego ładowania
kopalin zwłaszcza węgla przesuwa się w następne 10
pole między stojakami obudowy przy pomocy
ciągnika wchodzącego w skład urządzenia.

Wycofanie urządzenia do mechanicznego łado¬
wania kopalin zwłaszcza węgla iz przodka ściano¬
wego następuje w identyczny sposób jak ma- 15
newry robocze wykonywane przy przejazdach
z jednego pola między stojakami do następnego
pola.

Zarówno układ roboczy jak i pozostałe elemen¬
ty urządzenia do mechanicznego ładowania kopalin 20
zwłaszcza węgla umieszczone są na saniach sta¬
lowych, które umożliwiają ślizganie się po ko¬
rytach przenośnika zgrzebłowego przy zachowaniu
prześwitu koniecznego dla transportu urobku
przenośnikiem. 25

Całe urządzenie w stanie złożonym (manewro¬
wym) posiada szerokość mniejszą od odległości
między stojakami rzędów obudowy, tak że bez
przeszkód porusza się po przenośniku wzdłuż ścia¬
ny przy zabudowanym budynku ostatecznym na 30
ociosie ściany. Jedynie takie urządzenie umożliwia
ładowanie urobku w warunkach wykonania obu¬
dowy ostatecznej w ścianie.

Omawiane urządzenie do mechanicznego ładowa¬
nia kopalin zwłaszcza węgla umożliwia mechanicz- 35
ne ładowanie urobku w tych warunkach gdzie
dotychczas możliwe było tylko ładowanie ręczne
przez co uzyskuje się znaczny wzrost wydajności
pracy.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w 40
przykładzie wykonania na rysunku, na którym
fig. 1 przedstawia widok urządzenia z góry w po¬
lu między stojakami w pozycji przygotowanej do
manewrów wzdłuż ściany, fig. 2 — widok urządzenia
z boku od strony układu roboczego w pozycji ma- 45
newrowej, fig. 3 — widok urządzenia z góry w
chwili rozpoczęcia ładowania przy wysuniętym
w stronę ociosu ściany ramieniu zgarniaka, fig. 4

— to samo położenie lecz w widoku z boku od
strony układu roboczego, fig. 5 — widok urządzenia
z góry po zgarnięciu urobku na przenośnik,,
fig. 6 — widok iz boku po zgarnięciu urobku na
przenośnik przy czym położenie to jest jedno¬
cześnie położeniem manewrowym, fig. 7 — widok
z boku z oznaczeniami poszczególnych części urzą¬
dzenia, fig. 8 — widok z góry ze wskazanieim po¬
szczególnych części urządzenia niewidocznych na
fig. 7.

Na korycie 1 przenośnika zgrzebłowego ułożone
są sanie ,2 wręjbiarkowe do których przymocowa¬
ne jest całe urządzenie ładujące. Urządzenie skła¬
da się ;z silnika 3 wrębiarki, ciągnika 4 wrębiarki,
pompy ,5 olejowej oraz zbiornika 6 olejowego.

Wytworzone w pompie 5 olejowej ciśnienie ole¬
ju przenoszone jest do rozdzielacza 7 hydraulicz¬
nego z którego olej pod ciśnieniem doprowadzany
jest do siłowników 9, 10, 11, które wprowadzają w
ruch ramię 12 zgarniaka i wysięgnik 13. Ramię
zgarniaka posiada siłownik 8 hydrauliczny dla
możliwości wydłużenia ramienia 12 zgarniaka.

Ramię zgarniaka zaopatrzone jest na swym jed¬
nym końcu w zgarniak 14 ułatwiający zagłębie¬
nie się w urobku i zgarnięcie odpowiedniej ilości
urobku na przenośnik.

Z chwilą otwarcia zaworów rozdzielacza 7 do¬
pływający olej do siłowników 9, 10 powoduje wy¬
sunięcie się ramienia 112 zgarniaka, który osiada
na pryzmie urobku i przy ruchu powrotnym si¬
łowników 9, 10 zgarniak 14 zagłębia się w urobek
i zgarnia go na przenośnik 1 zgrzebłowy.

Ruch wysięgnika 13 uzyskuje się z siłownika 9
oraz z siłownika 11, którego ruch powoduje częś¬
ciowy obrót wysięgnika 13 wraz z ramieniem 12
zgarniaka. Obrót jest możliwy dzięki zamocowa¬
niu na osi obrotnicy 15.

Zastrzeżenie patentowe

Urządzenie do mechanicznego ładowania kopalin
zwłaszcza węgla, znamienne tym, że posiada wy¬
sięgnik (13) zamocowany obrotowo na obrotnicy
(15), połączony siłownikami (9), (11) hydrauliczny¬
mi, przy czym ramię (12) wraz ze zgarniakiem (14)
posiada siłownik (8) hydrauliczny, który wraz z si¬
łownikami (9), (10), (11) sterowany jest ręcznie
poprzez rozdzielacz oleju (7).
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