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Za¥izeni je vhodné k navafovdni zej-
ména rozmérnych nerotainich souldsti.
Civka navefovédnim s drdtem, posuv drdtu
i jednotka rotace jsou uchyceny pevné na
vieteno, které prostrednictvim ozubendho
h¥ebene vykondvd vertikdlni pohyb, h¥idel
8 drzdkem hubice a hubici,navic pohyb ro-
talni, NavaPfovaci drdt je veden z civky
pfes duté vieteno a dutou h¥idel, pres
kterou je navic pPiveden ochranny plyn
pPes hadidku k hubilci. Hubice je spojena
ge sbéracim krouZkem pres pPivodni vodid.
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Zatfizeni k navarovéni vnit¥nich a vnéjéfch rotadnich ploch
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Vyndlezem je za¥izeni k navarovéni vnit¥nich
a vnéjsich rotadnich ploch se svarovacim poloautomatem
s oto&nou hubici pro svafovédni pod ochrannou atmosférou,
kterd je vhodnéd zejména pro mavaPovéani rotadnich ploch
rozmérnych nerotadnich dilel bez nutnosti jejich poloho~ .
véni,

Dosavadni zaPizeni pro navarovdni jsou konstruovéna
jako svabovaci poloautomaty pro svarovdni pod ochranou
atmosférou 4 jsou opat¥ena staciondrni svaiovaci hubici,
Timto za¥izenim je moZno navarovat rotadni plochy ne-
rotadnich dilcd a soulddsti jen pomoci polohovadel, Dilce
je nutno na polohovadle upinat a stfedite. Polohovadla
jsou Casto Jjednoulelovée.

Je také znémo zaPizeni pro navarovédni vnitFnich
a vndjdich rotaénich ploch pomoci svatovaciho poloauto=
matu pro navabovéni pod ochrannou atmosférou., Zatfzeni
je tvodreno stojanem s vertikdlné nastavitelnym vodidem
opat¥enym otolnou konzolou na svislém &epu, na kterém
Jje upevnén svarovaci poloautomat, JjehoZ 3Snekovy pievod
pro pohon posunu vietena svarovaciho poloautomatu je
spojen ohebnym hr¥idelem s varidtorem a na vretenu Jje
otodné uchycena ski*{nl s vlastnim rotadnim pohonem, na
niZ je horizontélné posuvné upevnéna svarovaci hubicee
Pri tomto zpUsobu navaPovéni vykondvéd rotaéni pohyb
nejen hubice kopirujici navaiovanpu plochu, ale stejné
i civka se svarovacim drétem, podévaci strojek s poho=-
nem vyvdlévajici rotadni pohyb svafovaci hubice. Pro
regulaci a chod motorkd je nutné vyvést p¥ivody motorkd
do ovlddaci skiind, Privod té&chto pPivodd z rotujicit
désti do staciondrni ovldédaci sk¥in& se d&je pies lame=
ly a kartdle, zde dochézi Casto k poruchédm, navic je ‘
tato Cést vyrobné nékladnéd, ProtoZe nerotuje pouze
hubice, dochézi ke zvétSenému kmiténi pifi navarovéni,
proto je nutnost volit v&t3{ tuhost zarizeni, nebo se

‘'spojit se sniZenou kvalitou névarové vrstvy,.
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Uvedené nevyhody stdvajiciho stavu techniky
se podstatn& omezi zaiizenim podle vynédlezu, Civka
s navarovacim drétem, posuv drétu a jednotka rotace
jsou uchyceny pevné& na vieteno, pfilemZ navarovaci
drdt prochdzi pres vieteno a h¥fdel k hubici, k niZ
je pripojen p¥ivodni vodi& napéti se sb&raciho krouzku
a p*ivod ochranného plynu pFes hi¥idel a privodni
hadilku,

Vyhodou za¥izeni pro navarovédni vnit¥nich a
vn&j$ich rotadnich ploch podle vyndlezu je, Ze se Jim
dosghne zjednodudeni vyroby dosavadniho zafizeni,
sni%i se nédroky na opravu dosavadniho zaPizeni zejména
prevodniku proudl. Na pripojeném vykresu je nérys zadbi-
zeni vetné navalovaciho dilceo

Zarizeni Jje tvoreno ozubenym hiidelem 3 s pohonem
1l h¥ebene, ozubeny hieben 3 je spojen s vietenem 3,
ktery je pripojen k Jjednotce 7 rotaceg na kterou je pii-
peﬁnén jednim koncem h¥idel 9 se sbé&racim krouikem 8,
a vstupem 19 plynu na druhy konec hiidele 9 je upevné-
no vodici rameno 10 Do tohoto vodiciho ramene 10 je
zasunut drZék 1l hubice s hubici 14, pfes kterou pro-
chdzi navaPovaci drdt 13. Privodni vodid 12 je Jjednim
koncem upevnén na sbéracim krouZku 8, druhym na hubici
14 do které je piivodni hadifkou 18 priveden ochranny
plyne

Pohon 1 hrebene a svafovaci poloautomat 2 jsou
uchyceny na rém 15, Civka 4 s dratem a posuv § drétu
jsou uchyceny na vrfetenu 3. ,

Pohon ) h¥ebene zplsobuje prostfednictvim ozubené-
ho hrebene 3 vertikdlni posuv hubice 14, Jjednotka 7
rotace vyvolévé rotaéni pohyb hubice 14, takZe dochézi k
spirdlovému névaru, p¥ipadn& kruhovému névaru na pava=
Yovacim predm&tu 16, coZ je z&vislé na oté¥kéch motorku
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pohonu 1 hiebene a motorku jednotky? rotaceo
Navafovaci drét 13 Jje z civky 4 posouvén posuvem §
drétu stredem izolovaného vietene 5 a h¥idele 9o
Vieteno 5 vykondvé pouze pohyb vertikélni, kdeZto
h¥idel 9 jedt& pohyb rotaéni,

DrZdk 1l hubice lze posouvat horizontdlng& ve
vodicim ramenu 10, ¢imZ se m&ni polom&r navalfovéni,
Pootodenim driéku 1l hubice s hubicf 14 o 180° 1lze za
stejnych podminek a ve stejném rozsahu navarovat i
vn&jdi rota&ni plochy. PF*{ivodni napdti je prevedeno
na staciondrni kartéd 1], pres ktery je preveden na
rotujic{ sbéraci krouZek 8 a p¥ivodnim vodilem 12 k
hubici 14,

Za¥izeni lze vyuZit p¥i renovaci nebo vyrobd
névarové vrstvy vnit¥nich a vn&jsich rotanich ploch
Jjak v opravédrenskych, tak i vyrobnich podnicich pri
poZadavku urdité kvality povrchue

pRepMEr viINLLEZU

Zafizenim k navaPovéni vnit¥nich a vné&jsich
rotainich ploch s pevn& uchycenym poloautomatem, s
vietenem spojenym ozubenym hi¥ebenem s pohonem h¥ebe-
ne, vodfcim ramenem s drZidkem hubice a hubici pro
sva¥ovéni pod ochrannou atmosférou,vyznadujici se
tim, Ze civka (4) s drétem, posuv (6) drétu a jednotka
(7) rotace jsou uchyceny pevn& na v¥etenc (5), navaro=-
vaci drdt (13) prochézi p¥es vi¥eteno (5), hi¥fdel (9)

k hubici (14), kteréd je propojena se sb&racim krouZkem
(8) pres pfivodni vodi& (12) a k hubici (14) je p¥ipoje~
na pfivodni haditka (18) ochreanného plynu, umist&né ve
st¥edu h¥{dele (9).

1 vykres
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