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DESCRIPCIÓN

Gato mecánico para motos.
Objeto de la invención

Es objeto de la presente invención un gato mecáni-
co para motos de actuación manual que permite izar
una moto dejándola suspendida del aire, para poder
llevar a cabo diversas actuaciones de mantenimiento.

Caracteriza a la presente invención de gato me-
cánico la especial configuración y diseño de las pie-
zas que la configuran, lo que permite obtener un gato
de reducidas dimensiones así como fácil de utilizar y
muy versátil.

Por lo tanto la presente invención se circunscribe
dentro del ámbito de los dispositivos accesorios para
motos y de modo particular de entre aquellos emplea-
dos para izar y dejar en suspensión una moto.
Antecedentes de la invención

Hasta el momento, cuando se precisa llevar a ca-
bo acciones de mantenimiento de una moto en las que
es necesario levantar la moto, dicho levantamiento se
viene realizando en general por medio de un caballete
que deja levantada la moto, esto permite llevar actua-
ciones en la cadena y ruedas.

No obstante, dichos medios de izado o levanta-
miento de una moto, precisan dos personas para su
manipulación, una sujeta la motocicleta, mientras que
la otra acciona el caballete de levantamiento de la mo-
tocicleta.

Se conocen otros gatos mecánicos de acciona-
miento manual, que son muy voluminosos y apara-
tosos, por lo que no se hacen atractivos para su uso.

Por lo tanto, es objeto de la presente invención de-
sarrollar un gato mecánico para motos que supere los
anteriores inconvenientes, es decir, permite su mani-
pulación por una sola persona y sea de dimensiones
reducidas facilitando tanto su manejo como transpor-
te.
Descripción de la invención

La invención de gato mecánico para motos bási-
camente consiste en una estructura de soporte que se
apoya directamente sobre el suelo o una superficie ho-
rizontal, emergiendo de dicha estructura de soporte un
elemento vertical sobre el que desliza de manera teles-
cópica otro elemento tubular accionado por una brazo
de accionamiento que presenta una forma angular, li-
geramente superior al ángulo recto.

Dicho brazo angular está unido en su extremo li-
bre mediante una articulación sobre el elemento tu-
bular telescópico, además, cuenta con otro punto de
unión articular respecto de la estructura de soporte
mediante una biela articulada en sus extremos, por un
lado en su unión con la estructura de soporte y por
otro lado, en su unión con el tramo angular del brazo.

Dicha configuración permite que accionando ha-
cia abajo el brazo de accionamiento angular se produ-
ce el izado del elemento tubular alcanzado una posi-
ción de seguridad que no puede liberarse por sí mis-
ma, sino es mediante el accionamiento del brazo de
accionamiento en sentido contrario, esto es levantán-
dolo.

El elemento tubular desplazable de manera teles-
cópica cuenta en su extremo final con una pieza angu-
lar de soporte que es la que se dispone sobre la parte
a izar, por ejemplo la caja del conjunto de la cadena.
Con objeto de evitar cualquier caída y mejorar la se-
guridad en el extremo libre de la parte horizontal del
elemento angular de soporte emerge una pestaña que

evita cualquier desplazamiento no deseado.
Adicionalmente y dado que en el descenso del

conjunto de la moto, se debe levantar el brazo de ac-
cionamiento, y para evitar posibles sacudidas sobre el
usuario, además de facilitar la superación de la po-
sición de equilibrio, el conjunto del gato mecánico,
puede contar con una pieza articular angular que tiene
uno de sus extremos en forma de cuña y que produce
un ligero despegado de cualquiera de los dos tramos
que conforman el brazo de accionamiento angular, o
bien el que apoya sobre la estructura de soporte infe-
rior o bien el tramo del brazo de accionamiento más
próximo al elemento desplagable de modo telescópi-
co. De esta manera se evita una fuerte sacudida en el
descenso que debería ser soportada por el usuario.
Descripción de los dibujos

Para complementar la descripción que se está rea-
lizando y con objeto de ayudar a una mejor compren-
sión de las características del invento, se acompaña
a la presente memoria descriptiva, como parte inte-
grante de la misma, un juego de planos en donde con
carácter ilustrativo y no limitativo se ha representado
lo siguiente:

Figura 1, muestra una representación en perspec-
tiva del gato mecánico para motos objeto de la inven-
ción antes de ser izado.

Figura 2, muestra una representación en vista
frontal del gato mecánico una vez izado.

Figura 3, muestra una representación en detalle de
los mecanismos accesorios para liberar el conjunto de
descenso.

Figura 4, muestra un detalle de la pieza soporte
angular y su fijación al extremo del elemento desple-
gable telescópico.
Realización preferente de la invención

A la vista de las mencionadas figuras se describe
a continuación un modo de realización preferente de
la invención así como la explicación de los dibujos.

En la figura 1, podemos observar cómo el gato
mecánico objeto de la invención cuenta con una es-
tructura de soporte (1) conformada por un elemento
en forma angular (2) y un elemento transversal (3) de
unión de las dos ramas del elemento angular (2), to-
dos ellos dispuestos de manera contenida en un plano,
con objeto de dotar al conjunto de un perfecto soporte
horizontal.

Del elemento transversal de apoyo (3) emerge un
elemento tubular (4) sobre el que se despliega de
manera telescópica otro elemento tubular (5), ambos
pueden ser de cualquier sección o forma con tan so-
lo permitir el despliegue telescópico de uno sobre el
otro.

Para poder izar y descender el elemento tubular te-
lescópico (5), hay dispuesto un brazo de accionamien-
to (6) que presenta una forma angular, ligeramente su-
perior al ángulo recto, contando con un primer tramo
(6.1) en cuyo extremo se dispone un mango (12), y
con otro tramo (6.2) dispuesto de manera angular al
primero, y cuyo extremo libre se une mediante una ar-
ticulación (7) al elemento tubular desplegable telescó-
pico (5), empleando para ello una pletina (8) que sol-
dada sobre el elemento tubular telescópico (5) emer-
ge de manera perpendicular y sobre cuyos extremos
libres se dispone la articulación (7).

Por otro lado, el brazo de accionamiento (6) queda
vinculado con la estructura de soporte (1) por medio
de una biela (9), articulada en sus extremos, en uno de
ellos mediante la articulación (9.1) queda vinculada a
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la estructura de soporte (1), mientras que en otro de
ellos queda vinculada al tramo (6.2) del brazo de ac-
cionamiento en la zona próxima al vértice, mediante
una articulación (9.2).

De modo que cuando en dicha figura se procede a
hacer descender el brazo de accionamiento(6) hacién-
dolo girar respecto de la articulación (9.2) se produce
el izado del elemento tubular desplegable telescópico
(5).

En el extremo final superior del elemento tubular
desplegable telescópico (5) hay unido una estructu-
ra de soporte conformada por una pieza angular (10),
que en el extremo libre de la superficie horizontal
cuenta con una pestaña emergente (11) que retiene
la parte izada sin que se produzcan desplazamientos
indeseados.

En la figura 2, se muestra la posición alcanzada
con el levantamiento máximo logrado, en esta posi-
ción la biela (9) debe quedar de manera que se supere
la vertical de modo que ante el peso de la moto no
pueda producir el descenso no deseado del conjunto.
Por lo que para poder producir el descenso del con-
junto se hace necesario izar el brazo de accionamiento
(6).

El proceso anterior de descenso del conjunto de la
moto, como debe de realizarse mediante el izado del
brazo de accionamiento (6), y dado el peso de la moto
puede producirse una fuerte sacudida sobre el brazo
del usuario que puede que no soporte la superación
de la posición de equilibrio y se produzca el descen-
so brusco del conjunto. Por lo tanto y con objeto de
evitar dicha situación, el gato mecánico puede com-
plementarse con uno de los brazos de liberación (13)
ó (14) mostrados en la figura 3.

Dichos brazos de liberación (13) ó (14), presen-
tan una forma angular y están articulados en su unión,

o bien con el elemento tubular desplegable telescó-
pico (5), o bien con el tramo transversal (3) respec-
tivamente, presentando en ambos casos en sus extre-
mos libres una cuña (15) ó (16) de modo que cuando
son accionados contra el peso de la moto, producen
el despegado o bien del tramo (6.1) o del tramo (6.2)
respectivamente del brazo de accionamiento, evitan-
do las sacudidas sobre el brazo de accionamiento (6),
permitiendo un descenso controlado del conjunto.

En la figura 4, observamos un detalle constructivo
de la unión entre é1 conjunto de soporte con el extre-
mo libre del elemento tubular desplegable telescópico
(5), contando para ello sobre el extremo del elemento
(5) de un orificio por el que discurre un elemento de
articulación, por ejemplo un tubo (18) unido de ma-
nera soldada al elemento de soporte y por el otro lado
retenido por medio de un clip o brida de sujeción (17).

El conjunto de soporte en general está formado
por una pieza angular (10) recubierta con un protec-
tor plástico que protege al conjunto y evita daños en
la parte de la moto sobre la que se dispone para el
izado. Además, sobre el extremo libre del tramo hori-
zontal del elemento angular emerge una pestaña (11)
que evita una vez izada la moto ésta se desplace y
pierda el punto de soporte.

No se considera necesario hacer mas extensiva es-
ta descripción para que cualquier experto en la mate-
ria comprenda el alcance de la invención y las venta-
jas que de la misma se derivan.

Los materiales, forma, tamaño y disposición de
los elementos serán susceptibles de variación siempre
y cuando no alteren la esencialidad del invento.

Los términos en que se ha descrito esta memoria
deberán ser tomados siempre en sentido amplio y no
limitativo.
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REIVINDICACIONES

1. Gato mecánico para motos, de entre los disposi-
tivos empleados para el izado de motos, caracteriza-
do porque cuenta con una estructura de soporte hori-
zontal de la que emerge un elemento tubular (4) sobre
el que se despliega de manera telescópica un elemento
(5), contando para ello con un brazo de accionamiento
(6), que cuenta con un primer tramo (6.1) sobre el que
hay dispuesto un mango (12), y cuenta con un segun-
do tramo (6.2) dispuesto de manera casi transversal al
anterior, y en donde este brazo de accionamiento está
unido por un lado al elemento tubular desplegable te-
lescópico (5) de manera articular y por otro lado unido
también de manera articular a la estructura de sopor-
te (1) mediante una leva (9), teniendo un conjunto de
soporte fijado sobre el extremo libre del elemento tu-
bular desplegable telescópico (5).

2. Gato mecánico para motos, según la reivindica-
ción 1, caracterizado porque la unión articular entre
el extremo libre del brazo de accionamiento con el
elemento tubular desplegable telescópico (5) se reali-
za por medio de una articulación (7) dispuesta sobre
el extremo libre de una pletina (8) soldada al elemen-
to tubular desplegable telescópico (5) y emergente de

manera perpendicular.
3. Gato mecánico para motos, según la reivindi-

cación 1, caracterizado porque la unión articular del
brazo de accionamiento (6) con la estructura de sopor-
te (1) realizada por medio de la biela (9) se consigue
uniendo de manera articular la biela (9) con la estruc-
tura de soporte (1) mediante una articulación (9.1),
mientras que la biela (9) se une en su otro extremo
mediante una articulación (9.2).

4. Gato mecánico para motos, según la reivindi-
cación 1, caracterizado porque el conjunto de sopor-
te está conformado por una pieza angular {10) uni-
da mediante una articulación al extremo libre del ele-
mento tubular desplegable telescópico (5), contando
sobre el extremo del elemento (5) de un orificio por
el que discurre un elemento tubular (18) unido de ma-
nera solada al elemento de soporte y por el otro lado
retenido por medio de un clip o brida de sujeción (17).

5. Gato mecánico para motos, según la reivindi-
cación 1, caracterizado porque cuenta con un brazo
articular de liberación para el descenso que presenta
una forma angular y una cuña en su extremo, articu-
lando bien sobre el elemento tubular desplegable te-
lescópico (5) o sobre el elemento transversal (3) de la
estructura de soporte.
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