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The invention concerns an automatic tool (1) such 2 22 26,2522 263340 4142 A 88y 37 3
as a pneumatic or electric nailing gun capable of being 20 84 35~ (4.9
operated with a one hand, to drive in fixing means for 1222 EY) =
a part to be fixed, such as a nail or clip or the like, in 7 |
a reception support. The tool comprises: a housing (2); 8 2
a first pressing member (74), comprising an inoperative 13 3
position, wherein it projects from the housing (2), and 12 335 -85 838 89
an operative position, wherein it can pass, from the 0 34 81
inoperative position, when it is pressed on the reception ol o
support; a second control member (83), guided relative 3 “ .6
to the housing, along a trajectory between both the % 77 E
inoperative and the operative positions, and capable of 39 )
being moved by hand from the inoperative position to the 16 17
operative position. 1579
5 L "ol

(57) Abrégé 7 20 N1

TBJ 19

L’invention concerne un outil (1) automatique tel 75

que clouer pneumatique ou électrique pouvant &tre com- s 7% V.4
mandé d’une seule main, pour enfoncer un moyen de fix- %

ation d’une piece 2 fixer, tel que clou ou agrafe ou ana-

logue, dans un support de réception; 1’outil comprenant:

un boitier (2); un premier organe d’appui (74), comportant un état de repos, dans lequel il fait saillie du boitier (2), et un état de commande,
dans lequel il est apte & passer, a partir de 1’état de repos, lorsqu’il est appuyé sur le support de réception; un deuxiéme organe de commande
(83), guidé par rapport au boitier (2) suivant une trajectoire entre 1'une et 'autre de positions de repos et de commande, et apte a étre
déplacé de la main de la position de repos a la position de commande.
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Pistolet a clouer et agrafeuse pneumatique.

L'invention concerne un outil automatique destiné a enfoncer un moyen de
fixation d'une piéce a fixer dans un support de réception.

Le moyen de fixation est un clou, une agrafe ou analogue.
La piéce a fixer est en tissu, une planche ou analogue.
Le support de réception est un mur, une paroi, une planche ou analogue.

Le terme automatique signifie que I'énergie nécessaire a l'enfoncement du
moyen de fixation est fournie par une source extérieure, par exemple électrique
ou pneumatique.

Les outils pneumatiques sont classiquement appelés pistolet & clouer, cloueur
pneumatique ou agrafeuse pneumatique.

Le document FR-A-2.184.855 décrit un appareil pour enfoncer des moyens de
fixation.

L'appareil comporte une barre de déclenchement et un levier de
déclenchement. La barre sert de déclic fonctionnant lorsque l'appareil est pose
sur une piéce avant que le levier n'ait été manoeuvré. Si ensuite on actionne le
levier, de I'air comprimé peut actionner une soupape de déclenchement de
l'appareil. L'actionnement du levier est effectué par traction, l'appareil étant
muni d'une poignée.

Un inconvénient de cet appareil consiste en ce qu'il provoque chez I'utilisateur
des troubles musculo-squelettiques du bras et en particulier de la main.

Le document FR-A-2.480.664 décrit un cloueur pneumatique, comportant un
palpeur, un premier levier de déclenchement pivotant et des premiere et
deuxiéme poignées. Au-dessus du levier est disposée une soupape de
déclenchement coupant, en position de repos, la communication entre un
percage et un réservoir prévu dans la premiere poignee.
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Le déclenchement d'une course de travail d'un piston muni d'un poussoir
d'enfoncement ne se produit pas quand seuls le levier et le palpeur sont
actionnés. C'est seulement lorsque, en saisissant la deuxiéme poignée, on fait
pivoter un deuxiéme levier fixé a celle-ci, que le piston peut exécuter une course

de travail.

Le deuxiéme levier est monté pivotant au-dessus d'une coiffe du corps du
cloueur, dans lequel est logé le piston. Le deuxiéme levier fait office, en plus du
palpeur et du premier levier, de troisiéme organe de déclenchement. Le
troisiéme organe peut étre actionné manuellement et est hors de portée de la

main qui actionne le premier levier.

Certes, le déclenchement d'une course de travail n'est autorisé que quand

l'actionnement a lieu avec les deux mains, ce qui constitue une sareté.

Mais ce cloueur peut aussi provoquer des troubles musculo-squelettiques. En

outre, le cloueur est malcommode a utiliser.

Cette utilisation entraine une certaine imprécision du clouage du fait du
masquage de la zone ou l'on cloue par le bras de la main saisissant la

deuxiéme poignée.

On connait également un pistolet autocloueur mécanique comportant un corps
et un levier d'actionnement mécanique. Le corps est en forme générale de
prisme rectangulaire, dont un premier grand cété est destiné a étre appliqué
contre le support de réception. Un passage pour lindex, le majeur, I'annulaire et

l'auriculaire est prévu entre les grands cétés du corps.

Le levier est monté pivotant au-dessus d'un deuxiéme grand cété, opposé au
premier grand coté, entre une position de repos et une position d'enfoncement.
Dans le corps est prévu un ressort qui maintient éloigné d'un angle de 45° du

deuxiéme cété I'extrémité libre du levier en position de repos.
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En position d'enfoncement, I'extrémité libre du levier vient contre le deuxieme

coté.

Clest l'utilisateur qui fournit manueliement toute I'‘énergie nécessaire a
'enfoncement. Ce pistolet n'est donc pas automatique. Pour ce faire,
I'utilisateur applique la paume de la main ouverte sur ie levier et applique l'index,
le majeur, I'annulaire et l'auriculaire sous le deuxieme coté. C'est en serrant la

main que le levier passe de la position de repos a la position d'enfoncement.

Le serrement de la main autour du levier et du deuxiéme cote est nécessaire
pour maintenir avec précision le premier coté du corps du pistolet contre le

support de réception.

Mais le serrement de la main mobilise les muscles tracteurs des doigts, qui sont
relativement peu puissants, et doit vaincre une force importante pour provoquer

un enfoncement d'un moyen de fixation.

L'utilisation du pistolet autocloueur est donc malaisée et provoque également

des troubles musculo-squelettiques de la main.

Citons également le document EP-A-620 085 qui ne décrit pas un distributeur
comportant des premier et deuxiéme organes, dont la direction d’actionnement
est sensiblement paraliéle & la trajectoire de passage, d'une position de
passage a l'autre, ce distributeur étant déplagable dans le méme sens que ces

organes d'appui et de commande.

Contrairement aux techniques connues, grace a linvention, un opérateur est
obligé de respecter une séquence de tir prévoyant :

- d'abord d’appuyer le palpeur ; puis

- de déclencher proprement dit le clouage ou I'agrafage en agissant sur la

poignée avec la paume de sa main.

Cela permet de garantir une sécurité d’utilisation jusqu'a présent inégaiée, et

donc d’éviter des accidents préjudiciables.
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Le document EP-A-164307 est tel que la gachette est prévue pour étre activée
par la paume de la main de 'opérateur, mais que contrairement a l'invention,
I'agencement prévu ne permet pas d’obliger 'opérateur a respecter la séquence

de tir évoquée plus haut.

Il ressort donc que ce document ne propose que la substitution d’une gachette

usuelle par une poignée, pour un pistolet a clouer ou une agrafeuse.

Avec l'agencement de ce document, il est possible de déclencher un tir
intempestif au moment de la dépose de l'appareil si la poignée est désactivee

ou « shuntée ».

En effet, I'opérateur peut, avec l'agencement décrit dans ce document,

maintenir la gachette enfoncée au moyen d’un ruban adhésif par exemple.

A linverse, 'invention rend totalement impossible une telle fraude.

Citons aussi les documents EP-A-298.594 et US-A-4.405.071.

L'invention a pour but d'améliorer 'ergonomie d'un outil automatique tel que

cloueur pneumatique ou électrique.

L'outil doit notamment pouvoir étre utilisé d'une main. Les troubles musculo-
squelettiques dis & cette utilisation doivent étre réduits au maximum. Une
sécurité contre un déclenchement intempestif doit étre assuree efficacement.
L'outil doit &tre pratique & utiliser et doit permettre d'enfoncer les moyens de

fixation avec une bonne précision.

L'invention a pour objet un outil automatique tel que cloueur pneumatique ou

électrique, pouvant étre commandé d'une seule main, selon les revendications.

L'invention sera bien comprise a la lecture de la description qui va suivre.
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La figure 1 est une vue en coupe longitudinale de I'outil automatique.

La figure 2 est une vue en coupe longitudinale, a plus grande échelle, d'un

distributeur pneumatique monté dans l'outil.

Les figures 3 a 6 représentent, en coupe longitudinale, le distributeur

pneumatique dans quatre états de fonctionnement.

Les figures 7 & 12 sont des vues de c6té de l'outil automatique dans six états de

fonctionnement.

Dans ce qui suit, l'invention est décrite en référence a un outil automatique

destiné a enfoncer des clous.

Bien entendu, l'invention s'applique également aux outils automatiques destinés

a enfoncer d'autres moyens de fixation, tels qu'agrafes ou analogues.

Dans les réalisations représentées, I'outil est pneumatique et il est alimenté en

énergie par une source d'air comprimé extérieure.

Dans d'autres réalisations, non représentées, l'outil est alimenté par une source

d'énergie extérieure électrique par un fil électrique.

Sur les figures sont représentées des directions mutuellement orthogonales L, E
etT.

La direction L dite longitudinale et la direction T dite transversale sont
sensiblement horizontales. Tandis que la direction E dite d'élevation est
sensiblement verticale.

L'invention est décrite ici en se reportant a ces directions L, E et T.

L'outil, désigné sur les figures par le signe de reférence 1, comporte un boitier

ou carter 2, par exemple en matiére plastique ou en aluminium.
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Le boitier 2 a, vu transversalement, une forme générale de triangle rectangle.

Dans d'autres réalisations, non représentées, le boitier a une forme génerale

rectangulaire.

Dans la réalisation représentée, le triangle rectangle comporte un premier cété
3 adjacent a l'angle droit et paralléle a la direction E d'élévation, un deuxiéme
coté 4 adjacent a l'angle droit et paralléle a la direction longitudinale L et un
troisieme coté 5 formant I'hypoténuse du triangle et en oblique par rapport aux

directions longitudinale L et d'élévation E.

L'outil 1 est destiné a étre utilisé d'une seule main. Le boitier comporte, entre
ses premier, deuxiéme et troisiéme cotés 3, 4 et 5, un passage 6 pour l'index, le

majeur, l'auriculaire et 'annulaire de la main de l'utilisateur.

Dans la réalisation représenté, le passage 6 a une forme de triangle rectangle
dont les cotés sont paralléles au premier, deuxiéme et troisieme cétés 3, 4 et 5
du boitier 2.

Dans d'autres réalisations, non représentées, le passage 6 est de forme

rectangulaire ou autre.

L'outil comporte une direction 7 d'enfoncement des clous, orientée dans un

sens S d'enfoncement.

La direction 7 d'enfoncement est paralléle au premier cété 3 et est orientée de
la partie extréme du premier coté 3 reliée au deuxieme coté vers la partie

extréme du premier coté 3 reliée au troisiéme cote 5.

Dans la réalisation représentée, la direction 7 d'enfoncement est paraliéle a la
direction E d'élévation et le sens S d'enfoncement est orienté en sens inverse
de la direction E d'élévation.
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Le premier coté 3 et le deuxieme cote 4 comportent des premiére et deuxieme
parois extérieures creuses oblongues de forme générale cylindrique circulaire 8
et 9.

Un cyiindre 10 de travail est fixé dans la premiére paroi 8, parallélement a la

direction 7 d'enfoncement.

Un piston 11 de travail est monté mobile dans le cylindre 10.

Le piston 11 comporte une premiere face 12a extérieure annulaire raccordée a
une deuxiéme face intérieure 12b, les premiéres et deuxiemes faces 12a, 12b
&tant orientées dans le sens de la direction E d'élévation, et une troisieme face

13 orientée dans la direction d'enfoncement dans le sens S d'enfoncement.

Un poussoir 14 rigide est fixé a la deuxieme face 13 du piston 11.

Le poussoir 14 est par exemple une tige paralléle a la direction 7 d'enfoncement

et dirigée dans le sens S d'enfoncement.

Le poussoir 14 comporte une partie extréme libre 15, éloignée du piston 11 et
tournée dans le sens S d'enfoncement. Cette partie extréme 15 est en un

matériau plus dur que le matériau des clous.

La premiére paroi 8 comporte, sur sa partie extréme tournée vers le sens S

d'enfoncement, une ouverture 17 prévue pour le passage du poussoir 14.

La partie extréme 16 de la paroi 8 est prolongée, dans le sens S d'enfoncement

et autour de I'ouverture 17, par un tube 18 de guidage de clous.

Le tube 18 fait partie du troisiéme cété 5 du boitier et est alimenté en clous par

un magasin 19 de clous rechargeable prévu dans le troisiéme céteé 5.



10

20

25

30

WO 99/54093 PCT/FR99/00878
8

Le magasin 19 de clous comporte un guide 20 de clous, paraliéle au troisiéme
coté 5 et par exemple un ressort, non représenté, entrainant les clous disposés

en rangée dans le guide 20 vers le tube 18.

Le magasin 19 envoie au tube 18 par une ouverture latérale non représentée du
tube 18.

Une soupape 20 de déclenchement du piston est guidée a l'intérieur de la
premiére paroi 8, au-dessus du piston 11 de travail suivant la direction E

d'élévation.

La soupape 20 de déclenchement comporte une premiere partie 21 en forme
d'anneau d'axe E, apte & étre appliquée de maniére étanche sur la premiere
face 12 du piston, et une deuxiéme partie 22 en forme de cylindre circulaire
prolongeant dans le sens de la direction E d'élevation I'intérieur de I'anneau de

la premiére partie 21.

La premiére paroi 8 comporte une partie supérieure 23 annulaire
perpendiculaire a la partie cylindrique 22 dans laquelle cette partie 22 est
guidée.

Un joint 24 d'étanchéité annulaire est prévu a l'intérieur de la partie annulaire 23

pour assurer l'étanchéité entre la partie 23 et la partie 22 cylindrique.

Une coiffe 25 est connectée par l'intermédiaire d'un bras 26 au-dessus de la
partie 23 annulaire de la paroi 8, en meénageant un échappement 27 a

I'atmosphére entre la coiffe 25 et la partie annulaire 23.

Un amortisseur 28 est fixé sous la coiffe 25 en étant tourné, dans le sens
inverse de la direction E d'élévation, vers la partie extréme libre de la partie 22

cylindrique de la soupape de déclenchement 20.
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Un ressort 29 est intercalé entre I'amortisseur 28 et une butee tournée dans le
sens de la direction E d'élévation, a l'intérieur de la partie cylindrique 22 de la

soupape 20.

Dans une position de repos, la partie cylindrique 22, la partie annulaire 21, ia
paroi 8 et la partie annulaire 23 de la paroi 8 délimitent une chambre 30

d'admission.

Un joint d'étanchéité 31 est prévu sur la péripherie de la partie annulaire 21 de

la soupape 20.

Lorsqu'une pression de fluide est introduite dans la chambre 30 d'admission, la
soupape 20 est contrainte a se déplacer dans le sens inverse de la direction E
d'élévation. La partie extréme supérieure libre de la partie 22 cylindrique est a
distance de l'amortisseur 28, faisant communiquer lintérieur de la partie

cylindrique 22 et la deuxieme face 12b avec I'échappement 27 a 'atmosphere.

Dans cette position de repos, la partie 21 annulaire de la soupape 20 est
appliquée, par sa face tournée dans le sens inverse de la direction E

d'élévation, de maniére étanche contre la premiére face 12a du piston 10.

Le piston 11 reste alors dans une position haute, dans laquelle le poussoir 14
se trouve a lintérieur du cylindre 10 et la partie extréme 15 reste dans

'ouverture 17.

La partie annulaire 21 a un diameétre supérieur a celui de la partie extréme libre

supérieure 32 du cylindre 10, tournée dans la direction E d'élévation.

Cette partie extréme 32 du cylindre 10 est a distance des premiere et deuxieme
parois 8 et 9.

La deuxiéme paroi 9 est raccordée d'une part a la coiffe 25, au bras 26 et a la
partie annulaire 23 de la paroi 8 par l'intermédiaire d'une garde 33, dont la paroi

extérieure 33a est dirigée sensiblement parallélement a la direction E
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d'eélévation et dont la paroi intérieure 33b est adjacente a la partie annulaire 21,
et d'autre part, directement & la partie de la premiére paroi 8, adjacente au

passage 6, par l'intermédiaire d'une jonction 34.

La deuxiéme paroi 9 comporte un canal 35 d'alimentation en fluide sous
pression, par exemple en air comprimé. Le canal 35 communique avec une
source extérieure de fluide sous pression par I'intermédiaire d'un embout 36 fixé
sur une ouverture 37 de la paroi 9, par exemple située dans sa partie extréme

¢éloignée de la premiére paroi 8.

Dans la réalisation représentée, la deuxiéme paroi 9 est oblongue et creuse et

délimite le canal 35 lui-méme.

Dans d'autres réalisations, non représentées, le canal est forme par un tuyau ou
analogue se trouvant a l'intérieur de la deuxieme paroi 9 et communiquant avec

l'ouverture 37.

Un passage 38 pour le fluide, communiquant avec le canal 35 d'alimentation,
est prévu entre la partie intérieure de la garde 33 et la partie extréme supérieure
32 du cylindre 10.

En position de repos, la partie annulaire 21 est appliquée de maniere etanche
sur la partie extréme 32 du cylindre 10, par lintermédiaire d'un joint d'étanchéité

prévu sur la partie annulaire 21 et/ou sur la partie extréme 32.

La pression s'applique contre ['extérieur de la partie annulaire 21 de la soupape,

a l'extérieur du cylindre 10 et contre le joint 31.

Pour déclencher l'enfoncement d'un moyen de fixation, la chambre 30
d'admission est mise & I'atmosphére. Cela provoque une translation de celle-ci
dans le sens de la direction E d'élévation, jusqu'a I'application étanche de la
partie extréme libre de la partie 22 cylindrique contre I'amortisseur 28, a
I'encontre du ressort 29.
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La soupape 20 se trouve alors a distance de la premiére face 12a du piston. et
de la partie extréme supérieure 32 du cylindre, permettant I'application de la
pression de fluide sur la deuxiére face 12b du piston 11 par le passage 38. Cela
provoque le déplacement de celui-ci dans le cylindre 10 dans le sens S

d'enfoncement de la position haute a une position basse.

Un amortisseur 39 de piston est prévu dans le cylindre 10 sur la partie extréme

16 de la paroi 8.

En position basse, le piston 11 est appliqué, par sa deuxieme face 13, contre
lamortisseur 39. Le passage du piston de la position haute & la position basse
provoque la translation du poussoir 14 au travers de l'ouverture 17 dans le tube
18, dans le sens S d'enfoncement. Le poussoir 14 pousse alors un clou se

trouvant dans le tube 18 dans ie sens S d'enfoncement.

La chambre 30 d'admission communique par lintermédiaire d'un conduit 40 de
déclenchement avec un dispositif 41 de déclenchement de la soupape

d'admission qui est logé dans le boitier 2.

Le dispositif 41 de déclenchement est destiné a mettre le conduit 40 et la
chambre 30 d'admission soit dans un état de repos, soit dans un état de

commande.

Dans l'état de repos, le piston 11 et le poussoir 14 sont maintenus en position

haute.

Dans l'état de commande, une translation du piston 13 et du poussoir 14 de la

position haute a la position basse est provoquée, pour enfoncer un clou.

Dans la réalisation représentée, l'état de repos correspond a la mise sous
pression de la chambre 30 d'admission et I'état de commande correspond a la

mise a I'atmosphére de celle-ci.
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Dans d'autres réalisations, non représentées, l'état de repos correspond a la
mise a 'atmosphére de la chambre 30 d'admission et l'état de commande

correspond a la mise sous pression de celle-ci.

Dans la réalisation représentée, le dispositif 41 de déclenchement comprend un

distributeur pneumatique 42.

Le distributeur 42 comporte un boitier ou corps 43 de distributeur fixé dans la
deuxiéme paroi 9 et comportant un premier orifice 44 de déclenchement,
communiquant avec le conduit 40 de déclenchement, un deuxiéme orifice 45
d'alimentation communiquant avec le canal 35 et un troisiéme orifice 46 de mise

a I'atmosphére communiguant avec I'extérieur de la deuxiéme paroi 9.

Dans d'autres réalisations, non représentées, le distributeur pneumatique est

logé a l'extérieur de la deuxieme paroi 9.

Dans la réalisation représentée, le boitier 43 du distributeur a une forme de
cylindre circulaire 47 fermé par un premier disque de base 48 et un deuxiéme

disque de base 49.

Dans la réalisation représentée, les premier et deuxieme disques de base 48 et
49 sont insérés dans des ouvertures de forme correspondante ménagees dans

la deuxieéme paroi 9 et fixées a celles-ci.

Dans d'autres réalisations non représentées, le premier et/ou deuxiéme disque

de base est fixé a l'intérieur de la deuxiéme paroi 9.

Dans la réalisation représentée, le cylindre circulaire 47 est appliqué contre une

paroi verticale de la garde 33a.

Le cylindre 47 du distributeur est disposé sensiblement paraliélement a la
direction E d'élévation, le premier disque 48 étant au-dessus du deuxieme
disque 49.
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Dans d'autres réalisations, non représentées, le cylindre 47 du distributeur est
disposé parallélement a une autre direction, par exemple perpendiculaire a la

direction transversale T.

Dans la réalisation représentée, le troisiéme orifice 46 est ménagé dans le

premier disque 48.

Dans une autre réalisation, non représentée, le troisieme orifice est ménage

dans le deuxiéme disque.

Dans la réalisation représentée, les premier et deuxiéme orifices 44, 45 sont
prévus dans le cylindre 47 du distributeur & distance I'un de lautre , par

exemple en étant diamétralement opposes.

Le distributeur 42 comporte, guidés suivant l'axe du cylindre 47, des premier et

deuxiéme tiroirs 50, 51 de distribution.

Les premier et deuxiéme tiroirs 50, 51 comportent chacun un état de repos et

un état de déclenchement.

Lorsque I'un des premier et deuxiéme tiroirs est en position de repos, le premier

orifice 44 est en communication avec le deuxiéme orifice 45.

Lorsque a la fois les premier et deuxiéme tiroirs 50, 51 sont en position de
déclenchement, le premier orifice 44 est en communication avec le troisieme
orifice 46.

Le passage des premier et deuxiéme tiroirs 50, 51 entre l'une et l'autre de leurs
positions de repos et de déclenchement est obtenu par translation suivant l'axe
du cylindre 47.

Aux figures 1 a 4, la position de repos du premier tiroir 50 correspond a une

position haute dans laquelle le tiroir 50 est proche du premier disque 48.
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Aux figures 5 et 6, la position de déclenchement du premier tiroir 50 correspond

a une position basse, dans laquelle le tiroir 50 est éloigné du premier disque 48.

Aux figures 2, 3 et 6, la position de repos du deuxiéme tiroir 51 correspond a
une position haute, dans laquelle le premier tiroir 51 est éloigné du deuxieme
disque 49.

Tandis qu'aux figures 4 et 5, la position de déclenchement du deuxiéme tiroir 51
correspond & une position basse dans laquelle le deuxiéme tiroir 51 est proche

du deuxiéme disque 49.

Dans d'autres reéalisations, non représentées, les positions de repos et de
déclenchement du deuxiéme tiroir correspondent respectivement a des

positions basse et haute.

Dans une réalisation, non représentée, les premier et deuxiéme tiroirs sont
situés cote a cote dans le boitier du distributeur , suivant I'axe du cylindre du

distributeur.

Dans la réalisation représentée, les premier et deuxieme tiroirs 50, 51 sont de
forme générale cylindrique. Le premier tiroir 50 est mobile dans une cavité du

deuxieme tiroir 51.

Dans d'autres réalisations, non représentées, le premier tiroir présente une

cavité dans lequel est mobile le deuxieme tiroir.

Dans la réalisation représentée, le deuxiéme tiroir comporte une paroi
cylindrique 52, sensiblement paralléle au cylindre 47 et une paroi en forme de

disque 53 fermant le deuxiéme tiroir 51 du cété du deuxiéme disque 49.

Le deuxiéme tiroir comporte, localisés sur la périphérie de sa paroi cylindrique
52 et I'un au-dessus de l'autre suivant la direction E d'élévation, des premier,
deuxiéme, troisiéme et quatriéme trous 54, 55, 56 et 57, par exemple

diamétralement opposés l'un a la suite de l'autre.
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La paroi cylindrique 52 est a distance du cylindre 47.

La paroi 53 est prolongée sur la périphérie de la paroi cylindrique 52 par un joint
annulaire d'étanchéité 58 appliqué contre le cylindre 47. La paroi cylindrique 52
est prolongée, sur sa périphérie, autour du deuxieme trou 55, par des joints
inférieurs et supérieurs 59, 60 d'étanchéité appliqués contre la cylindre 47. Sur
sa partie extréme libre, éloignée de la paroi 53, la paroi 52 du deuxiéme tiroir

est prolongée en un joint d'étanchéité 61 appliqué contre le cylindre 47.

Le premier tiroir 50 comporte une partie pieine centrale 62, cylindrique et, sur la
périphérie de celle-ci, a distance suivant la direction E d'éiéevation, un
prolongement inférieur 63 et un prolongement supérieur 64, qui sont dirigés

vers l'intérieur de la paroi cylindrique 52.

Le prolongement inférieur 63 comporte, sur sa partie inférieure et sur sa partie
supérieure, des joints d'étanchéité inférieurs et supérieurs 65 et 66 appliqués
contre lintérieur de la paroi cylindrique 52. Le prolongement supérieur 64
comporte un joint 67a d'étanchéité s'appliquant contre l'intérieur de la paroi
cylindrigue 52 et un épaulement 67b au-dessus de celui-ci, de plus grand

diamétre que la partie centrale 62.

A la figure 3, le premier trou 54 communigue avec les premier et deuxiéme
orifices 44, 45. L'étanchéité du premier orifice 44 par rapport au troisieme orifice

46 est assurée par l'intermédiaire des joints d'étanchéité 59, 65 et/ou 66.

A la figure 4, le premier trou 54 est en communication avec les premier et
deuxieme orifices 44, 45, ['étanchéité du premier orifice 44 par rapport au
troisiéme orifice 46 étant assurée par lintermédiaire des joints d'étancheité 60,
65 et/ou 66.

A la figure 5, le premier trou 54 est en communication avec le deuxiéme orifice
45 et est rendu étanche par rapport au troisiéme orifice 46 par l'intermédiaire

des joints d'étanchéité 59, 65 et/ou 66, tandis que le premier orifice 44
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communique avec le troisiéme orifice 46 par lintermédiaire des deuxiéme,

troisieme et quatrieme trous 55 a 57.

A la figure 6, le premier trou 54 communique avec les premier et deuxiéme
orifice 44, 45, tandis que le premier orifice 44 est rendu étanche par rapport au

troisiéme orifice 46 par l'intermédiaire des joints d'étanchéité 60 et 67a.

Le distributeur 42 comporte un premier organe de liaison 68 fixé au premier

tiroir 50 et un deuxiéme organe de liaison 69 fixé au deuxieéme tiroir 51.

Dans la réalisation représentée, les premier et deuxiéme organes de liaison 68,
69 comprennent des premiére et deuxiéme tiges métallique, 70, 71, d'une piéce

avec les premier et deuxiéme tiroirs 50, 51.

La premiére tige 68 se trouve dans le prolongement du premier tiroir au-dessus

de I'épaulement 67b dans le sens de la direction E d'élévation.

Tandis que la deuxiéme tige 71 se trouve sous la paroi 53 du deuxiéme tiroir,

dans le sens inverse de la direction E d'élévation.

Les premier et deuxieme disques 48, 49 comportent des premiére et deuxieme
ouvertures 72, 73 pour le passage des premiére et deuxieme tiges 70, 71,

parallélement a la direction E d'élévation.

Un joint d'étanchéité est monté dans chacune des ouvertures 72, 73 et est

appliqué de maniére étanche sur la surface laterale des tiges 70, 71.

L'outil 1 comporte un organe 74 d'appui sur la piéce, non représentee qui doit
étre fixée, par enfoncement d'un moyen de fixation dans celle-ci, a un support

non représenté.

L'organe 74 d'appui fait saillie du boitier 2 de l'outil a proximité de la partie
extréme libre 75 du tube 18, de laquelle sortent les clous lorsqu'ils sont pousses

dans le sens S d'enfoncement par le poussoir 14.
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L'organe 74 d'appui se trouve devant la partie extréme 75, dans le sens S

d'enfoncement.

L'organe 74 d'appui est communément appelé "palpeur”.

Dans la réalisation représentée, I'organe 74 d'appui est une premiére branche

76 d'une tige métallique coudée 77 montée dans le boitier 2.

La tige 77 est montée coulissante, parallélement a la direction 7 d'enfoncement,

par rapport au boitier 2.

La tige 77 comporte, coudées entre elles, outre la premiére branche 76, une
deuxieme branche 78 sensiblement paralléle & Ia direction 7, une troisieme
branche 79, sensiblement paralléle & la direction latérale L et en sens inverse
de celle-ci, une quatriéme branche 80 en oblique dans le plan des directions E
et L et dirigée vers le deuxiéme coté 4, une cinquieme branche 81 sensiblement
paralléle a la direction 7 et une sixiéme branche 82 en oblique dans le plan des

directions E et L et dirigée vers le deuxieme cote 4.

Dans d'autres réalisations, non représentées, l'organe d'appui détecte, par
exemple optiquement, la présence d'une piéce a fixer devant la partie extréme

libre 75, dans le sens S d'enfoncement, et est fixé au boitier.

Dans la réalisation représentée, I'organe d'appui 74 comporte une position de

repos et une position de commande.

En position de repos, 'organe d'appui 74 se trouve a distance, dans le sens S

d'enfoncement, de la partie extréme 75.

La position de commande de l'organe d'appui est décalée de sa position de
repos d'une distance déterminée dans le sens inverse du sens S
d'enfoncement.
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L'outil 1 comporte un organe de commande et de prise de l'outil d'une main,

ayant le signe de référence 83.

On se dispense ainsi d'une poignée et d'une gachette distincte de la poignée et

mobile par rapport a celle-ci.

L'organe 83 de commande est monté mobile par rapport au boitier 2 entre l'une

et l'autre de positions de repos et de commande.

L'organe 83 de commande passe de sa position de repos a sa position de

commande par déplacement vers le sens S d'enfoncement.

L'organe 83 de commande est disposé sur le deuxiéme coté 4 et la deuxiéme
paroi 9 du boitier 2.

L'organe 83 de commande comprend une partie supérieure 84, accessible de la
main dans le sens S d'enfoncement et une partie inférieure 85 accessible de la

main dans le sens inverse du sens S d'enfoncement.

La partie supérieure 84 se trouve au-dessus de la partie supérieure de la

deuxieéme paroi 9, dans le sens de la direction E d'élevation.

Tandis que la partie inférieure 85 se trouve au-dessous de la partie inférieure

de la paroi 9, dans le sens S d'enfoncement.

Dans la réalisation représentée, l'organe 83 de commande comprend un
manchon oblong dirigé suivant une direction principale P et dont la paroi
extérieure porte les parties supérieure et inférieure 84, 85 et entoure la
deuxiéme paroi 9 dans la direction transversale T et dans la direction d'élévation
E.

Les parties supérieure et inférieure 84, 85 de 'organe 83 de commande sont

fixes l'une par rapport a l'autre.
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En position de repos, la direction principale P est sensiblement paralléle au

deuxieme coté 4.

Dans la réalisation représentée, le manchon 86 comporte un axe d'articulation

87 par rapport au boitier 2.

L'axe 87 d'articulation est sensiblement paraliéle & la direction transversale T.

La course de passage du manchon 86 de la position de repos a la position de
commande comprend une rotation limitée, dans un plan paralléle aux directions

d'élévation E et latérale L, par rapport & 'axe 87 d'articulation.

La deuxiéme paroi 9 est prolongée, sur sa partie extréme éloignée du premier
coté 3, par une troisiéme paroi cylindrique 88 faisant un coude avec la

deuxiéme paroi 9 et dirigée sensiblement paralielement au troisieme coté 5.

La partie supérieure 84 s'étend, suivant la direction prinicpale P, de la paroi

extérieure 33a de la garde 33 a la partie supérieure de la troisieme paroi 88.

La partie inférieure 85 s'étend, suivant la direction principale P, de la jonction 34

a la jonction 89 entre la deuxiéme paroi 9 et le troisieme cote 5.

L'axe 87 d'articulation est prévu dans la troisiéme paroi 88 de plus grande

épaisseur que la deuxiéme paroi 9.

Le passage du manchon 86 de la position de repos a la position de commande
correspond a un angle de rotation limité compris entre 2 et 20° et par exemple

sensiblement égal a 10°.

Dans une autre réalisation, non représentée, I'axe d'articulation du manchon au
boitier est prévu dans la garde.
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Dans d'autres réalisations, non représentées, I'organe de commande 83 est
guidé en translation par rapport au boitier 2pour passer de la position de repos

a la position de commande.

Cette translation comporte une composante paraliele a la direction 7

d'enfoncement et dirigée dans le sens S d'enfoncement.

Cette composante a une amplitude limitee comprise entre 1 et 20 mm et par

exemple sensiblement égale a 10 mm.

Dans la réalisation représentée, le manchon 86 a une forme cylindrique.

La section droite du manchon 86 est elliptique par exemple circulaire, ovoide ou

analogue.

La partie inférieure 85 du manchon est lisse et dépourvue, sur sa surface

accessible de l'extérieur, de creux et de bosses pour I'insertion des doigts.

La longueur des parties supérieure et inférieure 84, 85, suivant la direction
latérale L est supérieure a la largeur de la main, de la base de l'index a la base

de l'auriculaire.
Les parties supérieure et inférieure 84, 85 sont limitées suivant la direction
principale P, d'une part vers le premier coté 3 par un premier bord 86a et d'autre

part vers la troisiéme paroi 88 par un deuxieme bord 86b.

Les premier et deuxiéme bords 86a, 86b sont courbés vers l'extérieur, suivant la

direction principale P.

L'organe de commande 83 est relié & l'un des organes de liaison 68, 69.

Dans la réalisation représentée, l'organe de liaison 83 est reliée au premier

organe de liaison 68.
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Cette liaison est telle que lorsque I'organe de commande 83 se trouve en
position de repos, le tiroir solidaire de I'organe de liaison auquel il est relié se

trouve en position de repos, dans la réalisation représenté, le premier tiroir 50.

Lorsque l'organe 83 de commande est en position de commande, ce tiroir se
trouve en position de déclenchement, dans la realisation représentée, le

premier tiroir 50.

Un interstice est prévu entre le manchon 86 en position de commande et la
deuxiéme paroi 9 par exemple le long des bords 86a et/ou 86b, pour faire

communiquer le troisiéme orifice 46 avec I'atomsphere.

Dans la réalisation représentée, le manchon 86 comporte une attache 89 pour
la partie extréme libre 90 de la premiére tige 70, qui dépasse du premier disque
48.

L'attache 89 se trouve sous la partie supérieure 84, dans le sens S

d'enfoncement.

L'attache 89 et la partie extréme libre 90 se trouvent dans la partie du manchon

86, éloignée de l'axe 87 d'articulation, a proximité de la garde 33.

L'attache 89 comporte des premiére et deuxiéme pattes 91, 92, comprenant
chacune un premier bras 93 respectivement 94 et un deuxieme bras 95

respectivement 96, reiiés entre eux.

Les premiers bras 93, 94 sont coudés, par exemple a angle droits par rapport

au deuxiéme bras 95, 96.

Les premiers bras 93, 94 sont reliés, a l'opposé des deuxiemes bras, a la partie

supérieure 84, perpendiculairement sous celle-ci dans le sens S d'enfoncement.
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Les deuxieme bras 95, 96 sont sensiblement paralléles entre eux et paralleles a
la direction P et délimitent, par leur partie extréme libre, éloignée des premiers
bras, une fente 97.

La partie extréme 90 comporte, sur sa surface latérale, une gorge 98.

La gorge 98 est insérée dans la fente 97.

La tige coudée 77 est reliée a l'autre des premier et deuxiéme organes de
liaison 68, 69.

Dans des réalisations, non représentées, la tige 77 est reliée au premier organe
de liaison 68 et a la premiére tige 70 et 'organe de commande 83 est relié au

deuxieéme organe de liaison 69 et a la deuxieme tige 71.

Dans la réalisation représentée, la tige 77 est reliée au deuxieme organe de

liaison 69.

Un levier d'inversion 99 est monté pivotant par rapport au boitier 2 par rapport a

un axe 100 d'articulation fixé a celui-ci.

L'axe 100 d'articulation est sensiblement paraliéle a la direction transversale T.

Le levier 99 et laxe 100 se trouvent a proximité de la jonction 34, sous la

deuxiéme paroi 9, dans le sens S d'enfoncement.

La tige 77 est reliée au deuxiéme organe de liaison 69 par l'intermédiaire du

levier 99.

En position de repos de l'organe d'appui 74, le deuxiéme tiroir 51 se trouve en
position de repos.

Tandis qu'en position de commande de I'organe d'appui 74, le deuxiéme tiroir

51 se trouve en position de déclenchement.
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Le levier 99 est sensiblement rectiligne et comporte, sur ses parties extrémes
opposées par rapport a l'axe 100, des premiére et deuxieme fentes 101, 102,

dirigées vers l'axe 100 et sensiblement rectilignes.

La sixiéme branche 82 et la partie extréme libre 103 de la deuxiéme tige 71
dépassant du deuxiéme disque 49 comportent des terminaisons 104, 105

cylindriques circulaires d'axe sensiblement paraliéle a la direction transversale
T.

Les terminaisons 104, 105 et le levier 99 sont tels que la terminaison 104 est
montée coulissante dans la fente 101 et la terminaison 105 est montée

coulissante dans la fente 102.
Le coulissement est effectué suivant la direction du levier.
La fente 101 est plus éloignée de I'axe 100 que la fente 102.

La partie inférieure 85 du manchon 86 comporte, a proximité de la jonction 34,

un passage 106 pour le levier 99.

La translation, a partir de I'état de repos, de lorgane d'appui 74 jusqu'a la
position de commande, provoque la translation de la méme distance de la
terminaison 104 suivant la direction 7 d'enfoncement dans le sens inverse du
sens S d'enfoncement et, par rotation du levier 99 autour de f'axe 100, la
translation de la terminaison 105, de 'organe de liaison 69 et du tiroir 51 de la

position de repos & la position de commande.
Le levier 99 est tel qu'il a un effet de démultiplication.

L'alimentation en pression du canal 35 contraint les premier et deuxiéme tiroirs

50, 51 a rester dans I'état de repos, comme représenté a la figure 7.
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Pour enfoncer un clou avec l'outil, l'utilisateur saisit loutil 1 en serrant la main
autour du manchon 86, la paume contre la partie supérieure 84 et I'extrémité
des doigts contre la partie inférieure 85, le manchon 86 et l'organe d'appui 74

étant en position de repos, comme représente a la figure 7.

I dirige ensuite I'organe d'appui 74 contre la piece qu'il souhaite fixer au support
et I'y appuie dans le sens S d'enfoncement, de sorte a le faire passer de I'état

de repos a |'état de commande, comme représenté a la figure 8.

Le deuxieme tiroir 51 passe de la position de repos a la position de

déclenchement, le premier tiroir 50 restant en position de repos.

Si I'utilisateur continue d'appuyer de la main dans le sens S d'enfoncement, il
fait passer le manchon 86 de la position de repos a la position de commande,
comme représenté a la figure 9.

Le premier tiroir 50 passe de la position de repos a la position de

déclenchement, le deuxiéme tiroir 51 étant en position de déclenchement.

Cela provoque I'enfoncement d'un clou par I'outil, comme représenté a la figure
10.

La force que l'opérateur doit exercer sur I'outil pour faire passer 'organe d'appui
74 de la position de repos a la position de commande est inférieure a la force
qu'il doit exercer pour faire passer le manchon 86 de la position de repos a la

position de commande.

Lorsque |'opérateur éloigne l'outil de la piece a fixer, le palpeur passe de la
position de commande a la position de repos, comme représenteé a la figure 11

et le manchon 86 également, comme représenté a la figure 12.
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REVENDICATIONS

1. Outil (1) automatique tel que cloueur pneumatique ou électrique pouvant
étre commandé d'une seule main, pour enfoncer un moyen de fixation d'une
piéce a fixer, tel que clou ou agrafe ou analogue, dans un support de réception,
I'outil (1) comprenant :

- un boitier (2) ;

- un premier organe d'appui (74), comportant un état de repos, dans lequel il
fait saillie du boitier (2), et un état de commande, dans lequel il est apte a
passer, a partir de l'état de repos, lorsqu'il est appuyé sur le support de
réception ;

- un deuxiéme organe de commande (83), guidé par rapport au boitier (2)
suivant une trajectoire entre l'une et l'autre de positions de repos et de
commande, et apte a étre déplacé de la main de la position de repos a la
position de commande; seul le passage dans ['état et la position de commande
a la fois des premier et deuxiéme organes (74, 83) commandant l'outil (1) ;
caractérisé en ce que la trajectoire de passage du deuxieme organe (83) de la
position de repos & la position de commande, est dirigee dans un sens d'appui
du premier organe (74) sur le support ; seul le deuxiéme organe (83) ayant la
fonction de prise d'une main de l'outil (1) ; et P'outil (1) comprend un distributeur
(42), monté dans le boitier (2), commandé par les premier et deuxieme organes
(74, 83) et avec un état de commande des moyens d'enfoncement (11, 20),
dans lequel il passe, lorsque les premier et deuxiéme organes (74, 83) passent
dans l'état et la position de commande, la direction d’actionnement de ce
distributeur (42) étant sensiblement paralléle a la trajectoire de passage d'une

position & 'autre du premier organe (74) et étant orientée dans le méme sens.

2. Outil (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce que la trajectoire de

passage comprend une composante de translation dans le sens d'appui.

3. Outil (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce que la trajectoire de

passage comprend une composante de rotation dans le sens d'appui.
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4. Outil (1) selon la revendication 3, caractérisé en ce que le deuxieme organe
(83) comporte un axe d'articulation sur le boitier (2).

5. Outil (1) selon I'une quelconque des revendications 1 a 4, caractérise en ce
que le deuxiéme organe (83) a une forme extérieure générale oblongue pour

pouvoir étre entouré de la main.

6. Outil (1) selon la revendication 5, caractérisé en ce que le boitier comporte
une partie oblongue (9), sur laquelle est monté le deuxiéme organe (83), le
deuxiéme organe comportant une paroi extérieure oblongue (84, 85) entourant

la partie oblongue (9) du boitier (2).

7. Outil (1) selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, caracteriseé en ce
que dans |'état de commande, le premier organe d'appui (74) est déplacé,
suivant une deuxiéme trajectoire, dans le sens inverse du sens d'appui, en une

position de commande par rapport & sa position en etat de repos.

8. Outil (1) selon la revendication 7, caractérisé en ce que la deuxiéme
trajectoire comprend une composante de translation en sens inverse du sens
d'appui.

9. Outil (1) selon l'une quelconque des revendications 1 & 8, caractérisé en ce
que l'outil (1) comprend des moyens (11, 20), alimentés en fluide tel qu'air
comprimé, pour enfoncer les moyens de fixation et commandés par les premier

et deuxiéme organes (74, 83), le distributeur (42) étant alors pneumatique.

10. Outil (1) selon I'une quelconque des revendications 1 a 8, caractérisé en ce
que l'outil (1) comprend des moyens, alimentés électriquement, pour enfoncer
les moyens de fixation et commandés par les premier et deuxiéme organes (74,
83).

11. Outil (1) selon la revendication 10, caractérisé en ce que le distributeur (42)
est pneumatique, comporte un corps creux (43) fixé au boitier (2) et des premier

et deuxiéme tiroirs (50, 51) mobiles a l'intérieur du corps (42) chacun entre une
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position de repos et une position de déclenchement, dont le déplacement est
commandé par respectivement les premier et deuxiéme organes (74, 83), le
passage des premier et deuxiéme organes (74, 83) dans I'état et la position de
commande provoquant le déplacement des premier et deuxieéme tiroirs (50, 51)

en position de déclenchement.

12. Outil (1) selon la revendication 11, caractérisé en ce que les premier et
deuxieme tiroirs (50, 51) sont mobiles suivant une direction déterminée et sont
solidaires de premier et deuxiéme organes de liaison (68, 69) aux premier et
deuxiéme organes (74, 83) d'appui et de commande, ces organes de liaison
(68, 69) traversant des cotés opposés (48, 49), suivant la direction déterminée,
du corps (43) du distributeur (42).

13. Outil (1) selon la revendication 12, caractérisé en ce que le distributeur (42)
comporte :

- un premier orifice de déclenchement (44) ;

- un deuxieme orifice (45) d'alimentation en fluide tel qu'air comprimé ;

- un troisiéme orifice (46) de mise a |'atmosphere ;

les premier et deuxiéme tiroirs (50, 51) mettant en communication, lorsqu'ils
sont tous deux en position de déclenchement, le premier orifice (44) avec le
deuxieme ou troisieme orifice (45, 46) et, sinon, le premier orifice (44) avec le

troisiéme ou deuxieme orifice (46, 45).

14. Outil (1) selon les revendications 6 et 13, caracterisé en ce que la partie
oblongue du boitier (2) comporte une paroi (9) d'un canal (35) oblong
d'alimentation en air comprimé, dans lequel le corps (43) du distributeur (42) est
fixé, le premier orifice (44) débouchant dans un conduit (33) de communication
avec une soupape (20) de déclenchement des moyens (11, 20) d'enfoncement,
le deuxiéme orifice (45) débouchant dans le canal (35) et le troisieme orifice
(46) débouchant a I'extérieur du canal (35), le corps du distributeur étant fixé de
maniére étanche dans la paroi (9) du canal (35), le sens d'appui du premier
organe (74) sur le support étant sensiblement parallele a la direction

déterminée.
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15. Outil (1) selon I'une quelconque des revendications 9 et 11 a 14, caractérisé
en ce que le boitier (2) a une forme générale de triangle rectangle, dont un
premier coté (3) adjacent a I'angle droit regoit des moyens d'enfoncement (11,
20) des moyens de fixation, dont un deuxiéme cété (4) adjacent est formé par le
deuxiéme organe (84) de commande et dont I'hypothénuse (5) regoit un
magasin (19) de moyens de fixation, le premier organe (74) faisant saillie, en
position de repos, parallélement au premier cété (3) du triangle, de I'angie entre
le premier coté (3) et I'hypothénuse (5), le sens d'appui etant parallele au
premier c6té (3), l'outil (1) comportant une embouchure de passage des
moyens de fixation dans le sens d'appui, dans l'angle entre le premier cété (3)
et I'hypothénuse (5), un passage (6) pour les doigts étant prévus entre les trois

coOtés (3, 4, 5) du triangie.
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