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(64) Zariadenie na kontrolu svornfkov ultrazvukom a virivymi pradmi

Zariadenie rie$i oto&né uchytenie kontro-
lovaného svornika za sdi&asného pribliZenia
ultrazvukovych a vi{rivopridovych sond potreb-
nych pre vykonanie defektoskopickej kontro-
ly. Podstata rieSenia, ktoré tvori zariadenie
pozostévajlice z dvoch nosnych dosiek, dvoch
vodiacich ty&i, hnacieho lievika, prichytného
kufela, z vodiacich ramien s ultrazvukovymi
a virivopridovymi sondami a zo systému napu¥-
tania vizbového média spo&iva v tom, %e hnaci
lievik a prichytny kuZel si oto&ne, proti
sebe uchytené na nosnych doskach, ktoré si
zase posuvne uloZené na vodiacich tyd&iach.

Na vodiacich ty&iach sd posuvne uchytené i dve
vodiace ramend so sondami virivych prddov a

dve ramend s dvoma sadami ultrazvukovych sond.
Na vodiacom ramene, sldfiacom pre sadu ultra-
zvukovych sond, ktoré je uloZené i na vodia~
cej krutke, je uchyteny koniec hadice za&ina-
jicej v nddrike s vizbovym médiom a prechddza-~
jlicej cez &erpadlo. Vodiaca skrutka i hnaci
lievik sd pevnym prevodom spojené s dvomi elek~
tromotormi, RieSenia najde pouZitie v energe-

tike.
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Vyndlez sa tyka zariadenia umoZfiujuiceho mechanizidciu nede¥truktivnych kontrol svornikov
kolektora parogeneritora jadrovej elektrarni (dalej XP JE) ultrazvukovou a virivopridovou
metddou. '

Doposial ndm nie je zndme Ziadne zariadenie, ktoré by sliZilo na dvojndsobnd nededtruk-
tivnu kontrolu svornikov KP JE a to ultrazvukom a virivymi pruddmi. Mechanicky podobné zariadenie
‘'vyvinuly pracovnfci fy. Tiede (NSR), ktoré sld%i na kontrolu svornikov iba metddou magnetickou.
Doposial sa nede3truktivne kontroly svornikov KP JE vykondvajui rudne a to ultrazvukovou
metddou. Nevfhoda starého spbsobu je v Zasovej ndrodnosti rudného vykondvania ultrazvukovej
kontroly a v nemo¥nosti vykonania ruénej kontroly metddou virivych pridov.

Tieto nevyhody s odstrénené zariadenfm na kontrolu svornikov ultrazvukom a virivymi
prddmi pozostdvajliceho z dvoch konzol, dvoch vodiacich ty&f s pruZinami, dvoch nosngch
dosiek s poistnymi skrutkami, hnacieho lievika a prichytného kuZela, z dvoch zévitovych
segmentov so sondami virivych pridov, z dvoch s4d ultrazvukovych sond umiestnenych na vodiacom
a vyklédpacom ramene, z vodiacej skrutky, z nddrZky s vizbovym médiom a Serpadlom a dvoch
elektromotorov, ktorého podstata spoffva v tom, Ze vodiace ty&e su posuvne uloZené v konzolich
odprufené prufinami, nosné dosky sd posuvne uloZené na vodiacich ty&iach, pri&om jedna
hosné doska je opatren& poistnymi skrutkami, hnacf lievik i prichytny kuZel je oto&ne ulcZeny
na nosnych doskéch, prifom maji spolo&nd os otd&ania, dalej sondy virivych pridov si umiestnené
v z4vitovfch segmentoch, ktoré si uchytené o vodiace ramens opatrené z&vaZfim a posuvne
uloZené na jednej vodiacej ty&i, dalej jedna sada ultrazvukovych sond je uchytend o vodiace
rameno opatrené vodiacou maticou, pri%om vodiace rameno je uloZené na vodiacej ty&i a vodiaca
matica je uloZend na vodiacej skrutke a druhd sada ultrazvukovych sond je uchytend o vyklédpa-
cie rameno, sidasne otodne i posuvne uloZend na druhej vodiacej ty&i, pri&om vyklépacie
rameno je odnfmatelne spriahnuté prichytkou s vodiacim ramenom.

N4drZka z vizbovym médiom je opatrend hadicou a Serpadlom pridom vypu3tacia dyza hadice
je umiestnend na vodiacom ramene, elektromotor otdfania vodiacej skrutky je pevnym prevodom
zviazany s vodiacou skrutkou a elektromotor ot&lania hnacieho lievika je pevnym prevodom
zviazany s hnacim lievikom.

V¢hoda vyndlezu spodiva v tom, %e zariadenie opisané vo vyndleze je mobilné a je nim
moZné prevadzat zistovanie vad sddasne metddou ultrazvukovou i virivoprddovou, &o celd
kontrolu urychli.

Na pripojenom vykrese je nakreslené zariadenie na kontrolu svornfkov ultrazvukom a
virivgmi prddmi.

Zariadenie na kontrolu svornikov ultrazvukom a virivymi prddmi je tvorené konzolami
8 a 10 v ktorych sd posuvne uloZené vodiace ty¥e 6 a 9, prifom si =z jednej strany odprufené
pruZinami 7. Na vodiacich ty&iach 6 a 9 st posuvne uloZené nosné dosky 3 a 4. Nosnd doska
3 sa postva pp vodiacich ty&iach 6 a 9 na obe strany a 5e moZné ju o vodiace tyle 6 a 9
fixovat poistnymi skrutkami 5.

Nosnd doska 4 sa posiva po vodiacich ty&iach 6 a 9 na obe strany vystrednikom 11
o vysku jeho zdvihu. V nosnej doske 3 je oto¥ne uchyteny hnaci lievik 1, Zir$ou &Castou
proti prichytnému kuZfelu 2, ktor§ je otoZne uchyteny v nosnej doske 4, Spicom proti hnaciemu
lieviku 1. Hnaci lievik 1 i prichytny kuZel 2 sd umiestnené na jednej osi, Dalej je zariade-
nie tvorené dvoma sondami virivych prddov 16, ktoré si umiestnené v zdvitovych segmentoch
15, pevne uchytenych o, vykldpacie ramend 12, posuvne uloZengch na vodiacej ty&i 6 a opatre-
nych zdvaZiim 29. Zavitové segmenty 15 sd vymenitelné tak, aby rozmer ich za&vitu bol totoZny
8 rozmerom z&vitu kontrolovaného svornika 28.

Dalej je zariadenie tvorené dvomi sadami ultrazvukovych sond 21 a 22, pridom jedna
sada ultrazvukovych sond 21 je uchytend o vodiace rameno 13 opatrené vodiacou maticou 14.
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Vodiace rameno 13 je posuvne uloZené na vodiacej ty¢i 19 a vodiaca matica 14 na vodiacej
skrutke 18. Druhd sada ultrazvikovych sond 22 je uchytend o vyklépacie rameno 17, ktoré

je silasne otolne i posuvne uloZené na vodiacej ty&i 9, prifom je odnimatelne spriahnuté
prfchytkou 30 s vodiacimim ramenom 13. Dalej je zariadenie opatrené nadrZkou 23, v ktorej

je vizbové médium 24 sliZiace na vizbu medzi ultrazvukovymi sondami a materidlom kontrolova-~
ného vornika 28.

O vodiace rameno 13 je uchyteny koniec hadice 26 kon&iaci vypiStacou dfzou 25 sliZia-~
cou k napi$taniu v¥zbového média 24 z nddrZky 23 na povrch kontrolovaného svornika 28.
Dopravu vdzbového média 24 zabezpeluje &erpadlo 27, ktoré je umiestnené na hadici 26. Na
konzole 8 s umiestnené dva elektromotory a to'elektromotor otdfania vodiacej skrutky 31,
ktory oté&lanim vodiacej akrutky 18 zabezpeluje posuv vodiaceho ramena 13 a elektromor otédda-
¢ania hnacieho lievika 20, ktory otdfanim hnacieho lievika 1 zabezpefuje otdfanie kontrolovaného
svornika 28.

Cinnost zariadenia je nasledovné&. Kontrélovany svornik 28 sa upina medzi hnac{ lievik
1 a prichytny kulel 2 tym spbsobom, Ze sa nastav{ a zafixuje poistnymi skrutkami 5 nosné
doska 3 na vodiacich ty&iach 6 a 9 v takej vzdialenosti, aby pri posuve nosnej dosky 4
vystrednikom 11 do8lo prostrednictvom kontrolovaného svornika 28 k ur&itému posuvu vodiacich
ty&i 6 a 9 oproti prufindm 7. T¢ym je kontrolovany svornik 28 oto&ne uchyteny. V dalZom
nastavime vodiace rameng 12 sond virivgch priddov 16 k poZadovanému miestu a zaklopime
ich na kontrolovany svornik 28 tak, aby z4vitové segmenty 15 zapadli do z&vitu kontrolo-
vaného svornfka 28. Potom otd&anim vodiacej skrutky 18 pomocou vodiaceho ramena 13 a vykla-
pacieho ramend 17 nastavime sady ultrazvukovych sond 21 a 22 k poZadovanému miestu na drieku
kontrolovaného svornika 28. Tym je kontrolovany svornik 28 pripraveny pre kontrolu ultrazvukom
a virivymi prddmi. .

Toto zariadenie sli%i pre kontrolu svornikov KP JE typu VVER 440 o rozmeroch zdvitov
od M 54x5 a maximdlnej dlZke do 600 mm.

PREDMET VYNALEZU

zariadenie na kontrolu svornikov ultrazvukom a virivymi prddmi pozostivajdice z dvoch
konzol, dvoch vodiacich ty&f s pruZinami, dvoch nosnych dosiek s poistnymi skrutkami, hnacieho
lievika a prichytného kuZela, z dvoch zavitovych segmentov so sondami virivych prddov,
z dvoch s&d ultrazvukovych sond umiestnenych na vodiacom a vykldpacom ramene, z vodiace]
skrutky, z nddrZky s vizbovym médiom a &erpadlom a dvoch elektromotorov, vyznadeny tym,
%e vodiace ty&e (6, 9) sd posuvne uloZfené v konzol&ch (8, 10) odpruZené pruZinami (7),
nosné dosky (3, 4) sd posuvne ulo¥ené na vodiacich ty&iach (6, 9) pri¥om nosnd doska' (3)
je opatrend poistnymi skrutkami (5), hnaci lievik (1) i prichytny kuZel (2) sui oto&ne ulo-
%Yené na nosnych doskédch (3, 4), prifom maji spolo&nd os ot4&ania, dalej sondy virivych
pridov (16) st umiestnené v z4dvitovych segmentoch (15), ktoré si uchytené o vodiace ramend
(12) opatrené zdvaiim (29) a posuvne uloZené na vodiacej ty&i (6), dalej sada ultrazvukovych
sond (21) je uchytend o vodiace rameno (13) opatrené vodiacou maticou (14), uloZené na
vodiacej skrutke (18) a vodiacej ty%i (19) a sada ultrazvukovych sond (22) je uchytend
o vykldpacie rameno (17), stiasne oto&ne i posuvne uloZené na vodiacej ty¢i (9), pricom
je odnimatelne spriahnuté prichytkou (30) s vodiacim ramenom (13), dalej nddrZka (23) s
s v¥zbovym médiom (24) je opatrend hadicou (26) a &erpadlom (27), priom vypudtacia dyza
(25) hadice (26) je umiestnend na vodiacom ramene (13), dalej elektromotor otdfania vodiace]
skrutky (31) je pevnym prevodom zviazany s vodiacou skrutkou (18) a elektromotor otédZania
hnacieho lievika (20) je pevnym prevodom zviazany s hnacim lievikom (1).

1 vykres
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