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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest rama rozsuwana urzadzen uprawowych, przeznaczona w szczegol-
nosci dla maszyn zawieszanych, pét zawieszanych lub zaczepianych do traktora.

Rama przeznaczona jest do uzytku na polach, na ktérych wystepuje duza ilos¢ przeszkdd w po-
staci np. stupdw energetycznych, krzewdw oraz drzew.

W znanych konstrukcjach ram np. z FR2483731, US2002005629, US2019216002, US3791673
czy US5647440 zaobserwowano niedogodnosci wptywajace na proces sktadania i rozktadania ramy,
co ma tez bezposredni wptyw na funkcje transportowe catej maszyny.

W przypadku duzej ilosci znanych ram istnieje konieczno$¢ podniesienia catej konstrukcji pod-
czas sktadania lub rozktadania ramy.

Podczas transportu po drogach publicznych producenci ram obecnie wykorzystujg rozwiazanie
polegajace na postawieniu do pionu czesci roboczej podczas jej sktadania, odczepianie sekcji roboczej
lub transport na lawecie.

W stanie techniki znane a takze konstrukcje ram z uktadami teleskopowymi rozktadajacymi obro-
towo skrzydta robocze — jak np. US7562719.

Rozwiazanie wedtug wynalazku dedykowane jest w szczegdlnosci do wykorzystania na polach,
na ktérych wystepuje duza ilos¢ przeszkdd w postaci np. stupdw energetycznych, krzewdw oraz drzew.

Celem wynalazku byto opracowanie catej konstrukcji ramy w taki sposob, aby po catkowitym roz-
sunieciu sekcji roboczej byt pokryty caty obszar roboczy, natomiast po ztozeniu sekcji roboczej prawej
oraz lewej miaty one mozliwos¢ schowania sie pod rama gtéwna.

Cel ten osiagnieto konstruujac rame w taki sposob aby posiadata ona prowadnice w postaci rur
umiejscowione prostopadle do belki ramy gtéwnej wewnatrz ktérych znajduja sie prowadnica ramy bocz-
nej prawej oraz lewej. Dodatkowo rama gtéwna posiada prowadnice ustawione réwnolegle do rur po
ktérych porusza sie mocowanie ramy bocznej stuzgce jednoczesnie jako zgarniacz. Na rurze tylnej
umieszczono kota kopiujace/wydzwigowe zamontowane na ramieniu posiadajacym sitownik hydrau-
liczny stuzacy do podnoszenia catej konstrukcji. Dodatkowo na tyle catej konstrukcji zostata umiesz-
Czona rama opuszczana za pomocg sitownika hydraulicznego.

Istota wynalazku jest rama rozsuwana urzadzenh uprawowych zawierajaca rame gtéwna z kotami,
unoszona rame tylng oraz lustrzane ramy boczne prawa i lewa. Rama gtéwna posiada co najmniej
cztery sitowniki hydrauliczne potaczone za pomoca sworzni z belkg gtéwna ramy gtdéwnej oraz za po-
moca sworzni z belkg gtdwna ramy bocznej prawej albo ramy bocznej lewej. Ramy boczne praw i lewa
maja konstrukcje lustrzana i sa wysuwne w kierunku prostopadtym wzgledem ramy gtéwnej Ramy
boczne ztozone chowaja sie pod ramg gtéwna.

Pomiedzy sitownikami hydraulicznymi miedzy belka gtéwna oraz belka boczng ramy gtéwnej za-
montowane sg trwale co najmniej cztery prowadnice, po ktérych przesuwa sie mocowanie ramy bocz-
nej. Natomiast prostopadle do belki gtéwnej z przodu zamontowane sa trwale prowadnice przednie
w postaci rury. Z tylu ramy gtéwnej za$ zamontowane sa prowadnice tylne w postaci rury, do ktorej
zamontowane sg mocowania kot kopiujacych oraz mocowania ramy tylnej. Nadto na belce gtéwnej ramy
gtébwnej zamontowana jest belka sitownika oraz zastrzat i wzmocnienie poziome, a do belki sitownika
zamocowany jest poprzez sworzenh sitownik hydrauliczny stuzacy do opuszczania ramy tylnej.

Kazda z wsuwanych spod ramy gtéwnej ram bocznych posiada dwie prowadnice wykonane z rury
lub z preta okragtego wsuwanego w prowadnice przednig oraz prowadnice tylng ramy gtéwnej. Prowad-
nice te tacza sie trwale roztacznie z belka gtdwng ramy bocznej, ktéra to belka poprzez prostopadle
mocowane poprzeczki taczy sie z belka wewnetrzna, do ktérej zamontowane sa trwale roztacznie mo-
cowania ramy bocznej stuzace jednoczeénie jako zgarniacz. Poprzeczki umozliwiaja montaz zebdw
sprezystych lub innego wyposazenia w zaleznosci od potrzeb.

Korzystnie rama tylna posiada belke tylng potaczonej z dwiema belkami bocznymi, a réwnolegle
do belki tylnej znajduja sie co najmniej dwie poprzeczki z czego do jednej, zewnetrzne| poprzeczki,
mocowane sa zawiasy umozliwiajace potaczenie ramy tylnej z rama giéwna oraz zmiane potozenia
roboczego do transportowego, nadto pomiedzy belkami bocznymi w centralnej czesci ramy tylnej za-
montowany jest trwale ptaskownik zawierajacy uszko, do ktérego mocowany jest sitownik hydrauliczny.

Wariantowo rama gtéwna moze posiada¢ zaczep trdj punktowego uktadu zawieszenia albo zaczep.

Wyjatkowo korzystnie koto kopiujace sktada sie z dwdch ptaskownikéw o rozstawie takim aby
sitownik hydrauliczny miat mozliwos¢ schowania sie miedzy nimi, a pomiedzy ptaskownikami znajduja
sie tulejki dystansowe ustawiajace sitownik hydrauliczny posrodku ptaskownikow.
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Dzieki zastosowaniu rozwigzania wedtug wynalazku mozna uzyskac¢ nastepujace efekty funkcjonalne:

o mozliwos¢ uprawy fragmentu pola przed oraz za przeszkodg bez konieczno$ci manewrowa-
nia dookota przeszkody;

e mechanizm przesuwu jest jednoczesnie ramg maszyny

e elastyczna mozliwos¢ dostosowania szerokosci robocze;.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym:

o fig. 1 przedstawia rame w rzucie izometrycznym w postaci roztozonej — wersja zawieszana
z tylnymi kotami kopiujacymi;

o fig. 2 przedstawia rozwigzanie w rzucie izometrycznym w postaci transportowej (ztozonej) —

wersja zawieszana,

fig. 3 przedstawia rzuty z gory i boczny ramy gtéwnej w wersji zwieszanej;

fig. 4 przedstawia rzuty boczny i z géry ramy bocznej lewej oraz detal potaczenia;

fig. 5 przedstawia rzut boczny i z géry ramy tyinej;

fig. 6 przedstawia koto kopiujace / wydzwigowe w rzucie bocznym i z przodu;

fig. 7 i 8 przedstawiajg rame analogicznie i odpowiednio do fig. 1 i 2 — w wersji zaczepianej;

fig. 9 przedstawia rzuty z gory i boczny ramy gtéwnej w wersji zaczepianej;

fig. 10 przedstawia rame zawieszanag (zlozona) wraz z przyktadowym osprzetem roboczym;

fig. 11 przedstawia rame zaczepiang (ztozona) wraz z przyktadowym osprzetem roboczym;

fig. 12 przedstawia rame zawieszang (roztozong) wraz z przyktadem osprzetem roboczym;

fig. 13 przedstawia rame zaczepiang (roztozona) wraz z przyktadem osprzetem roboczym.

Rama rozsuwana urzadzen uprawowych w przykiadzie realizacji zawiera rame gtéwna 1 z kotami
(koto lewe 5 oraz koto prawe 6), lustrzane ramy wysuwne spod ramy gtéwnej 1 : boczng prawa 2, boczna
lewg 3 oraz rame tylng 4. Rama gtéwna 1 w wersji zwieszanej mocowana jest do traktora za pomocag
zaczepu TUZ 7. Posiada ona cztery sitowniki hydrauliczne 9 odpowiadajgce za rozsuwanie ramy bocz-
nej prawej 2 oraz ramy bocznej lewej 3. Wariantowo dopuszczalna jest wieksza ilo$¢ sitownikow.

Sitowniki 9 potaczone sa za pomocag sworzni 10 z belkg gtéwna 16. Pomiedzy sitownikami hy-
draulicznymi zamontowane sg cztery prowadnice 8, po ktérych przesuwa sie mocowanie ramy boczne;
27. Réwniez w przypadku tych prowadnic 8 dopuszczalne jest wariantowo zwiekszenie ich ilosci.

Prowadnice 8 potaczone sg na state z belkg gtéwna 16 oraz z belkg boczng 11. Prostopadle do
belki gtéwnej 16 z przodu zamontowane sg prowadnice przednie 12 w postaci rury. Z tyt ramy gtéwnej 1
zamontowane sg prowadnice tylne 13 w postaci rury, do ktérej zamontowane sg mocowania két kopiu-
jacych 14 oraz mocowania ramy tylnej 15. Na belce gtéwnej 16 zamontowana jest belka sitownika 19
oraz zastrzat 18 i wzmocnienie poziome 17. Do belki sitownika 19 mocowany jest za pomocag sworznia
20 sitownik hydrauliczny 21 stuzacy do opuszczania ramy tylnej 4.

Rame boczng lewg 3 przedstawiono na fig. 4 — przy czym rama boczna prawa 2 ma identyczng
lustrzang konstrukcje. Ramy boczna 2 albo 3 posiadajg dwie prowadnice 25 wykonanych z rury lub
z preta okragtego wsuwanego w prowadnice przednie 12 oraz prowadnice tylne 13.

Prowadnice 25 potaczone sg na state z ptytkg 28 i dalej potaczona sg z belkg gtéwng 23 za
pomoca $rub 29. Wzdtuz ramy bocznej umieszczona jest belka gtéwna 23, na ktérej zamontowane sg
sworznie 26, do ktérych zamontowany jest sitownik hydrauliczny 9 odpowiedzialny za rozsuniecie ramy
bocznej prawej albo lewej 3.

Od wewnatrz znajduje sie belka wewnetrzna 22, do ktérej zamontowane za pomoca $rub sa mo-
cowania ramy bocznej 27 stuzace jednoczesnie jako zgarniacz. Poprzeczki 24 zamontowane sg na state
prostopadle do belki gtdwnej 23 oraz do belki wewnetrznej 22. Poprzeczki 24 umozliwiajg montaz zebow
sprezystych lub innego wyposazenia w zaleznoéci od potrzeb.

Rame tylna 4 pokazano na fig. 5. Posiada ona belke tylna 30 potaczona z dwiema belkami bocz-
nymi 33. Réwnolegle do belki tylnej 30 znajdujg sie co najmniej dwie poprzeczki 32 z czego na jedne;j
znajduja sie zawiasy 34 umozliwiajgce potaczenie ramy tylnej z ramg gtdwng oraz zmiane potozenia
roboczego do transportowego. W centralnej czedci ramy tylnej 4 zamontowane jest uszko 35, do ktérego
mocowany jest sitownik hydrauliczny 21 umozliwiajacy zmiane potozenia ramy tylnej 4. Uszko 35 pota-
czone jest z ptaskownikiem 31 zamontowanym na state pomiedzy belkami bocznymi 33.

Na fig. 6 przedstawiono koto kopiujace / wydzwigowe. Ma ono za zadanie ustalenie wysokosci zespotu
roboczego, oraz dodatkowo w przypadku ditugich konstrukcji przedstawionych — jak na fig. 7 oraz fig. 8 —
bedzie stuzy¢ jako koto jezdne oraz wydzwigowe. Sktada sie ono z dwdch ptaskownikdéw 36 o rozstawie
takim aby sitownik hydrauliczny 37 miat mozliwo$¢ schowania sie miedzy nimi. Pomiedzy ptaskownikami 36
znajduja sie tulejki dystansowe 39 ustawiajace sitownik hydrauliczny 37 posrodku ptaskownikéw 36.
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W dolnej czesci ptaskownika 36 znajduje sie otwor w ktérym zamontowana jest os 38. Na kohcu
osi znajduje sie piasta 41 wraz z utozyskowaniem, do ktérej mocowane jest koto 40.

Na fig. 9 rysunku przedstawiona zostata rama gtéwna 1 w wersji zaczepianej. Mocowana jest do trak-
tora za pomocg zaczepu 41. Posiada ona co cztery sitowniki hydrauliczne 9 odpowiadajgce za rozsuwanie
ramy bocznej prawej 2 oraz ramy bocznej lewej 3. Sitowniki potaczone sa za pomoca sworzni 10 z belkg
gtéwnag 16. Pomiedzy sitownikami hydraulicznymi zamontowane sg cztery prowadnice 8, po ktdérych prze-
suwa sie mocowanie ramy bocznej 27. Prowadnice potgczone sg na state z belkg gtéwng 16 oraz z belka
boczna 11. Prostopadle do belki gtéwnej 16 z przodu zamontowane sa prowadnice przednie 12 w postaci
rury. Z tytu ramy gtéwnej 1 zamontowane sg prowadnice tylne 13 w postaci rury, do ktérej zamontowane sg
mocowania kot kopiujacych, wydzwigowych, jezdnych 14 oraz mocowania ramy tyinej 15. Na belce gtdwnej
16 zamontowana jest belka sitownika 19 oraz zastrzat 18. Do belki sitownika 19 mocowany jest za pomocg
sworznia 20 sitownik hydrauliczny 21 stuzacy do opuszczania ramy tylnej 4.

Na fig. 10 przedstawiono rame zawieszana (ztozong) wraz z przyktadowym osprzetem roboczym.
W tym przypadku na kazdej ramie zamontowano palce sprezyste z grotem trojkatnym 42, palce spre-
zyste z grotem prostym 43, palce sprezyste z grotem typu ,gesia stopka” 44, wat Campbella 45 oraz
wat strunowy 46. Fig. 12 przedstawia rame zawieszang (roztozona) wraz z osprzetem roboczym.

Na fig. 11 przedstawiono rame zaczepiang (ztozong) wraz z przyktadowym osprzetem roboczym.
W tym przypadku na kazdej ramie zamontowano palce sprezyste z grotem trojkatnym 42, palce spre-
zyste z grotem prostym 43, palce sprezyste z grotem typu ,gesia stopka” 44, wat Campbella 45 oraz
wat strunowy 46. Fig. 13 przedstawia rame zaczepiang (roziozona) wraz z osprzetem roboczym.

Zastrzezenia patentowe

1. Rama rozsuwana urzadzen uprawowych zawierajaca rame gtdwna z kotami, unoszong rame
tylng oraz lustrzane ramy boczne prawa i lewa z uktadem sitownikow hydraulicznych zna-
mienna tym, Zze rama gtéwna (1) posiada co najmniej cztery sitowniki hydrauliczne (9) pota-
czone za pomocg sworzni (10) z belkg gtéwna (16) ramy gtéwnej (1) oraz za pomoca sworzni
(26) z belka gtowna (23) — wysuwnych spod ramy gtéwnej (1) w kierunku prostopadtym wzgle-
dem ramy gtéwnej (1) — ramy bocznej prawej (2) albo ramy bocznej lewej (3), pomiedzy sitow-
nikami hydraulicznymi (9) miedzy belkg gtowna (16) oraz belkg boczna (11) zamontowane sa
trwale co najmniej cztery prowadnice (8) po ktérych przesuwa sie mocowanie ramy bocznej
(27), natomiast prostopadle do belki gtéwnej (16) z przodu zamontowane sa trwale prowadnice
przednie (12) w postaci rury, z tytu ramy gtéwnej (1) zas zamontowane sg prowadnice tylne
(13) w postaci rury, do ktérej zamontowane sa mocowania kot kopiujacych (14) oraz mocowa-
nia ramy tylnej (15), nadto na belce gtéwnej (16) ramy gtownej (1) zamontowana jest belka
sitownika (19) oraz zastrzat (18) i wzmocnienie poziome (17), a do belki sitownika (19) zamo-
cowany jest poprzez sworzen (20) sitownik hydrauliczny (21) do opuszczania ramy tylnej (4),
przy czym kazda z ram bocznych (2) (3) posiada dwie prowadnice (25) wykonane z rury lub
z preta okragtego wsuwanego w prowadnice przednig (12) oraz prowadnica tylng (13), pro-
wadnice (25) tacza sie trwale roztacznie z belkg gtowna (23) ramy bocznej (2) (3), ktora to
belka (23) poprzez prostopadle mocowane poprzeczki (24) taczy sie z belkg wewnetrzna (22),
do ktérej zamontowane sg trwale roztgcznie mocowania ramy bocznej (27).

2. Rama rozsuwana urzadzen uprawowych wedtug zastrz. 1 znamienna tym, ze rama tylna (4) po-
siada belke tylna (30) potaczonej z dwiema belkami bocznymi (33), réwnolegle do belki tylnej (30)
znajduja sie co najmniej dwie poprzeczki (32) z czego do jednej, zewnetrznej poprzeczki, moco-
wane sa zawiasy (34) umozliwiajace potaczenie ramy tylnej (4) z rama gtéwna (1), nadto pomiedzy
belkami bocznymi (33) w centralnej czesci ramy tylnej (4) zamontowany jest trwale ptaskownik
(31) zawierajacy uszko (35) do ktérego mocowany jest sitownik hydrauliczny (21).

3. Rama wedtug zastrz. 1 albo 2 znamienna tym, ze rama gtéwna (1) posiada zaczep trojpunk-
towego ukfadu zawieszenia (7) albo zaczep (41).

4. Rama wedtiug zastrz. 1 albo 2 znamienna tym, ze koto kopiujace (14) skiada sie z dwoch
ptaskownikow (36) o rozstawie takim aby sitownik hydrauliczny (37) miat mozliwos¢ schowania
sie miedzy nimi, a pomiedzy ptaskownikami (36) znajduja sie tulejki dystansowe (39) ustawia-
jace sitownik hydrauliczny (37) posrodku ptaskownikow (36).
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Rysunki

fig. 2
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