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(57)摘要

本实用新型公开了一种电动柑橘枝条切碎

机，包括机架，机架上设置有切碎室，切碎室上开

设有进料口和出料口，切碎室内安装有切碎刀

具，进料口连接有进料筒，出料口连接有出料筒，

进料筒倾斜设置，出料筒竖直设置，进料筒向下

的正投影未超出机架所在区域，机架上还安装有

电动机，电动机驱动切碎刀具动作从而将物料切

碎，本实用新型结构设计紧凑，占用空间小，且非

常便于进入转运车的料斗内，方便运动，同时该

装置采用电动机驱动，比传统的驱动相比噪音更

小，对作业人员及环境更友好。
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1.一种电动柑橘枝条切碎机，其特征在于：包括机架(1)，该机架(1)上设置有切碎室

(2)，所述切碎室(2)上开设有进料口和出料口，切碎室(2)内安装有切碎刀具，其中所述进

料口连接有进料筒(3)，所述出料口连接有出料筒(4)，所述进料筒(3)倾斜设置，所述出料

筒(4)竖直设置，且所述进料筒(3)向下的正投影未超出所述机架(1)所在区域，所述机架

(1)上还安装有电动机(5)，该电动机(5)驱动所述切碎刀具动作从而将物料切碎。

2.根据权利要求1所述的一种电动柑橘枝条切碎机，其特征在于：所述机架(1)上安装

有行走轮(6)，所述机架(1)上还设有前支撑脚(7)和垫脚(8)，其中前支撑脚(7)可转动地安

装在所述机架(1)的前端，所述垫脚(8)固定安装在所述电动机(5)下方的机架(1)上，所述

行走轮(6)安装在所述前支撑脚(7)和垫脚(8)之间的机架(1)上，所述前支撑脚(7)和垫脚

(8)撑地后所述行走轮(6)被架起悬空。

3.根据权利要求1或2所述的一种电动柑橘枝条切碎机，其特征在于：所述机架(1)后端

固定安装有提手(9)，该提手(9)的顶部靠近所述进料筒(3)进料端的下部。

4.根据权利要求3所述的一种电动柑橘枝条切碎机，其特征在于：所述出料筒(4)呈下

大上小状，其出料端朝向所述机架(1)的一侧，所述出料筒(4)的高度大于所述进料筒(3)的

高度，所述出料筒(4)的出料端还铰接有出料导向板(10)，该出料导向板(10)覆盖在所述出

料筒(4)的出料端上。

5.根据权利要求3所述的一种电动柑橘枝条切碎机，其特征在于：所述进料筒(3)内安

装有防护胶帘(11)，该防护胶帘(11)靠近所述进料筒(3)的进料端，所述防护胶帘(11)将所

述进料筒(3)的进料端口覆盖。

6.根据权利要求1所述的一种电动柑橘枝条切碎机，其特征在于：所述切碎刀具包括刀

座(14)，该刀座(14)经转轴(12)可转动地安装在所述切碎室(2)内，所述刀座(14)上安装有

至少一个动刀片(13)，所述切碎室(2)的内壁上安装有定刀片(15)，该定刀片(15)靠近所述

进料口，所述电动机(5)驱动所述转轴(12)转动，进而带动所述动刀片(13)旋转并与所述定

刀片(15)配合从而将物料切碎。
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一种电动柑橘枝条切碎机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及农用机械技术领域，具体涉及一种电动柑橘枝条切碎机。

背景技术

[0002] 我国是柑橘的重要原产地之一，柑橘资源丰富，优良品种繁多，有4000多年的栽培

历史。经过长期栽培和选育，柑橘已经成了人类生活中的重要水果之一。

[0003] 对于大多数果树而言，每年都需要修剪枝条，同时部分果树需要通过高接换优等

方式进行品种更新，所以每年都会产生大量的废弃果树枝条。一般每667m2柑橘年剪枝条

1000-1200kg，这些枝条如不进行处理直接堆积将占据大量的储存空间，且也不便于进一步

的利用，因此有必要对其进行切碎处理，切碎后的枝条可以就地还田或转化为栽培基质等，

还可以用于堆肥等，目前市面上已有一些柑橘枝条的切碎机构，但这些机构普遍占地大，不

便于运输。

实用新型内容

[0004] 有鉴于此，本实用新型提供了一种便于运输的电动柑橘枝条切碎机。

[0005] 其技术方案如下：一种电动柑橘枝条切碎机，其关键在于：包括机架，该机架上设

置有切碎室，所述切碎室上开设有进料口和出料口，切碎室内安装有切碎刀具，其中所述进

料口连接有进料筒，所述出料口连接有出料筒，所述进料筒倾斜设置，所述出料筒竖直设

置，且所述进料筒向下的正投影未超出所述机架所在区域，所述机架上还安装有电动机，该

电动机驱动所述切碎刀具动作从而将物料切碎。采用上述技术方案，占据空间位置较大的

进料筒和出料筒，其中一个竖向设置，不占用多余空间，而另一个虽倾斜但未伸出机架区

域，在运输过程中这个结构方便进入运输车的车斗内，且占用空间小，多个切碎机同时运输

时更节省空间，且该装置采用电机驱动，比传统的驱动相比噪音更小，对作业人员及环境更

友好。

[0006] 作为优选：

[0007] 上述机架上安装有行走轮，所述机架上还设有前支撑脚和垫脚，其中前支撑脚可

转动地安装在所述机架的前端，所述垫脚固定安装在所述电动机下方的机架上，所述行走

轮安装在所述前支撑脚和垫脚之间的机架上，所述前支撑脚和垫脚撑地后所述行走轮被架

起悬空。采用此结构，作业时将前支撑脚放下和垫脚一起将机架撑起，方便作业，由于二者

一前一后设置，作业过程中不会发生因作业振动导致的跑动，支撑稳固可靠，行走时转动前

支撑脚抬起垫脚后即可利用行走轮移动整个装置，运输过程中，还可利用前支撑脚还可作

为其中一个受力点，方便抬运。

[0008] 上述机架后端固定安装有提手，该提手的顶部靠近所述进料筒进料端的的下部。

采用结构，行走时方便通过提手推动行走，作业上料时，可将物料架在提手顶部然后再将其

推入进料筒内，比较省力。

[0009] 上述出料筒呈下大上小状，其出料端朝向所述机架的一侧，所述出料筒的高度大
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于所述进料筒的高度，所述出料筒的出料端还铰接有出料导向板，该出料导向板覆盖在所

述出料筒的出料端上。采用此结构，出料时物料在出料导向板的导向下落在机架的一侧，不

会四处散落。

[0010] 上述进料筒内安装有防护胶帘，该防护胶帘靠近所述进料筒的进料端，所述防护

胶帘将所述进料筒的进料端口覆盖。采用此结构，防护胶帘可防止被切碎的物料反弹出进

料筒而伤人。

[0011] 上述切碎刀具包括刀座，该刀座经转轴可转动地安装在所述切碎室内，所述刀座

上安装有至少一个动刀片，所述切碎室的内壁上安装有定刀片，该定刀片靠近所述进料口，

所述电动机驱动所述转轴转动，进而带动所述动刀片旋转并与所述定刀片配合从而将物料

切碎。采用此结构，定刀片和动刀片形成类似“砧板”和刀的配合，从而将物料切碎。

[0012] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果：整个结构设计紧凑，占用空间小，且非

常便于进入转运车的料斗内，方便运动，同时该装置采用电动机驱动，比传统的驱动相比噪

音更小，对作业人员及环境更友好。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型第一视角的结构示意图；

[0014] 图2为本实用新型第二视角的结构示意图；

[0015] 图3为本实用新型第三视角的结构示意图。

具体实施方式

[0016] 以下结合实施例和附图对本实用新型作进一步说明。

[0017] 如图1-3所示，一种电动柑橘枝条切碎机，包括机架1，该机架1上设置有切碎室2，

所述切碎室2上开设有进料口和出料口，切碎室2内安装有切碎刀具，其中所述进料口连接

有进料筒3，所述出料口连接有出料筒4，所述进料筒3朝上倾斜设置，所述出料筒4竖直设

置，且所述进料筒3向下的正投影未超出所述机架1所在区域，所述机架1上还安装有电动机

5，该电动机5驱动所述切碎刀具动作从而将物料切碎。

[0018] 所述切碎室2靠近所述机架1的前部，所述机架1上安装有行走轮6，所述机架1上还

设有前支撑脚7和垫脚8，其中前支撑脚7可转动地安装在所述机架1的前端，所述垫脚8固定

安装在所述电动机5下方的机架1上，所述行走轮6安装在所述前支撑脚7和垫脚8之间的机

架1上，所述前支撑脚7和垫脚8撑地后所述行走轮6被架起悬空，所述机架1后端固定安装有

提手9，该提手9的顶部靠近所述进料筒3进料端的的下部，所述进料筒3的上部安装有扶手

架17。

[0019] 所述进料筒3从其进料端往切碎室2方向其内径逐渐减小，所述进料筒3内安装有

防护胶帘11，该防护胶帘11靠近所述进料筒3的进料端，所述防护胶帘11将所述进料筒3的

进料端口覆盖。

[0020] 所述出料筒4呈下大上小状，其出料端朝向所述机架1的一侧，所述出料筒4的高度

大于所述进料筒3的高度，所述出料筒4的出料端还铰接有出料导向板10，该出料导向板10

覆盖在所述出料筒4的出料端上。

[0021] 所述切碎刀具包括刀座14，该刀座14经转轴12可转动地安装在所述切碎室2内，所
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述刀座14上安装有至少一个动刀片13，本实施例中，所述刀座14呈圆筒状，其上沿其长度方

向具有两个刀具缺口，所述刀具缺口的竖部和横部的交界处具有刀片凸块，所述刀片凸块

上安装有所述动刀片13，所述切碎室2的内壁上安装有定刀片15，该定刀片15靠近所述进料

口，所述电动机5的输出轴上安装有主动轮(图中未视出)，所述转轴12上安装有从动轮(图

中未视出)，该从动轮和主动轮上套设有传动皮带16，所述进料口两侧的所述切碎室2的内

壁上还分别安装有防缠绕块18，两个防缠绕块18分别靠近所述转轴12的两端，所述防缠绕

块18面向所述动刀片13的一面具有弧形的让位凹陷。

[0022] 作用时，放下前支撑脚7，该前支撑脚7和垫脚8将整个结构撑起，启动电动机5，驱

动所述转轴12转动，将柑橘枝条经进料筒3投入，柑橘枝条在自动作用下滑向切碎室2，所述

动刀片13不断旋转，并与所述定刀片15配合从而将柑橘枝条切碎，切碎的柑橘枝条在动刀

片13的带动下旋转产生离心力，旋转至出料口位置时，在离心力和刀座旋转产生的气流作

用下，切碎物沿出料筒4抛出，并最终堆落在地面上。

[0023] 最后需要说明的是，上述描述仅仅为本实用新型的优选实施例，本领域的普通技

术人员在本实用新型的启示下，在不违背本实用新型宗旨及权利要求的前提下，可以做出

多种类似的表示，这样的变换均落入本实用新型的保护范围之内。
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图1
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图2
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图3
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