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(54)实用新型名称

一种型材版五轴加工机床

(57)摘要

本实用新型公开了一种型材版五轴加工机

床，包括x轴运动模组、y轴运动模组、加工头和双

转台；所述x轴运动模组包括x轴滑杆，加工头搭

载在x轴滑杆上且可沿x轴滑杆长度方向往复运

动；所述加工头上设有z轴滑杆，z轴滑杆上搭载

有主轴刀具，主轴刀具可沿z轴滑杆长度方向往

复运动；本实施例通过真空吸盘和外置的空压机

配合固定工件，避免需额外设置装夹组件，大大

节省了空间，同时减轻了整体质量，便于搬运；本

实施例通过x轴运动模组、加工头、双转台和y轴

运动模组配合，可以实现对工件的五轴加工，加

工效率高，同时结构紧凑，节约空间。
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1.一种型材版五轴加工机床，其特征在于，包括x轴运动模组(102)、y轴运动模组

(103)、加工头(104)和双转台(114)；

所述x轴运动模组(102)包括x轴滑杆(21)，加工头(104)搭载在x轴滑杆(21)上且可沿x

轴滑杆(21)长度方向往复运动；

所述加工头(104)上设有z轴滑杆(41)，z轴滑杆(41)上搭载有主轴刀具(106)，主轴刀

具(106)可沿z轴滑杆(41)长度方向往复运动；

所述双转台(114)包括转台固定架(51)、摇篮(116)、用以吸附工件的真空吸盘(115)和

B轴电机(52)；所述转台固定架(51)上转动连接有A向转轴(53)，摇篮(116)搭载在A向转轴

(53)上且可以A向转轴(53)为轴线旋转；B轴电机(52)固定连接在摇篮(116)上，B轴电机

(52)输出轴和真空吸盘(115)固定连接；真空吸盘(115)与外置的空压机通过软管连接；

所述y轴运动模组(103)包括y轴滑杆(31)，所述转台固定架(51)搭载在y轴滑杆(31)上

且可沿y轴滑杆(31)长度方向往复运动。

2.根据权利要求1所述的型材版五轴加工机床，其特征在于，所述x轴运动模组(102)包

括龙门支架(22)，龙门支架(22)包括两个竖直肢(23)，一侧竖直肢(23)固定连接有x轴电机

(24)，x轴电机(24)的输出轴上固定连接有x轴丝杆(25)，x轴丝杆(25)和加工头(104)螺纹

连接。

3.根据权利要求2所述的型材版五轴加工机床，其特征在于，所述y轴运动模组(103)包

括水平框架(32)，水平框架(32)两侧分别与龙门支架(22)的两个竖直肢(23)可拆卸连接；

水平框架(32)一端固定连接有y轴电机(33)，y轴电机(33)输出轴上固定连接有y轴丝杆

(34)，y轴丝杆(34)与转台固定架(51)螺纹连接。

4.根据权利要求1所述的型材版五轴加工机床，其特征在于，所述加工头(104)上固定

连接有z轴电机(42)，z轴电机(42)输出轴上固定连接有z轴丝杆(43)，z轴丝杆(43)和主轴

刀具(106)螺纹连接；主轴刀具(106)上设有用以驱动刀尖旋转的工作电机(44)。

5.根据权利要求1所述的型材版五轴加工机床，其特征在于，所述转台固定架(51)上固

定连接有A轴电机(54)，A轴电机(54)输出轴上设有A轴蜗杆(55)，A轴蜗杆(55)与A向转轴

(53)上设置的蜗轮(531)相啮合。

6.根据权利要求1所述的型材版五轴加工机床，其特征在于，所述x轴运动模组(102)上

设有用以编写代码的主板(109)。

7.根据权利要求1所述的型材版五轴加工机床，其特征在于，所述y轴运动模组(103)包

括用以手动控制机床动作的MKS  TFT  110操作面板(2)。

8.根据权利要求3所述的型材版五轴加工机床，其特征在于，所述水平框架(32)两侧均

设有水平连接槽(321)，每个竖直肢(23)上均设有两个相对的竖直连接槽(231)，水平框架

(32)还包括四个连接件(322)，每个连接件(322)均设有两个相互垂直的凸起块(323)，每个

连接件(322)上一个凸起块(323)分别和一个竖直连接槽(231)卡接，每个连接件(322)上另

一个凸起块(323)分别和对应的水平连接槽(321)卡接；每个凸起块(323)均设有多个螺钉

孔(324)，每个连接件(322)均通过螺钉孔(324)与水平框架(32)和龙门支架(22)可拆卸连

接。
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一种型材版五轴加工机床

技术领域

[0001] 本实用新型涉及机械加工领域，尤其涉及一种型材版五轴加工机床。

背景技术

[0002] 五轴加工机床越来越广泛应用于机械制造领域，其有着精度高、编程灵活、可加工

各种复杂曲面等诸多的优点，一次装夹便可完成工件五面的加工。近年来针对高附加值微

细零部件的高精度高效加工需求巨大，例如PCB板钻孔、陶瓷牙齿抛光打磨、光学微模具修

模等。现有五轴机床虽可实现较为复杂的运动，但普遍结构体积与质量较大，不便于搬运，

不适用于楼宇办公室且能耗高；且市面上现有小型化机床功能都较简单，需要优化设计，以

在确保精度的同时减小能耗，减少占地面积使之便于携带。

实用新型内容

[0003] 本实用新型所要解决的技术问题是，提供一种型材版五轴加工机床，以解决现有

技术滴加料控制不精确，混合不均匀的问题。

[0004] 为解决上述技术问题，本实用新型提供的型材版五轴加工机床包括x轴运动模组、 

y轴运动模组、加工头和双转台；

[0005] 所述x轴运动模组包括x轴滑杆，加工头搭载在x轴滑杆上且可沿x轴滑杆长度方向

往复运动；

[0006] 所述加工头上设有z轴滑杆，z轴滑杆上搭载有主轴刀具，主轴刀具可沿z轴滑杆长

度方向往复运动；

[0007] 所述双转台包括转台固定架、摇篮、用以吸附工件的真空吸盘和B轴电机；所述转

台固定架上转动连接有A向转轴，摇篮搭载在A向转轴上且可以A向转轴为轴线旋转；  B轴电

机固定连接在摇篮上，B轴电机输出轴和真空吸盘固定连接；真空吸盘与外置的空压机通过

软管连接；

[0008] 所述y轴运动模组包括y轴滑杆，所述转台固定架搭载在y轴滑杆上且可沿y轴滑杆

长度方向往复运动。

[0009] 作为优选，所述x轴运动模组包括龙门支架，龙门支架包括两个竖直肢，一侧竖直

肢固定连接有x轴电机，x轴电机的输出轴上固定连接有x轴丝杆，x轴丝杆和加工头螺纹连

接。

[0010] 作为优选，所述y轴运动模组包括水平框架，水平框架两侧分别与龙门支架的两个

竖直肢可拆卸连接；水平框架一端固定连接有y轴电机，y轴电机输出轴上固定连接有  y轴

丝杆，y轴丝杆与转台固定架螺纹连接。

[0011] 作为优选，所述加工头上固定连接有z轴电机，z轴电机输出轴上固定连接有z轴丝

杆，z轴丝杆和主轴刀具螺纹连接；主轴刀具上设有用以驱动刀尖旋转的工作电机。

[0012] 作为优选，所述转台固定架上固定连接有A轴电机，A轴电机输出轴上设有A轴蜗

杆，A轴蜗杆与A向转轴上设置的蜗轮相啮合。
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[0013] 作为优选，所述x轴运动模组上设有用以编写代码的主板。

[0014] 作为优选，所述y轴运动模组包括用以手动控制机床动作的MKS  TFT操作面板。

[0015] 作为优选，所述水平框架两侧均设有水平连接槽，每个竖直肢上均设有两个相对

的竖直连接槽，水平框架还包括四个连接件，每个连接件均设有两个相互垂直的凸起块，每

个连接件上一个凸起块分别和一个竖直连接槽卡接，每个连接件上另一个凸起块分别和对

应的水平连接槽卡接；每个凸起块均设有多个螺钉孔，每个连接件均通过螺钉孔与水平框

架和龙门支架可拆卸连接。

[0016] 采用以上结构后，本实用新型与现有技术相比，具有以下的优点：本实施例通过真

空吸盘和外置的空压机配合固定工件，避免需额外设置装夹组件，大大节省了空间，同时减

轻了整体质量，便于搬运；本实施例通过x轴运动模组、加工头、双转台和y轴运动模组配合，

可以实现对工件的五轴加工，加工效率高，同时结构紧凑，节约空间。

附图说明

[0017] 图1是本实用新型三维结构示意图；

[0018] 图2是本实用新型另一视角三维结构示意图；

[0019] 图3是本实用新型加工头三维结构示意图；

[0020] 图4是本实用新型水平框架与竖直肢连接关系示意图；

[0021] 图5是本实用新型连接件三维结构示意图；

[0022] 图6是本实用新型连接件另一视角三维结构示意图。

具体实施方式

[0023] 下面结合附图和具体实施方式对本实用新型作进一步详细地说明。

[0024] 由图1～图6所示，本实用新型型材版五轴加工机床包括x轴运动模组102、y轴运动

模组103、加工头104和双转台114；

[0025] 所述x轴运动模组102包括x轴滑杆21，加工头104搭载在x轴滑杆21上且可沿x轴滑

杆21长度方向往复运动；

[0026] 所述加工头104上设有z轴滑杆41，z轴滑杆41上搭载有主轴刀具106，主轴刀具 

106可沿z轴滑杆41长度方向往复运动；

[0027] 所述双转台114包括转台固定架51、摇篮116、用以吸附工件的真空吸盘115和B  轴

电机52；所述转台固定架51上转动连接有A向转轴53，摇篮116搭载在A向转轴53  上且可以A

向转轴53为轴线旋转；B轴电机52固定连接在摇篮116上，B轴电机52输出轴和真空吸盘115

固定连接；真空吸盘115与外置的空压机通过软管连接；

[0028] 所述y轴运动模组103包括y轴滑杆31，所述转台固定架51搭载在y轴滑杆31  上且

可沿y轴滑杆31长度方向往复运动；本实施例中，为了提高运动的稳定性，上述所有的滑杆

均优选的采用两个；具体工作时，将工件放置在真空吸盘115上合适位置，随后空压机启动，

使真空吸盘115吸附工件，空压机单独外置，避免需额外设置装夹组件，大大节省了空间，同

时减轻了整体质量，便于搬运；且本实施例通过通过x轴运动模组102、加工头104、双转台

114和y轴运动模组103配合，可以实现对工件的五轴加工，加工效率高，同时结构紧凑，节约

空间。
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[0029] 所述x轴运动模组102包括龙门支架22，龙门支架22包括两个竖直肢23，一侧竖直

肢23固定连接有x轴电机24，x轴电机24的输出轴上固定连接有x轴丝杆25，x轴丝杆25和加

工头104螺纹连接。

[0030] 所述y轴运动模组103包括水平框架32，水平框架32两侧分别与龙门支架22的两个

竖直肢23可拆卸连接；水平框架32一端固定连接有y轴电机33，y轴电机33输出轴上固定连

接有y轴丝杆34，y轴丝杆34与转台固定架51螺纹连接；具体搬运时，可将水平框架32与两个

竖直肢23拆开，使得机床分为两个部分，到达目的地后再装配即可，大大减少了搬运难度，

适用于楼宇办公室或作为教学用具使用。

[0031] 所述加工头104上固定连接有z轴电机42，z轴电机42输出轴上固定连接有z轴丝杆

43，z轴丝杆43和主轴刀具106螺纹连接；主轴刀具106上设有用以驱动刀尖旋转的工作电机

44。

[0032] 所述转台固定架51上固定连接有A轴电机54，A轴电机54输出轴上设有A轴蜗杆 

55，A轴蜗杆55与A向转轴53上设置的蜗轮531相啮合。

[0033] 所述x轴运动模组102上设有用以编写代码的主板109。

[0034] 所述y轴运动模组103包括用以手动控制机床动作的MKS  TFT  110操作面板2。

[0035] 所述水平框架32两侧均设有水平连接槽321，每个竖直肢23上均设有两个相对的

竖直连接槽231，水平框架32还包括四个连接件322，每个连接件322均设有两个相互垂直的

凸起块323，每个连接件322上一个凸起块323分别和一个竖直连接槽231卡接，每个连接件

322上另一个凸起块323分别和对应的水平连接槽321卡接；每个凸起块323  均设有多个螺

钉孔324，每个连接件322均通过螺钉孔324与水平框架32和龙门支架  22可拆卸连接；具体

装配时，通过螺钉旋入螺钉孔324和水平连接槽321或竖直连接槽  231内开设的连接孔内进

行连接。

[0036] 以上仅就本实用新型应用较佳的实例做出了说明，但不能理解为是对权利要求的

限制，本实用新型的结构可以有其他变化，不局限于上述结构。总之，凡在本实用新型的独

立权利要求的保护范围内所作的各种变化均在本实用新型的保护范围内。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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图6
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