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@ Resumen:

Dispositivo tensor de cuerda unidireccional simple.

El dispositivo tensor incluye una base y una tapa, donde
un espacio interior encerrado por la base y la tapa esta
dotado de un rodillo y eje. Unos costados del eje estan
dotados de unas piezas de freno, y el eje esta asociado
y controlado por un mando giratorio situado en el exterior
de la tapa. Una cuerda se introduce por una embocadura
de una parte inferior del cuerpo, sobrepasa la pieza de
freno de un costado del eje, pasa alrededor del rodillo,
sobrepasa la pieza de freno del otro costado, y sale por
una salida. En condiciones normales, se puede tirar de
la cuerda en una direccion antihoraria; por el contrario, la
cuerda no se movera debido a una restriccién de dichas
piezas de freno, si se tira en direccién de sentido horario,
formando asi un dispositivo tensor de cuerda unidireccio-
nal.
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DESCRIPCION

Dispositivo tensor de cuerda unidireccional sim-
ple.

Campo de la invencion

La presente invencién se refiere a un dispositivo
tensor de cuerdas, y mds particularmente, a un dispo-
sitivo tensor unidireccional de una cuerda aplicable al
apriete y sujecion de un objeto para que éste no quede
suelto y se pierda.

Antecedentes de la invencion

Al ser un cuerpo largo y flexible, una cuerda re-
sulta adecuada para sujetar un objeto e impedir que se
suelte. Lo mds corriente es hacer un nudo para ase-
gurar el objeto con una cuerda; sin embargo, es muy
facil que aquel se afloje accidentalmente después de
hacer el nudo con la cuerda. Por lo tanto, hay una cla-
se de dispositivo tensor unidireccional susceptible de
montarlo con la cuerda para efectuar un apriete rapido
del objeto.

Ya existe en el mercado un dispositivo tensor uni-
direccional de cuerda, en el que la cuerda pasa por el
interior del propio dispositivo de tensado; por lo tan-
to, se puede conseguir tirar de dicha cuerda cuando
se tira de un cierto extremo, mientras que la cuerda
cesa de moverse debido a un mecanismo de bloqueo
del interior del dispositivo tensor cuando se tira del
otro extremo de la cuerda en una direccién opuesta, y
no se libera a menos que aquel sea conmutado usando
un botén de mando de conmutacién. Por lo tanto, es
un motivo de la presente invencién cémo disefiar una
estructura simple de dispositivo tensor de cuerda.
Sumario de la invencién

El objeto principal de la presente invencién es pro-
porcionar un dispositivo unidireccional simple para
tensar una cuerda que estd provisto de pocas piezas,
es facil de montar, se proporciona con un bajo coste
de fabricacion, y es capaz de apretar eficazmente un
punto fijo de una cuerda para conseguir un efecto de
tensado y posicionamiento.

Otro objetivo de la presente invencién es propor-
cionar un dispositivo unidireccional simple para ten-
sar una cuerda, en el que hay un cierre tipo enchufe
que estd montado en una parte delantera del disposi-
tivo tensor para facilitar una conexién con una parte
fija que se cierra por el otro extremo, lo cual resulta
mds cémodo de usar.

Otro objetivo atin de la presente invencion es pro-
porcionar un dispositivo unidireccional simple para
tensar una cuerda, en el que hay un gancho montado
en una parte delantera del dispositivo de tensado para
facilitar una conexién a una parte fija que se engan-
cha por el otro extremo, lo cual resulta mds comodo
de usar.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 ilustra una vista en perspectiva de la
presente invencion.

La figura 2 representa una vista en despiece de la
presente invencion.

La figura 3 ilustra una vista de la parte inferior de
una tapa de la presente invencion.

La figura 4 muestra una vista superior de la pre-
sente invencion después del montaje.

La figura 5 ilustra una vista esquematica de la se-
cuencia de circulacién de una cuerda en la presente
invencion.

La figura 6 representa una vista esquemadtica de la
secuencia de trabado de una cuerda mediante rotacion
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de un eje de la presente invencion.

La figura 7 muestra una vista esquemadtica de la
secuencia de liberacion de una cuerda mediante rota-
cién de un eje de la presente invencion.

La figura 8 ilustra una vista esquematica de la pre-
sente invencién que estd provista de un cinturén de
sujecion.

La figura 9 muestra una vista lateral de una reali-
zacion de la presente invencion.

La figura 10 ilustra una vista superior de una rea-
lizacién de la presente invencidn.

Descripcion detallada de las realizaciones prefe-
rentes

Con referencia a las figuras 1 4 4, el dispositivo
tensor 1 de la presente invencién comprende princi-
palmente una base 10, una tapa 20, un rodillo 30, un
eje 35 y un botén de mando 40.

El interior de la base 10 estd provisto de un primer
cajeado 11 y un segundo cajeado 12; el primer cajea-
do 11 proporciona un emplazamiento para el rodillo
30 y estd provisto de un agujero 13 en el centro del
mismo, mientras que el segundo cajeado 12 esta pre-
visto para proporcionar un emplazamiento para el eje
35 y lleva un agujero pasante 14. Un lado de la parte
inferior de la base 10 lleva una muesca 15a para entra-
da de una cuerda y una muesca 15b para salida de la
cuerda que penetran hacia el primer cajeado 11 y se-
gundo cajeado 12. Un lado interior del primer cajeado
11 estd formado con un carril-pista de forma arquea-
da 15c. En la presente realizacion, un extremo frontal
de la base 10 estd provisto de un elemento de montaje
constituido por un cierre de tipo enchufe 16 segtin los
dibujos. En la periferia de dicho cierre tipo enchufe
se hallan unos agujeros para tornillos 18a, y hay otros
agujeros para tornillos 18b situados respectivamente
en dos lados del segundo cajeado 12. Dichos agujeros
para tornillos 18a, 18b estan previstos para que unos
tornillos 19 atraviesen, de la parte superior a la infe-
rior, cada agujero para tornillos 28a, 28b de la tapa 20
y cierren el conjunto.

Con referencia a la figura 3, la tapa 20 puede es-
tar configurada de manera que tenga la misma forma
que la base 10, y el interior de la tapa 20 estd provis-
to igualmente de un primer cajeado 21 y un segundo
cajeado 22. El centro del primer cajeado 21 estd pre-
visto con un agujero 23, y el segundo cajeado 22 esta
provisto de un agujero pasante 24 que sobresale con
una porcién tubular 27 (como se ilustra en la figura
2) de la superficie superior de la tapa 20. El extre-
mo inferior de la tapa 20 también estd provisto de dos
muescas 25a, 25b que penetran hacia el segundo ca-
jeado 22 y estan relacionadas con el primer cajeado
21. El extremo delantero de la tapa 20 esta dotado de
una parte sobresaliente 26 en la que estdn previstos
los agujeros para tornillos 28a, y dos lados del segun-
do cajeado 22 estan provistos, respectivamente, de los
agujeros para tornillos 28b. La base 10 y la tapa 20 se
atornillan después de haber sido aplicadas una sobre
la otra.

Con referencia a la figura 2, el antes mencionado
agujero pasante 24 estd previsto en la porcién tubular
27 de la superficie superior de la tapa 20. Dicha por-
cion tubular 27 se compagina con el botén de mando
40 y un tornillo 45; el citado tornillo 45 es susceptible
de atravesar el botén de mando 40 para fijarlo en el
agujero para tornillo 38 del extremo superior del eje
35. Hay un gancho 29 que est4 situado junto a la por-
cion tubular 27 para sujetar un extremo de un muelle
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44. El centro del rodillo 30 pivota mediante un aguje-
ro central 31 que estd atravesado por un pilarejo cen-
tral 32 que se sitda entre los dos agujeros 13, 23. Dos
costados del eje 35 estdn provistos respectivamente de
una pieza de freno 36, una pared exterior del extremo
superior del mismo esta formada con un plano de en-
clavamiento 37, y el extremo superior del mismo esta
provisto de un agujero para tornillo 38. El centro del
interior del botén de mando 40 estd provisto de un
agujero para eje 41, y el interior del mismo estd dota-
do de un bloque de enclavamiento 42. El interior del
botén de mando 40 estd provisto del muelle 44, un ex-
tremo del cual estd fijado en una ranura de fijacién 43
del propio botén de mando 40 (como muestra la figu-
ra 2 y figura 4), mientras que otro extremo del mismo
queda fijado en el gancho 29.

En el montaje, el rodillo 30 se coloca en el pri-
mer cajeado 11 de la base 10 y el primer cajeado 21
de la tapa 20, y el centro del rodillo 30 es ensartado
por el pilarejo central 32 permitiendo que dos extre-
mos de dicho pilarejo central 32 se enclaven y sitden
en los agujeros 13, 23 de la base 10 y tapa 20, res-
pectivamente. Al propio tiempo, el eje 35 se emplaza
en el segundo cajeado 12 de la base 10 y el segundo
cajeado 22 de la tapa 20, de manera que un extremo
inferior de dicho eje 35 se coloca en el agujero de po-
sicionamiento 14, y un extremo superior del propio
eje 35 atraviesa el agujero pasante 24 de la tapa 20 y
sobresale por fuera de la superficie de la porcién tubu-
lar 27. Los tornillos 19 atraviesan, de arriba abajo, los
agujeros para tornillos 28a, 28b de la tapa, y se fijan
en los agujeros para tornillos 18a, 18b de la base 10.
Por otra parte, las muescas 15a, 15b de la base 10 es-
tan alineadas con las muescas 25a, 25b de la tapa 20 a
fin de constituir una entrada “a” para la cuerda y una
salida “b” para dicha cuerda. Luego, el agujero para
el eje 41 del botén de mando 40 se enfunda sobre un
extremo superior del eje 35, haciendo que el bloque
de enclavamiento 42 del agujero para eje 41 ajuste en
el plano de enclavamiento 37 del eje 35, para permitir
que dicho eje 35 gire conjuntamente con la rotacién
del botén de mando 40. Ademas, el otro extremo del
muelle 44 instalado en el botén de mando 40 se fija
en el gancho 29 de la tapa 20, para permitir que el
mismo botén de mando 40 vuelva eldsticamente a su
estado inicial después de haber girado, y para com-
pletar el montaje del dispositivo tensor 1, pasando el
tornillo 45 a través del botén de mando 40 para fijarlo
en el agujero para tornillo 38 del eje 35 para formar
un cuerpo integral.

Con referencia a la figura 5 y figura 6, la cuerda
50 penetra por la entrada “a” del dispositivo tensor 1,
sobrepasa la pieza de freno 36 de un lado del eje 35,
pasa alrededor del rodillo 30 segin una direccién anti-
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horaria, pasa por el carril-pista de forma arqueada 15¢
y, cambiando su direccidn, sobrepasa la pieza de freno
36 del otro lado del eje 35, y sale por la embocadura
“b” (como se ilustra en la figura 5). Cuando se tire de
la cuerda 50 por el extremo de la embocadura “a” (se-
glin una direccidn en sentido horario como muestra la
figura 6), los bordes laterales de las dos piezas de fre-
no 36 presionaran contra la cuerda 50 para efectuar un
bloqueo sin permitir que retroceda con un tirén de la
cuerda en sentido horario, debido a un efecto de res-
titucién eldstica del muelle 44 sobre el eje 35, y un
arrastre de las piezas de freno 36 del eje 35 con una
friccién superficial de la cuerda 50; por lo tanto, no se
puede tirar de la cuerda 50 con una rotacién de sen-
tido horario, formando con ello un efecto de tensién
unidireccional.

Con referencia a la figura 7, cuando se gira el bo-
tén de mando 40 en direccién antihoraria con la mano
desde el exterior de la caja, las piezas de freno 36 de
los dos lados se apartan evitando tocar la cuerda 50,
liberando con ello la propia cuerda 50 de la condi-
cion de bloqueo. En consecuencia, se podrd tirar de la
cuerda 50 desde la embocadura “a”.

Con referencia a la figura 8, de acuerdo con la
estructura concreta del antes mencionado dispositivo
tensor 1, la presente invencion estd equipada con un
cinturén de sujecién 60 que incluye una cinta de te-
jido 61 en un extremo de cola y una ranura de cierre
62 cosida a un extremo delantero. En consecuencia, el
cierre tipo enchufe 16 del extremo delantero del pro-
pio dispositivo tensor 1 podrd ser conectado y fijado
en dicha ranura de cierre 62.

Con referencia a las figuras 9 y 10, el dispositi-
vo tensor 1 de la presente invencidn se aplica a una
cubierta 70 de embarcacién para cubrir la propia em-
barcacién 71. La periferia de la parte superior de la
cubierta 70 de la embarcacidn se cose a una plurali-
dad de cinturones de sujeciéon 60 que estan dotados
de ranuras de cierre 62 en correspondientes extremos
extendidos de cola. Por lo tanto, cuando la embarca-
cién 71 es llevada por un remolque 72, la cuerda 50
se puede amarrar a unas varas 73 de la periferia del
remolque 72, donde la cuerda 50 pasa por el interior
del dispositivo tensor 1, permitiendo que el elemento
de cierre tipo enchufe 16 del dispositivo tensor encaje
rdpidamente en la ranura de cierre 62, siguiendo con
una traccién de un extremo X de salida de la cuerda
para bloquear rdpida y firmemente el citado dispositi-
vo tensor 1. En consecuencia, los cinturones de suje-
cién 60 pueden tensar firmemente la cubierta 70 de la
embarcacién para impedir que la misma vuele con un
viento fuerte cuando la embarcacién 71 es arrastrada
a alta velocidad.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo tensor de cuerda unidireccional
simple que comprende una base y una tapa que con-
tienen un rodillo, un eje, y un botén de mando fijado
en un extremo superior del eje, en el cual el interior
de la base estd provisto de un primer cajeado y un
segundo cajeado; estando provisto el primer cajeado
de un agujero, y estando provisto el segundo cajea-
do de un agujero posicionador; estando provisto un
extremo inferior de la base de una embocadura para
entrada de una cuerda y una embocadura de salida de
dicha cuerda que penetran hacia el segundo cajeado y
estando provisto un extremo delantero de la base de
un elemento de montaje; estando provisto el interior
de la tapa de un primer cajeado y un segundo cajea-
do, cual primer cajeado estd provisto de un agujero, y
el segundo cajeado estd provisto de un agujero pasan-
te; el agujero pasante estd previsto con una porcién
tubular que sobresale por la superficie superior de la
tapa, habiendo un gancho situado junto a dicha por-
cion tubular; estando provisto el extremo inferior de
la tapa de una embocadura para entrada de la cuerda
y una embocadura de salida de la propia cuerda que
penetran hacia el segundo cajeado, y un extremo de-
lantero de la tapa estd provisto de un gancho; estando
provisto el centro del rodillo de un agujero central que
estd atravesado por un pilarejo central para ser posi-
cionado entre los agujeros de cada uno de los prime-
ros cajeados de la base y tapa; unos costados del eje
estan dotados de al menos una pieza de freno, y un
extremo superior del eje esta previsto con un agujero
para tornillo y sobresale de la porcién tubular pasante
de la tapa; hay un tornillo que atraviesa el botén de
mando para ser fijado con el eje y el botén de mando;
el centro y un borde lateral del botén de mando es-
tdn provistos respectivamente de un agujero para eje
y una ranura de sujecién, estando situado un muelle
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en el botén de mando, y un extremo de dicho mue-
lle estd asegurado en la ranura de sujecion; el tornillo
atraviesa el botén de mando para ser fijado en el extre-
mo superior del eje; estando alineada la tapa sobre la
base, y estando fijadas la tapa y la base conjuntamen-
te mediante tornillos para formar un cuerpo integral;
hay una cuerda que se introduce por la entrada para
cuerda de una parte inferior del dispositivo tensor, so-
brepasa la pieza de freno del eje, pasa alrededor del
rodillo, sobrepasa la pieza de freno del otro lado del
eje y sale por la salida para cuerda.

2. El dispositivo tensor de cuerda unidireccional
simple de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que
el elemento de montaje del extremo delantero de la
base es un cierre tipo enchufe que estd asociado al ex-
tremo delantero de la base.

3. El dispositivo tensor de cuerda unidireccional
simple de acuerdo con la reivindicacién 2, en el que
el cierre tipo enchufe estd situado en el extremo delan-
tero de la base, y las periferias del cierre tipo enchufe
estdn provistas de agujeros para tornillos.

4. El dispositivo tensor de cuerda unidireccional
simple de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que
el centro del interior del boton de mando esta previsto
con un agujero para eje que tiene un bloque de encla-
vamiento situado en el agujero para eje, y una pared
exterior del extremo superior del eje esta dotada de un
plano de enclavamiento, de manera que el bloque de
enclavamiento se puede ajustar en el plano de encla-
vamiento del extremo superior del botén de mando.

5. El dispositivo tensor de cuerda unidireccional
simple de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que
dos lados del segundo cajeado de la base estdn dota-
dos, respectivamente, de un agujero para tornillo.

6. El dispositivo tensor de cuerda unidireccional
simple de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que
dos lados del segundo cajeado de la tapa estdn dota-
dos, respectivamente, de un agujero para tornillo.
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