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(54) Za¥izeni k vyvaZovini rotanich téles pri otaceni

PredloZeny vyndlez se tyka zafizeni k vyvazovani
rotacnich téles pii otaCeni.

Zatizeni je moZno s vyhodou pouZit k vyvazova-
ni brusnych kotoud b&hem jejich otaceniv brousi-
cim stroji.

Stavajici znimé zafizeni k vyvaZovéni teles
béhem jejich otadent jsou nedostatetné spolehlivé,
nevydrzi dlouho, vyZaduji pfidavné upeviiovaci
a brzdici prostfedky k zabrdnéni samovolného
- protadeni a maji omezenou piesnost vyvaZeni pii

znaénych Casovych nérocich na vyvaZovaci
postup.

S vyvojem vysokoobritkového brouseni a s od-
.povidajicim nartistem obvodové rychlosti brusné-
ho kotoude, kdy nartistd velikost odstfedivé sily
s druhou mocninou obvodové rychlosti, jsou k vy-
varovani t&les bshem otdceni zapotiebi zafizeni,
kterd umoziuji vyvazit brusny kotoud pfi jeho
otadeni na brusce presnéji a spolehlivéji.

Je znimo zafizeni k vyvaZovani téles béhem
“jejich otédeni (viz napiiklad pat. spis USA ¢.
317 7738, tf. 74-573, 1965), které je opatfeno

sk¥ini, ve které jsou upravena dvé vyvazovaci -

zavaZi pevné spojend s ozubenymi vénci a dale
* zatizenim k pfestavovéni téchto zdvaZi.

Tato prestavovaci zafizeni jsou provedena ve
formé tH ovladanych ozubenych véncii, které jsou
v zdbéru se tfemi mezisatelity a déle tfemi stfedo-
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vymi koly, 'z 'nichZ jedno je pevné uchyceno né
sk¥ihi a ob& ostatni jsou jeSté pevné spojena se
dvéma daldimi stredovymi koly, kterd jsou v zdbéru
s ozubenymi vénci vyvaZovacich zavaZi. Ozubené
vénce vyvaZovacich zdvaZi jsou jesté v zébdru se
dv&ma ozubenymi vénci, které jsou pevné spojeny

se skiini zafizeni.

Vyvaovaci zévaZi odebirajf otadivy moment

z rotujiciho brusného kotoude pfi zastaveni jedno-
ho ze t¥ ovladanych ozubenych vénch piestavova-
ciho za¥izeni. K nastaveni ihlové polohy vekroru
nevyvazenosti vyvaZovacich zavazi v opacném
sméru vektoru nevyvaZenosti brusného kotouce,
musi se soutasné zastavit dva koaxidlni ovladané
‘ozubené vénce. Pfitom dochazi k soucasnému
t protaceni vyvaZovacich zdvaZi vii¢i brusnému ko-
' toudi. Chceme-li zméfit velikost vektoru nevyvaze-
nosti vyvazovacich zdvaZi, zastavi se jeden, ptipad-
né druhy ozubeny vénec. T {mto zplisobem se
ovlivituje protadeni jedrtoho vyvazovaciho zavazi
v druhému. Vzhledem k tomu, Ze viak pfestave-
ni Ghlové polohy vysledného vektoru nevyviZenos-
ti vyvaZovacich zdvazi je propojeno, jsme stile
nuceni provadét pfidavné protdceni obou zavazi
k opétnému vyvozeni difve zvoleného sméru. Tato
operace se opakuje aZ do tiplného vyvéZeni. Abyse
udrzel vektor nevyvazenosti zdvaZ{ poZadované
velikosti, musi se Uhlova polohq vektoru nevyvéie-
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nosti obou zdvazi vicekrit obnovovat, &imZ se
. podstatné& prodluZuje doba vyvaZovani a odpovida-

jicim zptisobem se zmenSuje piesnost vyvaZeni.

Dile je zndmé zafizeni k vyvaZovani rota¢nich
téles p¥i otddeni, opatfené vyvazovacimi zdvaZimi,
upravenymi ve sk¥ini, spojenymi spolu asrotaénim

télesem, které jsou pevné spojeny s odpovidajicimi
ozubenymi vénci, které jsou v zdbéru s mezikoly,
ktera jsou upravena na spoleéném vodicim krouz-
ku, se kterym je pevné spojeno ozubené kolo
zafizeni ke spoleénému ot4&eni vyvaZovacich zdva-
#i, pfitemZ vyvaZovaci zdvaZi jsou v zdbéru s jed-
nim ze dvou satelit, upravenych na jednom
h¥ideli, zatimco druhy satelit je v zdbéru s ozube-
- nym kolem, spojenym se sk¥ini a vodici krouZek je
pevné spojen s ozubenym kolem zafizeni pro
kyvani vyvaZovacich zédvaZi, které je v zébéru
s jednim ze dvou satelitii tohoto zafizeni, uprave-
nych na jednom hfideli; druhy satelit je viak
v z4béru s ozubenym v&ncem jednoho vyvaZovaci-
ho zdvaZi (viz napfiklad aut. osv. SSSR &. 596 842
z r. 1976). .
VyvaZovéni brusného; kqtouée se provadi nuce-

nym piestavovanim vyvﬁi&Yacich zdvaZzi. Spole¢né

otadeni vyvaZovacich zdvaz je provedeno pomoci
elektromotorii vestavénych ve skiini. Po zavedeni
napéti ke statorim eli_ek?qmotorﬁ o frekvenci niZ§i

nez7 je dbé}ioyé frekvefice brusného kotoude, zadi-

nd odbrzdovani rotoru za tdelem spoleného
otadeni a obé vyvaZovaci zdvaZi se spole¢né otaceji
a% se dosdhne minimélni hodnota amplitudy kmité-
ni sk¥in& brusného kotouée. Pfi pfeb&hu vyvaZova-
cich z&vazi v disledku setrvaénych sil soucdstek
vyZaduji tyto obriceni sméru otd¢eni. Obréaceni
sméru spoledného otddeni vyvaZovacich zavaZi se

provede piivodem napéti do statoru o takové

frekvenci, kterd podstatné prevySuje obéhovou
frekvenci brusného kotoude. P¥i dodrZeni podmin-
ky samovolného brzdéni pro planetovy pievod je
nutné, aby tento mél velky pfevodovy pomér.
Relativni vykyvnuti vyvaZovacich zdvazi vii¢i sobé
zadind podle analogického fetézu spoleného ota-
Seni vyvaZovacich zafizeni. Pfi obriceni sméru
spole&ného otd&eni a vykyvnuti vyvaZovacich zdva-
i musf byt ke statortim elektromotort pfivedeno
napéti s vétdi frekvenci neZ je ob&hova frekvence
brusného kotoude, coZz ma za nasledek podstatné
zvySeni poétu otédek rotoru planetového pfevodu.
Tato okolnost vede ke vzniku velkych odstiedivych
sil, coz vyZaduje velky ndrok na energii, imZ je
v posledni fadé ovlivnéna pfesnost polohy nastave-
ni pro vyvaZovaci zavaZi. Mimoto je fizeni tohoto
zafizeni sloZité, coZ pro brusky, které jsou hlavné
universdlnimi stroji bez pfili§ sloZitého ovladéni,
neni pfijatelné. K obrdceni sméru otdéeni musi byt
do obritek uvedeny velké setrvaéné hodnoty, coZ
vyzaduje znagny &asovy néarok. Zafizeni nemd
Z4adnou velkou vyvaZovaci pfesnost v disledku
nizkého prahu citlivosti pro zdroj kmitt a v dsled-
ku poruch, které jsou vyvoldny vibraci celé
brusky.

Byla stanovena tiloha vytvofit zafizeni k vyvaZo-

u

véni rota&nich téles p¥i otd¢ent, jehoz konstrukéni
provedeni umoZiiuje zvysit rychlost piisobent, to
znamend zkrétit dobu vyvaZovéni, zvySit pfesnost
vyvaZeni, zlepsit jistotu obsluhy a zmenSit vliv
odstfedivych sil na loZiska b&hem vyvaZovani.
Dand tloha byla vyfe$ena zafizenim pro vyvaZo-
vani rota¢nich téles pfi otdCeni, opatieném ve
skifni dvéma vyvaZovacimi zdvaZimi, spojenymi
navzijem a s rotainim t&lesem, které jsou pevné
spojeny s odpovidajicimi ozubenymi vénci, které
jsou v zdb&ru s mezikoly, upravenymi na spolec-
ném vodicim krouZku, s nimZ je pevné spojeno
ozubené kolo ustroji ke spole¢nému oticeni vyva-
Yovacich zdvaZi, pfidemZ vyvaZovaci zdvaZi jsou
v zébéru s jednim ze dvou satelitl tohoto tstroji,
g a énﬁrch na jednom hiideli, zatimco druhy
satelit je v zdbéru s ozybenym kolem, spojenym se
sk¥ini a vodici krouZek je pevné spojen s ozubenym
kolem ustroji pro kyvani vyvaZovacich zdvaZ,
které je v zdbéru s jednim ze dvou satelitd tohoto
tstroji, upravenych na spoleéném hiideli, druhy
satelit je ale v zdbéru s ozubenym véncem jednoho
z vyvaZovacich zdvaZi, podle vynélezu, jehoZ pod-
statou je, %e vyvaZovaci zavaZi jsou provedena jako
polokotoude, upravené ve skfini, jejichZ osy otéce-
ni jsou souosé s osou otédeni vodictho krouZku
a zafizeni je opatfeno tustrojim ke zméné sméru
spoleéného otddeni vyvaZovacich zdvaZi, opatiené
satelitem, ktery je upraven na stejném hiideli se

satelity, déle distrojim pro spole&né otdceni vyvazo-

vacich zavaZ{ s tdmito pevné spojenym hiidelem,
ktery je ve sk¥ini koaxidlné k jeji ose otdceni pevné
uchycen, déle ozubenym kolem, které je v zabéru

 se satelity Gstroji na obréceni sméru a které je na

hiideli uloZeno oto¢né, pifitemZ ozubené kolo
astroji pro spole¢né otaceni vyvaiovacich'Zévaii je
rovné? otoéné ulofeno na hfideli tustroji pro
obriceni sméru a hfidel je opatfen drdZkou, ve
které je umistdn prestavitelné odpruZeny klin,
ktery je v zdbéru s jednim z ozubenych kol Gstroji
k obraceni sméru otdleni vyvaZovacich zédvazi,
priemz podet zubl dvou satelitd Ustroji ke spole-
nému otadeni vyvaZovacich zdvaZi, ozubeného kola
ustroji ke kyvani vyvaZovacich zdvaZi a ozubeného
kola tstroji ke spoleénému otdéeni je zvolen tak, Ze
jejich pfevodovy pomér je vétsi neZ jedna, zatimco
podet satelitd ustroji k obrdceni sméru otaceni,
satelitu ustroji ke spoleénému otaceni vyvaZova-
cich zavaZi, ozubeného kola ustroji ke kyvani
vyvaZovacich zdvaZi, ozubeného kola ustroji
k obriceni sméru otdéeni je zvolen tak, Ze jejich
pfevodovy pomér je mensi neZ jedna.

Je vyhodné, je-li zafizeni opatfeno dstrojim ke
zméné sméru kyvani vyvaZovacich zdvaZi podle
zmény jejich sméru spoleéného otéceni, sestdvaji-
cim z jednoho satelitu, ktery je spolecné se satelity
tstroji ke kyvani vyvaZovacich zdvaZi upraven na
jednom htideli a s nimi pevné spojen, déle z hiide-
le, na ném? je pevné uchyceno jedno vyvaZovaci
zévaZi, dile dvéma ozubenymi koly, kterd jsou
v zébéru s jednim ze satelitil tohoto Ustroji a se
satelitem dstroji na kyvani vyvaZovacich zdvazi



~ ajsou na h¥ideli upraveny otoéné. H¥idel je pfitom

opatfen drdZkou, ve které je umistén pfestavitelné
odpruzeny klin, ktery je v zdbé&ru s jednim z ozube-
nych kol tohoto ustroji. Pocet zubil obou sateliti,
ozubeného kola istroji ke kyvani vyvaZovacich
zévaZi a ozubeného kola zafizeni k obraceni sméru
kyvani vyvaZovacich zdvaZi je zvolen tak, Ze jejich
pievodovy pomér je vétsi neZ jedna a pocet zubii
satelitu a ozubeného kola dstroji ke kyvani vyvazo-
vacich zavazi, satelitu a ozubeného kola ustroji ke
zmeén€ sméru kyvani je zvolen tak, Ze Jepch

" pfevodovy pomér je mensi neZ jedna.

Je uZitetné, je-li zafizeni opatieno ovlddaci
jednotkou k ovladani brzdéni tstroji ke spoleCné-
mu otaeni a kyvdni vyvaZovacich zavaZi pfi
obraceni sméru spole¢ného otadeni a jejich kyvani,
které je opatfeno dvéma pary klouboveé upevné-
nych pdk, z nichZz dva konce kaZzdého paru maji
ruéni drZadla k ovladani dstroji, zatimco ostatni
konce kaZdého paru pédk jsou zatiZeny pruZinou,
mezi nimi jsou upraveny vacky s draZkami, na
kterych se na koncich kaZdého paru pik mohou
pfestavovat upravené vystupky.

U zafizeni podle vyndlezu k vyvaZovéni rotac-
nich téles béhem otafeni umoZiiuje konstrukce

- WUstroji pro spoleéné otddeni vyvaZovacich zévaZi

provadét neomezené otdceni obou z4dvazi. Mimoto

. pfedstavuje toto ustroji samovolné brzdici kinema-

i ticky Clen, ktery zabraifiuje samovolného protaceni -

i vyvaZovacich zdvaZi pfi rozb&hu brusného kotouce
i a nevyZaduje Zadné piidavné upeviiovaci a brzdici
- prostfedky. Ustroji ke spole¢nému otd¢eni vyvaZo-

vacich zavaZi, které sestdva z jednoduchych ozube-

* nych pfevodii, umoZituje nastavit vyvazovaci zdva-

Zi velmi pfesné pii odpovidajici volbé poctu
zubt.

Konstrukce tstroji k otd&eni vyvaZovacich zdvazi
vici sobé umoznuje kyvani zdvazi, aniz by bylo
omezeno otaceni, zabratiuje samovolnému otaceni
zavaZi pfi rozb&hu brusného kotoude a nevyZaduje

- Zadné pfidavné upeviiovaci a brzdici prostfedky.

Toto zafizeni sestava z jednoduchych ozubenych

. pfevodil a umoZiiuje pfi odpovidajici volbé poctu
! zubl pfesnd nastaveni vyvaZovacich zévaZi.

Konstrukce UGstroji pro kyvani jednoho vyvazo-

. vacitho zivaZi vzhledem k druhému umoZiiuje
: takové vykyvnuti vyvaZovaciho zdvaZi, Ze nenast4-

va Zadné prestaveni thlové polohy vysledného
vektoru nevyviZenosti obou zdvazi, &imZ miZe byt
nésledné¢ odpovidajicim zptsobem' urychlen po-

. stup vyvazeni.

. Konstrukce tstroji obracem sméru kyvani vyva-

' Zovacich zavaZi umoZiiuje v pfipadé protoceni :
névrat vektoru vysledné nevyviZenosti obou zdvaZi |
ve vyvdzené poloze, takZe doba vyvaZovaciho

postupu miiZe byt odpovidajicim zpGsobem zkri-
cena. J

Vynadlez je dile blize popsédn na piikladu prove-
deni podle pfipojenych vykresli, na nichZ znadi:

. obr. 1 kinematické schéma zafizeni podle vynélezu

k vyvaZovani téles béhem otadeni, obr. 2 vyvaZova-

~ ci zavaZi zafizeni podle vynalezu, v pfi¢ném fezu,

3
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| obr. 3 nérys v fezu podle &ry III-III z obr. 1, obr.
4 narys v fezu podle ¢ary IV-IV z obr. 1, obr.
5 konstrukéni jednotku pro ovlddéani brzd dstroji
provadéjicich vyvaZovani, ebr. 6 konstrukéni jed-
notku pro ovlddani brzd dustroji provadéjicich
vyvazovani, nirys ve sméru §ipky A z obr. 5, obr.
7 zafizeni podle vyndlezu k vyvaZovini t€les béhem
jejich otadeni, v podélném fezu, obr. 8 rozlozeni
{ vektorti vyvaZovacich zavazi.

Zatizeni k vyvaZovani t&les béhem otaceni je
opatfeno dvéma navzdjem spojenymi vyvazovaci-
mi zdvazimi 1, 2, p¥i¢emZ vyvaZovaci zavaZi 1 je
naznadeno na obr. 1. VyvaZovaci zdvaZi i, 2 jsou
umisténa ve skiini 3, ve které je také upraveno
‘Ustroji 4 ke spolednému otdleni vyvaZzovacich
zdvazi 1, 2. Ustroji 4 je opatfeno dvéma satelity 5,
6 na spole¢ném h¥ideli 7, kiery je oti¢en pomoci
vodiciho krouzku 8. Na vodicim krouzku 8 jsou
upevnéna protizdvazi 9, 10 k vyvaZeni satelitt 5, 6.
'Ustroji 4 je déle opatfeno ozubenym kolem 11,
‘které je kinematicky spojeno se skfini 3 a je
v zabéru se satelity 5. Ustroji 4 je déle opatfeno
ozubenym kolem 12,

'satelitem 6. Pfitom jsou poéty zubli zs, zg, 23, 2y,
‘obou satelitd 5, 6 a obou ozubenych kol 11,
12 zvoleny tak, Ze jejich pfevodovy pomér

L Z -
ig= 28 2 ,lezw rozsahu 0d 0,2 <i; < 1_,8. Tim
25

'212

4.

Jak patrno z obr. 2, jsou vyvaZovaci zdvaZi 1,
2 vytvofena jako polokotoude, jejichZ osa otaceni
je v zdkrytu s osou otddeni vodiciho irouZku 13,
patrného z obr. 1. NevyvédZenosti vyvaZovacich
zavazi 1, 2 jsou stejné, to znamend, je spinéna
podminka: -

myry = myry,

kkde m,, m, jsou hmoty zévaZi 1, 2 a

Iy, I jsou vzdalenosti téZisté hmoty od osy

+ ,otacend.

Vyvazovac1 zdvaZi je opatieno ustropm 14 ke
kyvani vyvaZovacich zavaZzi. Ustroji 14 je opatfeno
dvéma satelity 15, 16, upravenymi na stejném
h¥ideli 17, ktery je otd¢en pomoci vodiciho krouZ-
ku 18. Na vodicim krouZku 18 jsou také upevnéna
protizdvaZi 19 k vyvazZeni satelitti 15, 16.

h(teré je pevné spojeno s vodicim krouzkem 13 a je

| 230, Z; Obou satelit 15, 16 ozubeného kola 20

[ a_ozubeného vénce 21 volen tak, ze jejich
o Zis | Zao

Z21 Z16
70,2 <i, < 1,8. Tim je spinéna. podminka pro samo-

| prevodovy pomér i, =

. volné brzdéni dalSihe dstroji 14.

Zafizeni podle vynilezu je o patfeno ustropm 22

. ke kyvani jednoho vyvaZovaciho zdvaZ viici druhé-
_mu. Jako prostedek pro toto zafizeni 22, tak, jak |

Ustroji 14 je déle opatfeno ozubenym kolem 20, '

které je pevné spojeno
's vodicim krouZkem 13 a je v zdbéru s druhym !

v zab&ru se satelitem 16. Druhy satelit 15 zabird do -
ozubeného vénce 21. Pfitom je poet zubil z;5, 2,6,

le21 v rozsahu



- pfidavné mezikolo 24, které je rovnéZ usazeno na

|
|

|
i
i
|
|

|

! satelitem 29 a je oton& upraveno na hiideli 30.
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“je patrno z obr. 3, sloui hlavni mezikolo 23, |

| sobem pevné spojena s ozubenymi vénci 25, 26

* upevnén koaxidlné s touto skiini.
- opatfeno. ozubenym kolem 31, které je v zdbéru se |

upravené na vodicim krouZku 13, pravé tak jako |
vodicim krouzku 13 a je v zdbéru jak s hlavnim
mezikolem 23, tak ozubenym véncem 2§ vyvaZo-
vactho zéva¥ 1. Hlavnf mezikolo 23 zabird do
ozubeného vénce 26 vyvaZovaciho zdvaZi 2, tak jak
je seznatelné z obr. 1.

VyvaZovaci zdvaZi 1, 2 jsou odpovidajicim zpl-

a slou{ k vyvéZeni brusného kotoute 27.

Zatizeni je ddle opatfeno dstrojim 28 ke Zm&né | !
sméru spoletného otd¥eni vyvaZovacich zdvaZi ~ ‘

a obsahuje jeden satelit 29, ktery je upraven na |

spoleéném h¥ideli 7 se satelity 5, 6 dstroji 4 ke |
. spoletnému ot4&eni vyvaZovacich zdvaZi a snim

pevné spojen hiidel 30, ktery je ve skfini 3 pevnd |
Ustroji 28 je déle |

|

. Pfitom je ozubené kolo 11 ustroji 4 pro spoletné j
. oth&eni vyvaZovacich Gstroji rovnéZ otoéné uloZe-
' no na h¥ideli 30. H¥idel 30 je provedenas dréZkou,

v ni? je prestavitelné vsazen klin 32 a je v zdbéru’

s ozubenymi koly 21, -31. Pfitom pocet zubt

!
L

- dovy poméris > 1. Poiet zubi satelitu 29 za¥izent |
- 28, satelitu 6 ustroji 4, ozubeného kola 12 ustroji

“Gstroji 14 a je s nimi pevné spojeno. Ustrojf 34 je
také opatfeno hfidelem 36, na némZ u popsaného |

|
\
\
|

satelitd 5, 6 stroji 4, ozubeného kola 12 Gstroji 14
ke kyvéni vyvaZovacich zdvaZi a ozubeného kola
11, v pfipad® kdy? zabird do klinu 32, toznamen |
prislusi-li k dstroji 28, zvolen tak, Ze jejich pfevo-

14 a ozubeného kola 31 tstroji 28 je zvolen tak, 7Ze
jejich prevodov§ pomér ig > 1. V ustroji 28 je

upravena pruZina 33, kterd klin' 32 upeviluje ve |.

chvili, kdyZ klin 32 zabird do ozubeného kola 31.
Zatizeni podle vynélezu je opatfeno tistrojim 34 ke
zméné sméru kyvani po obréceni sméru spoletné-
ho otaeni. Ustroji 34 je opatfeno satelitem ‘35,
upravenym na stejném hiideli 17 se satelity 15216

| véncii 40, 41, které jsou odpovidajicim

| klinu 40. U popsan¢ho pfikladu provedeni je .

ptikladu provedeni je pevné upevnéno vyvaZovaci

- zéva¥i 2, ddle dvé ozuben4 kola 37, 21, kterd jsou

na tomto htideli uloZena oton&. Ozuben4 kola 37,
21 zabiraji do satelitu 35 tohoto tustroji 34 a do
‘satelitu 15 dstroji 14. H¥idel 36 je opatien draZkou

. 38, v niZ je prestaviteln& vsazen klin 39. Jak je

patrno z obr. 4, zabiré klin 39 do ozubenych kol 21,
3"tohoto ustroji 34, tak, jak je naznateno na obr.
1. K zdbéru dochézi pomoci vnitinich ozubenych
zplisobem _

provedeny na ozubenych kolech 37, 21. Klin 39 je |
na jedné stran& odpruZen pruZinou 42a
druhou stranu ty¥e 43, kters slouZ k pfestaveni

ozubeny vénec 21 pevné upevnén na hiideli 36. |

| Pfitom je podet zubti 2,5, Z;6, Zs0» Z3g ODOU satelitl t

15, 16 a ozubenych kol 20, 38 zvolen tak, Ze jejich |
L Zys & o
—= .= > 1, &miZ je |
o z3g L - Je |
§plnéna pqqminkg‘s@mpvolného brzdéni. = -

Potet zubil zyq, Z35, 250, 237 ObOU satelitl 16, 28 |

pfevodovy pomér i; =

4

|

|
l
|
|

1
|
1

e !

“a ozubengch kol 20, 30 je zvolen tak, Ze jejich

prevodovy pomér iy = I nw
< 2 | JA S
Tim je spinéna podminka samovolného brzdéni

_ a obrdceni sméru kyvéni vyvaZovacich zavazi 1,
2. ’ ' :
V popsaném ptikladu provedeni je vodici krou-

 %ek 18 pévné spojen s driadlem 44 a vodici

krouZek 8 s drzadlem 45..

Zatizeni je déle opatfeno ovlddaci jednotkou 46
pro ovlddani brzdéni ustroji, opatfenou dvéma
péry kloubové upevnénych pék 47, 48. Dva konce.
kazdého paru p4k 47, 48 jsou ‘obklopeny drzadly |
44, 45. Druhé konce kaZdého péru pak 47, 48 jsou ‘
odpruteny pomoci pruZin 49, pfi¢emZ mezi nimi ‘
jsou upraveny va¥ky 50, 51 s drazkami 52. Podél |
dra¥ek 52 se pfestavuji vystupky 53, které jsou
provedeny na koncich kaZdé paky 47, 48. Vacky
50, 51 jsou pfestavovany pomoci délkové ovidda- |
ného hydropneumatického vilce 59. L o

Na obr. 7 je zndzornéna varianta kompaktniho

. provedeni ozubenych kol yyyaZovaciho dsproji ve

sk¥ini 3. Jak patrno z obr. 5, je sk¥iti 3 zafizeni
pevné upevnéna na pfirub& 60, ve které je pomoci:
dal¥f p¥iruby 61 upevnén brusny kotou& 27. Skt
3 je u pfedloZeného piikladu provedeni za G¢elem |
uleh&eni montéZe ‘provedena délitelné a opatfena
dvéma viky 62, 63, kterd se pevné upevni ke
sk¥ini. ‘ o o

‘Pod vikem je umistén op&my krouZek 65, pevn& |
spojeny s klinem 32. K pevnému upevnéni vyvazo-
vaciho zdva¥ 2 s h¥idelem 36 .je urlen klin 66
a k zabranéni proté&eni ovlddaciho drZadla 45 vidi.
vodicimu krouzku 8 je uréen klin 67. o

Za tdelem vysvétleni postupu préce zafizeni je

" na obr. 8 naznaden diagram vyvaZovacich sil, které
" jsou vyvozovény vyvaZovacimi zdvazimi, kde zna-

&: R, vektor nevyvaZenosti brusného kotouée; R,
vektor nevyvéZenosti vyvaZovactho zdva# 1; R,
* — vektor nevyvéZenosti vyvaZzovaciho zdvaZi2; R,
vysledny vektor nevyvéZenosti obou vyvaZovacich
zéva¥ 1, 2; r, vzdilenost t§%ist¢ vyvaZovaciho
zévai 1 od osy ot4dent; r, vzddlenost hmoty teZisté i
vyvazovacitho zdvaZzi 2 od osy ‘otadeni; my, m,

|
1 hmoty vyvaZovacich Z4vazi 1, 2.
|

Za¥izeni podle vyndlezu k vyvaZovéni téles

. b&hem ot4deni pracuje ndsledujicim zpisobem:

V diisledku nerovnomé&rného rozdéleni brusné-

l
‘5 ho materidlu v brusném kotoudi 27 vznikd za
|
|

provoznich podminek nevyvéZenost, kterg secodo
. velikosti a fdize méni, |
. Podle Gdaji b&#n& znamych piistrojl pro zjisto-

doléhd na l | véni nevyvéZenosti provadi obsluha vyvaZovani |

' brusného kotouge 27 pomoci nuceného pfestavo-

. vani vyvaZovacich zdvaZi 1, 2.

' Provede se spole&né otd¢eni obou vyvaZovacich
zévazi 1, 2 podle tdaji pfistoje pro zjiStovani
nevyvéenosti, a¥ se dosdhne minimalni hodnota
amplitudy kmiténi skiing brusného kotoute 27.
Timto zplisobem se porovné vektor nevyvazenosti
R, zdva’i 1, 2 s vektorem nevyvdZenosti R,

‘brusného kotouge 27. Néslednym odsunutim vyva- -



Zovaciho zéavazi 1 od druhého vyvaZovaciho zdvazi
2 je moZno dosdhnout m1n1maln1 hodnotu amplitu-
dy kmitani, aby vektor nevyvazenostl R, zavazil,
2 byl stejny a opacny vzhledem k vektoru nevyva-
Zenosti R; brusného kotouce 27.

Za provozu zalind zména velikosti a polohy
vektoru R; nevyvédZenosti brusného kotouce 27.
Zpravidla pfedstavuje poloha a velikoest vektoru R,
vyvazovacich zavaZi neurditou hodnotu. Pii spolec-
ném otiCeni nebo kyvdni vyvaZovacich zavazi 1,
2 se ziskaji rizné minimdIni hodnoty méfené
amplitudy kmitani skiin€ brusného kotouce 27. Po
dosaZeni ur€ité drovné amplitudy kmitdni skfiné,
pfidrZuje obsluha drZadla 44 nebo 45 nadile
pevné, az dojde k dal§imu zmenSeni amplitudy.
Pokracujici otaCeni nebo kyvani vyvaZovacich za-
vazi 1, 2 v tomto sméru vSak vede ke zvétseni
amplitudy kmitdni skfiné brusného kotouce 27.
Aby se vyvaZovaci zdvazi uvedla do takové polohy,
v niZ nastane stanovend minimalni hodnota ampl-
tudy kmitani, je nutné provést plné otadeni nebo
obrdceni sméru pro vyvaZovaci zévaZi pomoci
zvlastnich ustroji, provadéjicich brzdéni.

Ustroji 28 k obréceni sméru spole&ného otadeni

obou vyvaZovacich zdvaZi umoziiuje zkraceni doby

vyvaZzovani a zmenSeni ptuisobeni odstfedivych sil
na loZiska béhem vyvaZovéni. Pfi brzdéni ruéniho
drZadla 45 pomoci ovlddaci jednotky 46 pro
brzdéni dochazi k odvalovani sateliti 29 a 6 po
ozubenych kolech 31 a 12. V diisledku rozdélené-
ho poctu zubid a piisobenim ozubeného kola 31,
nepohyblivého relativné vi& brusnému kotoudi
27, dochazi k pfidavnému relativnimu protaéeni

ozubeného kola 12 v jednom sméru, &imZ se .

uskutecni odpovidajici otaéeni vyvaZovacich zévazi
1, 2.

V ptipadé¢, kdyzZ se pii brzdéni ru¢niho drZadla 45
po dosaZeni minimalni hodnoty amplitudy kmitani
tato amplituda nadale zvétSuje, coz se zjisti podle
tdaji zdroje kmitd, musi byt za Géelem obraceni
sméru otaceni obou vyvaZovacich zavaZi 1, 2 pfe-
staveno ruéni drZadlo 45 v axidlnim sméru. Pfitom
se klin 32 uvede do zabéru ozubenym kolem 11
a pfi nasledném zabrzdéni ruéniho drZadla 45
dochazi k odvalovani satelitii 5 a 6 po ozubenych
kolech 11 a 12. V disledku rozdilného poétu zubi
a plisobenim ozubeného kola 11, nepohyblivého
relativné vadéi brusnému kotouéi 27, dochdzi ke
spojeni pomoci klinu 32, to znamen4, Ze vznika
pfidavné relativni protdceni ozubeného kola 12
v jiném sméru.

Tim se dosadhne otaceni vyvaZovacich zavazi 1,
2 v opatném sméru, to je obriceni sméru otaceni
téchto zavazi. Po skonteném otadeni vyvaZovacich
zdvazi 1, 2 se rucni drzadlo 45 odlehéi, &mz se
plisobenim pruziny 33 piestavi a spoleén€ otaci
s brusnym kotoucem 27.

Oddaleni vyvaZovaciho zavaéi 1 od vyvaZovaci-
ho zavazi 2 se provadi pomoci Ustroji 14 ke kyvani
vyvaZovacich zavazi.

Zabrzdi-li se vodici krouZek 18 pomoci jednotky
46, dochazi k odvalovani satelitd 15, 16 po
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ozubenych kolech 20 a 38. V disledku rozdilného
poctu zubil a pfitom piisobenim ozubeného kola
20, relativn€ nepohyblivého viigi brusnému kotou-
¢ 27, a které se naléza ve stavu samovolného
brzdéni pfi pfevodovém poméru 0,2< i, < 1,8,
dochézi k pfidavnému relativnimu otdcéeni ozube-
néhe kola 38 a vyvaZovaciho zdvazi 2.-

Pii ota€eni ozubeného vénce 38 zpiisobuje viak
kyvny prostiedek 22 otaceni hlavniho mezikola 23
a pfidavného mezikola 24. Tato se otadeji vadi
télesu stojiciho vodiciho krouzku 13 za podminky
samovolného brzdént stroji 4 a otdteji vyvazovaci
zavaZi 1 opacné neZ je smér otadeni vyvazovaciho
zavaZi 2. . v

Zpusobuje-li dal§i Kyvani vyvaZovacich zavazi
zv€tSeni amplitudy kmitani anebo zadina-li pfi
dosaZeni minimdlni hodnoty amplitudy kmit4ni
v distedku oedstfedivych sil konstrukénich &asti
probihani vyvazovacich zévazi 1, 2, &imZ je rovnéz
vyvolavano zvéteni amplitudy, musi byt provede-
no obriceni k¥vani vyvaZovacich zdvaZi 1, 2. Za
tim fddelem se pomoci jednotky 46 k ovlidani
brzdéni Gstroji pfi obriceni sméru spoleéného
otadeni a kyvani zattadi ty< 43, pomoci niZ se klin
dostane ze zdbéru s vaitinim ozubenym véncem
42 kola 38 a do zabéru s vnitinim ozubenym
vEncem 41 kola 37. Pfi souCasném zabrzd&ni
vodictho krouzku 18 odvaluji se satelity 15,16 a 35
po ozubenych kolech 20, 37 a 38. V disledku
rozdfiného poctu zubi satelitd 15, 16 a 35 a ozube-
nych kol 20, 37 a 38 ziskava ozubené kolo 37
pfidavné relativni otddeni v jiném sméru neZ
ozubené kolo 38. VyvaZovaci zavaii 2 se otddi
spolecné s ozubenym kolem 37, zatimco prostie-
dek 22 ke kyvéani uskuteffiuje otadeni hlavniho
ufemkola 2} a pridavného mezikola 24 a vyvaZova-
cﬁw zavazi 1 v opacném sméru.

Jednotka 46 k ovladani brzdéni Gstroji4 a 14 kc
spoleénému otdéeni a kyvani vyvaZzovacich zdvazi
pfi obraceni smé€ru se pouZiva k ulehdeni obsluhy
a bezpecnosti ovlddani. Jednotka 46 pracuje nasle-
du]lclm zplsobem:

Otadeni valek 50, 51 se uskutecnujc z hydro-
pneumdtického - pohonu pii déilkové ovlidaném
vyvaZovacim postupu. Pii otafeni vatek 56, St
v jednom sméma se wystupky 53 na koncich kaZdé
péaky 47, 48, které zapadaji do driZek 52 vadek 59,
51, plisobenim pruZim 49 stladi a zabrzdi drzadia
44, 45. PTi otaceni vadek 50, 51 v opatném smém
zplisobuji vystupky 53 na kencich ka#dé piky 47,
48, které zapadaji do Sikmych drizek 52, otaceni
pak 47, 48 s pfestavenim v axidinim sméru driadel
44, 45 tyce 43 za Ulelem zapojeni ustroji 28
k obréceni sméru speleéného otaleni obou zavaZi
a ustroji 34 k obraceni sméru kyvani vyvaZovacich
zévaZi. Na konci otafeni valek 50, 51 se paky 47,
48 plsobenim pruZiny 49 stlacu a zabrzdi driadia
44, 45.

Provedeni pracovnich chodd nésledujiciho ota-
deni a kyvani vyvaZovacich zdvazi 1, 2 pravé tak
jako jejich obridceni sméru umozZituje podstatné
zkritit dobu vyvaZovani brusného kotoue 27,
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zatimcq moZnost opravygvelikosti a polohy vektoru
nevyvazenosti vyvaZovaciho zdvazi pfesnéji vyva-
7it brusny kotou¢ 27 béhem otaceni.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni k vyvaZovani rotaénich téles pfi
otaleni, opatfené vyvazovacimi zavaZimi, uprave-
nymi ve skiini a spojenymi navzdjem s rotaénim
t&lesem, ktera jsou pevné spojena odpovidajicimi
ozubenymi vénci, které jsou v zdb&ru s mezikoly,
upravenymi na spole&ném vodicim krouZku, s nimz
je pevné spojeno ozubené kolo tstroji ke spoleéne-
mu ot4leni vyvaZovacich zévaZi, pti¢emZ vyvaZo-
vaci zdvaZi jsou v zabéru s jednim ze dvou satelitd
tohoto Ustroji, upravenych na ]ednom hiideli,
zatimco druhy satelit je v zab&ru s ozubenym kolem
spojenym se skfini a vodici krouzéig je pevné
spojen s ozubenym kolem ustroji ke kyvéni vyva-

Jovacich zdvaZi, které je v zdbéru s jednim ze dvou

‘satelitii tohoto ustroji, upravenych na jednom
hfideli a druhy satelit je v zdbéru s ozubenym
véncem jednoho vyvazovacnho ustroji, vyznadené

tim, Ye vyvaZovaci zdvaZi (1, 2) jsou provedena -
jako polokotoude upravené ve skiini (3), jejichZ -

osa otadeni je souosd s osou oté¢eni vodicitho
krouzku (13), pfitom je opatfeno tstrojim (28)
k obréceni sméru spoleéného otaeni vyvaZovacich
z4va¥i, tvofenym satelitem (29), upravenym na
h¥ideli (7) se satelity (5, 6), ustrojim ke spole¢né-
mu otddeni vyvaZovacich zdvaZ a s nimi pevné

spojenym h¥idelem (30), ktery je pevné uchycen ve !

sk¥ini (3) koaxidlné s jeji osou otdteni, ozubenym
kolem (31), které je v zadb&ru se satelitem (29)

tstroji k obraceni sméru a které je na hfideli (30)#'

upraveno oto¢né, pfitemZ ozubené kolo (1 1)
ustroji (4) ke spoletnému otd¢eni vyvaZovacich
zdvai je rovnéZ oto&né uloZeno na hiideli (30)

Gistroji pro obriceni sméru a hfidel (30) je opatfena.

drazkou, v niZ je umistén pi'estavitelné odpruZeny

klin (32), uloZeny v draZce, ktery je v odpovidaji- '
cim zédbéru s jednim z ozubenych kol (11, 31) '
.ustroji (4, 28), pfitom je polet zubil dvou sateliti :

(5, 6) tstroji (4) ke spolednému otédeni vyvaZova-
cich zdva¥i, ozubeného kola (12) tstroji (14) ke

kyvéni vyvaZovacich zdvaZi a ozubeného kola (11)
ustroji (4) ke spolenému otddeni zvolen tak, Ze
jejich pfevodovy pomér is > 1, zatimco pocet zubi
satelitu (6) ustroji (4), ozubeného kola (12) dstroji
(14), ozubenych kol (29, 31) tstroji (40) je zvolen
tak, Ze jejich pfevodovy pomér iz < 1.

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacené tim, Ze je
opatieno tustrojim (34) k obraceni sméru kyvani
vyvaZovacich zavaZi po obrdceni sméru spoleéného
otadeni, tvofené satelitem (35), ktery je upraven na .

- stejném hfideli (17) se satelity (15, 16) ustroji (14)

ke kyvam vyvaZovacich zdvaZi a je s nimi pevné
spojen, déle hfidelem (36), na némZ je pevné
uchyceno jedno vyvaZovaci zdvaZi (2), dvéma
ozubenyrm koly (37, 38), které jsou v zabéru

' s! jednim ze. isatelith (35) tohoto ustroji (34)

a satelitem (15) dstroji (14) pro kyvani vyvaZova-
cich zdvaZi a jsou upraveny oto¢né na hfideli (36),
ptiem? hiidel (36) je opatfen drézkou (39), ve
které je vsazen prestavitelné odpruZeny klin (40),
ktery je v zdb&ru s jednim z ozubenych kol (38)
tohoto istroji (34), pfiéemZ poet zubli Z, 5, Z;4, Z,9,
Z33 obou satelitd (15, 16), ozubeného kola (20)
astroji (14) ke kyvani vyvaZovacich zavaZi a ozube-
ného kola (38) dustroji (34) k obrdceni sméru
kyvani vyvaZzovacich zavaZi je zvolen tak, Ze jejich
pfevodovy pomér iy > .1, zatimco pocet zubli sate-
lith (10) a ozubeného kola (20) ustroji (14) pro
kyvani vyvaZovacich dstroji, satelitu (35) a ozube-
ného kola (37) ustroji (34) k obriceni sméru -
kyvani té&chto zdvazi je zvolen tak, Ze jejich
pfevodovy pomér i, < 1.

3. Zafizeni podle bodi 1 a 2, vyznadené tim, Ze
je opatfeno konstrukéni jednotkou (46) k ovladéni
brzdéni ustroji spole¢ného otdceni a kyvani vyva-
Zovacich ustroji pfi obrdceni sméru spole¢ného
otaeni a kyvdni, tvofené dvéma péry kloubové
upevnénych pak (47, 48), z nichZ dva konce
kazdého paru pak jsou zachyceny ovlddacimi
drzadly (44, 45), zatimco druhé konce kaZdého
péaru pak (47, 48) jsou odpruZeny a mezi nimi jsou
upraveny vadky (50, 51) s dréZkami (52), ve
kterych se pfestavuji vystupky (53), které jsou
provedeny na koncmh kazdého paru pik (47,
48).

. 8 vykresi
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