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(54) Sp3aob povrchovej upravy kupeliovych veni mddanim stekacou metddou & zariedenie

pre vykondvanie tohto spisobu

Vynslez sa tyke spdsobu povrchovej Upravy kupeliovych veni mddanim gtekacou meto-
dou, najmd spdsobu nandsania zdkladného smaltu, ako aj zariadenia pre vykondvanie toh-
to gpdsobu.

Podla, stidasného stavu techniky u vyrobkov takych velkych rozmerov a takych tvarov,
ako meju kupeliiové vane, nie je zndmy spdsob nanidenia zdékladného smaltu médanim, kto-
ry by umo¥iioval hospoddrnu a plynuld vyrobu tychto kipeliovych vani. Nend3anie priiko-
vého zakladného smeltu v elektrostatickom poli je ndkladné a je spojené s vyisou spot-
rebou materidlu.

Vyssie uvedené nevyhody odstraduje gpdaob povrchovej Upravy kupeliovych vani. maca-
nim gtekacou metodou a zariadenie pre vykondvunie tohto spdsobu podla vyndlezu, ktorého
podstata spodiva v tom, %e kipeliovd vaila v priebehu jeoj pondrania do smaltdrskej bredky,
sa postupne premiestriuje z jej zékladnej, vigiscej polohy do prvej ¥ikmej polohy, Ze po
jej ponoreni sa z tejto prvej, prechodnej ¥ikmej polohy postupne premiestiiuje cez svoju
vodorovad polohu do druhej, vratnej Zikmej polohy, v ktorej md opainy sklon vodi vodo~-
rovnej rovine a z ktorej sa na gpSsob kolisavého pohybu premiestni spat cez vodorovad
polohu do prvej #ikmej polohy, & Ze Vv prisbehu jej vyndrania & po jej vynoreni prejde

. cez avoju visimcu polohu do polohy pozdiﬁne vyklonenej a zdroven do polohy priedne
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vyklonenej, pridom okamiité rychlosti jej vyndrania s premenné a prispSsobené proce-
su gtekanie medznej vrstvy nandfecej hmoty v ka¥dej okamZitej polohe kiupeliiovej vane,
Pogtaduje, ak sklon kipeliiovej vane vodi vodorovnej rovine v druhej, vratnej Zikmej
polohe je okolo 10°, Podstata zariadenia pre vykondvanie tohto spdsobu spodive v kome
bindcii zdvihacieho mechenizmu s vratnym pohybom, na ktorého zdvese, usporiadaného
nad mic¢acou nédriou, je uchytend jedne strana diiky kupeliiovej vane, dalej kyvecieho
mechanizmu so sedlom, umiestnenym vo vnlitri midacej nddrie, do ktorého sedla je vlo-
ZiteInad druhd strana diéky kipeliove] vane, dalej vykldpacicho mechanizmu s vratnym
pohybom a g &ldnkom pre excentrické uchopenie druhej strany diﬁky kipeliiovej vane, ako
aj progremovacieho a koordinaéného Clena rychlosti pohybu a vzdjomes]) polohy zdvesu
zdvihacieho mechanizmu, sedls kyvacieho mechanizmu a uchopovacieho &ldnku vykldpacie-
ho mechanizmu, podla stanovenych techmolozickych poziadaviek.

Vyhodou spdgobu a zariadenia podla vyndlezu je, Ze umoZriuje autometizovat povrcho-
vi “pravu pri sériove] vyrobe kipelilovych vani pri relativne nizkych investiénych nd-
kladoch, dalej %e umo¥iiuje dosiahnut optimdlnu a rovnomernd hribku vrstvy pri znadnej
dgpore nandfeného materidlu. Ked je zdvihac{ mechanizmus vyhotoveny ako takzvany spi-
tac{ tisek dvojdrdhového zdvesového visutého dopravnike a ked jeho zdves Je sulastou
vozike tohto dopravnika, ktorym si prepojené vetky midacie nddrie, vznikne autometic-
kd midacia linka, ktord uf priemo umo¥iuje plynuld & v porovnani so silasnym stavom
techniky, najhospoddrnejsiu povrchovi tUprevu kipeliiovych vani a im podobnym predmetov,

Priklad pracovného postupu a zariadenia podla vyndlezu je uvedeny na prilofenych
vikresoch, na ktorjych obr. 1 a¥ 6 predstavujd charakteristické polohy kipelilovej veane
v rdznych fizach tohto pracovného postupu, obr. 7 ndrysny rez zariadenim pre vykondva-
nie tohto spSsobu a obr, 8 pddorysny pohlad na automatickd mdfeciu linku s vyuZitim
zariadenia podla vyndlezu, Jednotlivé charakterigtické polohy kipeliiovej vane podas
pracovného postupu si: obr., 1 - zdkladnd, visiaca poloha, obr, 2 - prvéd Sikmd poloha,
obr, 3 - vodorovnd poloha, obr, 4 - druhd Hikmd poloha, obr, 5 - pozdi¥ne vyklonend
poloha a obr, 6 priedne vyklonend poloha kupelnovej vane,

Hlavnymi Sastami zariedenia pre vykondvanie spdsobu podla vyndlezu su /obr., 7,
8/: zdvihac{ mechenizmus § s vratnym pohybom zdvesu 2 pre jednu stranu 14 aliky ki~
pelilovej vane 10, kyvaci mechanizmus 24 umiestneny v mdlacej nddrii 1, so sedlom 15
pre druhd stranu 16 kdpelilovej vene 10 a vykldpaci mechenizmus 19, taktieZ s vratnym
pohybom, ako aj programovaci a koordinadny &len rychlosti a vzdjomnej polohy vietkych
nosnych elementov kupelilovej vane 10, t.j. zdvesu 2 zdvihacieho mechenizmu g, sedla
15 kyvacieho mechanizmu 24 a uchopovacieho &linku 20 vykldpacieho mechanizmu 19, Zdvi=-
haci mechanizmus 6 je vyhotoveny ako takzvany spi¥taci Usek visutého dvojdrihového
zdvegového dopravaike 26, /v dalSom len "dopravnik"/, prifom zdves 2 je sufastou vo-
zike 3 tohto dopravnika 26, Tento zdves 2 je vedeny kolmo na rovinu 3 pohybu kipe liio-
vej vane 10 pri mdcdacej operdcii nad lavou polovinou micacej nddrie 1. Na tejto atra-

ne je midacia nidr¥ L opatrend odkvapovym #labom 22, prifom vedla nej je poloZeny
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vykldpaci mechanizmus 19, vyhotoveny ako vykyvné remeno s pneumatickym pohonom,

Zéves 2 mé tvar tiahla, ktorého horny koniec 4 je pomocou rovinného kibu 5 vykyv-
ne uchyteny ku voziku 3 dopravnike 26 a dolny koniec 8 je opatreny kladkou 7, ktorej os
Je v rovine 9 operafného pohybu kipeliovej vane 10, Do drdiky 11 kladky 7 je vloZend
oblikovd tyd 12, ktorej obidva konce sd opatrené upinacimi elementemi 13 pre ndverky
23 na jedneJ strane 14 diZky kipelilovej vene 10. Sedlo 15 kyjvecieho mechanizmu 24, ulo-
Zeného na Sapoch 25, je z Jeho vonkajSej strany opatrené premie3avacou liftou L7, kto-
rej pSgobenim sa podpori intenzita premiedavania mifacej kvapaliny, ktorej ntGtend cir-
kuldeiu zabezpeduje vrtulové Serpadlo 18,

Pri paralelnom usporiadani viacerych mdlacich nddri{ 1, prepojenych dopravnikom
26, vznikne uzavretd linka pre nandfanie napriklad zdkladovej sumltéfakej bredky na ki~
peliiové vane 10, s plynulou prevddzkou, Do jej Useku, ktorym prechddzaju voziky 3
8 prédzdnymi zdvesml 2, je nutné zaradit Cistiscu stanicu 27 pre zivesy 2.

Funkcie zariadenia podla vyndlezu vyplyva z priloZenych vykregov, NejdbleZitejSou
fdzou je vyndranie kipeliiovej vane, resp. jej vykldpanie do pozdiZne vyklonenej polohy
/obr, 5/ a prieéne v&klonenej polohy /obr, 6/. Ui pri vyndrani musia byt pohyby sedla
15 a zdvesu 2 skoordinované tak, aby sa kipsliovd vana odpojila od sedla 15 eite &ias-
toCne ponorend, aby neostali na nej mieste bez ndnosu. Po vynoreni kiupeliovej vane 10
alebo efte v priebehu jej vyndrania uchopi vykldpaci mechanizmus 19 svojim &ldnkom 20,
pripojenym excentricky ku kipelfiovej vani 10, tuto kvpeluovi vedu 10 na druhej strene
16 jej diZky, a potishnutim v smere nahor ga kipelilovd varia dostene do kombinovanej,
priedne & pozdiine vyklonenej polohy, pridom oblikovd ty& 12 sa vychyli cez kladku 7.
TYm sa dosiahne, #%e posledné zbytky nandSacej hmoty napriklad smeltdrskej brelky, od-
kvapkévaji z povrchu kipeliiovej vene 10 v jednom bode a to na jej dolnom okraji 21,
tak¥e ich zbytok moZno lehko zotriet.

Spbaob & zariadenie podla vyndlezu moino s vyhodou uplatnit pri povrchovych dpra-
véch mdSanim stekscou metodou aj u niektorych injch predwetov, ktoré svojimi velkymi
rozmermi a dlenitostou tverov gl nevhodné pre médaciu tcchnologiu v spojitosti s bei-

ne poufivanymi jednodrdhovymi dopravnikmi,
PREDMET VYNALEZU

1. Spdsob nandienia zékladného smeltu na kipelfiové vane mdSanim, vyznaiujiel sa tym,
%e kipeliiovd vaila sa v priebehu jeJ pondrania do smeltdrskej brelky postupne pre-
miestiiuje z jej zékladnej, visiacej polohy do prvej, prechodnej Sikmej polohy &
po jej ponoreni sa z tejto prvej Sikmej polohy premiestiiuje postupne cez svoju vo-
dorovni polohu do druhej, vratnej ¥ikmej polohy, v ktorej md opalny sklon vodi vo-
dorovnej rovine, & z ktorej sa premiestni spdt cez vodorovnl polohu do prvej Sikme]

polohy, & ktord v priebehu jej vyndrania & po jej vynoreni prejde cez svoju visia-
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5.
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cu polohu do polohy pozdi#ne vyklonenej a zdroveil do polohy priedne vyklonenej,
pridom okam¥ité rychlosti jej vyndrenia sd premenné & prispdsobené procesu steka-

nie gmeltdrskej bredky v kaZdej okamZitej polohe tejto kipeliovej vane,

Spdaob nendfenia zdkladného smeltu ne kipeliiové vane maanim podla bodu ) vyznade-
ny tym, Ze v druhej vratne] Zikmej polohe md kipeliiovd vaiia sklon vodi vodorovne}
rovine najviac 10°, a Jej uvoltiovanie zo gedla pri jeJ spdtnom chode & vyndrani sa
deje este v lage, ked druhd strana je ponorend,

<
Zariedenie pre vykondvanie gpdsobu podla bodu 1, ktoré je tvorené zdvihacim mecha-
nizmom go zdvesom g vratnym pohybom, kyvacim mechenizmom. s mddacou niurfou, vyzna-
dené tym, e nae zdvese /2/ zdvihacieho mechanizmu /6/ usporiacaného nad médacou
nddriou /1/ je uchytend jedna strena /14/ diiky kdpeliiovej vane /10/ a druhd strana
/16/ aisky kipeliiovej vane /10/ je uchytend sedlom /15/ kyvucieho mechanizmu /24/
uniestneného vo vnlitri mdfacej nddrie /1/, ktord je na jednej strane opatrend od-
kvapnym %labom /22/ e na tejto strane mddacej nddr¥e /l/ je umiestneny vykldpaci
mechanizmug /19/ s vratnym pohybom a s &linkom /20/ pre excentrické uchopenie dru-
hej strany /16/ diﬁky kipeliiovej vane /10/, pridom zdves /2/ zdvihascieho mechanizmu
/6/, sedlo /15/ kyvacieho mechanizmu /24/ a &ldnok /20/ vyklépacieho mechanizmu /19/
8l pripojené k Iubovolne umiestnenému programovaciemu a koordinadnému &lenu ich

rychlosti a vzéjomnéj polohy.

Zariadenie podla bodu 3 vyznalené tym, %e zdvihaci mechanizmus /6/ go zdvesom /2/
Je stlastou dvojdrihového zdvesového visutého doprzvnika /26/, ktorym s prepojené

v¥etky mddacie nddr¥e /1/ automaticke] méfacej linky.

Zarisdenie podla bodov 3 a 4 vyznalené tym, Ze zdves /2/ dvojdrihovéhosdvesového

visutého dopravnika /26/ je vedeny kolmo na rovinu /9/ opera&ného pohybu kipeliovej
vane /10/ nad tou polovinou midacej nddrze /1/, na strane ktorej je odkvapny %Iab

/22/ a vyklipac{ mechanizmus /19/.

Zariadenie podla bodov 3 a 4 vyznadené tym, %e zdves /2/ mi tvar tiahla, ktorého
horny koniec /4/ je vykyvne uchyteny ku voziku /3/ dvojdrdhového zdvegového viguté-
ho dopravnika /26/ & dolny koniec /8/'je opatreny kladkou /7/, ktorej os je v rovi-
ne /9/ operaného pohybu kipeliiovej vane /10/ a #e do drdzky /11/ tejto kladky /7/
Je vlo%end oblukovd ty¥ /12/, ktorej obidve konce sd opatrené upinecimi elementami

/13/ pre névarky /23/ na jednej strane /14/ di¥ky kipeliiovej vane /10/.

Zariadenie podla bodu 3 vyznadené tym, %Ze sedlo /15/ kyvacieho mechanizmu /24/ je
Z jeho vonkaj8ej strany opatrené premieSavacou lidtou /17/ pre médaciu kvapalinu,

8 vykresi
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