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(54) Zaiizeni pro ovladani spojky a pojistného mechanismu v néhonovém systému

Vynalez fe$i probiém soufasného ovlé-
déni spojky umisténé mezi motorem a plfevo-
dovkou a pojistného mechanismu, u néhoZ
dochézi k rozpojeni dal$i spojky napi. zu-
bové.

Podstata vynélezu spodiva v tom, Ze
s ovladadem napf. noinim ovlddacim pedédlem
je spojeno rameno, které ovlada téméi sou-
gasné jak pist hlavniho vélce spojky, tak
i pistni tyéku hlavniho vélce. Tento hlav-
ni vélec je propojen se zapinacim valcem,
jehoZ tydka ovlada pies pdaku zapinaci
pfimku pfi rozpojeni nulové spojky v po-
jistném mechanismu. Rameno ovladale je
véak spojeni s pistni tyckou prosﬁfednict-
vim tifmenu, v jehoZ vybrédni je uloZen ko-
1ik ramene a mezi timenem a opérkou, spo-
jenou pistni tydkou, je upravena pruZina.
Velikost vybréni uréuje prodlevu, kteréd
umoZnuje vytvorit pifedpéti pruiiny pro
ovladani zapinaci pfimky i v pripadé, Ze
zuby zubové spojky v pFipad® zapojeni nej-
" ‘sou proti sobd, protoZe pii uvadéni do
provozu nejprve se zapind spojka mezi mo-

torem a pievodovkou,
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Predmé&tem vynadlezu je zaifizeni pro ovladani spojky a bojistného mechanismu v néhono-
vém systému pracovnich stroji, zejména samojizdnych zem&délskych stroji.

Se zvySujici se vykonnosti pracovnich strojﬁ,.zejména samo jizdnych zeﬁédélskich stro-
jo stoupaji i poZadavky na jeho ndhonovy systém. Ten musi zabezpelovat pienos krouticiho
momentu a jednoho energetického zdroje, tj. motoru na véebhny pracovni a ovléadaci orgény. .
Ve v8t&iné piipadd je nahonovy systém Feden tak, Ze mezi motorem a pfevodovkou je umisténa
spojka, v8t$inou tieci, aby byl zajiStén plynuly pfenos krouticiho momentu do pirevodovky a
nédvaznd na vSechny orginy stroje. U tééhto provedeni plné vyhovuje oviddani spojky hoinim
peddlem. V nékterych pfipadech vSak charakteristika prenosu na néktery organ, zejména pra-
covni orgén u zemdd8lskych stroji vyZaduje, aby ndhon byl téZ zajiStén proti pretiZeni.
Pri vy&s$ich krouticich momentech a otéékéchkvéak toto jisténi nelze zabezpelit znamymi ty-
py‘pojistnych spojek. Proto se zaéingji pouiivat pojistné mechanismy, kde pri- pfekrodeni
nastaveného krouticiho momentu dojde k rozpbjeni napi. zubové spojky a tim k preruSeni
pfenosu ze vstupniho na vystupni hiidel v pojistném mechanismu. Po odstranéni priliny pre-
tizeni je nejprve nutno provést spojeni spojky v Pojistném mechanismu, aby prostiednictvim
hlavni motorové spojky mohlo byt pokradovéno v préci. Toto sepnuti spojky v zajiSténém ﬁe-
chanismu miZe byt provedeno znédmym ovlédacim zatrizenim bud ruéni pékou nebho noZnim pedé-
lem. Hlavni nevyhody tohoto uspofadéni jsou v tom, Ze se jednd o daldi ovladaci zarizeni,
¢imZ se zvySuji naroky na obsluhu, zvy$uji ztfétové éasy a navazné i sniZuje vykonnost
stroje. Urdité nedostatky a dal3i naroky mohou vznikat u zubové spojky pojistného mecha-
nismu v pripadé, Ze v okamZiku spinani spo jky nebudou zuby proti sob&, a proto by byla
nutna dald{ manipulace a synchronizace s hlavni motorovou spojkou. ‘

Otelem vynidlezu je vytvorfit takové zaffzeni pro ovladéni ;pojky a pojistnéhb mecha-~
nismu v ndhonovém systému bracovnich stroji, které vySe uvedené nedostatky do znaéné miry
odstranuje a umoZnuje jejich soufasné ovladéni:jednim ovladadem.

Podstata vyndlezu spolivad v tom, Ze rameno ovladade skloubené s pistem hlavniho vélée
je déle opatieno kolikem, uloZenym ve vybréni tfmenu, upraveného sefizovaci matici na
pistni{ tyéce hlavniho védlce a mezi timenem a opérkou pistni tydky je upravena pruiina,
kteryito hlavni véalec je propojo&acim potrubim napojen na zapinaci vilec opatieny tyékou,
mezi niZ a zapinaci pFirubou zubové spojky v pojistném mechanismu je upravena péka.

Na ptipojeﬁém vikresu je schematicky zndzornén prehled zafizeni pro ovladéni spo jky
a pojistného mechanismu v nadhonovém systému pracovnich strojd podle vyndlezu.

Zarizeni pro ovladani spojky a pojistného mechanismu je souddsti nédhonového systému
pracovnich stroji, opatfenych motorem 1. K jeho klikovému hfideli je pies spojku 2 s vyho-
dou lamelovou tieci a ovléadanou vypinaci objimkou 3, vypinaci pédkou 4 a pracovnim vdlcem
5, pripojena pfevodovka 6. Z této prevodovky 6 je zajiéiovén pfenos krouticiho momentu
jednak na neznazornéné pracovni orgdny stroje napf, pojezd, hydrostatiku ffzeni, ovladani
pracovnich adaptérd apod., jednak vystupnim hfidelem 7 na neznazornény pracovni adaptér
prostfednictvim vyvodového hiidele:8. Mezi vystupnim hfidelem 7 a vyvodovim hiidelem 8,
upravenym v pfedloze 9, je v ndhonu pracovniho adaptéru umistén pojistny mechanismus 10,

opatfeny té% rozpojitelnou spojkou napf. zubovou spojkou 11 a zapinaci pfirubou 12 pro po-

hyblivou &4st zubové spojky 11. Pro ovladéni zapinaci pfiruby 12 je k predloze
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pevné &4sti stroje prikloubena pomoci &epu 13 péka lg, ovladand jednak pruZinou 15, jednak
tyZkou 16 zapinacfho vélce 17. Oviadal 18, opatfeny ramenem 19 je pfiklouben k rému gg a
rameno 19 je spojeno jednak s pistem 21 hlavniho vdlce 22 spojky, jednak opatieno kolikem
23. Kolfik 23 je uloZen ve vybréni 25 tfmenu 24, ktery je suvné uloZen na pistni ty&ce 26
hlavniho vélce 27 a zajiStén sefizovaci matici 28. S pistni tydkou 26 je pevné spojena
opérka 29, mezi niz a timenem 24 je uloZena prﬁiina 30. S nédrikou 31 na hydraulickou ka-
palinu je spojen jak hlavni vidlec 22 spojky, déle propojeny potrubim 32 s pracovnim vélcem
5, tak i hlavni vidlec 27, dale spojeny propojovacim potrubim 33 se zapinacim védlcem 17.
Zarizeni pro ovlddédni spojky a pojistného mechanismu v néhonovém systému pracujé né-
sledovnd, Pokud je zubovd spojka 11 v pojistném mechanismu 10 sepnuta, je zabezpelen pie-
nos krouticiho momemtu na neznéiornéni pracovni adaptér. Obsluha miZe provadét ovladéni
pouze spojkou 2, protoZe piipadnd soufasné vyvoldvanad zména polohy pdky 14 nemiiZe plisobit
na zapinaci pfirubu 12, Pokud je z jakékoliv pFiéiny vyvoléno na pracovnim adaptéru, jehoi
pohon je zajiéiovén pies pojistny mechanismus 10, pfetiZeni vidi jidténému krouticimu mo-
mentu, dojde k rozpojeni zubové spojky 1l v pojistném mechanismu 10 a tim i k pferuseni
pohonu adaptéru. Pfitom vSak pohon -statnich pracovnich orgénd a pfevedovky 6 zlistane ne-
ovlivnén, pokud obsluha nepferudi spojkou 2 prenos krouticiho momentu z motoru 1 do pfevo-
dovky 6. Sel3lépnutim ovladale 18 plsobi rameno 19 jednak na pist 21 hlavniho vélce 22
spo jky a névazné tlakovou kapalinou potrubim 32 na prgcdvni vdlec 5, ktery prostiednictvim
vypinaci pdky 4 a vypinaci objimky 3 rozpeji spojku g,_jednak pfes kolik 23 s urditou pro-
dlevou danou velikosti vybréani 25 a nutnou pro‘pfgdchozi rozpojeni spojky 2, na timen 24.
Vyvol4vany pohyb tfmenu 24 piisobi pfes pruiinu 30 a ohérku 29 na pistni tyéku 26 hlavniho
vélce 27, z néhol pak tlakovd kapalina pisobi pfes‘propojovaci potrubi 33 a zapinaci védlec
17 na tydku 15, kterd prostfednictvim péky 14 a zapinaci priruby 12 zasune pohyblivou &ést
do z&béru s pevnou Z4sti u zubové spojky ll-a tim je obnovena mdinost prenosu krouticiho
momentu pfes pojistny mechanismus 10. Uvolnovénim ovladade 18 je pak pomoci spojky 2 umoi-
nén plynuly rozbéh neznézornéného adaptéru. Pro sefizbvéni polohyvtfmenu 24 na pistni tyé;
ce 26 slouZi sefizovaci matice 28 a tim se d4d nastavovat rozdilné pisobeni pracovhiho vél-
ce 5 a zapinaciho valce 17. V piipadé, Ze po rozpojeni zubové spojky 11 nejsou zuby pevné
a pohyblivé &é&sti proti sobé, nemdie popsanym zpisobem dojit k jejic@,opétnému spojeni.
Vyvolévana zména polohy ramene 19, opatfeného kolikem 23 nemiZe plsobit timenem 24 piimo
na pistni tyéku 26 v hlavnim valci 27 pro odpor zpﬁsbbéni pohyblivou &asti zubové spojky
11, protoZe je opfena o pevnou &ast. Pokradujicim pohybem ovladade 18 vyvoldvany posun
tfmenu 24 vi&i opdrce 29 vytvori pledpéti pruZiny 30, pfesto dojde popsanym zpiisobem k
rozpojeni spojky 2. Nésledujicim uvolnovénim ovladade 18 je spojkou umoZnovén plynuly pie-
nos krouticiho momentu z motoru 1 pfes pieVoddepﬁg i na jeji vystupni hifdel 7. Pootodeni
vystupniho hfidele 7 se projevuje i na pevné éééﬁiszdbové,spojky 1l v pojistném mechanismu
10. V okamiiku, kdy se zuby pevné a pohybiivé ¢asti zubdvéééppjky 11 dostanou proti sobé,
skonéi i jejich diive vyvolany odpor, ktery vytvoril pfedpéfi pruziny 30. Zbytkové predpé-
ti pruiiny 30 pak uvede do pohybu pistni tyéku 26 v hlavnim vélci 27 a ji% popsanym zpﬁsé-
bem dojde ke spojeni pevné a pohyblivé &&sti zubové spojky 1l prostiednictvim zapinaci
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pfiruby 12. Ovlada& miZe byt proveden i jako ruéni paka, z hlediska préace obsluhy se v3ak

jevi jako vyhodné j§i pouZiti noZinihe pedélu.

PREDMET VYNALEZU

Zafizeni pro ovladéni spojky a pojistného mechanismu vvnéhonovém systému pracovnich
strojt, zejména samojizdnych zeméd&lskych stroji opatfenych rozpojitelnou spojkou mezi
motorem a prevodovkou vyznalené tim, Ze obsahuje rameno (19) ovladace (18), které je
skloubené s pistem (21) hlavniho valce (22), jenZ je déle opatieno kolikem (23), uloZenym
ve vybrani (25) timenu (24), upraveného sefizovaci matici (28) na pistni ty&ce (26) hlav-
niho véalce (27) a mezi tifmenem (24) a opérkou (29) pistni tyéky (26) je upravena pruiina
(30), kteryzto hlavni vdlec (27) je propojovacim potrubim (33) napojen na zapinaci vélec
(17) opatieny tycékou (16), mezi niZ a zapinaci pfirubou (12) zubové spojky (11) v pojist-

ném mechanismu (10). je upravena péka (14).

1 vVykres
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