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(54) Zapojeni k automatickému vyhodnocovini interferogrami

Vyndlez se tykd zapojeni k automatickému
. vyhodnocovini interferogramii, zejména ve spoje-
ni se zndmou holografickou soustavou.

K vysetfovani, zejména dvojrozmémych fazo-
. vych jevi se pouZiva bud metody klasické optické
. interferometrie, nebo metody holografické interfe-
rometrie. Vlastni vyhodnocovani se provadi pfi-
mym vyhodnocenim interferogramu, respektive
jeho fotografického zdznamu, a to bud pfimo
z fotografie nebo nepfimo proméfovanim hustoty
z&erndni zdznamu, které 1ze n€kdy provést i s pie-
pisem interferenénich maxim ¢i minim pomoci.
mych zplisobii vyhodnocovani interferogramt je
jejich vysokd ndro¢nost na Cas, kdy komplexni
zpracovani viech informaci obsaZenych v interfe-
rogramu je z &asového hlediska prakticky nemo-
#né. Vyuziti téchto znamych metod je z uvedenych
divodi omezeno pouze na piipady, kdy nelze
pouzit Zadnych jinych metod.

Ukolem vynilezu je vyfeSit zapojeni, které by
umoziiovalo automatizaci vyhodnocovani interfe-
rogramii komplexné, pii soucasném odstranéni
nevyhod a nedostatkil zndmyeh metod.

Tento tkol fesi vynalez, kterym je zapojeni
k automatickému vyhodnocovani interferogramd,
sestdvajici z vlastni holografické soustavy, dile
z televizni kamery, fidiciho potitace, pfevodniku,
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monitoru a zesilovale, a jeho podstata spodiva
v tom, Ze Fidici potitad je spojen jednak pies
zesilovag se srovnavacim &idlem, uloZzenym v méfi-
cim prostoru holografické soustavy, a jednak pfes
prevodnik obrazu s televizni kamerou.

Diéle je podstatou vyndlezu, Ze k televizni
kaméfe je pfipojen jednak monitor a jednak
videorekordér, pfiemZ videorekordér je spojen
pies pfevodnik obrazu a Fidicim pocitatem.

Vys§i Géinek zapojeni podle vyndlezu lze spatfo-
vat v tom, Ze dochazi k automatickému pfenosu
a prepisu snimaného interferogramu v digitdlni
formé do Fidiciho poditade, ktery podle vypocetni-
ho programu provede komplexni vyhodnoceni
véech Zadanych informaci obsaZenych na interfero-
gramu a to v &ase, ktery je Fadove stokrat rychlejsi
neZ u znamych metod.

P¥iklad konkrétniho provedeni vynalezu je sché-
maticky znizornén na pfipojeném vykrese, ktery
znézoriiuje blokové schema zapojeni vyhodnoco-
vaci soustavy s holografickym zafizenim.

Podle vynélezu je vlastni interferometricky z4-
znam proveden pomoci zndmé holografické sou-
stavy I, sestdvajici z transparentniho méficiho
prostoru 1, ve kterém je uloZen jednak méfeny
fazovy pfedmét 2, — a jednak srovndvaci ¢idlo 3,
jehoz konkrétni provedeni je dano charakterem
méfeného jevu; tak kupfikladu, pfi méfeni teplot-
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niho pole kolem méfeného fazového pi‘edmétu

srovnévaci &dlo 3, viditelné vzorném poli televizni |

2 — bude timto &idlem 3 termo&ldnek. Dale sestdvd

tato holografick4 soustava I ze zdroje koherentni-

ho svétla, kupfikladu laseru 4, a optické soustavy .
tvofené zrcadlem 8§, zdvérkou 6, za kterou je .

umisténo polopropustné zrcadlo 7, které dé€l
paprsek 8 laseru 4 do dvou vétvi 8', 8''. Ve svételné

ose kazdé zvétvi8’, 8’ paprsku 8laseru 4 je ulozen~"
. vého ptevodniku 17 a tim i do Fidiciho poéltaée

absorpéni polarizator 9,9’ aA/2 destitka 10,10,
pficemZ ptimd vétev 8’ po odklonéni druhym
zrcadlem 11 prochézi objektivy 12, méficim pro-
storem 1, ktery je ohraniten prizory 13, 13", -
- a obsahuje tplnou informaci o obrazu méfeného
" fazového pfedmétu 2 spolu se srovndvacim ¢idlem
3 zobrazeného na difuzeru 14 do oblasti fotografic-
ké desky 15, kde soudasné prochézi i odklonéna
vétev 8'' paprsku 8, laseru 4 vytvifejici na fotogra-
- fické desce 15 mé&fici rastr. V oblasti fotografické
desky 15 dojde k interferenci obou zdznami. Po
vyvoléni fotografické desky 15 se tato uloZizpét na
plivodni misto v holografické soustavé I, a osvétle-
nim odklon&nou vévi 8'' paprsku 8 laseru 4 se
difrakei na desce 18, kter4 tvofi obecnou optickou
miizku, vytvoH holograficky obraz pfedmétu 2. °
V ptipadé holografické interferometrie méfené-
_ ho fézového predmétu 2 metodou ,.real time* se

“_ provede prvni exposice fotografické desky 15 pfi -
" ustaleném srovndvacim stavu zkoumaného jevu.

Po chemickém zpracovini se fotografickd deska 15
umisti zpét do pivodni polohy. Pfi probihajicim

d&ji m&feného fazového pfedmétu 2 vznikd mak-

roskopicky interferenéni obrazec, snimavy televiz-
ni kamerou 16. Signdl snimaci elektronky televizni
kamery 16 je pomoci obrazového pfevodniku 17

digitalizovdn s rozliSenim adresy a trovné jaswy

jednotlivych bodd snimaného obrazu. Digitalizo-
vany signdl je z obrazového pievodniku 17 dopra-
ven do rychlého Fidiciho pocitade 18. Srovnavaci

podminku pro vyhodnoceni zkoumaného jevu -
zavadi do Fidiciho potitate 18 pes zesilovad 19

PREDMET

1. Zapojeni k automatickému vyhodnocovani
interferogramii, sestdvajici z vlastni holografické
' soustavy, déle z televizni kamery, fidiciho pocitade,
obrazového pfevodniku, monitoru a zesilovace,
vyznadujici se tim, Ze Fidici poéitad (18) je spojen
jednak pfes zesilovaé (19) se srovndvacim &idlem
(3), uloZenym v mé&ficim prostoru (1) holografické

kamery 16. Ridici potita& 18 provede vyhodnoceni
zkoumaného jevu, spolu s jeho vyjddfenim x-y

. zdpisem, tiskdrnou a podobné. Snimany obraz

televizni kamery 16 je sledovan na monitoru 20,

a v piipadé potieby, lze &asovy priib&h zkoumangé- |
. ho jevu zaznamenat na magnetickou pédsku video-

rekordéru 21, jehoZ vystup lze napojit do obrazo-

18.

Pro zptesnéni vyhodnoceni je moZné v metodice

sniméani hologramu zavést tak zvané poz2adi, které -

je zndmé z metod klasické optické interferometrie, .
které se ale zpravidla v holografické interferomet- :
rii nepouZiva. Po prvni exposici hologramu, jesté '

~ pfed spu$ténim zkoumaného jevu, se vhodnym
posuvem druhého zrcadla 11 zavede tak zvand

pomocna faze, kterd se projevi vytvofenim vhod-

ného pozadi, tvofeného vhodné€ orientogvanym

systémom rovnobé&Znych interferenénich pruhd. -

Vysledny interferentni obraz, sloeny z pomocné

faze a zkoumaného dé&je, je sice z hlediska ndzor-

nosti sloZité&jsi, ale jeho vyhodnoceni poéntaéem je
pfesné;jsi.

Me¥icf systém lze vyuZit i pro vyhodnocovéni
interferogrami@ ziskanych metodou ,,dvojexposi-
ce“, kdy po prvni exposici zachycujici jeden
méfeny stav, zpravidla srovndvaci stav zkoumané-
ho jevu, je provedena druhé exposice charakteri-
zujici jiny stav zkoumaného jevu méfeného fazo-
vého pfedmétu 2. Obé exposice jsou provedeny na
jednu fotografickou desku 15. Po chemickém
zpracovani je fotografickd deska 15 umisténa do

_ pivodni polohy, osvétlena pouze odklonénou v&tvi

8'' paprsku 8 laseru 4, a vznikly holograficky obraz
méfeného fazového pfedmétu 2 pfekryty interfe-
renénimi pruhy, charakterizujici diferenci obou
exposic, je snimén televizni kamerou 16, digitalizo-
vin obrazovym pfevodnikem 17 a vyhodnocen
fidicim pod&itaem 18.

VYNALEZU

soustavy (I), a jednak pres obrazovy prevodnik -

(17) s televizni kamerou (16).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze -

 k televizni kamefe (16) je pfipojen jednak monitor

(20) a jednak videorekordér (21), ktery je spojen .

pfes obrazovy pfevodnik (17) s fidicim poéltaéem :
-(18).
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