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(57)摘要

建筑外墙涂料自动喷涂机构，其包括L型平

台，平台底部装有4个转向轮，可便于平台随意移

动；平台前部装有两个吸盘，用于工作时吸附在

墙壁上；平台上部装有导轨，用于滑台带动多关

节机械臂、与配重一体的涂料仓左右移动，多关

节机械臂末端装有喷头，在喷头顶部设置视觉感

应器，在开启工作后能自动感应前方是否为墙

壁；在喷头上方设置一个管道口，用于将管道与

涂料仓相连接，平台后部两电机与减速器连接，

用于带动同轴卷扬机工作；平台通过缆绳与吊车

相连接，吊车底部装有4个转向轮，可便于吊车随

意移动，顶部装有不平衡锁死装置；本发明能够

对建筑外墙进行有效的喷涂作业，具有结构紧

凑，使用寿命长，负载能力强等特点。
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1.建筑外墙涂料自动喷涂机构，其特征在于：包括一个L型平台装置和固定在楼房顶部

的两个小吊车；所述L型平台底部装有4个转向轮；所述L型平台前部装有两个吸盘；所述L型

平台前后各  装有一个滑台；在所述L型平台上部安装了用于带动滑台在导轨上左右运动的

装有丝杠的两台电机；在所述L型平台上部还安装了用于驱动两个同轴卷扬机工作的装有

减速器的两台电机；在所述滑台靠近所述L型平台前部的滑台上装有用于向墙壁喷涂料的

多关节机械臂，在所述滑台的另一个滑台上装有与配重一体的起到平衡和储存喷涂所使用

的涂料的涂料仓；所述L型平台通过两链条与吊钩衔接然后通过缆绳与两个所述小吊车相

连接；所述小吊车底座底部装有4个转向轮；所述小吊车顶部装有不平衡锁死装置，所述装

有减速器的两台电机两侧制动不平衡或其他原因导致所述L型平台某一侧下滑时，所述不

平衡锁死机构会自动、快速的将所述L型平台锁紧在安全锁绳上，终止所述L型平台下滑。

2.根据权利要求1中所述的建筑外墙涂料自动喷涂机构，其特征在于：所述多关节机械

臂末端装有喷涂涂料用的喷头，在所述喷头顶部设置视觉感应器，所述视觉感应器在开启

工作后能自动感应前方是否为墙壁。
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建筑外墙涂料自动喷涂机构

技术领域

[0001] 本发明涉及建筑机械技术领域，尤其是一种建筑外墙涂料自动喷涂机构。

背景技术

[0002] 随着城市高楼的不断兴建，高楼外墙壁喷刷涂料是必不可少的，人工高空作业存

在风险性，而且人工喷涂效率比较低，现在所使用的涂装机只能靠人为识别是否喷涂上，目

前研制的爬墙机器人都是靠自身负载来作业，并不能适应所有的墙面环境和任务，这很难

保证爬墙机器人在大多数突发状况、复杂环境中得到很好的应用。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于提供一种建筑外墙涂料自动喷涂机构，其不拘泥于环境，能够

解决现有技术中爬墙机器人负载能力小，不能适应复杂墙面的局限性问题，而且由多关节

机械臂操纵喷枪实现自动喷涂，代替了人工劳动，解决了人身安全问题，也降低了劳动强

度。

[0004] 为解决上述技术问题，本发明采用的技术方案如下：

[0005] 建筑外墙涂料自动喷涂机构，其包括L型平台，在L型平台底部装有4个转向轮，可

便于L型平台随意移动，在所述L型平台前部装有两个吸盘，用于工作时吸附在墙壁上，在所

述L型平台上部装有两个导轨，靠近所述L型平台前部的导轨由两个小导轨组成，两端用销

封闭住，在所述L型平台上部还安装了带丝杠的两台电机，所述丝杠另一端与两滑台配合，

所述两滑台分别装在所述L型平台上的所述两导轨上，在所述L型平台上部还安装了装有减

速器的两台电机，用于驱动所述L型平台上的两个同轴卷扬机带动所述L型平台上下移动，

在所述两个同轴卷扬机与缆绳的一端相连，引出的所述缆绳串过固定在楼房顶部小吊车顶

部的定滑轮，所述L型平台上部还装有两条挂有吊钩的链条，所述吊钩与所述缆绳的另一端

相连。

[0006] 所述两滑台，安装在靠近所述L型平台前部导轨的滑台上装有多关节机械臂，所述

两滑台中的另一个装有与配重一体的涂料仓，所述与配重一体的涂料仓在滑台的带动下与

所述多关节机械臂运动的方向相反速度相同，起到平衡所述L型平台和装载喷涂所使用的

涂料作用。

[0007] 所述多关节机械臂末端装有喷涂涂料用的喷头，所述喷头通过管道同所述与配重

一体的涂料仓相连，在所述喷头顶部设置视觉传感应器，在开启工作后能自动感应前方是

否为墙壁。

[0008] 所述小吊车，在小吊车底座底部装有4个转向轮，可便于小吊车随意移动；所述小

吊车底座打有4个圆柱形孔，用于插入工地用钢管，将所述小吊车固定在楼房顶部；所述小

吊车顶部装有不平衡锁死装置，所述不平衡锁死装置是工作平台运行中的安全保护装置，

当所述安装了减速器的两台电机两侧制动不平衡，或其他原因导致所述L型平台某一侧下

滑，所述不平衡锁死装置能自动、快速将所述L型平台锁紧在安全锁绳上，终止所述L型平台
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下滑。

[0009] 本实用发明有益效果是：能够对建筑外墙进行有效的喷涂作业，可以有效的解决

劳动安全问题，降低人工劳动强度，提高工作效率，而且结构紧凑，使用寿命长，负载能力

强，工作时不会产生太大的动静，能够适应几乎所有的墙壁。

附图说明

[0010] 图1为L型平台装配整体主视示意图；

[0011] 图2为L型平台装配整体俯视示意图；

[0012] 图3为L型平台装配整体左视示意图；

[0013] 图4为建筑外墙涂料自动喷涂机构整体示意图；

[0014] 图5为建筑外墙涂料自动喷涂机构工作时的示意图；

[0015] 附图中，1、L型平台，2和5、导轨，3和24、销，4和13、链条，6和25、吊钩，7和14、卷扬

机，8、卷扬机的轴，9和10、减速器，11和12、电机，15和16、电机，17、滑台，18和20、丝杠，19、

多关节机械臂，21、与配重一体的涂料仓，22和23、吸盘，26、喷涂涂料用的喷头，27、L型平台

的转向轮，28、喷头插管口，29、视觉感应器，30、小吊车，31、小吊车的底座，32、小吊车的转

向轮，33、不平衡锁死装置，34、定滑轮，35、缆绳，36和37、圆柱形孔。

具体实施方式

[0016] 下面结合附图对本发明作进一步的说明。

[0017] 本发明针对现有墙壁喷涂装置的不足，提出了一种建筑外墙涂料自动喷涂机构，

如图1到图4所示，其主要包括L型平台1上的喷涂工作装置和固定在楼房顶部的固定装置小

吊车30。

[0018] 所述建筑外墙涂料自动喷涂机构，在所述L型平台1底部装有4个L型平台的转向轮

27，可便于所述L型平台1在地面上随意移动；在所述L型平台1前部装有两个吸盘22、23，所

述吸盘22、23形状呈圆形，用于工作时吸附在墙壁上；在所述L型平台1上部装有两个导轨2、

5，用于两滑台17在所述导轨2、5上左右移动，所述导轨2由两个小导轨组成，两端用销3、24

封闭住；在所述L型平台1上部还装有安装了丝杠18、20的两台电机15、16，用于驱动所述滑

台17运动，所述两滑台17中靠所述L型平台1前部的一个上装有多关节机械臂19，所述多关

节机械臂19末端装有喷涂涂料用的喷头26，用于工作时喷涂涂料，在所述喷头26顶部装有

视觉感应器29，在开启工作后能自动感应前方是否为墙壁，在所述两滑台17中的另一个上

装有与配重一体的涂料仓21，用于在所述两滑台17中的另一个的带动下与多关节机械臂19

运动的方向相反速度一致，起到平衡所述L型平台1和装载喷涂所使用的涂料作用，所述喷

涂涂料用的喷头26通过管道同所述与配重一体的涂料仓21相连；在所述L型平台1的上部还

装有安装了减速器9、10的两台电机11、12，用于驱动所述L型平台1上的两个同轴8卷扬机7、

14带动所述L型平台1上下移动，在所述两个同轴8卷扬机7、14与缆绳35的一端相连；在所述

L型平台1的上部还装有两条挂有吊钩6、25的链条4、13。

[0019] 所述建筑外墙涂料自动喷涂机构，在所述小吊车30顶部装有定滑轮34，所述缆绳

35串过定滑轮34与吊钩6、25相连；在所述小吊车30顶部还装有不平衡锁死装置33，所述不

平衡锁死装置33是所述L型平台1工作运行中的安全保护装置，当所述安装了减速器9、10的
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两台电机11、12两侧制动不平衡，或其他原因导致所述L型平台1某一侧下滑时，所述不平衡

锁死装置33能自动、快速将所述L型平台1锁紧在安全锁绳上，终止所述L型平台1下滑；在所

述小吊车30底座31底部装有4个小吊车的转向轮32，可便于所述小吊车30随意移动；在所述

小吊车30底座31上还打有4个圆柱形孔36、37，用于插入工地用钢管，将所述小吊车30固定

在楼房顶部。

[0020] 如图5所示上述建筑外墙涂料自动喷涂机构有两个工作模式：第一种，当所述小吊

车30通过所述缆绳35将所述L型平台1装置从楼顶向下运动时，启动所述安装了减速器9、10

的两台电机11、12工作，同时启动所述电机15、16，所述多关节机械臂19装置，所述吸盘22、

23工作，所述吸盘22、23的作用吸附在墙壁上能够使所述L型平台1正常向下运动即可；第二

种，当所述L型平台1装置运动到地面时，关闭所述安装了减速器9、10的两台电机11、12，同

时关闭所述电机15、16，所述多关节机械臂19装置，所述吸盘22、23，然后将在地面上的所述

L型平台1移动到未喷涂的墙面处，然后再推动所述小吊车30沿着串过所述圆柱形孔36、37

的工地用钢管移动到与所述L型平台1同一个竖直直线上，然后启动所述安装了减速器9、10

的两台电机11、12带动所述L型平台向上运动。
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图1
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图3
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图4
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图5
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