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Urzadzenie do automatycznej regulacji podcisnienia
w ukladzic drenujgcym jamy ciata 1 rany pooperacyjne

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do automatycznej regulacji podci$nienia w uktadzie
drenujacym jamy ciala i rany pooperacyjne, stuzace do respiracji jamy optucnej, jam ciala i
rozlegtych ran pooperacyjnych.

Znane s3 kosztowne urzadzenia respiracyjne, do ktérych nalezy zaliczy¢: stacjonarne respira-
tory wodne, powietrzne i réznego rodzaju przenoéne elektryczne pompy ssace. Respiratory wodne,
w ktérych czynnoéé uktadéw wodnych jest zawodna, zalezy bowiem od ci§nienia w sieci. Przeno§ne
pompy ssace gloéno pracuja, posiadaja duze wymiary, wymagaja reduktor6w ciénienia a ciggtosé
ich pracy jest znacznie ograniczona. Do zapewnienia ciaggtego odsysania niezbgdne jest stosowanie
nie mniej niz dwéch urzadzen tego typu i statego nadzoru personelu medycznego.

Znane jest z opisu patentowego Wicelkiej Brytanii nr 1161 119 urzadzenie sygnalizujace
przekroczenie zalozonych parametréw oddechowych, w ktérych elementami reagujacymi na
zmiany ci$nienia sg trzy miechy oddziatywujace poprzez diwignie na zestyki elektryczne. Urzadze-
nie to zasilane jest ze zZrédla pradu elektrycznego i posiada zar6wki i brzgczyki sygnalizujace
przekroczenie zatozonych parametréw oddechowych.

Znane jest z opisu patentowego RFN nr 1491791 urzadzenie wskazujace i sygnalizujace
przekroczenie zatozonych parametréw w respiratorze sterowanym czasowo. Urzadzenie to zasi-
lane jest ze zrédla pradu elektrycznego i zawiera szereg przekaznikéw i diod potaczonych z
zarbwkami sygnalizujacymi przekroczenie parametréw oddechowych. Wada przedstawionych
urzadzen jest to, ze w ograniczonym zakresie spetniaja warunki respiracji, przy czym nie daja
mozliwos$ci utrzymania na stalym poziomie zatozonych parametréw podcisnienia.

Celem wynalazku jest uzyskanie automatycznej regulacji podci$nienia w miejscu respirowa-
nym oraz usuni¢cie wyzej opisanych wad i niedogodnosci. ‘

Cel ten osiagnigto poprzez skonstruowanie urzadzenia do automatycznej regulacji podci§nie-.
nia w ukladzie drenujacym jamy ciala i rany pooperacyjne, ktérego schemat polgczenia jest
nast¢pujacy: w ukladzie elektronicznego sterowania podcisnieniem czujnik polaczony jest ze
wskaznikiem, pokrettem przekladni §limakowej i blokiem elektronicznego sterowania. Blok ten,
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poprzez przekaznik, potaczony jest z silnikiem elektrycznym, filtrem pojemno$ciowym i wskazni-
kami $wietlnymi. W ukladzie pneumatycznym silnik elektryczny zamontowany jest bezposrednio z
komorg ssgcg i dwoma zaworami powietrznymi. Na zewnatrz komoery ssacej zamontowane sg dwa
zawory i trojnik rozdzielczy, ktdéry wraz z zaworami potaczony jest ze wskaZznikiem. Uktad
sygnalizacji i alarmowania, poprzez przekaznik, potagczony jest zblokiem elektronicznego sterowa-
nia, filtrem pojemnosciowym, skala o§wietleniowa wskaznika, przetacznikiem klawiszowym, brze-
czykiem akustycznym i wyjsciem do instalacji alarmowej szpitala. Naczynie wyr6wnawcze
przewodem elastycznym potaczone jest z trojnikiem rozdzielczym i naczyniem zbiorczym, na
ktorego gérnej czgSci zamontowana jest koncowka do podtaczenia wyjatowionego drenu. Uktad
zasilania, poprzez filtr pojemno$ciowy, potaczony jest z prostownikiem, transformatorem oraz
gniazdem, w ktére zamontowany jest wskaznik neonowy.

Zaleta urzgdzenia wedtug wynalazku jest cicha bezawaryjna praca w ciaglym procesie odsysa-
nia wydzieliny lub powietrza z jam ciata lub ran pooperacyjnych. Urzadzenie wyposazone jest w
indywidualny ukltad sygnalizacji i alarmowania, przekazuje informacj¢ w przypadku niewtaci-
wego odsysania. Uktad ten moze by¢ wlaczony do szpitalnej sieci ogdlnego wzywania personelu
medycznego, co umozliwia pozostawienie podiaczonego urzadzenia bez ciagltego nadzoru perso-
nelu medycznego. Urzadzenie jest matych wymiaréw i wadze okoto 9kg, co znacznie utatwia w
zaleznosci od potrzeb szybkie przemieszczenie przez jedng osobg i podiaczenie choremu.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, ktdry przed-
stwia ogélny schemat urzadzenia.

Konstrukcja urzadzenia do automatycznej regulacji podciénienia w uktadzie drenujacym jamy
ciala i rany pooperacyjne wedtug wynalazku sktada si¢ zobudowy metalowej 1, w ktéra zamonto-
wane s3 uklady elektronicznego sterowania podci$nieniem 2, pneumatyczny 8, sygnalizacji i
alarmowania 16 i zasilania 22. W ukladzie elektronicznego sterowania podci$nieniem 2 czujnik
optoelektroniczny 3 potaczony jest ze wskaZnikiem rtgciowym 4, przektadnia §limakowa zakon-
czong pokretlem § i blokiem elektronicznego sterowania 7, przy czym blok ten, poprzez przekaznik
30, potaczony jest z silnikiem elektrycznym 10 oraz filtrem pojemnosciowym 23 i ze wskaZnikami
diodowymi 28 i 29. W uktfadzie pneumatycznym 8 w korpusie zeliwnym 9, silnik elektryczny 10
zamontowany jest bezpoérednio z komora ssacag 11 i dwoma zaworami powietrznymi 12. Na
zewngtrz komory ssacej 11 zamontowane s zawory 13114 oraz trojnik rozdzielczy 15, ktéry wrazz
zaworami 13 i 14 potaczony jest ze wskaZnikiem rtgciowym 4. Jednocze$nie uktad sygnalizacji i
alarmowania 16, poprzez przekaznik 19, potaczony jest z blokiem elektronicznego sterowania 7,
filtrem pojemno$ciowym 23, skala o§wietleniowa 6 wskaZnika rt¢gciowego 4, przetacznikiem klawi-
szowym 17, ogniwem ptaskim 18, brzgczykiem akustycznym 20 i wyjéciem 21 do instalacji alarmo-
wej szpitala. Uktad zasilania 22 poprzez filtr pojemnos$ciowy 23 potaczony jest zprostownikiem 24i
transformatorem 25 oraz gniazdem 26, w ktére zamontowany jest wskaznik neonowy 27. Przew6d
elastyczny 33 jednym koricem potaczony jest z tréjnikiem rozdzielczym 15, a z naczyniem wyréw-
nawczym 31, ktére przewodem 34 potaczone jest z naczyniem zbiorczym 32. W gbérnej czgéci
naczynia zbiorczego 32 zamontowana jest koficowka przewodu elastycznego 35 do podiaczenia
wyjatowionego drenu.

W celu uzycia urzadzenia wedtug wynalazku w zalezno$ci od potrzeby respiracji wydzielin lub
powietrza z jam ciala i ran pooperacyjnych, nalezy przetacznikiem klawiszowym 17 wiaczyé
oswietlenie skali 6, po czym pokrgtlem § ustali¢ wielko$¢ potrzebnego podciénienia w granicach
0-500 mm stupa wody na wskazniku rtgciowym 4. Tak przygotowane urzadzenie wiacza si¢ do sieci
energii elektrycznej i podiacza do instalacji alarmowej szpitala wyjéciem 21, po czym laczy si¢
miejsce respiracji chorego wyjalowionym drenem z konicéwka przewodu elastycznego 35. Nast¢p-
nie przetacznikiem klawiszowym 17 wlacza si¢ uktad zasilania 22 i przekaznik 30, ktéry poprzez
czujnik optoelektroniczny 3 i blok elektronicznego sterowania 7 uruchamia uktad pneumatyczny 8
i wlacza jednocze$nie wskaZnik diodowy 29 (czerwony) sygnalizujacy pracg¢ uktadu pneumaty-
cznego 8. Po osiagnigciu ustalonego podci$nienia w naczyniach 311 32 wskaZnik rt¢ciowy 4 poprzez
czujnik optoelektroniczny 3, blok elektronicznego sterowania 7 oraz przekaZnik 30 przerywa pracg
ukladu pneumatycznego 8. Jednoczesnie wigcza si¢ wskaznik diodowy 28 (zielony) sygnalizujacy
przerwanie pracy ukladu pneumatycznego 8. W momencie spadku podcisnienia w naczyniach 31 i
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32 wlacza si¢ automatycznie uktad pneumatyczny 8 do pracy. W celu utrzymania statego podcisnie-
nia i ciaglej okresowej pracy uktadu pneumatycznego 8 np. w czasie kaszlu chorego czyli gwattow-
nej zmiany ci$nienia przy drenowaniu jamy optucnej, blok elektronicznego sterowania 7 opéznia
zadziatanie uktadu pneumatycznego 8 o okoto 1-2sek. W przypadku przerwy w doptywie energii
elektrycznej przekaznik 19 wiagcza ogniwo ptaskie 18 i uruchamia brz¢czyk akustyczny 20 oraz
wlacza sygnal $wietlno-akustyczny instalacji alarmowej szpitala. Obstuga urzadzenia wedltug
wynalazku jest bardzo prosta, sprowadza si¢ jedynie do ustawienia podcisnienia na wskazniku
rtgciowym 4, podigczenia drenu i wymiany zawarto$§ci w naczyniu zbiorczym 32. Dzialanie
urzadzenia jest bardzo ciche, zapewniajace bezawaryjna, ciaglta pracg bez wzgl¢du na czas
respiracji.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do automatycznej regulacji podci$nienia w ukladzie drenujacym jamy ciala i
rany pooperacyjne, ktére ma uktady: sterujacy, pneumatyczny, zasilania oraz sygnalizacjiialarmo-
wania, znamienne tym, ze w ukladzie elektronicznego sterowania podci$nieniem (2) czujnik (3)
potaczony jest ze wskaZnikiem (4), pokrettem (5), blokiem elektronicznego sterowania (7), ten za$
poprzez przekaZnik (30) potaczony jest z silnikiem elektrycznym (10), filtrem (23) i wskaZnikami
(28) i (29), przy czym silnik elektryczny (10) zamontowany jest bezpo$rednio z komorg ssagca (11) i
dwoma zaworami (12), a na zewnatrz komory ssacej (11) zamontowane sa zawory (13) i (14) oraz
trjnik (15), ktéry wraz z zaworami (13) i (14) potaczony jest ze wskaznikem (4), ten zas poprzez
przekaznik (19) potaczony jest z blokiem elektronicznego sterowania (7), przetacznikiem (17),
brzgczykiem (20), wyjsciem (21) i filtrem (23), ktéry potaczony jest z prostownikiem (24), transfor-
matorem (25) i gniazdem (26), w ktére zamontowany jest wskaZznik neonowy (27), tréjnik (15)
przewodem elastycznym (33) potaczony jest z naczyniem wyré6wnawczym (31) a przewodem (34) z
naczyniem zbiorczym (32), w ktére zamontowana jest koficowka (35) do podtaczenia wyjatowio-
nego drenu.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze brz¢czyk (20) poprzez przekaznik (19), blok
elektronicznego sterowania (7), filtr (23), przetacznik (17), wskaZnik (4), wyjscie (21), potaczony
jest z ogniwem plaskim (18), ktére stanowi awaryjne Zrddlo zasilania ukladu sygnalizacji
alarmowania (16).
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