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Zariadenie na vedenie a ddvkovanie obeZnych teliesok valivych loZisk

7zariadenie na vedenie a ddvkovanie o-
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befnych teliesok valivych loZisk do miesta
kontroly povrchovych vdd ich pldstov.
G&elom vyndlezu je zabezpe&enie zvy-
%enia vykonu pri kontrole povrchovych vdd
pldsfov teliesok valivych loZisk.
Uvedendho u&elu sa dosiahne zariade-
nim, ktoré pozostdva z otofného a v smere
svojej prie&nej osi posuvného prvého pod-
pernédho valca 2, ktorého os rotdcie je
rovnobe#nd s osou otd&ania ddvkovacieho
kotdga 3 opatreného na svojom obvode kap-
sami 10 a orientovaného svojou vonkajsou
valcovou plochou oproti vonkajSej valcovej
ploche prvého podperného valca 2, pridom
sistredne s osou ot4&ania dévkovacieho ko-

tdicéa 3 a v jeho valcovej dutine je oto&ne

upraveny druhy podperny valec 1.
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Vyndlez rie$i zariadenie na vedenie a d4vkovanie obeZnych teliesok valivych loZisk do

miesta kontroly povrchovych vdd ich pléééov.

V sdBasnosti sa na tento udel pouZivajd dva druhy zariadeni. Zariadenile krokové, kde sa
teliesko naloZ{f na podperné valdeky, ktoré mu jednak udelia rota¥ny pohyb, jednak s nim po-
mocou 3pecidlnych mechanizmov a ndraZiek vykonaju kombinovany pohyb, pri ktorom pod defe-
ktometrickou sondoﬁ prejde cely povrch telieska. Nevyhodou tohoto spﬁsobu je pomerne maly
vykon, ktory &ini pribliZ¥ne 40 aZ 70 ks/min. Zariadenie priebeZné, pri ktorom sa teliesko z
privodnej rdrky zastr&f medzi dve vodiace 1listy a skloneny transportny valec, ktory im jednak
udeli rota&ny pohyb, jednak ndsledkom sklonenej osi ku smeru pohybu telisok pohyb osovy. Ten-
to mechanizmus sa d4 pouZit' iba na kontrolu valcovitych teliesok /valdekov a ihiel/. Vykon
pri tomto sﬁesobe je podstatne vy&$f, avSak telieska nemajd Casove presny takt, nakolko
priebe¥nd rychlost je znadne zdvisld od stupha znedistenia transportného valca, podpernych
1i%t i samotnych teliesok. Preto nie je vhodné pouZivat! tohoto spﬁsobu v pripade, ked m4
kontrolovany pl4st dve alebo viac zén, ktoré sa kontrolujﬁ odlidnymi citlivostami prepfnany-

mi &asovym &lenom.

Uvedené nevyhody odstranuje zariadenie na vedenie a ddvkovanle obeZnych teliesok valivych
loZisk podfa vyndlezu, ktorého podstata spodiva v tom, Ze zariadenie pozostdva z otoéného a
v smere svojej priednej osi posuvného prvého podperného valce, ktorého rotacia je rovnobeZnd
s osou otd&ania d4vkovacieho kotuZa opatreného na svojom obvode kapsami a orientovaného svo-
jou vonkajSou valcovou plochou’oproti vonkajSej valcovej ploche prvého podperného valca.
Sistredne s osou otd&ania ddvkovacieho kotda a v jeho valcovej dutine je oto&ne upraveny

druhy podperny valec.

zariadenie podla vandlezu m§ asi dvojndsobny vykon ako zariadenie krokové a pritom md
presny cyklovi &as a vietky pohyby sd v cykle odvodené vadkovymi alebo inymi mechanizmami od

spolodného va&kového hriadela.

Priklad prevedenia zariadenia podla vyndlezu je zndzorneny na pripojenom vykrese, kde

obr. 1 pfedstavuje &elny pohlad na zariadenie a obr. 2 pddorysny pohlad.

Zariadenie pozostdva z oto®ného a v smere svojej prie&nej osi posuvného prvého podper-
ného valca 2, ktorého os rotdcie je rovnobeind s osou otd8ania ddvkovacieho kotua 3, opa-
treného na svojom obvode kapsami 10. D4vkovaci kotd& 3 je orientovany svojou vonkajSou val-
covou plochou oproti vonkajej valcovej ploche prvého podperného valca 2. Sustredne s osou
otd&ania d4vkovacieho kotda 3 a v jeho valcovej dutine je oto&ne upraveny druhy podperny

valec 1. ) i “

Dévkovaci'kotﬁé 3 md krokovy pohyb a pootofi sa pri kaZdom cykle o jeden rozostup ka-
pies 10. Teliesko 5 sa privddzacim ¥1abom 4 dostane do kapsy 10,v ktorej je dopravené po-
oﬁoéenfm ddvkovacieho kotd&a 3 do kontrolnej polohy pod sondu 9. V tejto polohe dosadne te-
liesko 5 na oba rotujiuce podperné valce 1, 2, %fm samo zadne rotovat. Nad takto rotujicim
telieskom 5 prejde sonda 9 v smere jeho povrchovej &iary. Pri tomto pohybe sa skontroluje

cely povrch pldsta telieska 5 a elektronicky vyhodnocovad&, s ktorym je sonda 9 spojend vydd
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povel do triedida. V daléej Zasti cyklu sa prvy podperny valec 2 oddiali od druhého podperné-
ho valca 1 a ddvkovac{ kotudé 3 pri svojom krokovom pohybe preniesie skontrolované teliesko 5
do odvadzacieho %l'abu 8. Akondhle teliesko 5 nesené ddvkovacim kotuZom g'opusti najuzgie
miesto medzi podpernymi vdlcami pribliZi sa opat prvy podperny valec 2 k druhému podpernému
valcu 1, tak¥e v nasledujdcej kapse 10 nesené. teliesko 5 dosadne na oba podéerné valce 1, 2,
kde ho sonda 9 skontroluje, tentokrdt vSak pohybom v opa&nom smere. Teda ddvkovaci kotd& 3
;ni sonda 9 nevykondva mftvy zpdtny pohyb, nésledkom &oho moZno dosiahnut krdtky cyklovy &as

a velky vykon zariadenia.

PREDMET VYNALEZU

zariadenie na vedenie a ddvkovanie obeZnych teliesok valivych loZ{sk do miesta kontroly
povrchovych vdd ich pldstov,vyznatené tym, Ze pozostdva z otofného a v smere svojej prie&nej
»osi posuvného prQého podperného valca /2/, ktorého os rotdcie je rovnobe¥ni s osou otdlania
ddvkovacieho kotd&a /3/, opatreného na svojom obvode kapsami /10/ a orientovaného sonou
vonkaj$ou valcovou plochou oproti vonkajSej valcovej ploche prvého podperného valca /2/, pri-
%om sustredne s osou otd&ania ddvkovacieho kotida /3/ a v jeho vaicovej dutine je otolne u-

praveny druhy podperny valec /1/.

1 vykres
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Obr. 2

'+ 7 Vytiskly Moravské tiskatské zévody, S ‘Cena: 240 K&s
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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