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Mechanizm jezdny do urzadzenia jazdy po schodach
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Przedmiotem wynalazku jest machanizm jezdny
do- urzadzenia jazdy po schodach dla przewozZenia
matych ladunkéw to znaczy do okolo 100 kg.

Dotychczas stosowano do tych celéw urzadzenia
skladajgce sie z dwéch bebnéw, na ktéorych jest
napieta gumowa tasma bez konca, przesuwana na
skutek napedzania jednego z bebnéw. Urzadzenie
takie bylo umocowywane pod ramg lub platfor-
ma, na ktérej znajdowaly sie tadunki przeznaczo-
ne do przewozZenia po schodach.

Tego rodzaju urzadzenie jest do§¢é kosztowne
w wykonaniu oraz eksploatacji, gdyz ta§ma szyb-
ko przeciera sie na krawedziach schodéw i tym
samym ulega zniszczeniu.

Znane jest tez inne urzadzenie, ktérego istote
stanowiag przedluzone ramiona kola w iloéci
8 sztuk, zakonczone tapkami i rolkami, przy czym
ramiona te moga by¢ regulowane w zalezno$ci od
wysokosci stopnia. Mozliwo$é regulacji jest wada
tego urzadzenia, gdyz musi odbywaé sie dla kaz-
dego rodzaju schodéw, co komplikuje konstrukcje
i obstuge. :

Mechanizm jezdny wedlug wynalazku eliminuje
powyzsze niedogodnosci, gdyz jego istotg jest pig-
cioboczna tarcza z krzywiznami pomiedzy rolka-
mi, co umozliwia jazde w gore i w d6t dla réz-
nych wysokosci stopni bez konieezno$ci regulacji
rozstawu rolek, na pieciokatnej tarczy.

Boki pomiedzy rolkami sg wykonane w postaci
odpowiedniej krzywizny, co umozliwia przesdwa-
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nie ladunku po schodach recznie lub przy zasto-
sowaniu napedu mechanicznego.

W przeciwienstwie do urzadzenia znanego, obec-
na konstrukcja jest prostsza i nie wymaga oddziel-
nego ukladu hamulcowego, bo przy jezdzie w dét
krzywizny sg elementem hamujacym, a przy jez-
dzie w gére punkty styku krzywizny ze stopniami
sg chwilowymi punktami obrotu calego piecio-
kata.

Mechanizm jest uwidoczniony na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia widok z boku, mecha-
nizmu stojgcego na stopniu schodéw, fig. 2 — wi-
dok z boku mechanizmu w chwili jegg przesuwa-
nia sie na wyzszy lub nizszy stopien, fig. 3 — wi-
dok z géry mechanizmu wedlug fig. 1.

Mechanizm sklada sie z dwéch wykonanyci
z metalu lub innego tworzywa wielobocznych gra-
niastostup6w, a najlepiej pieciobocznych grania-
stostupé6w 1. Na narozach tych pieciobocznych
graniastostup6w sg umieszczone rolki 2 obracajace
sie wokol- osi 7. Boczne Sciany tych graniastostu-
péw maja krzywizny 3 wykonane w ten sposéb,
aby bylo mozliwe swobodne przemieszczanie sie
calego mechanizmu na nastepny stopiefi scho-
déw 8. :

Przemieszczenie to nastepuje wskutek obrotu
obydwu graniastostup6w wok6t ich Srodkéw 4.
Obydwa graniastostupy sa polgczone z sobg za
pomocg walka 5 obracajacego sie w lozyskach 6
wraz z umocowanymi na nich graniastoslupami.
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Mechanizm moze by¢ réwniez wykonany w po-
staci dw6ch oddzielnych graniastostupéw z rolka-
mi, a wtedy zbytecznym bedzie watek 5.

Mechanizm ten umieszcza sie w dowolny znany
sposbb pod ramg, na ktérej znajdujg sie tadunki
przeznaczone do przewozenia po schodach.

Spos6b napedzania mechanizmu jest typowy
i moze by¢ mechaniczny lub reczny.

4

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm jezdny do urzadzenia jazdy po scho-
dach, znamienny tym, Ze na osi (5) ma zamoco-
wane obrotowo piecioboczne graniastostupy (1)
z umieszczonymi W narozach rolkami (2), przy
czym boki tych graniastostupéw sg wkleste w po-
staci krzywizny (3).
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