eewire) POPIS VYNALEZU |20 077
K AUTOHSKEMU OSVEDcENi (1) (81)

(61)

23) Vystavni priorita | }
522; Pryihlaseng i o m (51) Int. CI°G O1 B 7/31

@1) pv 6827081 G Ol M 13732

‘77/00

(19)

URAD PRO VYNALEZY )
(40) Zvefejngno 25 02 83

(75) )

Autor vyndlezu SINAY JURAJ ing. USc., KOSICE
BUGAR TIBOR ing., KOSICE
31MEAK PETER ing., KROMPACHY

(54) Zpssob kontroly opotiebeni, nebo presnosti montdfe zdvihového mechanismu jerdbu
a zafizeni k provdd&ni tohoto zplsobu

224 077



224 077

Vyndlez tesi zplsob kontroly opottebeni, nebo presnosti

monté¥e zdvihového mechanismu jerdbu a zafizeni k provadént
tohoto zplsobu,

P¥i provozu zdvihového mechanismu jeldbu dochdzi po
uréité dobd vlivem mechanického opotfebeni k chodu s T42Y.
Takovy druhy provezu zpétné pisobi na urychlené podstatné
snidovsni ¥ivotnosti zdvihového mechanismu. Je to zplsobeno
vzniklymi nep¥esnostmi ve vzdjemném uloZeni zdkladnich po-
hybiivjch $4sti zdvihového mechanismu t.j. prevodovky a bub- -
nu, nebo nepresnostmi_ jednotlivych sculédstek. Pritom nejveét-
g1 pocet poruch se vyskytuje v disledku nesouososti bubnu
zdv1hoveho mechanismu pFi uloZeni do prevodové sk?iné, Tako=
vyto stav prOJevuJe vznikem krou?ivého kmitdni bubnu, v je-
hoZ dusledku vznikd v loZiskovém domku silovd reakce promé=~
ného sméru. Priavé jejim vlivem dochdzi ke zvySenému opotY¥ebe~
ni lofiska a ddle k opot¥ebeni gspojeni bubnu s prevodovou
sk¥ini., Velikost svislé sloZky této reakce je rovné? proménnd
a je Umdrnd amplitudé krouziVvého kmitédni. Stejny jev se vy- :
skytuje i u novych zdvihovych mechanismi, které byly nepfesné
smontovany, nebo pro né% byly pouZity nepfesné zhotovené sou-
casti,

P¥i sprévném uloZeni souddsti zdvihového mechanismu je
hodnote reakce v lo¥iskovem domku konstantni co se tyle smé-
ru i velikosti. Se zvéts sovénim opotPebeni, C&i sniZovénim
presnosti montie se zvétduje zmdna velikosti reakce & tedy
i zména jeji svislé slozky.

Dosud se provddi kontroly opotiebeni i kontroly pPesnos=
ti rdznych souddsti a zaFizeni mérenim rozmérovych odchylek,
vili a podobn&. Poufiti téchto metod pro kontrolu zdvihovych
mechanismd jeYdbl je obtiZné vzhledem k umisténi t&chto me=
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chanismi. Proto se u jerdbd v praxi p¥i{li¥ nepouzivaji. Cag-
té€ji se provddi pouze jednoduchd kontrola zalo¥ens na kontro-
le hluku, chvéni &i odhadu odpracovaného dasu. Takovd kontro-
la je ovSem zcela nevyhovujici pro svou subjektivni povahu.

Podstata vyndlezu spocéivd v tom, Ze pro kontrolu opotie-
beni nebo pro kontrolu pPesnosti montdZe zdvihového mecha-
nismu se mé¥i hodnota zmény velikosti svislé slofky reakce
v loZiskovém domku bubnu a tato hodnota se porovand s dovole-

nou hodnotou zji3ténou empiricky. Ddle podstata vyndlezu
| spo¢ivd v zaPizeni pro provdddni tohoto zplsobu, které obsa-
huje sumdtor na jeho? prvni vstup je pripojen vystup zesilo~
vale spojeného pres filtr s vystupem snimade sily, ddle pamé-
fovy &len, jeho¥ vstup je pres rozpinaci hradlo p¥ipojen na
vystup zesilovade a jeho¥ vystup je pres spinaci hradlo

a invertor pfipojen na druhy vstup sumdtoru, jeho? vystup je
pfipojen pies vstup analogo-digitdinfho pFevodniku k regi-
straénimu za¥izeni a ddle obsahuje ovlddaci prvek, ktery je
jednak pripojen k ovlddacimu vstupu spinaciho hradla, jednak
pres zpozdovaci Slen k ovlddacimu vstupu. rozpinaciho hradla.

Vyhoda tohoto Fefeni je zaloZena na tom, Ze kontrola
opot¥ebeni nebo presnosti montdfe se provddi mé¥enim silovych
déinklG. Zpisob a za¥izeni k jeho provddéni umo¥nuji jednodu~
~chym postupem sledovat a vyhodnocovat provozuschopnost zdvi-
hovych mechanismi jefdbl porovnidnim namé¥ené zmény velikosti
svislé slozky reakce s dovolenou hodnotou zji3ténou nap¥iklad
empiricky. V p¥{ipadé, ¥e zmdna je vétsi ney p¥ipustnd hodnota
je nutno zdvihovy mechanismus odstavit a u opot¥ebovanych
¢dsti provést opravu nebo - u novych mechanismi - provést

kontrolu souéésti a jejich sprdvného smontovdni,

Priklad provedeni vyndlezu ge zndzornén na pripojeném
vykresu kde na obr. 1 je blokové schema zapojené pro mé¥eni
zmény VellkOUtl svislé sloZky reakce a na obr, 2 je schema-
ticky pohled na uspofdddni snimade sily na zdvihovém mecha-
nismu je¥dbu. -

Zdvihovy mechanismus jePdbu /obr. 2/ sestédvd z motoru
s prevodovkou 15 /obr. 2/ bubnu 14 a loZiskového domku 13,
ktere Jsou uloZeny na rdmu. U sprdvné fungujiciho nebo pres-
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né smontovaného mechanismu phsobi p¥i otddeni bubnu 14 v lo-
$1skovém domku 13 silovd reakce R konstantniho sméru a veli-
kosti. Pro kontrolu opot¥ebeni nebo presnosti montdZe se uvol-
ni loZiskovy domek 13 od rdmu a mezi oba tyto Sleny se vloZi

" snimad sily 1. Potom se mé?i zmdna velikosti svislé sloZky
reakce R p¥i bYemenem nezatizeném otddejicim se bubnu 14. Mi~
ra zmdény velikosti svislé slozky reakce R se pouzije jako mi-
ra opotrebenl, 81 mire nepresnosti montdZe zdvihového mecha=
nismu jefdbu a podle ni se rozhodne o p¥ipadném odstaveni
zdvihového mechanismu k Opravé.

Za¥izeni  pro provaden1 tohoto zpisobu obsahuje snimad
sily 1, k jehoZ vystup 11 je pFipojen vstupem 21 filtr 2
k jehoZ vystupu 22 je p¥ipojen vstupem 31 zesiloval 3-/obr.1/.
Na jeho vystupu‘l_ je pripojen prvnim vstupem 41 sumd tor 4.
K vystupu 32 zegsilovade 3 Je rovné¥% p¥ipojeno vstupem 101
rozpinaci hradlo 10, k jeho%Z vystupu 103 Jje pripojen vstupem
51 pame%ovy c¢len 5. Vystup 5_,pametoveho élenu 5 Jje pres
vstup 91 gpojen se spinacim hradlem J. Vystup 95 spinaciho
hradla 9 je p¥ipojen na vetup 111 inventoru 11, JjehoZ vystup .
112 Je pFipojen na druhy vetup 42 sumdtoru 4. Vystup 43 sumé~- ..
toru 4 Jje p¥ipojen na vstup 61 analogo-digitdlniho prevodniku
6, jehoZ vystup 62 je napojen na vstup 71 registraéniho 28F -~
zeni 7. Krom& toho je zapizeni opat¥eno ovlddacim prvkem 12,
jeho%Z vystup 121 je pPfipojen jednak na ovlddaci vstup 92 snl—f
naciho hradla g, Jednak na vstup 81 zpozaovaclho ¢lenu 8, je~
hoZ vystup 82 je pripogen na ovlddaci vstup 102 rozplnaclho
hradla 10.

Pri merenl snimd snimeé sily 1 umlsteny mezi uvolnénym
lo¥iskovym domkem 13 a rdmem velikosti svislé sloZzky reakce R
pri otdceni bubnu 14. Signdl umerny t&to hodnote je po uoravef
ve filtru 2 a zesilovaci 3 veden na prvani vstup 41 sumdtoru |
i Soudasné je veden pres rozpinaci hradlo 10, které je v kli=
dovém stavu ovlddaciho élenu 12 sepnuté do pame%oveho dlenu
5. Na druhy vstup 42 sumdtoru je privddén v klidovém stavu
ovlddaciho &lenu 12 signdl o nulové hodnoté, nebo¥ spinaci

hradlo 9 je rozpojeno. Ze sumdtoru 4 je vysledny signdl,
ktery je soudtem signdlid z prviniho vstupu 41 a druhého vstupu

42 veden na analogo—d1gitaln1 p;evodnlk 6, 2 néhoz je v digi-
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tédlni formé pfiveden'nawgegistraéni za¥izend 7. V klidovém
stavu ovlddaciho dlenu lgmjévtedy signdl na registradnim ze-
Yizeni 7 Umérny velikosti svislé sloZky reakce R. Vybuzenim
ovlddaciho &lenu 12 se pFivede ovlddaci signdl jednak p¥imo
na spinaci hradlo 9, které se sepne a privede signdl z pamé-
tového &lenu 5 pies inventor 11 v ndm¥ se zméni znaménko hod-
noty signdlu na druhy vstup ig'suméforu‘&. Ovlddaci signdl
kromé toho prejde pres zpoidovaci &len 8 a se zpozdénim rozpo=-
ji rozpinaci hradlo 10, 8im¥ se odpoji signil ze snimade si-
1y 1 od paméfového &lena 5, v ndm¥ zlstane uloZens hodnota
velikosti svisglé sloZky reakce R pPivddénd na pamdfovy &len
v okamziku odpojeni., ProtoZe tato hodnota je s opadnym zna-
ménkem, které zménil inventor 11, privddéna na druhy vsfup’ig
sumdtoru 4 jeko konstata, provddi po dobu vybuzeni ovldddciho
lenu 12 sumdtor 4 vypodet rozdilu hodnoty signdlu p¥ividdné-
ho na prvni vstup 41 ze snimade sily 1 a konstantniho signdlu
pFivddéného na druhy vetup Ag.'Vjsledek privéddény v digitdlnd
podobd na registradni za¥izeni 1 predstavuje rozdil t.j. zmd-
nu velikosti svislé sloZky reakce R. Po uvedeni ovlddaciho
prvku 12 do klidu se.rozpinaci hradlo 10 opdt sepne a spinaci
hradlo 9 rozpoji, a na registradnim za¥izeni 1 se opét objevi
hodnota velikosti svislé sloZky reakce R. V tomto stavu miZe
zafizeni aplikované na kodce mostového je¥dbu /obr. 2/ praco-
vat jako je¥dbovd viha. Je z¥ejmé, %e u neopotiebendho, nebo
presné smontoveného zdvihaciho zarizeni je velikost reakce R
pii otddeni bubnu konstantni a tudiZ p¥i méreni registradni
zafizeni 7 ukazuje nulovou hodnotu zmény velikosti /svislé
slozky/ reakce R, zatimco u opotfebqvanéﬁo, nebo nepresné
smontovaného za¥izeni je hodnota zmény nenulovi.
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1. Zpisob kontroly opotiebeni, nebo presnosti montaZe
zdvihového mechanismu jefébu,vyznaéujici gse tim, Ze se zméri
hodnote zmény velikosti svislé sloZky reakce v loZziskovém
domku bubnu a tato hodnote se porovnd s dovolenou hodnotou
zjisténou empiricky. '

2. Zae¥izeni pro kontrolu opotiebeni nebo presnosti mon-
t4%e zdvihového mechanismu jefébu.vyznaéujici se tim, Ze
obsahuje sumdtor /4/ na jehoZ prvai vstup /41/ Je pripojen
vistup /32/ zesilovaie /3/ spojeného pres filtr /2/ s vystu-
pem /11/ snimade sily /1/, ddle pamétovy &len /5/, JjehoZ ”
vetup /51/ je pYes rozpinaci hradlo /10/ pripojen na vystup
/32/ zesilovade /3/ a jehoZ vystup /52/ je pies spinaci
hradlo /9/ a invertor /11/ p¥ipojen na druhy vstup /42/ sumé-
toru /4/, jehoz vystup /43/ je pPipojen pfés vatup /61/ ana-
logo-digitdlniho pPevodniku /6/ k registradnimu ze¥izeni /7/
@ déle obsahuje ovlddaci prvek /12/, ktery je jednak pFipojen
k ovlddacimu vstupu /92/ spineciho hradla /9/, Jjednak ptes
zpordovaci élen /8/ k ovlddacimu vstupu /102/ rozpinaciho
nradle /10/. : |
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