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(57)摘要

本发明涉及谷物晾晒技术领域，尤其是公开

了一种智能谷物晾晒机，包括箱体，所述箱体内

部成型有储粮仓，所述储粮仓一侧设置有电池

仓，所述储粮仓另一侧设置有储灰盒，所述储灰

盒内固定有过滤芯，所述电池仓内固定有锂电

池，所述储粮仓下侧方设置有安装仓，所述安装

仓内部靠近所述箱体前端的位置固定有聚拢装

置，所述聚拢装置后侧固定有吸料管，所述吸料

管下端通过可拆卸连接固定有V型的挡料板。有

益效果在于：可以通过机械代替人工进行谷物的

摊平、晾晒翻面和收取工作，一机多用，可以减少

人工消耗，降低工作强度；在进行谷物摊平时可

以自动对地面进行清扫，避免杂物混进谷物内，

保证谷物清洁。
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1.一种智能谷物晾晒机，其特征在于：包括箱体(1)，所述箱体(1)内部成型有储粮仓

(4)，所述储粮仓(4)一侧设置有电池仓(5)，所述储粮仓(4)另一侧设置有储灰盒(8)，所述

储灰盒(8)内固定有过滤芯(81)，所述电池仓(5)内固定有锂电池(51)，所述储粮仓(4)下侧

方设置有安装仓(7)，所述安装仓(7)内部靠近所述箱体(1)前端的位置固定有聚拢装置

(12)，所述聚拢装置(12)后侧固定有吸料管(14)，所述吸料管(14)下端通过可拆卸连接固

定有V型的挡料板(15)，所述吸料管(14)上端与固定在所述安装仓(7)内的抽吸风机(13)连

接，所述抽吸风机(13)通过管道连接到储灰盒(8)内，所述箱体(1)前端镶嵌有视觉导航传

感器(26)，所述箱体(1)中部下方对称固定有两个主动轮(19)，所述安装仓(7)内固定有与

所述主动轮(19)传动连接的移动电机(24)，所述箱体(1)下端后侧固定有与所述储粮仓(4)

连通的卸料管(10)，所述卸料管(10)一侧设置有转向轮(21)，所述箱体(1)下方固定有与所

述转向轮(21)传动连接的换向齿轮箱(23)，所述换向齿轮箱(23)侧壁上固定有与之传动连

接的转向电机(20)，所述卸料管(10)内固定有卸料闸阀(9)，所述箱体(1)下端后侧固定有

摊平装置(3)，所述箱体(1)后侧中部固定有扶手(11)，所述箱体(1)后壁上镶嵌有控制器

(6)，所述卸料闸阀(9)、所述聚拢装置(12)、所述抽吸风机(13)、所述转向电机(20)、所述移

动电机(24)、所述视觉导航传感器(26)与所述电池仓(5)、所述控制器(6)电连接。

2.根据权利要求1所述的一种智能谷物晾晒机，其特征在于：所述箱体(1)上方铰接固

定有上盖(2)，所述上盖(2)覆盖在所述储粮仓(4)上方。

3.根据权利要求1所述的一种智能谷物晾晒机，其特征在于：所述安装仓(7)内部对应

所述储粮仓(4)的一侧侧壁上固定有振动盘(25)，所述振动盘(25)与所述电池仓(5)、所述

控制器(6)电连接。

4.根据权利要求1所述的一种智能谷物晾晒机，其特征在于：所述摊平装置(3)包括固

定在所述箱体(1)侧壁上的带螺纹孔固定座(301)，所述带螺纹孔固定座(301)中央螺纹孔

内转动安装有高低调节螺杆(303)，所述高低调节螺杆(303)一端固定有调节手轮(302)，所

述高低调节螺杆(303)另一端固定有加固横臂(306)，所述加固横臂(306)固定在摊平固定

架(304)上端，所述摊平固定架(304)通过安装在两侧的固定摆臂(305)固定在所述箱体(1)

上，所述摊平固定架(304)为L型，所述摊平固定架(304)的下表面固定有带梳齿刮板(307)，

所述摊平固定架(304)的水平部两端转动安装有防撞轮(308)。

5.根据权利要求1所述的一种智能谷物晾晒机，其特征在于：所述卸料闸阀(9)包括固

定在所述箱体(1)下方的电动伸缩杆(91)，所述电动伸缩杆(91)的伸缩杆上固定有闸板

(92)，所述闸板(92)插接在所述卸料管(10)内。

6.根据权利要求1所述的一种智能谷物晾晒机，其特征在于：所述卸料管(10)内部下端

固定有至少两个拨料轮(22)，其中一个所述拨料轮(22)与地面接触，多个所述拨料轮(22)

传动连接。

7.根据权利要求1所述的一种智能谷物晾晒机，其特征在于：所述聚拢装置(12)包括固

定在所述安装仓(7)内的清扫电机(1201)，所述箱体(1)下端固定有与所述清扫电机(1201)

传动连接的传动齿轮箱(1202)，所述传动齿轮箱(1202)下方固定有两个对称设置的传动支

撑臂(1203)，所述传动支撑臂(1203)一端与所述传动齿轮箱(1202)传动连接，所述传动支

撑臂(1203)另一端通过可拆卸连接固定有清扫刷(1204)。

8.根据权利要求1所述的一种智能谷物晾晒机，其特征在于：所述安装仓(7)内部固定
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有电磁转换阀(16)，所述电磁转换阀(16)的进气端与所述抽吸风机(13)的出气端连通，所

述电磁转换阀(16)上设置有两个出气端，两个出气端分别固定有出尘管(17)和出粮管

(18)，所述出尘管(17)端部与所述储灰盒(8)内腔连通，所述出粮管(18)端部与所述储粮仓

(4)内腔连通，所述电磁转换阀(16)与所述电池仓(5)、所述控制器(6)电连接。
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一种智能谷物晾晒机

技术领域

[0001] 本发明涉及谷物晾晒技术领域，尤其是涉及一种智能谷物晾晒机。

背景技术

[0002] 谷物收获后种子中的含水量还是很大的，需要及时进行晾晒使得种子脱水，方便

保存，如果不及时晾晒，很容易发霉、发芽，目前谷物的晾晒工作主要靠人工进行，工作强度

大，尤其是当有大量谷物需要晾晒时，非常耗时耗力，工作效率低，而且工作人员长时间在

太阳下暴晒汗渍容易滴落到谷物上污染谷物，而且容易中暑生病，工作人员鞋上的泥土也

容易掉落到谷物上。

发明内容

[0003] 本发明就是为了解决上述问题而提出一种智能谷物晾晒机。

[0004] 本发明的技术方案是这样实现的：

[0005] 一种智能谷物晾晒机，包括箱体，所述箱体内部成型有储粮仓，所述储粮仓一侧设

置有电池仓，所述储粮仓另一侧设置有储灰盒，所述储灰盒内固定有过滤芯，所述电池仓内

固定有锂电池，所述储粮仓下侧方设置有安装仓，所述安装仓内部靠近所述箱体前端的位

置固定有聚拢装置，所述聚拢装置后侧固定有吸料管，所述吸料管下端通过可拆卸连接固

定有V型的挡料板，所述吸料管上端与固定在所述安装仓内的抽吸风机连接，所述抽吸风机

通过管道连接到储灰盒内，所述箱体前端镶嵌有视觉导航传感器，所述箱体中部下方对称

固定有两个主动轮，所述安装仓内固定有与所述主动轮传动连接的移动电机，所述箱体下

端后侧固定有与所述储粮仓连通的卸料管，所述卸料管一侧设置有转向轮，所述箱体下方

固定有与所述转向轮传动连接的换向齿轮箱，所述换向齿轮箱侧壁上固定有与之传动连接

的转向电机，所述卸料管内固定有卸料闸阀，所述箱体下端后侧固定有摊平装置，所述箱体

后侧中部固定有扶手，所述箱体后壁上镶嵌有控制器，所述卸料闸阀、所述聚拢装置、所述

抽吸风机、所述转向电机、所述移动电机、所述视觉导航传感器与所述电池仓、所述控制器

电连接。

[0006] 进一步的，所述箱体上方铰接固定有上盖，所述上盖覆盖在所述储粮仓上方。

[0007] 进一步的，所述安装仓内部对应所述储粮仓的一侧侧壁上固定有振动盘，所述振

动盘与所述电池仓、所述控制器电连接。

[0008] 进一步的，所述摊平装置包括固定在所述箱体侧壁上的带螺纹孔固定座，所述带

螺纹孔固定座中央螺纹孔内转动安装有高低调节螺杆，所述高低调节螺杆一端固定有调节

手轮，所述高低调节螺杆另一端固定有加固横臂，所述加固横臂固定在摊平固定架上端，所

述摊平固定架通过安装在两侧的固定摆臂固定在所述箱体上，所述摊平固定架为L型，所述

摊平固定架的下表面固定有带梳齿刮板，所述摊平固定架的水平部两端转动安装有防撞

轮。

[0009] 进一步的，所述卸料闸阀包括固定在所述箱体下方的电动伸缩杆，所述电动伸缩
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杆的伸缩杆上固定有闸板，所述闸板插接在所述卸料管内。

[0010] 进一步的，所述卸料管内部下端固定有至少两个拨料轮，其中一个所述拨料轮与

地面接触，多个所述拨料轮传动连接。

[0011] 进一步的，所述聚拢装置包括固定在所述安装仓内的清扫电机，所述箱体下端固

定有与所述清扫电机传动连接的传动齿轮箱，所述传动齿轮箱下方固定有两个对称设置的

传动支撑臂，所述传动支撑臂一端与所述传动齿轮箱传动连接，所述传动支撑臂另一端通

过可拆卸连接固定有清扫刷。

[0012] 进一步的，所述安装仓内部固定有电磁转换阀，所述电磁转换阀的进气端与所述

抽吸风机的出气端连通，所述电磁转换阀上设置有两个出气端，两个出气端分别固定有出

尘管和出粮管，所述出尘管端部与所述储灰盒内腔连通，所述出粮管端部与所述储粮仓内

腔连通，所述电磁转换阀与所述电池仓、所述控制器电连接。

[0013] 采用了上述技术方案，本发明的有益效果为：可以通过机械代替人工进行谷物的

摊平、晾晒翻面和收取工作，一机多用，可以减少人工消耗，降低工作强度；在进行谷物摊平

时可以自动对地面进行清扫，避免杂物混进谷物内，保证谷物清洁。

附图说明

[0014] 为了更清楚地说明本发明实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例或现

有技术描述中所需要使用的附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图仅仅是本

发明的一些实施例，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动性的前提下，还可

以根据这些附图获得其他的附图。

[0015] 图1是本发明的主视图；

[0016] 图2是本发明的主剖视图；

[0017] 图3是本发明的俯视图；

[0018] 图4是本发明的摊平装置结构简图；

[0019] 图5是本发明的电路结构框图。

[0020] 附图标记说明如下：

[0021] 1、箱体；2、上盖；3、摊平装置；301、带螺纹孔固定座；302、调节手轮；303、高低调节

螺杆；304、摊平固定架；305、固定摆臂；306、加固横臂；307、带梳齿刮板；308、防撞轮；4、储

粮仓；5、电池仓；51、锂电池；6、控制器；7、安装仓；8、储灰盒；81、过滤芯；9、卸料闸阀；91、电

动伸缩杆；92、闸板；10、卸料管；11、扶手；12、聚拢装置；1201、清扫电机；1202、传动齿轮箱；

1203、传动支撑臂；1204、清扫刷；13、抽吸风机；14、吸料管；15、挡料板；16、电磁转换阀；17、

出尘管；18、出粮管；19、主动轮；20、转向电机；21、转向轮；22、拨料轮；23、换向齿轮箱；24、

移动电机；25、振动盘；26、视觉导航传感器。

具体实施方式

[0022] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。基于

本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有作出创造性劳动前提下所获得的所有其他

实施例，都属于本发明保护的范围。
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[0023] 如图1‑图5所示，一种智能谷物晾晒机，包括箱体1，箱体1内部成型有储粮仓4，用

于储存谷物，箱体1上方铰接固定有上盖2，上盖2覆盖在储粮仓4上方，上盖2用于避免收粮

时有大量的扬尘产生污染环境，上盖2铰接处固定有转动电机，通过转动电机可以实现上盖

的自动开合，储粮仓4一侧设置有电池仓5，电池仓5内固定有锂电池51，锂电池51用来供电，

储粮仓4另一侧设置有储灰盒8，储灰盒8用来储存灰尘、石子等杂物，储灰盒8内固定有过滤

芯81，过滤芯81用来过滤空气，减少大气污染，储灰盒8可以取出方便进行清灰，储粮仓4下

侧方设置有安装仓7，安装仓7内部靠近箱体1前端的位置固定有聚拢装置12，聚拢装置12包

括固定在安装仓7内的清扫电机1201，箱体1下端固定有与清扫电机1201传动连接的传动齿

轮箱1202，传动齿轮箱1202下方固定有两个对称设置的传动支撑臂1203，传动支撑臂1203

一端与传动齿轮箱1202传动连接，传动支撑臂1203另一端通过可拆卸连接固定有清扫刷

1204，不使用时可以进行拆卸，传动支撑臂1203内设置有连接传动齿轮箱1202和清扫刷

1204的链条或皮带用来传递动力，清扫电机1201启动后可以将动力传递给清扫刷1204带动

清扫刷1204转动，两个清扫刷1204的转动方向相反，可以将地面上的物体向中央清扫归拢，

聚拢装置12后侧固定有吸料管14，吸料管14下端通过可拆卸连接固定有V型的挡料板15，不

使用时可以进行拆卸，吸料管14位于挡料板15的V型槽处，挡料板15用于将地面上的物品聚

拢在一起方便被吸走，吸料管14上端与固定在安装仓7内的抽吸风机13连接，抽吸风机13通

过管道连接到储灰盒8内，通过抽吸风机13可以产生吸力将地面上的物品吸走，箱体1前端

镶嵌有视觉导航传感器26，视觉导航传感器26的型号为CA‑LS6，与扫地机器人上的传感器

相同，用于实现自动移动，视觉导航传感器26至少有一个，在箱体1的其他侧壁上同样可以

固定视觉导航传感器26，在箱体1的侧壁上固定有红外测距传感器，可以检测装置距离障碍

物的距离，避免发生磕碰，箱体1中部下方对称固定有两个主动轮19，安装仓7内固定有与主

动轮19传动连接的移动电机24，移动电机24带动主动轮19旋转实现装置的移动，安装仓7内

部对应储粮仓4的一侧侧壁上固定有振动盘25，振动盘25内的振动电机通电后可以产生振

动，促进储粮仓4内的谷物快速流出，箱体1下端后侧固定有与储粮仓4连通的卸料管10，卸

料管10内部下端固定有至少两个拨料轮22，拨料轮22包括一根转轴和阵列焊接在转轴外圆

上的钢筋条，整体呈狼牙棒行，其中一个卸料管10与地面接触，多个拨料轮22传动连接，与

地面接触的拨料轮22在设备移动过程中可以随之转动进而带动其他拨料轮22进行转动，通

过拨料轮22可以将卸料管10内的谷物拨出，避免谷物卡在卸料管内，卸料管10一侧设置有

转向轮21，箱体1下方固定有与转向轮21传动连接的换向齿轮箱23，换向齿轮箱23侧壁上固

定有与之传动连接的转向电机20，转向电机20可以带动转向轮21转动实现装置移动方向的

转变，卸料管10内固定有卸料闸阀9，卸料闸阀9包括固定在箱体1下方的电动伸缩杆91，电

动伸缩杆91的伸缩杆上固定有闸板92，闸板92插接在卸料管10内，电动伸缩杆91带动闸板

92移动堵塞卸料管10避免谷物流出或开放卸料管10的通道使得谷物可以流出，箱体1下端

后侧固定有摊平装置3，摊平装置3包括固定在箱体1侧壁上的带螺纹孔固定座301，带螺纹

孔固定座301中央螺纹孔内转动安装有高低调节螺杆303，高低调节螺杆303一端固定有调

节手轮302，高低调节螺杆303另一端固定有加固横臂306，加固横臂306固定在摊平固定架

304上端，摊平固定架304通过安装在两侧的固定摆臂305固定在箱体1上，摊平固定架304为

L型，摊平固定架304的下表面固定有带梳齿刮板307，通过扭动调节手轮302可以带动高低

调节螺杆303在带螺纹孔固定座301内转动进而调节摊平固定架304距离带螺纹孔固定座
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301的距离，从而实现对带梳齿刮板307距离地面高度的调节，带梳齿刮板307的长度不小于

箱体1的宽度，摊平固定架304的水平部两端转动安装有防撞轮308，两个防撞轮308之间的

距离不小于两个清扫刷1204的清扫幅宽，箱体1后侧中部固定有扶手11，箱体1后壁上镶嵌

有控制器6，控制器6内设置有型号为FX2N的处理器，实现智能化控制，卸料闸阀9(电动伸缩

杆91)、聚拢装置12(清扫电机1201)、抽吸风机13、转向电机20、移动电机24、振动盘25、视觉

导航传感器26与电池仓5、控制器6电连接。

[0024] 本实施例中，安装仓7内部固定有电磁转换阀16，电磁转换阀16的进气端与抽吸风

机13的出气端连通，电磁转换阀16上设置有两个出气端，两个出气端分别固定有出尘管17

和出粮管18，出尘管17端部与储灰盒8内腔连通，出粮管18端部与储粮仓4内腔连通，电磁转

换阀16与电池仓5、控制器6电连接，通过控制电磁转换阀16的通路可以控制抽吸风机13产

生的风力的流通方向，进而实现清扫功能和收粮功能的切换使用。

[0025] 本发明的工作原理为：使用时，利用辅助装置将需要晾晒的谷物倾倒入储粮仓4

内，通过控制器6设置行走路线，通过扭动调节手轮302调节带梳齿刮板307距离地面的高度

进而调节谷物的摊平厚度，启动机器后控制器6控制转向电机20和移动电机24工作带动装

置移动，同时清扫电机1201和抽吸风机13启动，清扫电机1201带动清扫刷1204工作将晾晒

场地面上的灰尘、石子等杂物清扫在一起，然后抽吸风机13产生的吸力将汇集在挡料板15

前端的杂物吸起送入储灰盒8内，清洁空气经过过滤芯81过滤后重新排到大气中，杂物过滤

后残留在储灰盒8内，然后电动伸缩杆91伸长带动闸板92移动使得储粮仓4内储存的谷物可

以流入卸料管10内，然后沿着卸料管10就到地面上，带梳齿刮板307碰触到谷物后将谷物刮

平摊开，直至储粮仓4内的谷物全部流出后工作人员可以控制该装置重新移动到指定地点

灌装谷物，当晾晒的谷物全部摊平后，可以将清扫刷1204和挡料板15取下，控制装置在摊平

的谷物上往复移动，利用带梳齿刮板307对晾晒的谷物进行翻转，使得被覆盖在下方的谷物

暴露在阳光下，提高谷物的晾晒速度，当需要收取谷物时，可以将清扫刷1204和挡料板15重

新装上，然后抬高摊平装置3使其不与谷物接触，然后控制电磁转换阀16启动转换通路，使

得出粮管18与抽吸风机13连通，此时装置工作时，清扫刷1204将地面上的谷物归拢在挡料

板15处，抽吸风机13产生的吸力将晾晒好的谷物抽吸后通过出粮管18送入储粮仓4内，然后

再通过储粮仓4将晾晒好的谷物输送到指定地点进行灌装。

[0026] 以上所述仅为本发明的较佳实施例而已，并不用以限制本发明，凡在本发明的精

神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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