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(54)7Umist8ni vykyvného uloZeni zadni kyvné vidlice na rdmu stroje

Regeni zlepsuje jfzdnf vlastnosti

- pPi zé4b&ru zednfho kels'pdi jizd& na rov- 0BR.1
ném i nerovném terénu. Psa &epu uloZeni '
zadni kyvné vidlice Je ne rému unistdna

pod vodorovnou rovinou prochdzejici osou
Peté&zového koledks a Petdz Je svou horni
vétvi od rozety zadatho kole k Petdzové-
mu koledku pod vodici kledkou uchycenou

na rému stroje.
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Vyndlez se tykd umistdni vykyvméhe uloZeni zadni kyvné vidlice na rédmu stroje zej—
méné Jednostopych motorovich terdnnich vozidel a jednoduchym zpisobem Fedi dosnieni ped-
statného zlepsenf jfzdnfch vlastnestf na rovném i nerevnén terénu, p¥i zdb&ru zednihe
kola.

U dosud zndmych Jednostopych terénnich motorovich vozidel Je vykyvné ulo¥eni zadni
kyvné vidlice ne rédmu stroje umisténo ze vystupnim hnecim Pet&zovym kolelkem pFevodovky
e to ve stejné drovni nebo nad ureovn{ osy hnaciho Fet¥zového kolelka, Jsou roevndZ znéme
FeSen{ kdy pfedni &dst zadni kyvné vidlice obepind svym rozvidlenim pFevodevku a vikyve
né ulofeni zadni kyvné vidlice na rdmu stroje Je v mf{st¥ vystupnihe hnaciho FetZzového
kole&ke, p¥ipadnd v jeho ose.

Nevyhodou umisténi vykyvného uloZeni zadni kyvné vidlice na rdédmu stroje zs vystup-
nim hnecim Petdzovym kolelkem pPevodovky a to ve stejné drovni nebo ned drovni osy hna-
ciho Fetdzového kole&ks, je velky iihel sklonu kyvné vidlice v doln{ poloze zadnfho kols,
dim¥ p¥i zdb8ru zadniho kola nestdvéd neZddouci vysouvdni kyvné vidlice. Tim se nepiizni~
v& ovlivnuje o tém&® dplin¥ vyPszuje z &innosti, odprufenf zedniho kola, co¥ nep¥{fznivd
ovlivhuje jfzdni vlestnosti.

Pro zlepdeni 3J{zdnich vlastnosti se pireto pouZivedi rizné pdkové systémy nepejend
na pruffci jednotky,. ¥im¥ se sice dosdhne ¥dstedného zlepfeni Jizdnich vlastnosti, ele
odpruteni je sloZit¥jsi, vyrobnd i provozn¥ nédkladndjisl e pii stejném zdvihu je u pdko-
vych systémd akumulovand prdce odpruZeni meni{.

Nevyhodou vykyvného uloZeni zednf kyvné vidlice v mistd vy¥stupnfho hnecfho Fetdzo-
vého koledks je jednak velkd ¥irka stroje e mimo to dochdsi k ¥dste¥ndému ovlivnini od-
pruzeni pil zdbdru zadniho kola.

Vy%e uvedend nevyhody odstranuje umi{stdni vfkyvného ulofeni sedni kyvné vidlice ms
réduu stroje podle vyndlezu, zejuéns ne rdmu Jednostopfch terénnich motorovyich vozidel,
kde v zednf g4sti kyvné vidlice Je uchycené zadni kole & rogetou. Podstetou vyndlezu Je,
¥e horni vdtev fetd¥zu je vedene od rozety k Fetdgovédmu koledku, pli Zem% osa Jepu ulo-
¥Yenl zedni kyvnéd vidlice Je na rdmu stroje umist¥ne pod vodorovnou revinou nrochdzejict
osou tohoto Petdzového kolelke. Podstatou vyndlezu ddle Je, Ze osm ¥epu uloZen{ zedni
kyvné vidlice ne rdmu stroje je umi{stdne pFed osou Fetdzového keledka. Podstatou vynd-~
lezu posléze je, Ze horni v&tev Pet¥zu Je vedens pod vodici kledkou uchycenou na rému
stroje.

Vyhodou umisténi vikyvného uloZeni zadni kyvné vidlice podle vyndlezu spolivaji
v tom, Ze odprufeni zsdnfho kole nenf negetivng ovliviovdno zdbdrew wotoru nevol vysleds
né s{ly od zdbdru zadniho kole e tehu horni vé&tve hnacfho Pet¥zu Jsou vzdjemnd vyrovnd-
vény ne optimdlni hodnotu, hlavnZ ve spodni #4sti zdvihu e vedenim horni v&tve hnacfho
tetdzu pod vodici kladkeu, v pribdhu celého zdvihu prudeni e pro cely rezssh zédbdrovéhe
nomentu motoru. P¥i ndjezdu zadnfho kola na nerovnost, Je pfi zdb&ru zaedniho kola vy-
slednymi silemi od zéb¥ru zedniho kola a tehu hornf vétve hneciho ¥Fetdzu kolo stledlo-
véno & neopek pii sjezdu s nerovnosti Je zadni kolo t¥mito eilemi vysouvdno, ¥im¥ se
dosehuje toho, %e zadni kolo dokonale kopiruje terén, & tim se svyduje zdb¥r zednfha '
kola s terénem, bez rdzl do odpruZené &dsti.

Dal&i vyhodou je, Ze umistinim Zepu uloZeni zadni kyvné vidlice pfed osou Fetdze-
vého koledke se dosdhne podstatného prodlouZeni zedni kywvné vidlice & tim dal¥iho zlep-
fen{ Jfzdnich vlestnosti, DelZ{ vyhodou Je, Ze je zajist&no optimdlni nepnuti Fetdzu
ve v¥ech polohdch zdvihu zadnihe kols,

/

Del3l vyhodou je, %e pro odprufeni je moimé pouiivat viech druhd zmémych prui{cich

jednotek, bez nutnosti doplnujfcich pékovych systémd, s vyhedou pru¥fcich jednetek hy~



3 ' ‘253025

dropneunatickych s prom&nnym dtlumem v zdvéslesti na velikosti zdvihu. Pedstatnou vyho-
dou vyndlezu Je, Ze vyZe uvedenych vfhod a zlep¥en{ lze desdhneut jen minimdinimi ripre-~
vemi stévajfcich provedeni.

Ne vykresech je v pFikladném provedeni schemeticky zndzernin predmdt vyndlezu, kde
na obr, 1 je v besnim pohledu celkeové uspo¥dddni umistdni vykyvného uleZeni zadni kyvné
vidlice na rému stroje ped osou Pet¥zovéhe kele¥ka, na obr. 2 je v bo¥nim pohledu cel-
kové uspofdddni pii umistEni vikyvného ulefen{ zadni kywvné vidlice ne rému streje phed
osou Fetdzového kole¥ks, pod Jjeho vederevnou rovincu a2 ne obr. 3 Je piddorys uchycent

zadni kyvné vidlice na rdmu z obr. 2,

V zadn{ ¥4sti kyvné vidlice je uchycene zadni kolo s rozetou J spojenou Fet¥zem 5
s Fetdzovym koledkem 4. PPedni &dst zadni kyvné vidlice | Je ¥epem 2 uleZeni uchycena
na rdmu 3 stroje, pod vedorovnou revineu prochdzejici osou Petdzovéhe kolelka 4. Horni
vatev Petdzu 2 Je vedena od rezety ] k retdzovému koledku 4 ped vedicf kladkou 6 uchy-
cenou n& rdmu 3 stroje. Umfsténf Xepu 2 uleXeni p¥edni &dsti zadni kyvné vidlice 1 ped
vodorovnou revinou prochézejici osou Petdzového koledka 4 je v del¥{im pPiklsdném prove-

deni /obr. 2/ s vyhodou pted osou Fet¥zevého koleZka 4.

Pri zdbéru metoru pisobi smdr tehu herni vitve Fewtdzu § od rozety I k Fetdzevému
kole&ku 4 nebo k vodici kladce 6 vi&i &epu 2 uleZenf no rameni o vytvd¥{ tek mement,
ktery stladuje zadni kolo. Zgb&rem zadnihe kole o terén plsobi smdr sily tehoto zdbdru
na remeni k &depu 2 uloZeni a vytvadli tek moment, ktery vysunuje zadni kolo, pii Zem%
tento moment je vEt{{ neZ moment od tshu horni v&tve Fetdzu 3 o hodnotu, kterd odpovidd
hodnot® vysledné sily vysunevéni kole o stejné velikesti Jake je nérust sily nadlehZo-

véni pFedniho kola ed momentu zdbdru zadniho kolas s terénem.

PFi postupném proprufeni resmeno zdb&ru zadniho kolas o terén vidi depu 2-uloZeni
se zmenduje, &imZ se i moment ktery vysunuje zadni kolo zmenXuje, p¥i ZemZ se zmen¥uje
také moment od tehu horni vdtve fptﬁzu 5 proto %e rameno tahu horni vi¥tve Fetdzu 3 vidi
gepu 2 uloZeni se zmenZuje v disledku vedeni FetX¥zu ped vodici{ kladkeu §. Vzéjemnym vy~
rovndvédnim momentd tashu horni vétve fetdzu 3 a zdbdru zadnfho kole o terén na optimdln{

hodnotu se dosahuje toho, %e odpru¥eni neni zdédbdrem od motoru negativné svlivnovéno.

Pfedm&t vynélezu lze vyuf{t viude tem, kde je poZadevek dosafeni pedstatného zlep-
%eni jitdich vlaestnosti zejména ns nerovném terénu, nepi. u terénnich a soutdfnich me-
tocykla.
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PREDMET VYNALALEZU

1. Unist&ni vykyvného uloZeni zadni kyvné védlice ne rému stroje zejména Jednosto-
pych motorovych terénnich vozidel, kde v zednf &dsti kyvné vidlice je uchyceno zadni ko-
lo s rozetou, vyznadulicl se timk %e horni vétev Petdzu /5/ je vedena 0d rozety /7/ k Pe-
tézovéumu koledku /4/, pii¥emZ ose Zepu /2/ ulo¥ent zréni kyvnd vidlice /1/ Jje ne rédmu
/3/ stroje umisténe pod vodorovnou rovinou prochdzejici osou tohoto Fet¥zového kolelka
/4/.

2, Unist&ni vykyvného uloZeni zedni kyvné vidlice na rédmu stroje podle bodu 1, vy-
znedujici se tfim, Ze osa Zepu /2/ ulofenf zadni kyvné vidlice /1/ na rému /3/ streje, Jje
umisténa pred osou Peté&zového koledka /4/.

3. Unist¥nl vykyvného ulofeni zadni kyvné vidlice na rdmu stroje podle bodu 1 nebo
2, vyznadujici se tim, %e hornf vétev Fetdzu /5/ je vedena nod vodic{ kladkou /6/ uchy-
cenou n& rédmu /3/ stroje.

2 vykresy
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