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(54) 'Snimaévpolohy, zejména pro krokové motory

1 , _ 2
Provedeni snimaée polohy krokového mo-
toru vyuZivajici ozubeni reaké&ni, vétSinou
pohyblivé €asti motoru. Kolmo ke jhu, na
kterém je budici civka jsou na obou koncich
pripevnény pdlové dvojice, které jsou na
koncich opatfeny ozubenymi pdlovymi né--
stavci. Vzdjemnd poloha zubli pélovych né-
" stavell téZe podlové dvojice je urfena vzta-
hem 1, = 7, (k4 0,5), kde 7 znaéi rozted
zubft ve sméru pohybu, 1, zubovou roztet
a (k) celé nezdporné ¢islo. Vzdjemnd po-
loha zubll stejnolehlych poélovych néastavci %
vzhledem k ose jha obou pélovych dvojic 7 T
je urtena vztahem 1y = 7, (ky 4 0,25), v§-

znam symbolil je stejny jako u predchozi- 0 .. . 130 %0
ho vztahu. Alespoil na jednom polovém né- ]/ :I /
stavci kaZzdé pdlové dvojice je umisténa sni- : :
maci civka.
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PredloZeny vynélez se tykd snimace polo-
hy vhodného zejména pro krokové motory.
Sestdvd z magnetického obvodu budici civ-
ky a snimacicli civek.

Pro sniméni polohy pohybhvé ¢dsti linedr-

niho nebo reaktniho krokového motoru se .

poZivajl optoelgktronické inkrementalni sni-
made. PFi-zm&n& polohy o urtity tusek ge-
nerujf impuls, jejichZ celkovy pofet je mé-
Fitkem drdhy pohybu. V né&kterych aplika-
cich je nutno mérit i zdtdZny thel motoruy,

tj. rozdil mezi vektorem magnetického na-

p&ti pevné &asti a vektorem magnetického
napéti (osou zubu) pohyblivé ¢asti. To lze
s pomoci inkrementdiniho snimafe polohy
pouze sloZitymi elektronickymi obvody se
souasnou synchronizaci impulstt s polohou
zubll pohyblivé &4sti.

Uvedené nevyhody odstraiiuje provedeni
snimade polohy podle vynédlezu, jehoZ pod-
stata spodivd v tom, Ze magneticky obvod
je tvofen ]hem na jehoZ koncich je upev-
néna prvni a druhé polovd dvojice tak, Ze
osy zubl prvniho, druhého, tfetiho a &tvr-
tého pélového néstavce prvni a druhé pdlo-
vé dvojice jsou kolmé k ose jha, pFifemZ
vZdy ]eden pblovy nastavec z kaZdé pdlové
dvojice je umistdn na jedné stran& osy a
druhy polovy néstavec z kaZdé polové dvo-
jice na druhé strang osy. Zuby prvmho a
druhého poélového nédstavce prvni pilové
dvojice a zuby tfetiho a &tvrtého poloveho
néstavce druhé polové dvojice jsou vici so-
b& posunuty o celistv§ ndsobek zubové roz-
tete zvétSeny nebo zmenSeny o polovinu
zubové roztefe. Zuby prvniho a tf¥etiho pd-
lového nédstavce na téZe strané osy prvni
i druhé pélové dvojice jsou od sebe vzda-
leny o celistvy ndsobek zubové roztefe zvét-
3eny, nebo zmenSeny o jednu &tvrtinu zu-
bové roztete. Na jhu je umisténa budici
civka a alespoil na jednom protnlehlem poé-
lovém nastavci kaZdé polové dvojice je u-
misténa snimaci civka.

PFiklady provedeni snimace podle vynéle-

zu jsou na pfiloZenych vykresech, kde na

obr. 1 je vyznafena vzdjemn& poloha zubd
reakéni ¢asti motoru a zubli jednotlivych
poli snimacde, na obr. 2 je pfiklad prove-
deni snimade polohy linedrniho krokového
motoru.

Na obr. 1 je znézornéna vzé]emna poloha
zubli snimade a reakéni €asti motoru, nut-
. -néd pro sprdvnou funkci. Roztef zubd 30 re-
ak&ni ¢4sti 9 motoru je rovna 7, Vzdjemnd
poloha 7, zubil 110, 120 prvniho a druhého
p6lového néstavce 11, 12, resp. zubd 130, 140
t¥etiho a Gtvrtého polového néstavce 13, 14
je rovna celistvému nésobku zubové rozte-

4

ge 7, zvétSenému nebo zmenSenému o polo-
vinu zubové roztete r,. Vzdjemnd polcha 1y
zubd 110, 138 prvniho a ti'etiho pélového
néastavce 11, 13, resp. zubl 120, 140 druhé-
ho a &tvrtého pbélového néstavce 12, 14 je
rovna celistvému ndsobku zubové roziede
7, zZvétsenému nebo -zmensenému o 1/4 zu-
bové roztete r,.

Na obr. 2 ]e priklad konstrukémho uspo-
F4dani snimace. Magneticky cbvod 1 je tvo-
fen jhem 15 s budici civkou 2, prvni a dru-
hou pélovou dvojici 16, 17 se &tyfmi polo- -
vymi nédstavci 11, 12, 13, 14, opatfenymi zu-
by 110, 120, 130, 140. U kaZdé pélové dvo-
jice 16, 17 je alespoii na jednom protileh-
1ém polovém néstavei 11, 14 umisténa sni-
maci civka 3, 4. Zuby 110, 120, 130, 140 prv-
niho, druheho tietiho a Etvrtého p6lového
nastavce 11, 12, 13, 14 zaujimaji vici zubim-
50 reaktni éésti 5 motoru polohu znézorng-
nou a popsanou na obr. 1. Proto“jsou prv-
nf a druhy polovy néstavec 11, 12 prvni p5-
lové dvojice 16 i t¥eti a &tvrty pdlovy na-
stavec 13, 14 druhé poélové dvojice 17 vzi-
jemn& posunuty ve smé&ru osy o. tak, aby
bylo dosaZeno piisluiné konfigurace zubd
110, 120, 130, 140 vSech polovych néstavcil
11, 12, 13, 14 pii jejich stejném tvaru. Prv-
ni a druhy polovy néstavec 11, 12 a tfeti a
dtvrty polovy néstavec 13, 14 prvni-a druhé
polové dvojice 16, 17 jsou umistény po obou
strandch osy o z toho dfivodu, aby byla za-
ji§t¥na stejnd drdha magnetického toku pro
oba pdlové néstavce 11 a 12, 13, 14 kaz—
dé pdlové dvojice 16, 17.

-Budicl civka 2 je napa]ena stiidavym prou-
dem konstantni amplitudy. Ve snimacich
civkdch 3, 4 se indukuje napéti imérné ve-
likosti - magnetického toku. Soucet vodivos-
ti prvntho a druhého pb6lového nastavce 11,
12 a tfetfho a ¢tvrtého pélového néstavee
13, 14 se nem&ni, mén{ se pouze rozdé&leni
magnetického toku v nich. Vzhledem k fa-
zovym posuniim viech pdlovych nédstavch
11, 12, 13, 14 se v prvnl snimaci civce 3
1nduku]e napéti : 3

2=

Ty

u = Usinwt.sinx

a na druhé snimaci civce 4 napé&ti

2n
U, = Usinwt.cosx ——

z

Vyhodnocenim téchto napéti ziskdvame 4-
daj o okamZité vzdjemné poloze pevné a
pohyblivé &asti motoru, ze které lze urdit
i hodnotu zdt8Zného dhlu,
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PREDMET VYNALEZU

Snimaé polohy, zejména pro krokové mo-
tory, sestdvajici z magnetického obvodu, bu-
. dici civky a snimacich civek, vyznafeny tim,
Ze magneticky obvod (1) je tvofen jhem

(15}, na jehoZ koncich je upevnéna prvni °

a druhé pélova dvojice (16, 17) tak, Ze osy
zubll (110, 120, 130, 140) prvniho, druhého,

- trettho a &tvrtého polovéhe néstavce (11, -

12, 13, 14) prvni a druhé podlové dvojice (16,
17) jsou kolmé k gse (0] jha (15) pfFitemZ
vidy jeden polovy néstavec (11, 13) z kai-
dé poblové dvojice (16, 17) je umistén na
jedné stran& osy (o) a druhy polovy na-
stavec (12, 14) z kazdé pdlové dvojice (16,
17) na druhé. stran& osy (o], zuby (110,
120) prvniho a druhého poélového néstavce

‘

(11, 12) prvni pdlové dvojice (16) a zuby
(130, 140) tfetiho a &tvrtého pbélového néa-
stavce (13, 14) druhé pdlové dvojice (17)

“jsou vii€i sob& posunuty o celistvy nédsobek

zubové rozteCe (r.) zvétSeny nebo zmense-
ny o polovinu zubové roztefe (r,] a zuby:
(110, 130) prvniho a tfetiho pdlového né&-
stavce (11, 13) na téZe strané osy (o) prv-
ni i druhé pé6lové dvojice (16, 17) jsou od
sebe vzdaleny o celistvy nédscbek zubové
roztete (r,) zvétSeny nebo zmenseny o jed-
nu &tvrtinu zubové roztete (r,), pfiemZ na
jhu (15) je umisténa budici civka (2) a
alesponi na jednom protilehlém pélovém né-
stavci (11, 14) kaZdé polové dvojice (16,
17) je umisténa snimaci civka (3, 4).

1 list vykrest
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