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Wynalazek niniejszy dotyczy automatycznego hy-
draulicznego urzadzenia sygnalizacyjnego rozpar-
cia sekcji obudowy $cianowej wyposazonej w sto-
jaki hydrauliczne. W szczegélno$ci wynalazek ma
zastosowanie w automatycznej, hydraulicznej obu-
dowie Scianowej, zdalnie sterowanej.

Przy zdalnym oraz automatycznym sterowaniu
obudowg $§cianowg pierwszoplanowe znaczenie sta-
nowi informacja o poloZeniu maszyny urabiajgce]j
oraz informacja o polozeniu i rozparciu czlonu
obudowy lub sekcji obudowy, a zwlaszcza infor-
macja natychmiastowa o dokonaniu zlecone]
czynnos$ci. Informacje te stanowig podstawe do
sterowania obudows. Sterowanie to odbywa si¢
najczeSciej z centralnego pulpitu sterowniczego
drogg wysylania impulséw elektrycznych do
elektromagnes6w suwakoéw elektrohydraulicznych,
umieszczonych na poszczegélnych cztonach obu-
dowy. Informacje o polozeniu maszyny urabia-
jacej oraz o potozeniu i rozparciu czionu obu-
dowy przychodzg z szeregu czujnik6w do pun-
ktu centralnego réwniez w postaci impulséw elek-
{rycznych. Obstuga centralnego pulpitu sterowni-
czego, informacje te otrzymuje najcze$ciej w po-
staci zaSwieconego lub nie zas$wieconego wskazni-
ka, rzadziej w postaci sygnatu dzwiekowego. Uktla-
dy do przesylania informacji w postaci impulséw
elektrycznych sg z reguly skomplikowane, drogie
i co najwazniejsze zawodne w warunkach kopal-
nianych. Oprécz tego, kazde urzadzenie z energia
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elektryczng musi byé odpowiednio konstruowane
ze wzgledu na niebezpieczenstwo wybuchu, szcze-
golnie istotne w kopalniach gazowych.

Celem wynalazku jest usunigcie tych niedogod-
nosci. Aby osiggngé¢ ten cel wytyczono sobie zada-
nie opracowania urzadzenia sygnalizacyjnego roz-
parcia sekcji obudowy S$cianowej opartego na za-
sadzie hydrauliczno-mechanicznej.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem urzgdzenie sy-
gnalizacyjne posiada mechaniczny licznik cyfrowy
napedzany przerywanym ruchem przez silownik
hydrauliczny sterowany przy pomocy zaworu po-
laczonego przewodem z hydraulicznym stojakiem
obudowy.

Zawoér ten posiada wewnatrz zawér zwrotny kul-
kowy oraz suwak zakonczony trzpieniem, stero-
wany ci$nieniem ze stojaka hydraulicznego, a uno-
szacy kulke zaworu zwrotnego otwierajgc przez to
kanal polgczony ze zbiornikiem zlewowym. Jedno
rozparcie stojaka hydraulicznego obudowy odno-
towane jest przez licznik cyfrowy.

Uzewnetrznia sie to obrotem kotka cyfrowego,
zwiekszajac przez to dotychczasowy stan licznika
o jednostke.

Po rozparciu catej sekcji obudowy w okienku
licznika cyfrowego ukazuje sie kolejny numer be-
dacy informacjg dla obstugi. Dodatkowsg zaletg za-
stosowania licznika cyfrowego jest to, ze umozli-
wia odczytanie lgcznej liczby rozparé sekecji np.
w ciggu. jednej zmiany pracy.




68 121

3

Urzadzenie sygnalizacyjne wedlug wynalazku
przedstawione jest schematycznie na rysunku.

Stojak hydrauliczny zlozony jest z cylindra 1
1 tloka 2. Zmienna przestrzen 3 pod tlokiem 2 po-
lgazona jest przewodem 4 ze sterujacym zaworem
5. Zawér 5 posiada obudowe 6, wewnatrz ktoérej
znajduja sie trzy komory 7, 8 i 9 oddzielone od
siebie $ciankami 10 i 11 prostopadiymi do osi za-
woru. Kazda $cianka posiada wspotsrodkowy
otwor. W komorze 7 znajduje sie tlok 12 z tloczy-
skiem 13 oraz sprezyna 14. Tloczysko 13 osadzone
jest mozliwie w otworach $cianek 10 i 11. W ko-
morze 9 znajduje sie kulka 15, sprezyna 16, gnia-
zdo 17 tworzgce razem zawor zwrotny. Komora 3
polgczona jest przewodem bezposrednio ze zbior-
nikiem zlewowym nie uwidocznionym na rysunku.
Komora 9 poigczona jest przewodem 18 oraz 19
z cylindrem 20 silownika hydraulicznego. Wew-
natrz cylindra 20 znajduje sie ttok 21, ktorego tto-
czysko 22 zakonczone jest zapadka 23 oraz sprezy-
na 24. Na drodze przesuwu tloczyska 22 umieszczo-
ny jest mechaniczny, cyfrowy licznik 25, ktérego
kélko napedowe 26 styka sie bezpos$rednio z za-
padkg 23. Przewody 18 i 19 polgczone sy z prze-
wodem 27 na koncu ktoérego znajduje sie¢ pompa
nie uwidoczniona na rysunku.

Przy wszystkich rozpartych sekcjach lub tylko
jednym stojaku sekcji, ci$nienie z przestrzeni 3
pod tlokiem 2 dostaje si¢ przewodem 4 do komo-
ry 7 przesuwajgc tlok 12 w lewo. Sprezyna 14
zostaje $cisnieta. Kulka 15 pod dzialaniem sprg-
zyny 16 przesuwa sie w lewo i osadza w gniez-
dzie 17, odcinajac komore 9 od komory 8 polgczo-
nej ze zbiornikiem zlewowym. Ciecz tloczona prze-
wodem 27 nie majgc uj$cia do zbiornika zlewo-
wego, dostaje sie przewodem 19 do cylindra 20.
Tlok 21 zostaje przesuniety w lewo Sciskajgc spre-
zyne 24. Zapadka 23 zaczepiajac o koéitko napedo-
we 26 powoduje jego czeSciowy obrét, a w kon-
sekwencji zwiekszenie stanu licznika 25 o jednost-
ke. Po zluzowaniu stojaka, ciSnienie w przestrzeni
3 pod tlokiem 2 spada prawie do ci$nienia atmo-
sferycznego. W komorze 7 ci$nienie réwniez spada
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i sprezyna 14 przesuwa tlok 12 w prawo, unoszgc
kulke 15 znad gniazda 17. Komora 9 polgczona
jest wtedy z komorg 8 czyli w efekcie ze zbior-
nikiem zlewowym. Ci$nienie w przewodzie 27, 19
oraz 18 obniza sie do ci$nienia atmosferycznego.
Tilok 21 pod dzialaniem sprezyny 24 przesuwa sie
w prawo w skrajne polozenie. Zapadka 23 odchy-
la sie wtedy wokét osi obrotu, Slizgajac sie po ze-
bach kélka napedowego 26. Po przesunieciu sekcji
i rozparciu stojakéw, wzrasta cisnienie w prze-
strzeni 3 pod tlokiem 2 i caly cykl rozpoczyna sie
od poczatku.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sygnalizacyjne rozparcia obudowy
$cianowej wyposazone w pompe, znamienne tyin,
ze posiada silownik hydrauliczny jednostronnego
dziatania typu cylinder-tlok, ktérego ttoczysko (22)
zakonczone jest zapadkg (23) stuzgcg do obracania
kotka napedowego (26) przynaleinego do mecha-
nicznego cyfrowego licznika (25) oraz zawdr (5)
do sterowania sitownikiem, przy czym zawdér (5)
polgczony jest przewodem (18) i (27) z pompag,
przewodem (18) i (19) z silownikiem hydraulicz-
nym, a przewodem (4) z przestrzenig (3) pod tlo-
kiem (2) stojaka obudowy.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zawor (5) posiada wewnatrz tlok (12) z tloczys-
kiem (13), sprezyne (14), kulke (15) wraz ze spre-
zyng (16) dociskajgcg kulke do gniazda (17), przy
czym przestrzenie w ktérych umieszczone sg kulka
ze sprezyng i tlok ze sprezyng oddzielone sg od
siebie $ciankami (10) i (11) kazda z otworem wsp6i-
srodkowym, dla suwliwego osadzenia w nim tto-
czyska (13).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze zapadka (23) osadzona jest w osi obroto-
wo z mozliwo$cig odchylania sie tylko w jednym
kierunku.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze gniazdo (17) najkorzystniej wykonane
z tworzywa sztucznego jest wymienne.
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