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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pomiaru
sily nacisku goérnego dociskowego walka rozciggowego
aparatu, szczeg6lnie walka dociskanego sila pola magnetycz-
nego w przedzarce lub niedoprzedzarce.

Znane s3 przedzarki i niedoprzedzarki z rozciagowymi
aparatami, w ktorych géine dociskowe waltki sa dociskane
do dolnych rozciggowych watkow sitami pola magnetycznego.

W celu wytworzenia pola magnetycznego gérne docisko-
we walki rozciggowego aparatu s3 okresowo magnesowane
w magne$nicy. Namagnesowane watki s3 narazone na ubytki
sit pola megnetycznego przez przypadkowe czgsciowe
rozmagnesowanie. Moze to doprowadzi¢ do zréznicowania
sit nacisku na poszczegblnych punktach prz¢dzacych.
Z technologicznego punktu widzenia wazn3 jest znajomos$é
tych sil, gdyz ma to wplyw na utrzymanic wiasciwych
parametréw przedzy i jej jakosci.

Znane z wegierskiego opisu patentowego nr 150748
urzadzenie do pomiaru sily dzialajacej na goérne walki
rozciagowego aparatu sklada si¢ z belki wsporczej, ramki
mierniczej, uchwytéw polaczonych obrotowym rdzeniem
i przyrzadem zaciskowym z miernicza plaska sprezyna,
mechanicznych czujnikéw zegarowych, spiralnej roboczej
sprezyny oraz napinajacej nakretki osadzonej na obroto-
wym rdzeniu laczacym ranke miernicza z belka wsporcza.
Pomiar sily nacisku dociskowych watkéw przeprowadza
si¢ bezposrednio na przedzalniczej maszynie.

Urzadzenie ustawia si¢ prostopadle nad danym docisko-
wym waltkiem przedzalniczej maszyny, a uchwyty podpro-
wadza pod jego 0. Pokrecajac napinajaca nakretka po-
przez obrotowy rdzefi podnosi si¢ ramke¢ mierniczq z za-
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czepionym w uchwytach walkiem, przy czym miernicza
sprezyna ulega odksztalceniu. Strzalka jednego zegarowego
czujnika jest nieruchoma a drugi zegarowy czujnik pokazuje
wielko$¢ sily z ktérq miernicza spr¢zyna dziala na spr¢zyng
robocza. Przy dalszym pokrecaniu napinajaca nakretka,
kiedy napiecie mierniczej sprezyny staje si¢ wicksze od
napiecia roboczej sprezyny, jeden zegarowy czujnik za-
czyna pokazywaé wielko$¢ $ci$niecia roboczej sprezyny
a drugi zegarowy czujnik wielko$é obcigzenia z ktérym
robocza sprezyna dziala na walek.

Znane urzadzenia nie nadaja si¢ do pomiaru sil nacisku
gbérnych dociskowych walkéw rozciggowego aparatu prze-
dzarki lub niedoprzedzarki dociskanych do dolnych roz-
ciggowych walkéw sila pola magnetycznego. W urzadze-
niach tych nie moina uchwycié momentu catkowitej
réwnowagi sil, mechanicznych i magnetycznych dzialajg-
cych na gérny dociskowy walek, niezbednego do okresle-
nia poczatku pomiaru, to jest momentu w ktérym namagne-
sowany dociskowy walek utraci kontakt z dolnym rozcia-
gowym walkiem. ‘

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji urzadzenia
umozliwiajacego dokonywanie pomiaru sit nacisku goérnych
dociskowych walk6w rozciggowego aparatu przedzalni-
czych maszyn dociskanych do dolnych rozciagowych
walkéw sita pola magnetycznego.

Urzadzenie do pomiaru sity nacisku gornych dociskowych
walkéw rozciagowego aparatu przedzarki, dociskanego do
dolnego rozciggowego walka sila pola magnetycznego,
wedlug wynalagku, sklada si¢ z korpusu, mechanizmu $ru-
bowego, plaskiej sprezyny i mechanicznego zegarowego
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czujnika, przy czym plaskp sprgzyna zamocowana jest
jednym konfcem do nakrgtki Srubowego mechanizmu,
z ktéra to nakretka wspolpracuje zegarowy czujnik. Drugi
koniec tej sprezyny jest usyfuowany ponad zamocowanym
nieruchomo w bocznych slupach walkiem, korzystnie
odcinkiem oryginalnego dolnego rozciagowego watka
przedzarki. Pomiedzy plaszczyznami styku goérnego do-
ciskowego walka z dolnym rozciagowym walkiem znajdujq
sie styki elektrycznego uktadu, w ktérego obwdd wigczone
jest sygnalizacyjne urzadzenie, sygnalizacji wizualnej i/lub
akustycznej. Boczne shupy maja w goérnej swej czesci od
strony wewnetrznej rowki bedace prowadnicami dla czopow
namagnesowanego goérnego dociskowego walka i moga byc
vsfls‘pqw“mzdgcymego i nie ferromagnetycznego
materlalu '

!'W zastosowaniu do omiaru sily nacisku goérnego do-
c}skomgo watka rozchgowego aparatu niedoprzedzarki,
leskanego -dowdalnegd rozciagowego walka sila pola ma-
gnetycznego, gd21e te-waltki maja wickszy ciezar i gabaryt,
urzadzenie takze zawiera korpus, mechanizm Srubowy,
plaska spr¢zyne i mechaniczny zegarowy czujnik, lecz
plaska sprezyna zamocowana jest z obu konicow do wspor-
czych $cianek polaczonych z nakretka mechanizmu $rubo-
wego z ktorg to nakretka wspOlpracuje zegarowy czujnik.
Napinajaca Sruba z nakrgtka i zgbatym kolem usytuowane
sq prostopadle do osi zamocowanega poziomo W bocznych
stupach walka, korzystnie odcinka oryginalnego dolnego
rozciggowego watka niedoprzedzarki, a to zgbate kolo
wspélpracuje z drugim zebatym kotem osadzonym na wsp6l-
nej osi z pokretlem. Pomigdzy plaszczyznami styku gor-
nego dociskowege watka z dolaym rozciagowym watkiem
znajduja si¢ styki elektrycznego ukladu, w kidrego obwod
wlaczone jest sygnalizacyjne urzadzeniz, sygnalizacji wizu-
alnej i/lub akustycznej. Boczne slupy maja w swej gornej
czeéci, od strony wewnetrznej, towki bedace prowadnicami
dla czopéw pamagnesawanego gornego dociskowego watka
i moga byé wykonane z elektroizolacyjnego i njeferroma-
gnelycznego materjatu.

Urzadzenie wedjug wynalazku charakteryzuje sie wysoka
dokladnoscia pomiaréw a prosta konstrukcja urzadzenia
i jego latwa obsluga umozliwiaja szybkie dokonywanie
pomiarow.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykladzie
wykonania pa rysupku na ktorym fig. 1 przedstawia urza-
dzenie do pomiaru sil nacigku gérnygh dogiskowych wal-~
kow rozciagowego aparatu przedzarki, w przkroju poprzecz-
nym, fig. 2, —urzgdzenie przystosowane do pomiary
sit pacisku gérpych dociskowych watkow niedoprzedzarki,
w przekrojw paprzecsnym, a fig. 3 — schemat rozmiesz-
czania stykow elektrycznego ukiadu i plaskiej sprezyny.

Uraadzenie do pomiaru sity nasisku gornggo dociskowego
watka rozciagowego. Aparaty przedzarki, dociskane do dol-
nego rozciggowego watka sita pola magnetycznego, ma kor-
pus do ktorego podstawy } praymogowana jest tylna {cianka
2 z prowadnicami 3, w kiérych pionowo praesuwa si¢ na-
kretka 4 mechanizmu Srubowego, wnaszona do goéry napi-
najaca srubq § z pokretlem 6. Napinajaca §ruba § loaysko-
wana jest w tulei 7 zamocowanej nieroziacznie do tylnej

§cianki 2. Nakretka 4 od strony tylpej scianki 2 ma w swqjej

dolne;j czesci wystep 8 wehadzacy w prowadnice 3 i bedacy
zarazem punktem oparcia dla trzpignia 9 zegarowego
czujnika 10, a po przeciwngj stronie ma wystep 11, do kto-
I¢go zamocawany jest joden koniec plaskiej sprezyny 12.
Drugi koniec plaskiej sprezyny 12 usytuowany jest ponad
zamocawanym nieruchomo w bocznych stupach 13 odcin-
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kiem oryginalnego dolnego rozeiggowego watka 14 aparatu
rozciagowego przedzarki. Boczne shupy 13 w gérnej swej
czgsei, od strony wewngtrzngj, maja rowki 18 bedace pro-
wadnicami dla czopéw 16 gérnego dociskowego wetka 17.
Umigszczony w rowkach 15 czopami 16 namagnesowany
gorny dociskowy walgk 17 spoczywa swobodnie na zamoco-
wanym poziomo odcinku dolnego rozciggowego watka 14.
Nastepuje zwarcie stykow 18 elektrycznego ukiadu, prze-
kazanie impulsu do urzadzenia sygnalizacyjnego i zaswie-
cenie sygnalizacyjnej zar6éwk| 19. Obracajac zamocowanym
na napinajacej §rubie 5 pokretlem 6 w prawo, poprzez t¢
§rubg 5 podnosi si¢ ku gorze nakretke 4 z zamocowana
do niej plaska sprgzyng 12. Sila dzialajaca poprzez plaska
sprezyng 12 na szyjke 20 gbrnego dociskowego watka 17
powoduje jego oderwanie od powierzchni dolnego rozciago-
wego walka 14 z lewej lub prawej strony styku i rozwarcie
elektrycznych stykéw 18 oraz przerwanie elektrycznego
obwodu, a przez to wygaszenie zarOwki 19 sygnalizacyj-
nego urzadzenia. Z chwilg wygaszenia zaréwki 19 przerywa
si¢ ruch pokretlem 6, pomiar zostaje zakonczony 'a ze skali
zegarowego czujnika 10 odczytuje si¢ warto$é sity nacisku.
Nastepnie obracajac pokretlem 6 w -lewa strong cofa si¢
napinajaca Srubg¢ 5 do pierwotnego potozenia, przy czym
roOwnocze$nie nastepuje samoistne skasowanie wskazan
zegarowego czujnika 10, a urzadzenie jest przygotowane
do prowadzenia dalszych pomiaréw.

Urzadzenie do pomiaru sily nacisku gérnego dociskowego
walka rozciggowego aparatu niedoprz¢dzarki, w przyklado-
wym wykonaniu wedlug wynalazku, tak jak urzadzenie do
badania sily nacisku gérnych watkéw dociskowych aparatu
rozciagowego przedzarki zawiera korpus, mechanizm
stubowy 4 i 5, plaska sprezyne 12 i zegarowy czujnik 10,
lecz z uwagi na wigkszy ci¢zar i gabaryt gornych docisko-
wych walkéw rozciggowego aparatu niedoprzedzarki ma
ono plaska sprezyng 12 zamocowana z obu koncoéw do gor-
nych krawedzi wsporczych écianek 21 przymocowanych
do nakretki 4, mechanizmu Srubowego, z ktéra wspolpra-
cuje zegarowy czujnik 10. Napinajaca sruba 5 z nakretka 4
i wsporczymi $ciankami 21 usytuowane sa prostopadle
do osi zamocowanego poziomo w bocznych stupach 13
odcinka oryginalnega dolnego rozciggowego watka 14.
Napinajaca §ruba § w dolnej swej czgéci ma osadzone
zg¢bate koto 23 i jest ulozyskowana w postumencie 22 zamo-
cowanym do podstawy 1 urzadzenia. Zgbate kolo 23
wspolpracuje z z¢gbatym kolem 24 osadzonym na wspolnej
osi z pokretlem 6. Bacane stupy 13 w gornej swej czeSci
maja rowki 15 bgdace prowadnicami dla gérnego dacisko-
wego watka 17. Umieszczony w rowkach 15 namagnesowany
gorny dociskowy walek 17 spoczywa swobodnie na zamo-
cowanym poziomo odg¢inku dolnego rozciagowego watka 14,
Nastgpuje zwarcie stykow 18 elekirycanego ukiadu, pize-
kazapnic impulsu do sygnalizacyjnego wrzadzenia i zaswie-
cenie sygnalizacyjnej zarowki 19. Obracajac pokrgtiem G
w prawo, za pofredniciwem zgbatej przekiadni 23, 24
i napinajacej éruby 5 podnosi si¢ ku gorze nakretke 4 ze
waporczymi fciankami 21 i plaska spreiyna 12. Sila dzia-
hjaca popraez plaska sprezyne 12 na goérny dociskawy
walek 17 powoduje jego oderwanie od powierzchni dol-
nego rozciggowego walka 14 z lewej lub prawej strony
styku i rozwarcie elektrycznych stykow 18 oraz przerwanie
elektrycznego obwodu, a przez to wygaszenie zaréwki 19
sygnalizacyjnego urzadzenia. Z chwila wygaszenia zaréwki
19 przerywa si¢ ruch pokretiem 6, pomiar zostaje zakoriczony,
ny, a ze skali zegarowego czujnika 10 odczytuje si¢ wartosé
sily nacisku. Nastepnie obracajac pokrgtlem 6 w lewq
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strone cofa sie napinajaca §rube 5 do pierwotnego poloze-
nia, przy czym nasi¢puje samoistne skasowanie wskazafi
zegarowego czujnika 10, a urzadzenie jest przygotowane
. do prowadzenia dalszych pomiaréw.

Zaslrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru sily nacisku gornego docisko-
wego walka rozciqggowego aparatu przedzalniczych
maszyn, dociskanego do dolnego rozciaggowego wa’ka silg
pola megnetycznego, zawierajace korpus, mechanizm
§rubowy, plaska sprezyne i mechaniczny zegarowy czujnik,
znamienne tym, ze plaska spr¢zyna (12) jest zamocowana
jednym koficem do nakretki (4) $rubowego mechanizmu
(5), z ktora to nakretka (4) wspdlpracuje zegarowy czujnik
(10) za§ drugi koniec tej sprezyny (12) jest usytuowany
ponad zamocowanym nieruchomo w bocznych stupach (13)
walkiem (14), korzystnie odcinkiem oryginalnego dolnego
rozciagowego walka przedzarki, a pomig¢dzy ptaszczyznami
styku gornego dociskowego watka (17) a dolnym rozciago-
wym walkiem (14) znajduja si¢ styki (18) elektrycznego
ukladu, w ktérego obwdéd wlaczone jest sygnalizacyjne
urzadzenie (19) sygnalizacji wizualnej i/lub akustycznej.

2, Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamiemne tym, Ze
bocane stupy (13) sa wykonane z materialu elektroizolacyj-
nego i nieferromagnetycznego, a w ich gérnej czesci od

[ ]
strony wewn¢trznej sa rowki (15) bedace prowadnicami
dla goérnego dociskowego walka (17).

3. Urzadzenie do pomiaru sily nacisku gérnego docisko-
wego walka rozciggowego aparatu przedzalniczych maszyn,
dociskanego do dolnego rozciagowego walka sila pola ma-
gnetycznego, zawierajace korpus, mechanizm $rubowy,
plaska sprezyne i mechaniczny zegarowy czujnik znamienne
tym, ze plaska sprezyna (12) zamocowana jest z obu kofi-
cébw do wsporczych $cianck (21) polaczonych z nakretka
(4) wspdlpracujaca z zegarowym czujnikiem (10), przy
czym napinajaca §ruba (5) z ta nakretka (4) i zebatym
kolem (23) usytuowane sa prostopadle do osi zamocowa-
nego poziomo w bocznych stupach (13) watka (14), ko-
rzystnie odcinka oryginalnego dolnego rozciggowego walka
niedoprzedzarki, a zebate kolo (23) wspélpracuje z zg¢ba-
tym kolem (24) osadzonym na wspélne;j osi z pokretiem (6),
ponadto pomiedzy plaszczyznami styku gérnego docisko-
wego walka (17) z dolnym rozciaggowym walkiem (14)
znajduja sie styki (18) elektrycznego ukladu, w ktérego
obwod wigczone jest sygnalizacyjne urzadzenie (19) sygna-
lizacji wizualnej i/lub akustyczne;j.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym, Ze
boczne stupy (13) sa wykonane z materialu elektroizola-
cyjnego i nieferromagnetycznego, a w ich goérnej czeéci
od strony wewngtrznej sa rowki (15) bedace prowadnicami
dla gérnego dociskowego walka (17). .

Fig. 1.
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