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Uklad synchronizacyjny ze stalym czasem wyprzedzenia
i z ograniczeniem maksymalnego kata laczenia
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Wynalazek dotyczy ukladu Synchronizacyjnego
o stalym czasie wyprzedzenia i duzym poSlizgu
dopuszczalnym. Synchronizator wedlug tego ukila-
du przeznaczony jest do samoczynnego wlgczania
do sieci maszyn synchronicznych oraz do 1gczenia
asynchronicznych odcinkéw sieci elektroenerge-
tycznej.

Dla ukladéw synchronizacyjnych o duzym po-
§lizgu dopuszczalnym i duzych czasach wyprze-
dzenia odpowiadajacych czasom zamykania wy-
tacznik6w mocy, maksymalny kat wyprzedzenia
wypada bardzo duzy. I tak dla czasu wyprzedze-
nia tw = 0,9 sek i po§lizgu dopuszczalnego sq =
= 1,0% — kat wyprzedzenia wynosi 162°. Kat
ten jest juz niebezpiecznie duzy, ze wzgledu na
pewno$§é lgczenia generatora oraz z powodu trud-
noSci uzyskania odpowiednich charakterystyk
ukladu. -

W znanym ukladzie synchronizacyjnym, ktéry
posiada podane wyzej nastawienia graniczne, jed-
noczesne wykorzystanie tych nastawien powoduje
bledng prace synchronizatora. Zakres poprawnej
pracy ukladu okreflony jest przez wytwoérce w
ten sposéb, ze przy duzych czasach wyprzedzenia
nalezy odpowiednio zmniejszy¢é dopuszczalny po-
Slizg.

W innym znanym synchronizatorze o granicz-
nych nastawieniach tw = 0,65 sek oraz sq = 1,0%,
ogi‘anicz_enie maksymalnego kata jest zrealizowane
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przez pochylenie charakterystyk poslizgu dopusz-
czalnego w taki spos6b, ze przy wyzszych czasach
wyprzedzania faktyczny po$lizg dopuszczalny jest
nizszy od nastawionego.

Nowos$cig wynalazku jest wprowadzenie samo-
czynnego blokowania sie urzadzenia w przypad-
kach, gdy kat wyprzedzenia jest wiekszy od przy-
jetego kata dopuszczalnego. Na przyklad w roz-

- wigzaniu praktycznym dopuszczalny kat wyprze-

dzenia wynosi 70° przy czym nastawienia maksy-
malne czasu wyprzedzenia i dopuszczalnego po-
§lizgu wynoszg odpowiednio tw = 0,9 sek i sq =
= 1,0%.

Wynalazek zostanie objasniony szczegélowo na
podstawie przykladowego wykonania ukladu,
zilustrowanego na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przebiegi idealne katéw wyprze-
dzenia w funkcji po$lizgu dla réznych czaséw
wyprzedzenia, fig. 2 — przebiegi wyprostowanych
napieé dudnien U 5w funkecji kata rozchylu wek-
tor6w obu synchronizowanych napieé, wzglednie
przy stalym po$lizgu w funkcji czasu, a fig. 3 —
uklad polgczen rozwigzania praktycznego. Na fig.
1 krzywe zamkniete a i b przedstawiajg odpo-
wiednio zakresy pracy omoéwionych znanych syn-
chronizator6w, a krzywa ¢ zakres pracy urzadze-\
nia wediug wynalazku. "

W przykladowym rozwigzaniu praktycznym blo-
kada przy nadmiernym kacie wyprzedzenia zosta-
la zrealizowana za pomocg elementu pomiarowe-
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go 3. Element ten, mierzacy wyprostowane napie-
cie dudnien U>X , bedace sumg napieé obu syn-
chronizowanych obiektéw (fig. 2), spelnia pod-
stawowo dwie znane funkcje, a mianowicie blo-
kade przy nadmiernej réznicy napieé obu obiek-
tow przez sprawdzanie, czy warto§é minimalna
krzywej dudniern nie przekroczyla wartoSci G na
fig. 2, na ktérg nastawione jest odwzbudzenie
elementu oraz dodatkowsg blokade przy bardzo
duzym poSlizgu, przez wyposazenie elementu w
pewng zwloke czasowa. Przy nadmiernym po§liz-
gu warto§¢ minimalna krzywej napiecia U y trwa
zbyt krétko, aby umozliwié odwzbudzenie elementu.

Nowg funkcje blokady urzgdzenia wedlug wy-
nalazku przy nadmiernym kacie wyprzedzenia
spelnia element 3 poprzez dobranie odpowiednio
wysokiej warto§ci jego pobudzenia F, ktéra po-
woduje, ze dziala on o okreflony kat przed war-
toscia maksymalng krzywej napiecia dudnien U y
a wiec przed synchronizmem.

Na fig. 2 przebieg A obrazuje ksztalt krzywej
dudnienn przy r6w_nych napieciach obiektéw, a
przebieg B odpowiada nadmiernej r6znicy napieé.
Przebieg C stanowi diagram dzialania elementu
pomiarowego 3 przy réwnych napieciach obiek-
tow.

W przykitadowym rozwigzaniu urzgdzenia we-
diug wynalazku obwody pomocnicze maksymalnie
uproszczono, stosujgc poza ukladem pobudzenia
tylko jeden przekaZnik pomocniczy 6 oraz prze-
kaznik wyjSciowy 7. Przy zastosowaniu elemen-
té6w pomiarowych o pojedynczych zestykach prze-
lacznych nalezy stosowaé specjalny uklad pola-
czen, ktéry umozliwi spelmienie wszystkich blo-
kad. Uklad ten przedstawiono przykladowo na
fig. 3. Element pomiarowy ‘1 stuzy do uzyskiwa-
nia stalego czasu wyprzedzenia, za§ element po-
miarowy 2 przeznaczony jest do blokady przy po-
§lizgu wiekszym od nastawionej warto§ci dopusz-
czalnej.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad synchronizacyjny ze stalym czasem wy-
przedzenia i z ograniczeniem maksymalnego
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kata laczenia, o maksymalnych nastawieniach
czasu wyprzedzenia i maksymalnego po$lizgu
o takich wartoSciach, ze ze wzgledéw praktycz-
nych nie dopuszcza sie do ich jednoczesnego
nastawienia oraz wyposazony w czlon pomiaru
kata wyprzedzenia, ktéry dziala przy okreS§lo-
nym stalym kacie granicznym, znamienny
tym, ze czlon pomiaru kgta wyprzedzenia jest
wykorzystany do samoczynnej blokady impulsu
wyjéciowego przy kacie wyprzedzenie przewyz-
szajacym kat graniczny, przy czym kat gra-
niczny jest mniejszy od kagta wynikajacego z
maksymalnego dopuszczalnego poS$lizgu i ma-
ksymalnego nastawialnego czasu wyprzedzenia.

znamienny tym, ZzZe
blokada przed nadmiernym katem wyprzedze-
nia jest zrealizowana jednocze§nie ze znanymi
blokadami przed nadmierng réznicg napigé i
przed nadmiernym pos$lizgiem za pomocg jed-
nego elementu pomiarowego (3).

. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze

zawiera uklad trzech pojedynczych zestykéw
przelgcznych elementéw pomiarowych (1, 2 i 3)
oraz przekaZnik pomocniczy (6) o trzech ze-
stykach zwiernych, polaczony tak, Ze napigcie
pdbudzajace doprowadzone jest do przelgcz-
nego elementu (3), ktérego styk zwierny polg-
czony jest ze zwiernym stykiem elementu (2),
a styk rozwierny z rozwiernym stykiem ele-
mentu (1), natomiast styk rozwierny elementu
(2) polaczony jest z cewka przekaZnika (6), a
styk zwierny elementu (1) potaczony jest po-
przez zestyk zwierny przekaZnika (6) z cewka
przekaznika (7), za$§ drugi oraz trzeci zestyk
zwierny przekaznika (6) bocznikuje odpowied-
nio zestyki rozwierne elementéw (2 i 3), przy
czym zestyki elementéw (2 i 3) sa- wzajemnie
wymienne, wskutek czego zapewniona jest
mozliwo§é pobudzenia przekaZnika (D tylko
wtedy, gdy ze stanu spoczynku trzech elemen-
tow pomiarowych jako ostatni zadziala ele-
ment 1),
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Fig. 3
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