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(57) Resumo: DISPOSITIVO DE ALIMENTAGAO PARA
ALIMENTAGAO DE UMA CAIXA DE DOBRAR. Um dispositivo de
alimentagdo para alimentagdo de uma caixa de dobrar de um
carregador alojando a mesma em estado plano para um dispositivo de
transporte com simultanea montagem, com um dispositivo de retengéo
recebendo a caixa de dobrar e a sustentando durante a alimentagéo,
que é movel sobre uma pista cicloidal com varios pontos de inverséao e
arcos de curvas intermediarios, O dispositivo de alimentagao
apresenta entdo uma alavanca de base, que executa um movimento
de rotagé@o continuo, uniforme; um V par de alavancas, que apresenta
uma 12 alavanca, que estd montada pivotavel através de uma 12
articulagdo na alavanca de base, e uma 2? alavanca, que esta
montada pivotavel através de uma 22 articulagédo na 12 alavanca, um
2a par de alavancas, que apresenta uma 32 alavanca, que esta
montada pivotavel através de uma 32 articulagéo na alavanca de base,
e uma 42 alavanca, que estd montada pivotavel através de uma 42
articulagédo na 3?2 alavanca, um bloco de reteng¢do, no qual esta
disposto o dispositivo de retengdo e que estd unido em uma outra
articulagéo pivotavelmente com a 22 alavanca do 12 par de alavancas,
uma parte de guia pivotavelmente montada, que apresenta uma guia
linear, sendo que no bloco de retengdo estéd executada uma parte de
carro, que assenta sobre a guia linear e é mével ao longo da mesma,
sendo que o 12 par de alavancas apresenta um 1° rolo de curvas, que
engata com uma 12 curva de controle, e sendo que o 2° par de
alavancas apresenta um 2° rolo de curvas, que engata com uma 22
curva de controle.
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Relatério Descritivo da Patente de Invencgao para "DISPOSITIVO
DE ALIMENTAGAO PARA ALIMENTAGAO DE UMA CAIXA DE DO-
BRAR".

[

A presente invengéo refere-se a um dispositivo de alimentagéo
para alimentacdo de uma caixa de dobrar de um carregador alojando a
mesma em estado plano para um dispositivo de transporte com simultanea
montagem, com um dispositivo de retengédo recebendo a caixadé dobrar e a
sustentando durante a alimentagdo, que € mével sobre uma pista cicloidal
com varios pontos de inversao e arcos de curvas intermediarios.

Um dispositivo de alimentagdo desse tipo é empregado, por e-
xemplo, em uma maquina de cartonar, em que é necessario antes da adu-
¢ao do produto a ser embalado primeiramente montar uma caixa de dobrar
alojada em um carregador no estado dobrado plano e, de maneira usual,
disponibilizar dispositivo de transporte executado como transportador de cin-
ta ou de corrente.

Como é conhecido, por exemplo, da DE 198 01 194 A1, para
essa finalidade, cada caixa de dobrar por meio de um dispositivo de reten-
cao, que é configurado especialmente em forma de um dispositivo de aspi-
ragao e disposto em uma parte planetaria circulante, correndo em torno do
uma roda central, de um dispositivo de retirada, é retirada de um carregador
e com ele aduzida sobre uma pista cicloidal ao dispositivo de transporte e
depositada em uma célula formada entre dois dedos ali dispostos. Durante o
movimento ao longo da pista cicloidal, um 6rgao de montagem posicionado
na parte planetaria € levado a encostar na caixa de dobrar, com o que a
mesma € montada.

Verificou-se que o emprego de uma transmissao planetaria sim-
ples no dispositivo de alimentagao nao basta para garantir uma alimentagao
operacionalmente segura por um tempo maior da caixa de dobrar ao disposi-
tivo de transporte. Por isso se tentou otimizar o tragcado da pista cicloidal, na
medida por exemplo em que a roda central € movida a frente e atras com-
passadamente ou na medida em que uma 22 roda central é disposta com

uma outra parte planetaria, sendo que as duas rodas centrais sao desloca-
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veis relativamente entre si e, assim, os movimentos podem ser ajustados da
maneira desejada. Segundo a DE 198 01 194 A1, tanto para o movimento de
rotacao do dispositivo de retencdo como também para o movimento de rota-
¢ao do d6rgdao de montagem € executado respectivamente um movimento
rotativo de corre¢gdo em curvas de controle independentes e superposto ao
respectivo movimento de rotagédo resultante da rotagdo da parte planetaria.
Em todos os casos, o dispéndio construtivo para obtencéo da pista cicloidal
€ muito alto, com o que os dispositivos de alimentagado sido nao apenas ca-
ros, mas sim especialmente também sujeitos a panes.

A invengéo tem por objetivo prover um dispositivo de alimenta-
¢ao do tipo mencionado no inicio, que possua uma estrutura construtivamen-
te simples e garanta uma alimentagao confiavel da caixa de dobrar ao dispo-
sitivo de transporte.

Esse objetivo € alcangado por um dispositivo de alimentagédo do
tipo mencionado, que apresenta as seguintes caracteristicas:

- € prevista uma alavanca de base, que executa uma um movi-
mento de rotagao continuo, uniforme;

- € previsto um 1° par de alavancas, que apresenta uma 12 ala-
vanca, que esta montada pivotavel através de uma 12 articulagao na alavan-
ca de base, e uma 22 alavanca, que esta montada pivotavel através de uma
22 articulagdo na 12 alavanca,

- € previsto um 2° par de alavancas, que apresenta uma 32 ala-
vanca, que esta montada pivotavel através de uma 32 articulagdo na alavan-
ca de base, e uma 42 alavanca, que esta montada pivotavel através de uma
42 articulagao na 32 alavanca,

- esta previsto um bloco de retengdo, no qual esta disposto o
dispositivo de retencao e que estd unido em uma outra articulagao pivota-
velmente com a 22 alavanca do 1° par de alavancas,

- esta prevista uma parte de guia pivotavelmente montada, que
apresenta uma guia linear, por exemplo um trilho ou uma ranhura de guia,

- no bloco de retengao esta executada uma parte de carro, que

assenta sobre a guia linear e mével ao longo da guia linear,
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- 0 1° par de alavancas apresenta um 1° rolo de curvas, que en-
gata com uma 12 curva de controle, e

- 0 2° par de alavancas apresenta um 2° rolo de curvas, que en-
gata com uma 22 curva de controle.

Segundo a invengao, a transmissao planetaria empregada usu-
almente em dispositivos de alimentagdo conhecidos é substituida por uma
transmisséo de alavanca. Ponto de partida € uma alavanca de base, que é
girada com velocidade uniforme por meio de um acionamento apropriado.
Na alavanca de base estdo montados dois pares de alavancas formados
respectivamente de duas alavancas, sendo que cada alavanca esta montada
articulada bilateralmente. Para aplicar as alavancas durante a passagem
pela pista cicloidal movimentos definidos e posi¢bes relativas, ao 1° par de
alavancas esta associado um 1° rolo de curvas, que engata com uma 12 cur-
va de controle. Adicionalmente, ao 2° par de alavancas esta associado um 2°
rolo de curvas, que engata com uma 22 curva de controle. A extremidade
livre da 22 alavanca do 1° par de alavancas estd montada pivotavelmente
através de uma outra articulagdo com um bloco de retengdo, no qual esta
disposto o dispositivo de retengdo. De preferéncia, o dispositivo de retencéo
abrange um aspirador usual, que é ativavel mediante aplicagdo de subpres-
sao.

Para o controle do movimento pivotante do bloco de retengao
em torno da outra articulagao esta prevista uma parte de guia pivotavelmen-
te montada, que apresenta uma guia linear, por exemplo um trilho ou uma
ranhura de guia. No bloco de retencdo esta executada uma parte de carro,
que assenta sobre a guia linear e € moével ao longo da guia linear. A configu-
racao da parte de guia com uma guia linear possibilita superpor de tal manei-
ra os movimentos dos distintos componentes que o dispositivo de retencao
no ponto de inversao da pista cicloidal no carregador de caixa de dobrar e-
xecuta um movimento linear perpendicularmente a superficie das caixas de
dobrar empilhadas no carregador, com o que é garantida uma segura retira-
da da caixa de dobrar inferior da pilha de caixas de dobrar e evitado confia-
velmente um encosto da caixa de dobrar retirada no carregador. Tal movi-
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mento linear pode também ser obtido em um ponto de inversao da pista ci-
cloidal préximo a um contra-aspirador e/ou no ponto de inversdo da pista
cicloidal quando da deposi¢éo da caixa de dobrar montada sobre o dispositi-
vo de transporte.

Em uma configuragédo possivel da invengao, pode ser previsto
que as extremidades livres da 22 alavanca e da 4? alavanca sejam unidas
entre si pela outra articulagdo, de modo que os dois pares de alavancas for-
mam um quadrado de articulagao.

Alternativamente pode ser previsto que a 42 alavanca do 2° par
de alavancas esteja unida através de uma articulagdo de guia articulada-
mente com a parte de guia, enquanto que a 22 alavanca do 1° par de ala-
vancas esta unida, de maneira mencionada, através da outra articulagao,
pivotavelmente com o bloco de retengdo. Essa configuragéo tem a vantagem
de que os movimentos aplicados pelas duas curvas de controle aos respec-
tivos pares de alavancas sdo independentes entre si, de modo que & dada
uma adaptagéo ainda melhor dos movimentos e especialmente uma separa-
¢ao do movimento radial do dispositivo de retengdo do movimento de rota-
¢éo. Isso possibilita que a guia linear permanega parada por um breve inter-
valo, de modo que é obtido um auténtico movimento de retirada linear para a
caixa de dobrar o carregador.

A parte de guia é pivotavel em torno de um eixo, que se estende
paralelamente ao eixo de acionamento da alavanca de base. De preferéncia,
esses dois eixos coincidem, de modo que a parte de guia é pivotavel em tor-
no do eixo de acionamento da alavanca de base.

Em uma configuragdo possivel da invencao, & previsto que o
dispositivo de retengédo nao assente diretamente no bloco de retengéo, mas
sim que esteja disposto um brago se estendendo de preferéncia em diregao
longitudinal do eixo de acionamento e paralelo ao mesmo, sobre o qual o
dispositivo de retencao & aplicado e se estende paralelamente ao eixo de
pivotamento do bloco de retengao.

Outros detalhes e caracteristicas da invengdo podem ser vistos

na descrigéo a seguir de um exemplo de execugdao com referéncia ao dese-
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nho. Mostram:

Figura 1 — uma representagdo esquematica do ambiente de um
dispositivo de alimentagao em uma maquina de cartonar com a pista cicloi-
dal e as curvas de controle,

Figura 2 — uma representagdo em perspectiva de uma primeira
configuragéo do dispositivo de alimentagéo segundo a invencéo,

Figura 3 — o dispositivo de alimentagdo segundo a figura 2
quando de uma retirada de uma caixa de dobar do carregador,

Figura 4 — o dispositivo de alimentagao diretamente ap6s a reti-
rada da caixa de dobrar do carregador,

Figura 5 — o dispositivo de alimentagdo logo depois da situacéo
segundo a figura 4,

Figura 6 — o dispositivo de alimentagdo quando do encosto da
caixa de dobrar no contra-aspirador,

Figura 7 — o dispositivo de alimentagdo quando da deposicdo da
caixa de dobrar sobre o dispositivo de transporte,

Figura 8 — uma representagao esquematica da estrutura cinema-
tica do dispositivo de alimentagdo segundo a primeira configuragio e

Figura 9 — uma representagdo esquematica da estrutura cinema-
tica do dispositivo de alimentagao conforme uma segunda configuracao.

A figura 1 mostra a disposi¢éo basica de um dispositivo de ali-
mentacao 10 dentro de uma maquina de cartonar. A maquina de cartonar
apresenta um dispositivo de transporte 30 circulante, por exemplo em forma
de um transportador de corrente, que possui varios dedos 31 dispostos dis-
tanciados, entre os quais estdo formadas células 32. Em cada célula 32 é
inserivel respectivamente uma caixa de dobrar FS montada. O dispositivo de
transporte 30 € cheio por cima com caixas de dobrar, sendo que sua dire¢ao
de transporte F se estende essencialmente na horizontal.

Acima do dispositivo de transporte 30 esta previsto o dispositivo
de alimentacgao 10, do qual na figura 1 esta representado apenas um aspira-
dor 25.1 de um dispositivo de retengao em diversas posi¢cdes sobre uma pis-

ta cicloidal Z. A pista cicloidal Z abrange trés pontos de inversao P4, P, e P,
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que se situam sobre os pontos de canto de um triangulo equilatero. O senti-
do de circulagdo ao longo da pista cicloidal Z ocorre essencialmente no sen-
tido anti-horario, como indicado pela seta U. A figura 1 mostra, na represen-
tacao superior direita, o estado do dispositivo de retengdo, em que o aspira-
dor 25.1 se encontra no ponto de inversao superior P1, ao qual esta associ-
ado um carregador M, no qual as caixas de dobrar FS estao alojadas em
estado dobrado plano em forma empilhada. Quando o aspirador 25.1 vem a
encostar na caixa de dobrar FS inferior da pilha de caixas de dobrar do car-
regador M, o aspirador 25.1 é ativado e, assim, a caixa de dobrar FS inferior
do carregador M é agarrada. Em seguida, o aspirador 25.1 juntamente com
a caixa de dobrar M é movimentado sobre um 1° arco em curva da pista ci-
cloidal Z na direcdo do 2° ponto de inversdo P,, em que esta disposto um
contra-aspirador ou de sucgao 29. Quando € atingido o 2° ponto de inversao
P2 (figura 1, acima a esquerda), a caixa de dobrar FS encosta no contra-
aspirador ou de sucgdo 29, com o que a caixa de dobrar M quando do ulteri-
or movimento do aspirador 25.1 sobre a pista cicloidal Z e de um distancia-
mento disso resultante do contra-aspirador 29 é aberta em certa medida.

No final do movimento ao longo do 2° arco de curva da pista ci-
cloidal Z entre o 2° ponto de inversao P, e o 3° ponto de inversao Pj, isto &,
quando do atingimento do 3° ponto de inversao P3;, em que ocorre a alimen-
tacéo da caixa de dobrar FS ao dispositivo de transporte 30, o aspirador 25.1
com sua area de aspiragao portando a caixa de dobrar FS esta essencial-
mente alinhado na horizontal e, assim, paralelo a diregao de transporte F do
dispositivo de transporte 30 (figura 1, representagao inferior). Durante o mo-
vimento entre o 2° ponto de inversdo P, e o 3° ponto de inversao P; é for-
mado um 6rgéo de montagem nao representado, em si conhecido, no qual
encosta a caixa de dobrar FS de modo usual, sendo assim montada.

No ponto de inversao P3, a caixa de dobrar M pode ser inserida
de cima na célula 32 do dispositivo de transporte 30 formada entre dois de-
dos 31, sendo que o alinhamento da pista cicloidal Z relativamente ao dispo-
sitivo de transporte 30 tem a vantagem de que o aspirador 25.1 e, com isso,

a caixa de dobrar FS, quando da aproximagao do 3° ponto de inversao Ps,
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em que ocorre a alimentagdo da caixa de dobrar, apresenta um componente
de movimento orientado na diregédo de transporte F. Depois da entrega da
caixa de dobrar ao dispositivo de transporte 30, o dispositivo de retengéo 24
com o aspirador 25.1 em um 3° arco de curva da pista cicloidal Z retorna ao
carregador (figura 1, representacao superior a direita), depois do que o ciclo
recomega de novo.

A figura 2 mostra uma representacido em perspectiva de uma
primeira configuragdo do dispositivo de alimentagdo 10, que é executado
como transmissdo de alavanca. As figuras 3 a 7 mostram a disposicdo mu-
tua das alavancas do dispositivo de alimentagdo 10 em diversas posicoes
sobre a pista cicloidal Z. A estrutura cinematica do dispositivo de alimenta-
¢ao esta esquematicamente representada na figura 8.

Sobre um eixo de acionamento 17, que executa com velocidade
de rotagéo constante um movimento de rotagdo uniforme, continuo em torno
de um eixo de acionamento A (seta D), assenta uma alavanca de base 11
essencialmente alinhada perpendicularmente ao eixo de acionamento A.
Proximo a extremidade da alavanca de base 11 oposta ao eixo de aciona-
mento A esta conectado articuladamente a mesma um 1° par de alavancas
12. O 1° par de alavancas 12 abrange uma 12 alavanca 12.1, que esta mon-
tada através de uma 12 articulagdo 15 a alavanca de base 11, sendo que um
eixo de pivotamento By da 1? articulagdo 15 se estende paralelamente ao
eixo de acionamento A. Préximo a 12 articulagdo 15, a 12 alavanca 12.1 por-
ta um 1° rolo de curvas 14, que se encontra em engate com uma 12 pista de
curvas K, (ver figura 1).

Em uma extremidade oposta a 12 articulagdo 15, a 1? alavanca
12.1 esta articuladamente unida com uma 22 alavanca 12.2, através de uma
22 articulagao 16, cujo eixo de pivotamento B; se estende igualmente parale-
lamente ao eixo de acionamento A.

No lado da alavanca de base 11 oposto ao 1° par de alavancas
12 esta conectado ao mesmo um 2° par de alavancas 13. O 2° par de ala-
vancas 13 abrange uma 32 alavanca 13.1, que em uma 3?2 articulagdo 19

(nao visivel na figura 2) esta unida articuladamente com a alavanca de base
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11, sendo que um eixo de pivotamento da 3? articulagao 19 coincide de pre-
feréncia com o eixo de pivotamento B1 da 12 alavanca 15.

A 32 alavanca 13.1 porta um 2° rolo de curvas 18, que se encon-
tra em engate com uma 22 pista cicloidal K2 (ver figura 1). Em sua extremi-
dade oposta a 32 articulagao 19, a 32 alavanca 13.1, através de uma 42 arti-
culagdo 21, cujo eixo de pivotamento B3 se estende paralelamente ao eixo
de acionamento A, esta unida articuladamente com uma 42 alavanca 13.2.

A extremidade da 22 alavanca 12.2 oposta a 22 articulagéo 16, e
a extremidade da 4? alavanca 13.2 oposta a 42 articulagdo 21 estdo articula-
damente unidas entre si através de uma outra articulagao 33, cujo eixo de
pivotamento B4 se estende paralelamente ao eixo de acionamento A. Os
dois pares de alavanca 12 e 13 ou as quatro alavancas 12.1, 12.2, 13.1 e

13.2 formam, assim, um quadrado de articulagédo 34 ou um conjunto de has-

tes em paralelogramo.

Ao quadrado de articulagdo 34 esta articuladamente conectado
na outra articulagdo 33 um bloco de retengao 22, que pode executar um pi-
votamento em torno do eixo de pivotamento B,4. O bloco de retengéo 22 por-
ta um ressalto 20 se estendendo.transversalmente, no qual esta aplicado um
brago 23 se estendendo em diregdo longitudinal do eixo de acionamento A,
mas defasado relativamente ao mesmo, o qual porta em sua extremidade
livre dianteira o dispositivo de retengao 24, que apresenta um retentor 25.2
se estendendo perpendicularmente ao eixo longitudinal do brago 23, em cuja
extremidade livre superior esta disposto o aspirador 25.1.

O bloco de retengao 22 possui uma parte de carro 28, que as-
senta longitudinalmente deslocavel sobre uma guia linear 27, como indicado
na figura 2 pela seta dupla V. A guia linear 27 é parte de uma parte de guia
26, que assenta pivotavelmente sobre o eixo de acionamento 17 e, assim,
pode executar um pivotamento em torno do eixo de acionamento A.

As figuras 3 a 7 mostram o dispositivo de alimentagéo segundo a
invengao em diversos estados ao longo da pista cicloidal Z. Vé-se entado que
o aspirador 25.1 do dispositivo de retengao 24 em todos os estados esta ali-

nhado radialmente para fora. Como especialmente mostram as figuras 3 a 5,
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isso possibilita a configuragdo segundo a invengao e especialmente a dispo-
sicdo da guia linear 27, segundo a qual a area de aspiragdo do aspirador
25.1 agarrando a caixa de dobrar FS no carregador M vem a encostar em
plena area na superficie da caixa de dobrar inferior e, no decurso ulterior do
movimento, inicialmente é executado um movimento meramente translatério
em uma pista linear, embora a alavanca de base 11 execute um outro movi-
mento pivotante, como se pode ver nas figuras 3, 4 e 5. Correspondente-
mente ocorre uma aproximagao linear no ponto de inversao P, no contra-
aspirador 29.

Nas figuras esta representado o dispositivo de alimentagéo 10
com apenas um quadrado de articulagdo e um aspirador. Mas também é
possivel equipar o dispositivo de alimentagdo com varios aspiradores, que
sao distribuidos pela periferia e possuem respectivamente um quadrado de
articulagao. Os rolos de curvas de todos os quadrados podem entao ser gui-
ados nas mesmas pistas de curvas K; e Ks.

A figura 9 mostra uma representacao da estrutura cinematica do
dispositivo de alimentagédo correspondente a figura 8 conforme uma segunda
configuragdo. Essa segunda configuracdo coincide essencialmente com a
primeira configura segundo a figura 8 e se distingue da mesma, inclusive,
pelo fato de que a 12 articulagéo 15 da 12 alavanca 12.1 e a 32 articulagdo 19
da 3?2 alavanca 13.1 sdo agora executadas em distintos pontos da alavanca
de base 11. Tal configuragdo é também concebivel na primeira forma de e-
xecugao conforme a figura 8 e inversamente pode também ser previsto na
segunda forma de execucgdo que a 1?2 articulagdo 15 e a 32 articulagcao 19
coincidam com seu eixo de rotagao.

A diferencga essencial da 22 forma de execu¢do segundo a figura
9 para com a 12 forma de execugao segundo a figura 8 reside em que a 42
alavanca 13.2 do 2° par de alavancas 13 esta conectada com sua extremi-
dade dianteira, oposta a 32 alavanca 13.1, agora articuladamente através de
uma articulagao de guia 35 na parte de guia 26, de modo que os dois pares
de alavanca 12 e 13 nao mais formam um quadrado de articulagéo.

A 22 alavanca 12.2 do 1° par de alavancas 12 esta ainda conec-
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tada através da outra articulagdo 33 articuladamente com o bloco de reten-
¢ao 22, que com sua parte de carro 28 pode ser movido ao longo da guia
linear 27 da parte de guia 26.
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo de alimentagéo para alimentagéo de uma caixa de
dobrar (FS) de um carregador (M) alojando a mesma em estado plano para
um dispositivo de transporte (30) com simultdnea montagem, com um dispo-
sitivo de retengéo (24) recebendo a caixa de dobrar (FS) e a sustentando
durante a alimentagéo, que &€ movel sobre uma pista cicloidal (Z) com varios
pontos de inversao (P4. P,, P3) e arcos de curvas intermediarios, caracteri-
zado pelo fato de que o dispositivo de alimentacgdo (10) apresenta:

- uma alavanca de base (11), que executa um movimento de
rotagao continuo, uniforme;

- um 1° par de alavancas (12), que apresenta uma 12 alavanca
(12.1), que esta montada pivotavel através de uma 1?2 articulagédo (15) na
alavanca de base (11), e uma 22 alavanca (12.2), que esta montada pivota-
vel através de uma 22 articulagao (16) na 12 alavanca (12.1),

- um 2° par de alavancas (13), que apresenta uma 32 alavanca
(13.1), que esta montada pivotavel através de uma 32 articulacao (19) na
alavanca de base (11), e uma 42 alavanca (13.2), que esta montada pivota-
vel através de uma 42 articulagao (21) na 32 alavanca (13.1),

- um bloco de retengao (22), no qual esta disposto o dispositivo
de retencao (24) e que esta unido em uma outra articulagédo (33) pivotavel-
mente com a 22 alavanca (12.2) do 1° par de alavancas (12),

- uma parte de guia (26) pivotavelmente montada, que apresenta
uma guia linear (27), sendo que no bloco de retengéo (22) esta executada
uma parte de carro (28), que assenta sobre a guia linear (27) e € mével ao
longo da mesma,

- sendo que o 1° par de alavancas (12) apresenta um 1° rolo de
curvas (14), que engata com uma 12 curva de controle (K;), e sendo que o 2°
par de alavancas (13) apresenta um 2° rolo de curvas (18), que engata com
uma 22 curva de controle (Ky).

2. Dispositivo de alimentagdo de acordo com a reivindicagéo 1,
caracterizado pelo fato de que as extremidades livres da 22 alavanca (12.2)

e da 42 alavanca (13.2) estdo unidas entre si através da outra articulagao
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(33), de modo que os dois pares de alavanca (12, 13) formam uma quadrado
de articulagao (34).

3. Dispositivo de alimentagdo de acordo com a reivindicagéo 1,
caracterizado pelo fato de que a 42 alavanca (13.2) do 2° par de alavancas
(13) esta unida através de uma articulacéao de guia (35) articuladamente com
a parte de guia (26).

4. Dispositivo de alimentagdo de acordo com uma das reivindi-
cacgbes 1 a 3, caracterizado pelo fato de que a parte de guia (26) é articula-
vel ao redor do eixo de acionamento (A) da alavanca de base (11).

5. Dispositivo de alimentagdo de acordo com uma das reivindi-
cacgdes 1 a 4, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de retengio (24)
esta disposto em um brago (23), que se estende paralelamente a um eixo de
pivotamento (B4) do bloco de retengao (22).

6. Dispositivo de alimentagdo de acordo com uma das reivindi-
cacdes 1 a 5, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de retencéo (24)

abrange um aspirador (25.1).
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RESUMO
Patente de Invengdo: "DISPOSITIVO DE ALIMENTAGAO PARA ALIMEN-
TAGCAO DE UMA CAIXA DE DOBRAR".

Um dispositivo de alimentagao para alimentagdo de uma caixa
de dobrar de um carregador alojando a mesma em estado plano para um
dispositivo de transporte com simultdnea montagem, com um dispositivo de
retencao recebendo a caixa de dobrar e a sustentando durante a alimenta-
¢ao, que € mabvel sobre uma pista cicloidal com varios pontos de inversao e
arcos de curvas intermediarios. O dispositivo de alimentagdo apresenta en-
tao uma alavanca de base, que executa um movimento de rotagao continuo,
uniforme; um 1° par de alavancas, que apresenta uma 12 alavanca, que esta
montada pivotavel através de uma 1?2 articulagdo na alavanca de base, e
uma 22 alavanca, que esta montada pivotavel através de uma 22 articulagdo
na 12 alavanca, um 2? par de alavancas, que apresenta uma 3? alavanca,
que estd montada pivotavel através de uma 3? articulagdo na alavanca de
base, e uma 4? alavanca, que esta montada pivotavel através de uma 42 ar-
ticulagao na 32 alavanca, um bloco de retengédo, no qual esta disposto o dis-
positivo de retengéb e que esta unido em uma outra articulagao pivotavel-
mente com a 22 alavanca do 12 par de alavancas, uma parte de guia pivota-
velmente montada, que apresenta uma guia linear, sendo que no bloco de
retengao esta executada uma parte de carro, que assenta sobre a guia linear
e € movel ao longo da mesma, sendo que o 12 par de alavancas apresenta
um 1° rolo de curvas, que engata com uma 12 curva de controle, e sendo
que o 2° par de alavancas apresenta um 2° rolo de curvas, que engata com

uma 22 curva de controle.
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