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(54) Viacstupiiovy automaticky planetovy prevod

. Vynélez sa tyka viacstupfiového automatic~
kého planetového prevodu s odstredivou
telustovou radiacou spojkou so spitnou
vizbou, ktory je vhodny pre motorové vo-
zidla. '
Pri zndmych prevedeniach viacstupnovych
automatickych planetovych prevodov s od-
stredivymi delustovymi radiacimi spojkami
sa najéastejSie pouZiva usporiadanie planeto-
vého prevodu s centrilnym reakénym kole-
som blokovanym volnobezkou v telese skri-
ne, so satelitmi a hnacim korunovym kole-
som, vykon sa odvadza z unéSata satelitov,
- na ktorom st taktie? zavesené radiace ¢elus-

te. Usporiadanie bez korunového kolesa, ked -

je- vstupné koleso planetového prevodu cen-
tralne, unégad satelitov s dvojitymi satelitmi
tvori reakény &len, prepojeny volnobezkou
s telesom skrine a hnacia sila je z prevodu
odvidzand hnanym centralnym kolesom, na
ktorom je wundSa¢ radiacich celusti, je
menej vyhodné, nakolko okrem 3irky spojko-
vej Casti prevodu narastd celkova Sirka so
Sirkou planetovej Casti prevodu s dvojitymi
satelitmi. VyuZitie priestoru nad unéaSacom
satelitov na spojkovi ¢ast pri éelustovej spoj-
ke je v tomto pripade prakticky vyltcené
tym, Ze relativne sa otddajlci unasad sateli-
tov vodi undsadu spojky pri niZSom prevodo-
vom stupni. vy?aduje netinosné zvicSenie
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priemeru prevodu na zabudovanie éelusti do

- tohoto priestoru a zlozité a nakladné uchyte-

nie ¢elusti. Spoloéné nevyhody obidvoch al+
ternativ su predovietkym v obmedzeni Sirky
radiacich &elusti, ktorych narastajuca Sirka
sposobuje rozSirovanie prevodu. Relativne
uzke radiace ¢eluste st pri potrebnej miere
nabeinosti éelusti pri zabere labilne axidlne
vedené a obloZenie radiacich ¢elusti vychadza
s prihliadnutim k poZadovamej Zivotnosti ne-
unosne dihé. Pri tejto dlizke obloZenia do
ukonéenia zébehu obloZenia s bubnom radia~
cej spojky, v pripade zdberu viac nébeime]j
dasti obloZenia je preradovanie neplynulé a
hrozi nebezpedenstvo zaklinenia "Celusti de
bubna, v pripade zaberu menej nabeinej
&astl obloZenia radiaca spojka prefmykuje,

‘neddjde k ukondeniu preradenia a prakticky

trvaly pre$myk spojky vedie k znehodnoteniu
menej nabeZnej tasti obloZenia. Zmiernenie
tychto nedostatkov je moimé iba zvidSova-
nim priemeru bubna radiacej spojky. Preto
je riefenie tychto prevodov kompromisom
medzi funk®nymi vlastnostami, Zivotnosfou
obloZenia radiacich &elusti, velkostou prevodu
(3irka i priemer) a vyrobnymi nakladmi. Si-
lové naméhanie mechanizmom silovej spét~ -
nej vézby vyzaduje osobitné vystuZenie nos-
nych dasti, najmi radiacich ¢elusti a unéa-
$ata radiacich ¢elusti.



Tieto nedostatky odstrafiuje viacstupiiovy
automaticky planetovy prevod podla vynale-
zu, ktorého podstata je v tom, Ze jeden alebo
viaceré satelity su v zdbere s dvojitymi sate-
litmi a sudasne s reakénym kolesom planeto-
vého prevodu, néboj reakéného kolesa
ma spojkovy bubon a je
nou spojkou prepojeny s telesom skrine pre-

" vodu, satelitova klietka je otone uloZend na
naboji a na vystupnom hriadeli, ¢efuste po-
zostavajli z nosnej bodnice, ktord je.v zabere
s regulaénym uniSatom a z boénice, vzijom-

' ne prepojenych stojinou radiacich d&elusti,
pri¢om nosnou boénicou, boc¢nicou a stojinou
radiacich &elusti, je obmedzeny priestor,
v ktorom je umiestnend satelitovd klietka
planetového prevodu, planetovy prevod s mi-
nimalne jednym satelitom a .dva dvojité sa-
telity, dvojity satelit ma pre zaber so vstup-

nym kolesom i pre zéber so satelitom rovnaky

potet zubov.

Vyhody viacstuptiového automatického pla-~
netového prevodu podla vynélezu st v kom-
paktnosti a jednoduchosti kon$trukcie. Pri
malych rozmeroch §irkovych i priemerovych
s v prevode zarutené stile funkéné vlast-
nosti pri preradovani, kedZe dosazitelnd Sir-
ka oblo¥enia radiacich éelusti bez rozsirova-
nia prevodu zabezpeduje potrebni plochu
obloZenia pri tak kratkom oblozeni, Ze funkéné
vlastnosti pri preradovani nie su ovplyvne-
né zmenou miesta styku obloZzenia po jeho
dl7ke, s bubnom spojky. Vyrobne jednoduché
a priestorovo tuhé radiace ¢eluste i satelito-
vy unasad, $irka zavesenia radiacich &elusti

_ a spdsob silového pésobenia regulainého uné-
§a¢a na nosnu bofnicu radiacich gelusti vy-
hovuju pevnostou i tuhosfou prenosu sil ¢e-
Tustami bez osobitného vystuZenia, Vzajomny
zdber satelitov a centralnych kolies nekladie
na ich uloZenie $pecidlne naroky, kladené na
uloZenie planetovych prevodov.

Priklad viacstupiiového automatického pla-
netového prevodu podfa vymalezu je znazor-
neny na vykresoch, kde predstavuje obr. 1

pozdliny rez vedeny satelitmi, obr. 2 prietny .

rez s pohfadom na eluste a regulaény unasac,
obr. 3 prietny rez v mieste radiacich &elusti
a satelitového unasada s pohladom na centrél-
ne kolesa, satelit a dvojity satelit planetového
prevodu na priklade, kde je pouZity jeden
satelit a jeden dvojity satelit a dvojity sate-
lit ma rovnaky podet zubov pre zéber s hna-
nym kolesom i satelitom planetovej prevo-
dovky. : _
Na vstupnom hriadeli 15 je prichytené hna-
cie koleso 2 planetového prevodu 1. Naboj 18
reakéného kolesa 3 planetového prevodu 1,
otodne ulo¥eny na vstupnom hriadeli 15, mé
spojkovy bubon 12 a je volnobezkou 13
prepojeny s telesom skrine 14. Né&boj

18 je z vyrobného hladiska deleny, v na- -

montovanom stave si oba diely néboja 18
vzdjomne spojené ozubcovou spojkou 24.
Vystupny hriadel 17 je otone uloZeny na
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volnobez~ -

vstupnom hriadeli 15. Satelitové klietka 4 je
ototne uloZend na niboji 18 a vystupnom
hriadeli 15. Dvojity satelit 5 je v zdbere s hna- -
cim kolesom 2 a sudasne je v zdbere so sate-
litom 6, spoluzaberajucim s reakénym kole-
som 3 planetového prevodu 1. Satelitova
klietka 4 okrem satelitu 6 a dvojitého satelitu
5 unada radiace &eluste 7, zavesené na koli-

koch 19 satelitovej klietky 4. Radiace ¢efuste

7, vytviorené spojenim nosnej boénice 8, bog-
nice 9 a stojiny 10, tvoria priestorovo tuhy

.celok. Prepojenie satelitovej klietky 4 s vy-

stupnym hriadelom 17 je realizované tak, Ze
regulaénym unéfadom 16 je z nosnej bolnice
8 radiacich &elusti 7 zavesenych na satelitove]j
klietke 4, prend¥and hnacia sila z prevodu

‘a umerne tejto sile je vyvodzovand vratnd

sila na radiace &eluste 7, ¢im je vytvorena .
silova spitna vizba. Zabudovanim ozubenych
stkolesi planetového prevodu 1 vo vnutri sa-
telitovej klietky 4, je umoZnené zavesenie
nosnej bo¢nice 8 a boénice 9 radiacich ¢elus-
ti 7 z vonkajSej strany satelitovej klietky 4.
Tym je dana znatna celkova Sirka radiacich
telusti 7, ktord je v plnej Sirke vyuzitelna
pre prichytenie oblo¥enia 11. Potom dlZka
obloZenia 11, po smere preimyku radiacich
Celusti 4, vychddza dostatotne kratka na to,
aby zmena miesta styku okloZenia 11 so spoj-
kovym bubnom 12, neovplyviiovala funkéné
vlastnosti prevodu. Pri prenose hnacej sily
ni#¥im prevodovym stuptiom, je reakéné ko-
leso 12 blokované volnobeZnou spojkou 13
proti otd¢aniu v opatnom zmysle. Satelitovou
klietkou 4, otdfajucou sa oproti wvstupnému
kolesu 2 pomalsie podla prevodového pomeru
planetového prevodu 1, je odvadzana hnacia
sila z planetovej prevodovky 1 prostrednic-
tvom radiacich delusti 7, ktorych reguladné
vytnelky 21 zaberaju v mieste styku 22 s re-
gulaénym uniSatom 16. Regulatny unésal 16
je ozubcami 25 spojeny s vystupnym hria-
defom 17. Sila prenifana v mieste styku 22
na regulaény undSaé¢ 16 vyvodzuje na radia-
cich celustiach 7 wvratnu silu. Po vyrovnani
odstredivej sily radiacich éelusti 7 s vratnou
silou v mieste styku 22 sa obloZenie 11 radia-
cich &elusti 7 spoji so spojkovym bubnom 12
a pevnym spojéenim spojkového bubma 12 so
satelitovou kilietkou 4 sa planetovd prevodov-
ka 1 otida ako jeden celok, éim je zaradeny
vy$8i prevodovy stupeti, pridom voInobeZnd
spojka 13 sa volne pretia voli ndboju 18.
Prenos hnacej sily z vystupného hriadela 17
na wvstupny hriadel 15 pri brzdeni motorom
alebo Startovani motora roztld¢anim vozidla,
je umoZneny pevnym. spojenim planetového
prevodu 1, ked regulaény unéSaé 18 pri pre-
nose tychto sfl pdésobi na opernt plochu 23
radiacich ¢elusti 7 tak, Ze vyvodi pritlaénu

-silu medzi obloZenim 11 radiacich &efusti 7

a _s1p0‘jkosvy:m bubnom 12, potrebni k bezpeé-
nému spojeniu spojkového bubna 12 so sate-
litovou klietkou 4.
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* PREDMET VYNALEZU

1. Viacstuptiovy automaticky planetovy pre-
vod, opatreny odstredivou radiacou celus-
tovou spojkou so silovou spétnou vizbou,
na ktorého vstupnom hriadeli je pevne pri-
chytené vstupné koleso, ktoré je v zébere
s dvojitym satelitom, a ktorého vystuipny

hriadel je otone uloZeny na. wstupnom -

hriadeli, vyznacéujtuci sa tym, Ze ob-
sehuje asponl jeden dwvojity satelit (5), ktory
je upraveny pre zdber vidy jednym sate-
litom (6), ktory je sti¢asne v zabere s reaké-
nym kolesom (3) planetového prevodu (1),
ktorého mndboj (18) ma spojkovy bu-
bon (12), volnobesnt " spojku (13) pre-
pojenu s telesom skrine (14), planetového
prevodu (1), na ktorom ako i na vystup-~

“nom hriadeli (17) je ototne ulofeha sateli-

tova klietka (4), pricom radiace &eluste (7)

odstredivej ¢elustovej spojky st vytvore-

né z nosnej boénice (8), ktord je v zabere
s regulaénym unaSacom (16), a z bodnice
(9), ktoré su vzijomne prepojené stojinou
(10), a pridom mosnou boénicou (8), boéni-

‘cou (9) a stojinou (10) je obmedzeny prie-

stor, do ktorého zasahuje satelitovd klietka

).

. Viacstupriovy automaticky planetovy pre-

vod podla bodu 1 vyznaédujuci sa
tym, ze dvojity satelit (5) ma v dasti za-
beru so vstupnym kolesom (2) a v dasti
zédberu so satelitom (6), rovmaky podet
zubov, ) '

3 vykresy



16

17

.25

206712

"m0 g 4

/ /

VAN |

( .
\\\\\W\W'\\}%l j

13

NN

15

24

ﬂl_ = A | 'r19

-t

NANNR AN N TR AN AN S

ANNANNNANNNNN NN

i

12

Obr.1



- 206712 o

\\\ii"
‘ i




206712

12

‘ CCSSASSSS SIS
N\ Y S S

i
-~

- Obr.3



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

