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(54) - : ' Za¥fzen{ pro sniménf sfly, zejména

u pracovnich stroju -

(57) zatizeni umoznije podstatnd omezft VIiV]
teploty, stdrnut{ prvkt, vliv nepfesného nas
staveni, ptechodovych odpord. Zvys{i se spo-

roky na GdrZbu. Podstatou zafizeni js, Ze

vystup snimade (1) sily je spojen pkes
vstu%nl blok (2) jednak s prvnim'vstupem "
pamétového bloku (3), jehof vystup je pro-

pojen s druhym vstupem vstupniho bloku (2)
a gednak s prvnim vstupem vystupniho bloku 7
(4). Snima& (5) je spojen s druhym vstupen

pamdtového bloku (3). Vstupni blok (2) je
tvofen vstupnim pfevodnikem (21) a korek-: ;
gnim blokem (22)., Vyhodou je spojeni vystu- ]

|
|
lehlivost a piresnost zatfzenf, snii{ se né- }
!
]
t

pu pamétového bloku (3) se vstupamgvyhudqp-

cavaciho obvodu (6).
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Vynédlez se tykd zafizeni pro sniméni sily, zejména pracnvnich strojo, které se
sklédd ze vstupniho s vystupniho bloku, enimu&ﬂ, pnmﬁﬁovéh bluku. generdtory a vyhodno~
covaciho obvodu, e g

V soutasné dobd se snimdn{ sil vyskytujicich‘ée”v,pféddvﬁim'proaforu strojniho zati-
zenf pli technologlckych operacich, napkiklad pii tvéteni materidlﬁ pomoci tvdlecich stro-
Ju, provédd{ za utelem vyhodnoceni piFetfZen{ pracovnihu stroje nebo néstroje nebo za U&elem
f{zenf s{ly pro optimalizaci tvéfectho.procesu, napfiklad ‘vioblagti prédskové metalurgie
upéd Snimate si{ly obsahu)}{ rdzné prvky, jejich# elektirické parametry jsou odvozeny od

, m&Fenych eil, napfiklad tenzemetry, induk&nf prvky npud., 8z téehto parﬂmotro nubu jejich

zm&n je sila ddle vyhodnocena.

Nevyhodou scubasnych snimady je zévislost parametrd na ‘teplotd i na trvaldm plsobent
gil, kdy mliZe dojit k deformaci %dsti ‘snimate, déle je tu vliv gtérnut{ prvkd a vznik pte-
chodovych odpord. Z omezené Zivotnosti snimade u zaffzenf{, kiéréd je trvele vystaveno d&in-
ku provoznich sil, vyplyvd i omezend pfesnost & spolehlivost m&feni, Je ifebs &asto nasta-
vovat a periodicky testovat snimale, &im2 se zvy3uj{ néklady na provoz zaffzeni a kles§
vyuiitelny cgsovy.fond strojnfho zetizeni. Dals{ nevyhodou je nekontrolovatelnd vytazen{
snimage vliivem vzniku nekentrelovatelndho platifent,

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu techniky do znadné miry omezuje zaffzen{ pro sni-
méni sfly, ze)ména u precovnich strojd podle vyndlezu, jeho? podstata spotfvé v tom, Ze
vystup snimade siiy Je spojen pfes vstupn{ blok jednak s prvnim vstupem pam&fového bloku,
jehoz vystup‘je propojen s druhym vstupem vstupniho bloku, jednak s prvnim vstupem vystup-
niho bloku, ptifemZ snima& je spojen s druhym vsiupem pam&fového bloku, Dalsf podstatou
je, Zze prvn{ vstup vstupnfho bloku je propojen s prvnim vatupem vetupniho pfevodniku, je-
hoZ vystup je spojen s prvnim vstupem koreké&niho ubvodu,'ktérého vystup Je propojen s vy-
stupem vstupniho bloku, druhy vstup korekénfho obvodu tvof{ druhy vstup vstupnfho bloku.
Jinou podstatou je, Ze vystup pam&fového bloku je spojen se vsiupem vyhodnocovaciho obvo-
du.

Vyhodou zafifzeni podle vyndlezu je podstatné omezeni vn&jsich vliivlh, jako je vliv .
teploty, stérnut{ prvkd, vliv neptesného nastaveni, pfechodovych odporl, vliv trvalé nebo
dotasné deformace mé&fic{ &dsti zatizeni apod. Je omezen i trvaly vliv pifidavnych sil a je-
Jich zmén, které vznikaj{ napf. hmotnost{ néstroja a pfi Jeho vyméng. Podstatnd se zvys{
spolehlivost a presnost zaffzenf, zvy3l se i Zivotnost prvkd snimade. Odpadd nutnost pe-
riodické kontroly snimate s jeho nastavovdnim, Sniif safnénoky na ddribu 8 tasové prodle~
vy, zvy3l se vyutitelnost &asového fondu strojniho zaf{zen{. Déle je moZno vyhodnotit po-
ruchu snimate a navazujic{ tésti, dojde tak k omezenf pfetfenf strojniho zaffzeni a tim
k jeho sniZeni{ ohroZenf, poptipadé ke zvy3en! bezpeZnosti préce,

Vyndlez bliZe objasni vykres, kde je zndzornéno blokové schéma zafizeni.

Vystup snimate 1 s{ly je spojen pres vstupni blok 2 jednak s prvnim vstupem paméfo-
vého bloku 3, jeho? vystup je propojen s druhym vstupem vstupniho bloku 2,vjednak s prv-
nim vstupem vystupniho bloku 4. SnimaZ 5 je spojen s druhym vstupem pam#fového bloku 3
a soufasné miZe byt propojen s druhym'vstupem vystupniho bloku 4, jehoZ tfet{ vstup je
spojen s vystupem vyhodnocovaciho obvodu &, JjehoZ vstup je spojen s vystupem paméfového
bloku 3. Vystup generdtoru 7 je pfipojen ke vstupu snima&e 1 sfly a soufasné ke tfetimu
vstupu vstupniho bloku 2.

Signdl snimate 1 sily je ve vstupnim bloku ‘2 upraven tak, aby jeho vysiupn{ signél
byl dmérny méfené sile. Signdl je déle veden do paméfového bloku 3, ktery pracuja pouze
v okamZiku, kdy je s{la pfesn& definovéna, napfiklad nulovd, tj. v dob&, kdy neprobihd
technologickd operace stroje, co? je odvozeno od snimate 5, ktery snimd obvykle polohu
pracovni &4&sti strojniho zatizen{, napi. polohu beranu tvéfeciho siroje. V daném okamZiku
miZe byt také blokovénas funkce vystupniho bloku 4. Pokud Je v tinnosti pamgfovy blok 3,
ktery miZe byt tvofen vzorkovacim 2851lovaéem .sigﬁéi;héétéven na takovou
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droven, aby vystupni signél vstupniho bloku 2 odpovidal definované, tj. nejdast&ji nulové
sile., Vystupni signél pamétového bloku’3 nastavuje pracovn{ refim vstupniho bloku 2 8 tim
kompenzuje zménu signdlu snimaée 1 sily a také vstupniho bloku 2. Vystupn{ signdl vstup-
niho boloku 2 je pfivadan na vstup vyatupniho bloku 4. Pﬂsobeni sily je signalizovédno sni-
madem 5, Jo zeblokovéna &innost pamétového bloku 3 a jeho vystupni signdl ztstone ne po-
tadovend drovni, t3. pracovn{ re2im vstupn!ho bloku 2 zbstane nastaven s% do skon&en{ pra-
covn{ oporave, Pokud jo snimad 1 4fly nupdjon utbiduvym nup&tim 2 gonecdtoru ¥, Ju obvyk-
le 4 jeho vystupni sipndl stiidavy, Potom je vyhodné, kdyZ je vstupn{ ptevodnik 21 tvo-
Fen asynchronnim usmérnova&em rIzenym ] ganetdtoru 1. Pokud mé vystupn{ signdl impulsni
charakter, js vyhodnd, aby vetupn{ ptevodnik 21 byl tvoten vzorkovacim zesilovaem tize-
nym z generdtoru 7. Korekén{ blok 22 mdZe obeahovat linearizedn! obvody, jestliZe je vy-
stupn{ signdl snimade 1 s{ly nelinedrnd zdvisly na snimand sile,

Na vystup pam&fového bloku 3 mtZe byt p¥ipojen vyhodnocovaci obvod 6, ktery na za-
klad& signdlu vyhodnocuje stav snimaéé'l sily nebo vstupniho bloku 2. P¥ekro&eni danych
parametrd je indikovéno vyhodnacovacim obvodem 6 a miZe byt vias provedena ptislu#né
oprava zaffzenl nebo jeho nastavenf, pi¥ipadn& je vyslén signdl pies vystupni blok 4 s za~-
blokovadna dal3!l operace pracovniho zatf{zeni.

Zatfizen{ pro snimént sily, zvléété pracevnich strojl, je moino pouiit viude tam, kde
Je sila kontrolovéna, mé&fena, popk.-ve zkusebnictvi., Zatizen!f je vyhodné predeviim u tvé-
fecich strojd, déle u obrdbécich stroji nebo k laboratornimu méfeni sil apod.

PREDMET VYNALEZU
1. Zatizen{ pro snfméni sily, zejména ‘u pracovnich strojd, tvorené vstupnim a vystup-
nim blokem, snImaCI,paméfovym blokem, - qeneratorem a vyhodnocovacim obvodem, vyznadujici se
tim, Ze vystup snimade (1) sfly je spojen ptes vstupni blok (2) jednak s prvnim vstupem
pumtovdho bloku (3), jehol vystup Je propojen s druhym vetupem vetupniho bloku (2), jed-
puk 8 prvnim vetupem vystupniho bloku (4), prien? snimad (5) je spojen 8 deuhym vatupen
pamétového bloku (3), : ‘

2. Zalizeni pro sniméni 8fly podlé bodu 1, vyznatujicl se tim, %e prvn{ vstup vstup-
niho bloku (2) je propojen s'prvnim vstupem vstupniho ptevodniku (21), jeho? vystup je
spojen s prvnim vstupem korek&niho bloku (22), jeho# vystup je propojen s vystupem vstup-
niho bloku (2), druhy vstup® korekéniho .obvodu (22) tvof{ druhy vstup vstupniho bloku (2).

3. Zaftfzeni pro snimdni® sily podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e vystup pam&fového
bloku (3) Je spojen ss vstupem. vyhodnocovaciho obvodu (6).

1 vykres
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