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一种智能箱包指纹电子锁，包括分别固定在

箱体和箱盖上的锁底座(1)和锁扣座(19)，锁扣

座上铰接有设有开锁复位弹簧(18)的锁扣(17)，

锁扣上有两个突出的扣柱，扣柱上开有锁孔，锁

底座上对应于扣柱位置开有扣眼，对应于锁孔设

有可伸进卡住锁孔闭锁退出开锁的锁卡(5)，锁

卡设有复位上锁弹簧(12)；所述的锁底座内设有

电机(9)驱动机构连接所述锁卡，所述的锁扣座

上设有POGOPIN公头、锁底座上设有POGOPIN母

头，POGO PIN母头电连接所述电机，所述的

POGOPIN公头电连接设在箱盖上装有电池的电子

指纹锁。本发明采用了指纹锁，开锁方便快捷、绝

无忘记密码之虑；采用电机转动带动轴向凸轮松

开锁卡、手动按键开锁的方式，大大节省了电池

用电量。
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1.一种智能箱包指纹电子锁，包括分别固定在箱体和箱盖上的锁底座（1）和锁扣座

（19），锁扣座上铰接有设有开锁复位弹簧（18）的锁扣（17），锁扣上有两个突出的扣柱，扣柱

上开有锁孔，锁底座上对应于扣柱位置开有扣眼，对应于锁孔设有可伸进卡住锁孔闭锁退

出开锁的锁卡（5），锁卡设有复位上锁弹簧（12）；所述的锁底座内设有电机（9）驱动机构连

接所述锁卡，所述的锁扣座上设有POGOPIN公头、锁底座上设有POGOPIN母头，POGOPIN母头

电连接所述电机，所述的POGOPIN公头电连接设在箱盖上装有电池的电子指纹锁；

所述的电机驱动机构连接锁卡（5）的结构包括：电机（9）输出轴固定有电机凸轮（8），凸

轮接触连接一电机推杆（7），电机推杆接触连接一限位转子（6），限位转子设有回位转子弹

簧（11）限制一推杆（4）的前后移动，推杆与一开锁按键（3）连接且同时连接所述的锁卡；

所述的电机凸轮（8）为轴向厚薄不同的凸轮，所述的设有回位转子弹簧（11）的限位转

子（6）为回转轴线垂直于电机推杆（7）运动方向的转柱，转柱上径向伸出互成直角的两个档

板，一个挡板的前面对应电机推杆、后面设有回位转子弹簧顶在锁底座上，另一个挡板正对

应着推杆（4）移动方向且顶着推杆（4）前端，推杆（4）的后端顶在开锁按键（3）前端，推杆（4）

的后部的顶面设有凸起，凸起顶在所述锁卡（5）后端；

所述的电子指纹锁包括：一个具有面板（23）的长矩形箱体，内嵌主体支架（28），主体支

架（28）内部设有电池（26）、指纹模块（25）和主板（29），指纹模块（25）依次电连接主板（29）、

电池（26）以及电机（6）；

在所述的限位转子（6）的转柱上，还设有一个径向伸出的锁芯挡板，对应着一个海关锁

芯（10）的拨块。

2.根据权利要求1所述的智能箱包指纹电子锁，其特征是：所述的长矩形箱体内还设有

指纹录入消除按键（30）接主板，指纹录入消除按键（30）外露在箱体端面。

3.根据权利要求2所述的智能箱包指纹电子锁，其特征是：所述的面板（23）上开有三个

口子，一个口子上铰接有盖板（21），另一个口子露出指纹模块（25），还有一个口子露出一固

定在主体支架的接口板（24），接口板（24）设有外接电源充电口与主板以及电池连接；盖板

（21）底面及对应的面板上设有门锁开关（22）。
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一种智能箱包指纹电子锁

技术领域

[0001] 本发明涉及一种箱包锁，尤其涉及一种智能箱包指纹电子锁。

背景技术

[0002] 现有的拉杆箱的箱包锁大多是密码锁，拉杆箱的箱体和箱盖一边铰接，另一边用

箱包锁扣接。常用的密码锁结构包括：分别固定在箱体和箱盖上的锁底座1和锁扣座  19，锁

扣座上铰接有锁扣17，锁扣上有两个突出的扣柱，扣柱上开有锁孔，锁底座上对应于扣柱位

置开有扣眼，对应于锁孔设有可伸进退出的锁卡5，其结构为：水平放置、两端同向直角弯折

呈槽钢状，两直角弯折端的后侧设有突出的扣眼卡块，其中一个直角弯折端的前侧设有复

位上锁弹簧12顶在锁底座1上；锁卡5的扣眼卡块伸进锁孔即上锁、退出即可开锁，锁卡5平

时处于上锁状态；另有三个密码齿轮机构锁住锁卡5。当旋转三个密码齿轮机构对上密码后

即可送开锁卡5开锁。

[0003] 密码锁有其不足之处：首先是开锁不太方便，花时长，特别是由于密码锁的密码轮

比较小，上面是数字更小了，老人不易看清；还有最重要的就是由于箱包一般是在出差、旅

行或回家时才使用，所以密码容易忘记，这时只能破拆箱体了。

[0004] 市面上也有过箱包电子锁，但其设计不好，电动开锁及闭锁，用电量大，有时会出

现尴尬的情况：旅行途中需要打开箱包时电池没电了打不开，尤其是过海关、过边检时若出

现此状况，汇给使用者带来很不好的体验。

发明内容

[0005] 本发明所要解决的技术问题，就是提供一种开锁方便快捷、绝无忘记密码之虑且

十分省电的智能箱包指纹电子锁。

[0006] 解决上述技术问题，本发明采用以下的技术方案：

[0007] 一种智能箱包指纹电子锁，包括分别固定在箱体和箱盖上的锁底座1和锁扣座19，

锁扣座19上铰接有设有开锁复位弹簧18的锁扣17，锁扣17上有两个突出的扣柱，扣柱上开

有锁孔，锁底座1上对应于扣柱位置开有扣眼，对应于锁孔设有可伸进卡住锁孔闭锁退出开

锁的锁卡5，锁卡5设有复位上锁弹簧12；其特征是：所述的锁底座1内设有电机9驱动机构连

接所述锁卡5，所述的锁扣座19上设有POGOPIN公头、锁底座1上设有POGOPIN母头，POGOPIN

母头电连接所述电机9，所述的POGOPIN公头电连接设在箱盖上装有电池的电子指纹锁。

[0008] 所述的电机驱动机构连接锁卡5的结构包括：电机9输出轴固定有电机凸轮8，凸轮

8接触连接一电机推杆7，电机推杆7接触连接一限位转子6，限位转子6设有回位转子弹簧11

限制一推杆4的前后移动，推杆4与一开锁按键3连接且同时连接所述的锁卡5。

[0009] 工作原理和过程：锁扣座19和锁底座1通过锁扣17扣上锁在一起，电机通过锁底座

1导线14‑POGOPIN母头‑POGOPIN公头‑锁扣座19导线16与电子指纹锁连接。指纹识别成功

时，电机转动带动电机凸轮转至最高点‑推动电机推杆‑推动限位转子转动  ‑让开位置给推

杆(之前是顶住的)，然后手动按下开锁按键‑推动推杆‑推动锁卡退出  ‑松开锁扣‑通过锁
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扣弹簧弹开，完成解锁。

[0010] 锁扣座和锁底座分离状态下，锁扣座和锁底座通过扣眼导向槽合闭时，POGOPIN 

母头与POGOPIN公头导通，电机转动带动电机凸轮转至最低点‑电机推杆通过转子弹簧回

缩‑限位转子通过转子弹簧回转‑挡住推杆‑人力无法按下开锁按键，完成闭锁。

[0011] 优选地，所述的电机凸轮8为轴向厚薄不同的凸轮，所述的设有回位转子弹簧11 

的限位转子6为回转轴线垂直于推杆7运动方向的转柱，转柱上径向伸出互成直角的两个档

板，一个挡板的前面对应电机推杆7、后面设有回位转子弹簧11顶在锁底座1  上，另一个挡

板正对应着推杆4移动方向且顶着推杆4前端，推杆4的后端顶在开锁按键3前端，推杆4的后

部的顶面设有凸起，凸起顶在所述锁卡5后端。

[0012] 所述的电子指纹锁包括：

[0013] 一个具有面板23的长矩形箱体，内嵌主体支架28，主体支架28内部设有电池  26、

指纹模块25和主板29，指纹模块25依次电连接主板29、电池26以及电机6。

[0014] 所述的长矩形箱体内还设有指纹录入消除按键30接主板，指纹录入消除按键30 

外露在箱体端面。

[0015] 所述的面板23上开有三个口子，一个口子上铰接有盖板21，另一个口子露出指纹

模块25，还有一个口子露出一固定在主体支架的接口板24，接口板24设有外接电源充电口

与主板以及电池连接；盖板21底面及对应的面板上设有门锁开关22。

[0016] 在上述基础上，本发明还可以做进一步的改进：

[0017] 增设海关TSA锁，其包括：在所述的限位转子6的转柱上，还设有一个径向伸出的锁

芯挡板，对应着一个海关锁芯10的拨块。

[0018] 通过海关TSA钥匙转动海关TSA锁10‑转动限位转子‑松开推杆限位，按下开锁按

键‑推动推杆‑推动锁卡，松开锁扣‑通过锁扣弹簧弹开，完成解锁。

[0019] 与现有技术相比，本发明有以下有益效果：

[0020] 本发明采用了指纹锁，开锁方便快捷、绝无忘记密码之虑；采用电机转动带动轴向

凸轮松开锁卡、手动按键开锁的方式，大大节省了电池用电量。

附图说明

[0021] 图1是本发明实施例安装在拉杆箱包上的示意图之一(开锁)；

[0022] 图2是本发明实施例安装在拉杆箱包上的示意图之二(闭锁)；

[0023] 图3是本发明实施例的锁扣座和锁底座分开的示意图之一(组装好的正面)；

[0024] 图4是本发明实施例的锁扣座和锁底座分开的示意图之二(拆开的反面)；

[0025] 图5是本发明实施例的锁扣座和锁底座合锁的示意图之一(拆开的反面)；

[0026] 图6是本发明实施例的锁扣座和锁底座合锁的示意图之一(组装好的正面)；

[0027] 图7是本发明实施例的锁扣座和锁底座分开的爆炸示意图；

[0028] 图8是设在箱盖上装有电池的电子指纹锁爆炸示意图之一(正面)；

[0029] 图9是设在箱盖上装有电池的电子指纹锁爆炸示意图之二(反面)；

[0030] 图10是设在箱盖上装有电池的电子指纹锁组装好(无盖反面)的示意图之一；

[0031] 图11是设在箱盖上装有电池的电子指纹锁组装好(无盖正面)的示意图之二；

[0032] 图12是设在箱盖上装有电池的电子指纹锁组装好的示意图；
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[0033] 图13是电子指纹锁的指纹录入消除按键安装位置示意图。

[0034] 图中：1‑锁底座，2‑锁底座盖板，3‑开锁按键，4‑推杆，5‑锁卡，6‑限位转子，  7‑电

机推杆，8‑电机凸轮，9‑电机，10‑海关锁芯，11‑转子弹簧，12‑锁卡弹簧，13‑  POGOPIN母头，

14‑锁底座导线，15‑POGOPIN公头，16‑锁扣座导线，17‑锁扣，18‑锁扣弹簧，19‑锁扣座，20‑

锁底座盖板；21‑指纹锁盖板，22‑门锁开关，23‑指纹锁面板，24‑接口板，25‑指纹模块，26‑

电池，27‑电池弹片，28‑主体支架，29‑主板，30‑  指纹录入消除按键，31‑蓝牙板，32‑底盖，

33‑面板按键，34‑指示灯镜片，35‑盖板弹簧。

具体实施方式

[0035] 下面结合附图用实施例对本发明作进一步说明。

[0036] 参见图1至图12，本发明的智能箱包指纹电子锁实施例，其包括分别固定在箱体和

箱盖上的锁底座1和锁扣座19，锁扣座19上铰接有设有开锁复位弹簧18的锁扣  17，锁扣17

上有两个突出的扣柱，扣柱上开有锁孔。锁底座1上对应于扣柱位置开有扣眼(或叫导向

槽)，对应于锁孔设有可伸进卡住锁孔闭锁退出开锁的锁卡5。

[0037] 见图7，锁卡5的结构为：水平放置、两端同向直角弯折呈槽钢状，两直角弯折端的

后侧设有突出的扣眼卡块，位置后面的直角弯折端的前侧设有复位上锁弹簧12  顶在锁底

座1上；锁卡5的扣眼卡块后移伸进锁孔即上锁、前移退出锁孔即可开锁。由于有弹簧12，锁

卡5平时处于上锁状态。见图1至图7。

[0038] 锁底座1内设有电机9驱动机构连接锁卡5，锁扣座19上设有POGOPIN公头15、锁底

座1上设有POGOPIN母头13，POGOPIN母头13通过导线14电连接直流微型减速电机9，POGOPIN

公头通过导线16电连接设在箱盖上装有电池的电子指纹锁的主板。

[0039] 具体的电机9驱动机构连接锁卡5的结构包括：电机9输出轴固定有电机凸轮8，凸

轮8接触连接一电机推杆7，电机推杆7接触连接一限位转子6，限位转子6设有回位转子弹簧

11并限制一推杆4的前移，推杆4与一开锁按键3连接且同时连接锁卡5。

[0040] 电机凸轮8为轴向厚薄不同的凸轮，设有回位转子弹簧11的限位转子6为回转轴线

垂直于推杆7和推杆4运动方向的转柱，转柱上径向伸出互成直角的两个档板，一个挡板的

前面对应电机推杆7、后面设有回位转子弹簧11顶在锁底座1上，另一个挡板正对应着推杆4

前移方向且顶着推杆4前端，推杆4的后端顶在开锁按键3前端，推杆4的后部的顶面设有凸

起，凸起顶在锁卡5后端。

[0041] 当然，也可以将凸轮8直接顶在限位转子6挡板上，将推杆4、开锁按键3和锁卡5设

计为一体。

[0042] 参见图7，在锁底座上增设海关TSA锁，其包括：在限位转子6的转柱上，还设有一个

径向伸出的锁芯挡板，对应着一个海关锁芯10的拨块。通过海关TSA钥匙转动海关TSA锁10‑

转动限位转子‑松开推杆限位，按下开锁按键‑推动推杆‑推动锁卡，松开锁扣‑通过锁扣弹

簧弹开，完成解锁。

[0043] 参见图8至图12，电子指纹锁则包括：一个具有面板23的长矩形箱体，内嵌主体支

架28，主体支架28内部设有电池26、指纹模块25和主板29，指纹模块25依次电连接主板29、

电池26以及电机6。

[0044] 主板29收到指纹模块25传来的指纹后验证，若正确则控制电池导通供电给电机 
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6。

[0045] 指纹锁面板23上开有三个口子，一个口子上铰接有设有盖板弹簧35的指纹锁盖板

21，另一个口子露出指纹模块25，还有一个口子露出一固定在主体支架的接口板  24，接口

板24设有外接电源充电口与主板以及电池连接；盖板21底面及对应的面板上设有门锁开关

22。

[0046] 参见图13，长矩形箱体内还设有指纹录入消除按键30接主板，指纹录入消除按键

30外露在箱体端面，用来录入或消除能开锁的指纹。

[0047] 所述的面板23上开有两个口子，一个口子上铰接有盖板21，另一个口子露出指纹

模块25，盖板21底面及对应的面板上设有门锁开关22。

[0048] 本实施例还设有蓝牙开关33连接蓝牙板31起防盗作用。
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