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Vynédlez se tyké& pistovych hydromotord,
zejména pro potiebu natadeni nastrojovych
hlav obrédbécich stroji. Re$i se problém
vhodného pohonného zalizeni pro natadeni
nastrojovych hlav, jeZ by bylo bezpetné, a
ieZ by zajiStovalo pootodeni a pPesnou thlo-
vou vzddlenost s dokonalou aretaci. Tako-
vym zafizenim je radi&dlni pistovy hydro-
motor, jehoZ statorem je vdlcové tdleso s
nejméné tfemi dvojicemi radidlnich otvori,
vmisténych proti sob& V otvorech jsou ulo-
Zeny vyvzouvaielnd pisty s kladkami na kon-
cich. Stator le ulofen uvnit¥ otvoru rotoru,
kterym je p¥imo nédstrojové hlava. Otvor ro-
toru ma tvar ovdlu s mirng ostrymi proti-
lehlymi vrcholy. ProtoZe prifez statoru je
kruhovy, je tim v oblasti protilehlych vrcho-
I vytvofen prostor pro vysunuti pistf, jeZ
tlakem na zakFivenou drahu otvoru rotoru
vyvolava’l jeho 0taCivy pohyb. V ginnosti je
vzZdy jedna dvojice pistli. Bezpe&né aretace
pistd do mirné ostrych vrchold otvoru ro-
toru. PrFivod tlakového média je ovldadan
pfimoc¢arymi hydraulickymi rozvadséi.
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Vynélez se tyka radialniho pistového hyd-
romiotoru, urfenéha zejména pro natéfeni
nastrojovych hlav cbrdb&cich strojf.

-Radidlni pistové hydromotory jsou zndmy
jak v provedeni s pisty umist&nymi ve stato-
ru, tak v motoru, Tofivy moment je vyvolan
v riznych konstrukEnich verzich tlakem pis-
tlt na zakiivenou plochu rotoru nebo piiso-
benim zak¥ivené plochy statoru na pisty ro-
toru. Stavajici radidini pistové hydromoto-
ry jsou zdrojem stdlého tofivého pohybu,
ktery e prevddén dale a vyuZivan pro po-
hen stroj@ a zafizeni nebo 45t strojll v rdz-
nych vyrabnich aodv&tvich.

Nikde se dosud nepouZivaijl radidlni pis-
tové hydromotory k natdleni néastrojo-
vych hlav obrdb8cich stroji. Davodem
je nevhodnost dosavadnich typl pro ten-
to Gfel. Vzhledem k tomu, Ze jsou konstruo-
vany pro staly tofivy pohyb, nehodi se pro
pferuSovand pootodeni .0 pPesnou thlovou
vzd4lenost-s dokonalou aretacl. Bezpe&na
aretace v pfesné thlové poloze je nezbytny
poZadavek pro kaZdé zatizeni slouZici na-
tafeni nastrojovych hlav, zejména u moder-

nich obrébé&cich strojil pracujicich v polo--

automatickém a automatickém cyklu. Neni
vSak zcela dostateCné pln&n znamymi a po-
uZivanymi za¥izenimi. ObtiZe pflisobi zejmé-
na nevyvazZenost néstroiovych hlav, zplso-
bend rozdilnou hmotnost! jednotlivych na-
strojfi, v néastrojové hlavé upnutych. Napii-
klad u lopatkovych hydromotori se p¥i otéa-
teni projevuje radidlni nevyvaZenost, kterou
je nutno zachytit v loZiskach, ¢imZ klesa
ucinnost. Dal3f vadou je, Ze v blizkasti po-
Zadované polohy se jeho kroutici moment
bliZi nule a p¥Fi rfizn& t&Zkych nastrojich
dochazl k pretofeni nebo nedotofeni né-
strojové hlavy.

Nedostatky existujicich hydromotort za-
Fizeni pro natd€eni néstrojovych hlav obra-
bé&cich strojli se do znaéné miry odstranujl
radidinim pistovym hydromaotorem podle vy-
nélezu, u néhoZ zakrivend draha otvoru ro-
toru, v némZ je umistén stator s nejméné
tfemi dvojicemi radidlnich otvorh, ve kte-
rych jsou uloZeny pisty, umistdnych vZdy
proti sob&, méd ovalny {var s protaZenymi
protilehlymi wvrcholy nebo s protilehlymi
vrcholy opatfenymi zahloubenimi, pFiCemZ
p¥ivod tlakového média je ovlddédn p¥imoda-
rymi hydraulickymi rozvadési.

Radialni pistovy hydromotor podle vyné-
lezu ma hlavni prednost v tom, Ze po pro-
vedeném natofeni zarufuje bezpefnou 4
p¥esnou aretaci ndstrojové hlavy ve zvolené
poloze. Do této polochy se dostane podle Fi-
diciho programu siroje nejkrat3im smérem,
tj. otdfenim doprava nebo doleva. Hydromo-
tor podle vyndlezu je proti stdvajicim zafi-
zenim pro natddeni nastrojovych hlav obré-
bé&cich strojli - velmi jednoduchy a levny.

Piiklad provedeni vynélezu je znézornén
na priloZeném vykresu, kde obr. 1 pledsta-
vuje schematicky rotor se statorem v pric-
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ném Fezu a obr. 2 hydraulické ovlddaci sché-
ma hydromotoru podle vyndlezu.

Hlavnimi ¢astmi hydromotoru podle vy-
nidlezu je stator 1 a rotor 2. Stator 1 je val-
cové tdleso se &GtyPmi dvojicemi radidinich
otvort, umisténych proti soghé V otvorech
jsou uloZeny pisty 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 s
kladkami 11 na koncich, vysouvatelné vné€
obvodové plochy vdlcového tElesa statoru
1. Stator 1 je pFfipevnén Srouby 12 k nezné-
zorn&nému suportu obrdbéciho stroje a ulo-
Zen uvnit¥ otvoru rctoru 2, kterym je pfi-
md néstrojovd hlava. Otvor rotoru 2 ma tvar
ovalu s mirng ostrymi protilehlymi vrcholy
13. ProtoZe prifez statoru 1 je kruhovy, je
tim vytvo¥en v oblasti obou protilehlych vr-
cholf 13 prostor pro vysunuti pistd 3, 4, 5,
6, 7, 8, 9, 10 statoru 1. '

Privod tlakového média pomoci gerpadla
14 pod pisty 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 statoru 1
je ftizen hydraulickymi rozvadéci 19, 20,

" ovlddanymi elektromagnety 15, 18, 17, 18.

Otdfeni rotoru 2 je dosaZeno pasobenim vy-
souvajicich se pistt 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 na
zak¥ivenou drdahu otvoru rotoru 2 po obou
strandch protilehlych vrchold 13. V ¢innosti
je vZdy jedna dvojice pistd, to znameni, Ze
tlakové médium je p¥ivadé&no budto pod pis-
ty 3, 4 nebo 5, 6, nebo 7,8 nebo 9, 10. V prv-

nim pFipadé se to déje presunutim hydrau-

lického rozvéadéde 19 do levé polohy pomoci
elektromagnetu 16. Hydraulicky rozvadé&Z
20 je ptitom ve st¥edni poloze. V tomto p¥i-
padé&, jak je vidét na obr. 1, jsou pisty 3 a
4 s kladkami 11 vytlafeny do mirné ostrych
vrchold 13 otvoru rotoru 2 silou, kterd blo-
kuje rotor 2 proti otofeni. Rotor 2, kterym
je v naSem piipadd pfimo ndstrojovéa hlava,
se v této poloze zpevni zndmymi prostied-
ky. Chceme-ii rotor 2 otodit doleva o jednu
polohu, tj. o vzdalenost mezi dvéma soused-
nimi pisty, uvedeme v -finnost dvojici pistll
5, 8, coZ se provede presunutim hydraulic-
kého rozvdadéte 20 do levé polohy pomoci
elektromagnetu 18. Rotor 2 se otaci dole-
va a jakmile se dostanou pisty 5, 6 do vrcho-
14 13 otvoru rotoru 2, zablokuji vedkery po-
hyb a rotor 2 se ppét zpevni zndmymi pro-
stfedky. Chceme-li oto€it rotor 2 doprava o
jednu polohu, d&je se obdobné& totéZ pomoc
dvojice pisth 9, 10. Pokud potFebujeme, aby
se rotor 2 otadel doleva o vice poloh, vy-
pneme privod tlakového média pod pisty 5,
6 jakmile se vrcholy 13 otvoru rotoru 2 do-
stanou do jejich t&sné blizkosti, a zapneme
pfivod pod pisty 7, 8, jeZ ndsleduji. To se
opakuje u daldich dvojic pistd 9, 10 a 3, 4.
Cinnosti uvedenych &tyi dvojic pistd 5, 6,
7, 8,9, 10 a 3, 4 se tedy rotor 2 pooto¢i o
180 stupiifl. Otdcet rotor 2, kterym je v na-
Zem pripadé néastrojovd hlava, jednim smeé-
rem 0 vice neZ 180 stupiii je neulelné, pro-
toZe se do zvolené polohy dostaneme dfive
opatnym smérem. Obdobné je to pri otaceni
rotoru 2 o vice poloh doprava. VeSkeré po-
hyby rotoru 2 — ndstrojové hlavy se déjl
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automaticky podle programu, vloZeného do
Fidictho systému obrdb&ctho stroje, ples
hydraulické rozvadéde 19, 20. ProtoZe rotor
2 — nastrojové hlava se otd&i ob&ma sméry,
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je moZno do programu vloZit natéfeni do
zvolené polohy wZdy nejkrat§im smérem,
doleva nebo doprava.

PREDMET VYNALEZU

Radidlni pistovy hydromotor, s vysuvny-
mi pisty opatfenymi loZisky na koncich,
upravenymi ve vdlcovém télese statoru, pa-
sobicimi na zak¥Fivenou dridhu otvoru ro-
toru, vyznaceny tim, Ze zakFivend draha
otvoru rotoru {2), v némZ je umistén stator
(1) s nejméné tfemi dvojicemi radiglnich
otvorli, ve kterych jsou uloZeny pisty (3, 4,

5, 6,7, 8,9, 10), umisténych vZdy proti so-
b&, ma ovdlny tvar s protaZenymi protileh-
Iymi vrcholy [13]) nebo s protilehlymi vr-
choly (13) wopatfenymi zahloubenimi, p¥Fi-
€emZ pFived tlakového média je ovlddan
pfimoCarymi hydraulickymi rozvadéti (19,
20).

1 st vikresQ
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Obr. 1
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