CS 271443 Bl

CESKA A SLOVENSKA
FEDERATIVNI
REPUBLIKA

(19)

FEDERALNI URAD
PRO VYNALEZY

POPIS VYNALEZU

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(21) pv 456~89.0
(22) Prihlaseno 24 01 89

(40) Zvefejnéno 12 01 90
(45) Vydéno 19 08 91

271 443

(11)

(13) B1

(51) Int. CI. 3
C 14 B 17/06

(75) Autor vynélezu BALCAREK JAROSLAV ing.,

NALEPA CENEK, KRNOV

(54)

(57)

virdni vélcového

Podstata Fedenf{ spodivd v tom, Ze kte-
rykoliv z dept &i pdk otdfejfcich se
bshem zavirdnf &i otevirdni zaviraci-
ho mechanismu, je spojen pomoci pfevo-

du, pdk, lanek a
nami (10}, které

sob& nastavitelné a jsou opatfeny vy-

fezy nebo otvory

taktnich &idel polohy. ReZen{ je moZ-
no vyusf{t v ko%eluZském oboru.

ReSenf se tykd oboru koZeluZskych
stroju a zaffzeni pro kofeluiny. ReZf se
problém mechanického ovl&dani klikového
mechanismu, ur&eného k zavirdni{ a ote-

za¥izeni pro ovladdni zaviracihc mechanismu
Xo%elu%skych vdlcovych strojld

ko%elu¥ského stroje.

podobn& se dvéma clo-
jsou polohové vi&i

pro ovlddén{i bezkon=-
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Vvyndlez se tyk4 zaffzenf pro ovl&dadn{ zaviracfho mechanismu koZeluZskych valcovych

stroju, nap¥. Zd{macich.

zavirac{ mechanismus koZeluZfskych strojd pfibliZuje &i oddaluje na povel obsluhy
poklddac{ vélec s p¥ehozenou usnf k pracovnimu vdlci, ktery je opatfen ndstroji k opra-
covdn{ usn& s opracovdvd usei p¥itla&enou k n&mu zavirac{m mechanismem. Zavirac{ mecha-
nismus tvo¥{ soustava pdk a oto&ngch Zepd. Mechanismus se zavird obvykle pribliZovénim
&1 oddalovadnim &epu spoledného dv&ma pdkdm tak, Ze v jedné poloze, oteviené, jsou tyto
pdky prolomené, zatimco v zaviend poloze jsou nataZené a tvo¥{ viceménd pEimku. PIfibli-
Jovani &i oddalovadni &epu spole&ného ob&ma p&dkdm je moZno realizovat mnoha zplsoby, nej-
ast&jil vSak hydraulickym za¥f{zenfm. Pro men3i séroje je vEak moZno vyuZit pro ovlddani
zaviraciho mechanismu elektromotoru. V tomto p¥ipad& je nuthé ovlddat pohyb Cepu spolel-
ného ob&ma pdkdm klikovym mechanismem, ktery p¥evede otd&ivy pohyb vytvafeny elektromo-
torem a dalsimi mechanismy, nap¥fiklad pf¥evodovkou, brzdou, spojkou a podobné&, na posuvny
pohyb vhodny pro ovlddéni spole&ného Cepu pdk zaviraciho mechanismu. Je zn&m mechanismus,
ktery pomoc{ spojek, brzd a zdpadek ovl4d4 zaviraci mechanismus tak, Ze se klikovy mechanis-
mus otdl{ stdle stejnym smdrem tak, Ze jednou puloté¥kou klikového mechanismu se zaviraci
mechanismus zavird a druhou pllotédkou otevird, protofe &ep spoledny ob&ma pdkdm se pri
jedné pllotddce p¥ibli%uje a p¥i druhé pilotd&ce oddaluje. Mezl ob&ma pllotd&kami se vidy
klikovy mechanismus zastavi, zaviraci mechanismus zustane bud zavieny, nebo otevifeny a na
povel obsluhy se vidy znovu pootol{ o pllotddku ve stéle stejném sm&ru otdleni. Velkou
nevyhodou zplsobu je slofité ovldddni otevieni zaviracfho mechanismu v piipadé&, Ze je
nutno zavirac{ mechanismus okamZit& otev¥{t p¥li nebezpel{ drazu obsluhy, pokud pouiije
obsluha nouzového zastaveni stroje. V takovém p¥ipad&je nutno indikovat polohu klikového
mechanismu, zda je v zaviraci &i oteviraci pidloté¥ce zav¥eny &i otevfeny, a podle toho
mus{ logika elektrického za¥fzeni urdit, zda se. v okam¥fiku pouZiti za¥izen{ nouzového za-
staveni mus{ ot&&en{ klikového mechanismu zm&nit &i nikoliv. Rychlého otev¥feni zaviracf-
ho mechanismu b&hem jeho zavirdni je moZno dos&hnout pouze okamZitou zm&nou sméru otdleni
klikového mechanismu, zatimco b&hem otevirdn{ zaviraciho mechanismu je zm&na sméru otéle-
n{ klikového mechanismu neZ&douci, protofe by naopak zplsobila zavifen{ mechanismu. Elektric-
ké zaFfzen{ pro tento zplsob ovl&ddni zaviraciho mechanismu vyZaduje nejmén& tfi ¢idla po-
lohy pro indikaci polohy klikového mechanismu a pomé&rnd slofité zapojeni pro realizaci Z4-
dané logické funkce, kterd ¥idi pomoci elektromotoru, p¥evodovky, brzdy, p¥fpadn& spdiky
otéd&en{ klikového mechanismu, Se slofitost{ roste i poruchovost zaffzenf, kterd mife zpliso-
bit chybné otd&en{ klikového mechanismu v okamZiku pouZitf za¥fzeni nouzového zastaveni
stroje, cof zv&t3uje pravddpodobnost drazu obsluhy. PouZitf za¥fzenf nouzového zastaveni
stroje obsluhou je redlné pouze p¥i ohroZeni obsluhy noZovym vdlcem b&hem zavirdni &i
zavieni{ zavi{ractho mechanismu a chybn& funkce za¥fzen{ pro ovl&ddni ot&Sen{ klikového
mechanismu je nebezpe&né.

Uvedené nevyhody odstranuje zaffzenf podle vyndlezu, jeho¥ podstata spo&f{vd v tom, e
kterykoliv 2z &epd &i pék zaviracfho mechanismu, nap¥fklad spodn{ &ep nebo stfedovy &ep
klikového mechanismu, je spojen pomocf p¥evodl, pdk, lanek a podobn& se dvéma clonami na-
stavitelnymi polohové vi&i sob& s vy¥ezy nebo otvory pro ovldddni bezkontaktnich &idel
polohy.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spoZivd v jeho jednoduchosti, pouZiti pouze dvou &idel po-
lohy a v podstatné& jednodu$3im elektrickém za¥fzeni pro realizaci ¥4dané logické funkce
f{dici otd&en{ klikového mechanismu.

Na pfipojeném vykresu je schematicky zn&zorn&no zaffzen{ podle vyndlezu.

zatizen{ pro ovladéni zaviraciho mechanismu se sklddd z pdk 1, 2 zaviraciho mechanismu
spojenych spolednym Cepem 4, uloZenych ve spodnim oto&ném éepu.g, piicem# pdka 1 je spoje-
na s posuvnym Cepem 5, ktery ovldd4d pohyb nezndzorn&ného poklddactho vdlce koZeluZského
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stroje. Spolelny &ep 4 je spojen tdhlem 6 s vystfednikovym epem 7 klikového mechanismu,
otoZnym pomoci pdky 9 okolo stfedového &epu 8 klikového mechanismu. V ose stiedového
¢epu 8 jsou pripevné&ny dvé clonky s vy¥ezy 10, napffklad Sroubem 11.

Béhem zavirdni &i otevirdni zaviracf{ho mechanismu se
spolu s nim se otd&{ i clonky 10 p¥ipevn&né ke stfedovému
V oteviené nebo zaviené poloze zaviracf{ho mechanismu vidy
zm&nu stavu nezndzornénych bezkontaktnich spinadl tim, %e
se zasune do mista indikace nezndzornéného bezkontaktniho

klikovy mechanismus otédi a
Cepu 8 klikového mechanismu.
jedna z clonek 10 zpGsobi
vyfez pffslu¥né clonky 10

spinafe. Zména jeho stavu

ovl4d4 vypnut{ pohonu otdlejfciho klikovym mechanismem, ktery se tim zastav{ bud v zavie-

né, nebo oteviené poloze zaviracfho mechanismu.

PREDMET VYNAL

E 20

1. Za¥{izen{ pro ovlédéni zaviracfho mechanismu koZeluZskych vdlcovych strojt pomoci

klikového mechanismu, u kterého se klikovy mechanismus
ho mechanismu vZdy opalné nei p¥i otevirdnf zaviraciho
Ze v ose st¥edového Cepu (8) klikového mechanismu jsou

:

otad{ p¥i zavirdni{ zaviraci-
mechanismu, vyznadujic{ se tim,

piipevnény Sroubem (11) dvé

clonky (10), nastavitelné polohové viu&i sob& i vi&i stfedovému &epu (8), s vyfezy &i

otvory pro ovladadn{ bezkontaktnich &idel polohy.

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyzna¥ujfc{ se tim, Ze clonky (10) jsou s otodnym Zepem (8)

klikového mechanismu spojeny pomoci pfevodu, lanek &i pédk.

3. za¥fzen{ podle bodu 1, vyznadujici{ se tim, Ze clonky (10) jsou spojeny bud pffimo

nebo pomoci p¥evodl, lanek &i pdk s kterymkoliv &epem (3, 4, 5, 7), ktery se otal(

b&hem zavirdn{ &i otevi{rdni zaviraciho mechanismu.

1 vykres
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