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Dispositif auto-élévateur a structure gonflable basse pression.

@ La présente invention concerne un dispositif auto élé-
vateur pour des personnes ou des charges, fonctionnant a
I'air comprimé, trés basse pression, généré soit par un sim-
ple aspirateur domestique, soit par un motoventilateur inté-
gré.

L’organe moteur du dispositif est une structure gonflable
(3) stabilisée par une structure articulée interne (4). La
base d’appui au sol (1) est congue comme une ventouse
dotée d'un joint a Iévre double (1 A) qui autorise un fonc-
tionnement en dépression ou en surpression, pour créer
respectivement un effet de lestage au sol, trés important,
de la base (1) ou au contraire un effet de sustentation sur
coussin d’air, pour déplacer aisément le dispositif sur le sol
d’appui. Le dispositif se régle trés facilement en hauteur
par I'enroulement ou le déroulement d’'un cable (7A) sur un
treuil (2 B) qui ne nécessite qu'un trés faible effort de
manceuvre.

Le passage de I'effet de lestage par dépression, a I'effet
de sustentation sur coussin d’air, par surpression, s'opére
trés facilement par la rotation du boisseau cylindrique (5)
de 180° autour de son axe (6) sans débrancher ni arréter
I'aspirateur domestique.

Le dispositif, dans sa variante de base selon figure 1, ne
contient aucun circuit électrique et présente un rapport
"poids/performances" particulierement favorable a un
usage "grand public.
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La présente invention concerne un dispositif auto-élévateur pour des personnes
ou des charges, fonctionnant & l'air comprimé a trés basse pression. Elle vise en
particulier & réaliser des élévateurs fiables, légers et bon marché, donc i grande
diffusion commerciale, ce qui autorise une fabrication en grande série.

Les dispositifs connus sont de conceptions diverses dont notamment les nacelles
a ciseaux. Ils mettent en oeuvre des moyens mécaniques lourds et sophistiqués qui les
rendent onéreux, ce qui limite généralement leur emploi & des usages industriels. Leur
faible diffusion commerciale exclue leur production en grande série. De plus ces
dispositifs requiérent des moyens de stabilisation au sol trés importants, exigeant
souvent la mise en place de charges lourdes de lestage sur leur base, pour obtenir la
stabilité désirée.

L'invention prétend remédier & ces inconvénients et proposer un type
d’élévateur fiable, trés léger et bon marché, intéressant notamment le grand public.

Pour cela, le dispositif objet de la présente invention, est un dispositif auto-
élévateur, comportant une base en forme de ventouse reposant sur le sol, une partie
extensible verticalement, reposant sur le dessus de la base, et un plan de travail
horizontal reposant sur le dessus de la partie extensible. Caractérisé en ce qu’un
moyen est prévu pour que, le volume compris entre le sol et la base, sous la ventouse,
soit mis en dépression vis 4 vis de I'atmosphére quand on veut stabiliser le dispositif
au sol, puis mis en pression, comme sur coussin d’air, quand on veut déplacer le
dispositif sur le sol, en ce que la partie extensible est constituée de deux structures
coaxiales 4 laxe vertical du dispositif dont 'une est gonflable et sert de moyen
moteur pour soulever le plan de travail, I'autre étant une structure articulée étirable
verticalement mais rigide horizontalement, qui est de préférence a l'intérieur de la
structure gonflable, pour la guider, et qui sert également & maintenir le plan de
travail toujours paralléle au plan d’appui de la base et toujours & la verticale de
celle-ci. En ce que la structure gonflable & une section horizontale sensiblement
constante et sensiblement égale & la surface du plan de travail, de fagcon & ce que, une
trés faible pression de gaz soit suffisante pour créer une force importante de
soulévement sous le plan de travail, en ce que un moyen est prévu pour régler la
hauteur de levage du plan de travail par variation du volume de gaz contenu dans la
structure gonflable, tout en maintenant simultanément la pression, sensiblement égale
a la valeur requise pour qu'il y ait équilibre entre la force de poussée sous le plan de
travail et la force de pesanteur des masses totales & lever, en ce que le gaz sous
pression peut étre de I'air comprimé généré par un motoventilateur du méme type
que ceux équipant les aspirateurs domestiques, et en ce que ce méme motoventilateur

peut également créer la dépression dans la ventouse de la base pour maintenir celle-ci
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au sol, en ce que le moto-ventilateur peut effectivement étre un simple aspirateur
domestique, relié au dispositif par des tubes souples et situé en dehors de celui-ci,
sans aucune modification et sans perdre sa fonction d’aspirateur domestique, en
dehors de son emploi en conjonction avec le dispositif.

Dans la description qui va suivre la structure gonflable est un soufflet
cylindrique a axe vertical et la structure articulée, celle décrite dans le brevet francais
n°85.02416, composée de trois nappes de "Ciseaux de Nuremberg" disposées pour
former les trois faces verticales d’un prisme droit & section en triangle équilatéral, les
trois nappes étant reliées entr'elles par des noeuds d’articulation situés au voisinage
des arétes verticales du prisme. Cette structure articulée, est reliée & la base par des
appuis coulissant dans 3 glissiéres fixées & celle-ci, un ensemble identique, mais
retourné la téte en bas, relie cette structure articulée au dessous du plan de travail.
Ces choix effectués dans un but explicatif et de clarté des dessins annexés, ne
préjugent pas de ceux qui seront effectués pour la réalisation effective du dispositif
conformément a I'esprit de I'invention.

La description qui va suivre, faite en regard des dessins annexés, dans un but
explicatif et nullement limitatif, permet de mieux comprendre les avantages, buts et
caractéristiques de I'invention.

- Figure 1 représente, en coupe, un premier mode de réalisation du dispositif,
destiné & fonctionner au moyen d’un moto-ventilateur extérieur non représenté, tel un
aspirateur domestique auquel il est relié par des tubes souples non représentés
également. Cette figure représente le dispositif, avec le plan de travail situé
sensiblement & sa hauteur maximum de levage. Elle présente également un premier
mode de réalisation d’'une commande de réglage de la hauteur de levage.

- Figure 2 représente, partiellement en coupe, un deuxiéme mode de réalisation
du dispositif comportant son propre motoventilateur incorporé. Dans cette figure, la
structure gonflable, la structure articulée et le plan de travail, qui restent identiques a
ceux de la figure 1 ne sont pas représentés.

- Figure 3 représente le schéma d’'un 2éme mode de réalisation de la commande
de réglage de la hauteur de levage.

- Figure 4 représente le schéma d'un 3éme mode de réalisation de la commande
de réglage de la hauteur de levage. '

- Sur la figure 1 on trouve : une base 1, un joint 1A comportant deux lévres
1A1 et 1A2, un trou 1B, un clapet anti-retour 1C, un trou 1D, un trou 1E,
une soupape & lame 1F un corps de boisseau cylindrique 1G, un trou 1H, un trou
1i , un plan de travail 2, un garde corps 2A , un treuil, 2B, un trou 2C, une

structure gonflable 3 , des liaisons élastiques 3A , une structure articulée 4, 6
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glissiéres 4A , un boisseau cylindrique tournant 5, un trou 5A, un trou 5B, un
trou 5C, un axe de rotation 6, une vanne a guillotine 7 et un cable 7A.

La base 1 peut étre réalisée par moulage dans un plastique technique
présentant une bonne résistance. Le joint 1A, & double lévres 1A1 et 1A2 peut
étre réalisé par moulage d’'un élastomére. La structure gonflable 3 peut étre réalisée
en toile enduite étanche, souple mais non élastique. La structure articulée 4 est en
métal ou en résine armée par de la fibre de verre ou de carbone, selon les dimensions
du dispositif et le degré de légéreté recherché.

Le boisseau cylindrique tournant 5 peut é&tre réalisé dans un plastique a
caractéristiques de surface autolubrifiantes ou antifriction tel le polyéthyléne.

Le dispositif, étant au repos complétement replié et le boisseau cylindrique 5
dans la position représentée sur cette figure 1 on relie par un tube souple, le trou 5A
au coté refoulement d’un aspirateur domestique. Le trou 5B est relié également, par
un tube souple au c6té aspiration de I'aspirateur domestique. Dans cette configuration
la vanne a guillotine 7 est complétement ouverte par le cible 7A , tendu et
complétement enroulé sur le treuil 2B . Celui-ci peut étre un treuil & manivelle a
blocage automatique.

L’aspirateur domestique étant mis en marche, il se crée une dépression dans le
volume inférieur de la base 1 ce qui & pour effet de soulever, vers 'intérieur de la
base, la lévre 1A2 du joint 1A et de plaquer au sol la lévre extérieure 1A1 du
méme joint. Cela empéche l'air extérieur de pénétrer dans le volume inférieur de la
base 1.

La dépression se trouve limitée par la soupape & lame 1F dont I'élasticité de la
lame est calculée de telle sorte que celle-ci ne s’écarte du trou 1H que pour une
valeur préétablie de la dépression (soit environ un tiers de la pression différentielle
totale de I'aspirateur). Il subsistera donc un débit de circulation d’air important dans
le volume inférieur de la base 1.

On peut dire que le débit d'air sortant par le trou 1D de la base sera a peu
prés constant et égal & la somme du débit d’air entrant par le trou 1E et le débit
des entrées d'air parasites inévitables, passant sous la lévre 1A1 du joint & lévre 1A.
Ceci & pour effet de créer une force de plaquage au sol du dispositif qui peut
atteindre des dizaines de kilogrammes, sans qu’il y ait nécessité de lester le dispositif.
Simultanément le débit d’air généré, au refoulement de Paspirateur, crée une
surpression dans le trou 1B, ce qui souléve le clapet 1C . Cela mettrait en pression
le volume interne de la structure gonflable 3, si la vanne a guillotine 7 n'était
complétement ouverte. Celle-ci ayant un diamétre maximum de passage égal au

diamétre du trou 1B on peut dire que dans ce cas, la pression dans la structure
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gonflable, donc sous le plan de travail, est infime et ne correspond qu’a la faible perte
de charge existant au niveau du rétrécissement de la veine d’air dans le trou 1H. Le
plan de travail étant trés prés du sol l'opérateur peut monter sur celui-ci et
manoeuvrer le treuil 2B dans le sens ou celui-ci déroule le cible 7A. Cela a pour
effet de refermer la vanne a guillotine 7, ce qui provoque la montée de la pression
dans la structure gonflable 3, ce qui provoque une force de soulévement sous le plan
de travail 2 qui se comporte comme un énorme piston. Dés que la pression dans la
structure gonflable atteint une valeur supérieure a celle nécessaire pour établir sous le
plan de travail, une force de soulévement supérieure a la force contraire due a I’effet
de la pesanteur sur la totalité des masses a soulever ('opérateur, le plan de travail 2,
le garde corps 2A, le treuil 2B, la structure articulée 4). Le plan de travail s'éléve
& une vitesse qui sera fonction du débit de I'aspirateur, a la pression d’équilibre.

Tant que I'opérateur laisse le céble se dérouler, la vanne 7 , (rappelée vers sa
position de fermeture, par un ressort non représenté) restera fermée. Dés que
Popérateur bloque le treuil 2B , le cdble 7A accompagne la montée du plan de
travail 2, ce qui provoque l'ouverture de la vanne 7 en la stabilisant a 'ouverture
exacte permettant I’équilibre entre la force de pesanteur et la force de soulévement
exercée sous le plan de travail 2 . On voit ainsi que le plan de travail 2 est peu
sollicité, et ne doit é&tre calculé que pour résister aux forces de poingonnement
représentées par la concentration ponctuelle plus ou moins grande des charges a
soulever (dont les pieds de l'opérateur). On voit également que la structure articulée
4 est étirée en hauteur par la montée du plan de travail et qu’elle ne supporte qu’en
partie, sa propre masse. La structure articulée 4 a pour réle essentiel de maintenir le
plan de travail 2, & la verticale de la base 1 et toujours parallélement au plan
d’appui au sol de cette base 1. Elle assure également le guidage de la structure
gonflable 3 par lintermédiaire de liaisons élastiques 3A. Elle ne sera calculée que
pour reprendre les efforts dus & l'excentration du centre de gravité des charges a
soulever par rapport au centre géométrique du plan de travail.

Lorsqu’il est nécessaire de changer le dispositif de place, il suffit de faire tourner
de 180° le boisseau cylindrique 5 autour de son axe horizontal 6, de fagon a faire
coincider les trous 5A et 1D et les trous 5C et 1i. Cela a pour effet de faire
refouler I'aspirateur dans le volume inférieur de la base 1 . Cela a pour effet de
bloquer la soupape & lame IF comme un clapet antiretour, de soulever la lévre 1Al
du joint 1A, vers 'extérieur et de plaquer au sol la lévre 1A2 du méme joint. Cela
souléve le dispositif qui se trouve sur coussin d’air et peut ainsi étre déplacer sans
effort. A noter que, un arrét accidentel de I'aspirateur, ne provoque pas de retombée

brutale du plan de travail, compte tenu du fait que les fuites sont trés faibles par



10

15

20

25

30

35

2658495

rapport au volume total de la structure gonflable. Dés I'arrét de l'aspirateur, le clapet
1C se referme, et le début de la descente du plan de travail 2 provoque la
fermeture compléte de la vanne 7. A partir de cet état, le plan de travail 2 ne
descendra qu’en fonction de 'importance des fuites pouvant exister au niveau du trou
2C dans le plan de travail 2, de I'imperfection de I'étanchéité de la vanne 7 et du
clapet 1C.

Si cette vitesse de descente accidentelle semble insuffisante & I'opérateur, celui-ci
peut toujours I'accélérer, tout en la contrélant, par le réenroulement du cable 7A sur
le treuil 2B. L'arrét accidentel de I’aspirateur provoque plus rapidement la perte de
la dépression dans le volume inférieur de la base 1, donc la perte de la force de
lestage due & la pression atmosphérique. Pour les dispositifs destinés au bricolage
courant et qui n’atteindront pas des hauteurs trés supérieures & 2 meétres, il suffira &
Popérateur de prendre la précaution de se centrer sur le plan de travail, & ce moment
14, et de faire descendre celui-ci rapidement. Pour les dispositifs plus importants il est
possible de prévoir un aspirateur séparé sur la base, fonctionnant sur batterie en
floating, pour avoir une autonomie suffisante de la force de lestage, permettant une
descente en toute sécurité.

- Sur la figure 2 on trouve : une base 1, le joint 1A comportant les deux
lévres 1A1 et 1AZ, le clapet 1C, le trou 1E une cloison 1J, la soupape i lame
1F , un bloc porte moto-ventilateur 1K des vis de fixation 1L une fente de passage
de molette 1M, la structure gonflable (interrompue) 3, la vanne a guillotine 7, le
cdble 7A , un moto-ventilateur 8, une turbine de moto-ventilateur 8A , un orifice
d’aspiration 8B , un corps de boisseau tubulaire cylindrique 9 , un trou 9A , un
trou 9B, un boisseau tubulaire cylindrique 10, un trou 10 A, un trou 10 B, un
trou 10 C, une molette de commande 10D .

Le moto-ventilateur 8 est un ventilateur & turbine 8A & effet centrifuge, a
entrainement par moteur électrique, il aspire ’air par l'orifice d’aspiration 8B.

La base 1 est en fait composée de 3 piéces réalisées dans une matiére moulable
la base proprement dite 1, la cloison 1j et le bloc porte moto-ventilateur 1K . Ces
trois piéces sont fixées entre elles par des vis 1L.

Le corps de boisseau tubulaire cylindrique 9 est réalisé dans un tube de
matiére plastique par exemple, qui se trouve bloqué par ses extrémités coniques dans
des trous coniques correspondant de la base 1 et du bloc porte motoventilateur 1K
» en passant au travers de la cloison 1J par un trou cylindrique, & frottement serré.
Le corps de boisseau tubulaire cylindrique 9 ne peut donc tourner. Le boisseau
tubulaire cylindrique 10 est réalisé par moulage dans une matiére ayant des

caractéristiques de surface, autolubrifiantes ou anti frictions (polyéthyléne par
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exemple) il peut tourner & frottement doux, légérement serré, dans le corps de
boisseau tubulaire cylindrique 9 qui, lui, est bloqué en rotation.

Comme sur la figure 1, une structure gonflable 3 est prévue (incomplétement
représentée) ainsi qu’une structure articulée 4 , un plan de travail 2 avec garde
corps et un treuil 2B. Ces parties supérieures du dispositif sont identiques a celles de
la figure 1 et ne sont pas représentées.

Les glissiéres 4A se positionnent sur le bloc support du moto-ventilateur 1K,
comme sur la figure 1, sans entrer en interférence avec le motoventilateur 8 et le
boisseau tubulaire cylindrique 10 , qui trouvent largement leur place entre ces 3
glissiéres 4A.

Nous supposerons que le dispositif est en position basse, que la vanne 7 est
complétement ouverte et que le boisseau tubulaire cylindrique 10 est dans la
position représentée sur cette figure.

La mise en marche du motoventilateur (par un interrupteur non représenté)
provoque la mise en dépression du volume inférieur de la base 1 par la coincidence
des trous 9B et 10B, cela & pour effet, comme précédemment pour la figure 1, de
provoquer une force de lestage importante du dispositif. La soupape a lame IF
limite la dépression. Simultanément, 'air, au refoulement de la turbine 8A , passe
par les trous SA et 10A qui coincident, et souléve le clapet 1C qui est articulé sur
le boisseau tubulaire cylindrique 10. Pour la montée et la descente du plan de travail,
le dispositif fonctionne exactement comme dans la description relative a la figure 1.

Quand on veut déplacer le dispositif, il suffit de tourner le boisseau tubulaire
cylindrique 10 de 180° par l'intermédiaire de la molette 10 D accessible de
I’extérieur pour orienter le refoulement de la turbine 8A vers le volume inférieur de
la base 1 par coincidence du trou 9A avec le trou 10C. Le trou 9B se trouve
alors obturé par la paroi du boisseau tubulaire cylindrique 10 et I’aspiration d’air se
fait exclusivement par le trou 1E, la soupape 4 lame 1F s’écartant.

Il faut remarquer que, pour la clarté du dessin, les trous 10A et 10C sont
représentés comme étant diamétralement opposés sur le boisseau tubulaire
cylindrique 10 . Ils peuvent également étre 4 90° sans que le fonctionnement soit
changé. 1l suffirait de limiter la rotation du boisseau tubulaire cylindrique 10, a
Pintérieur du corps de boisseau tubulaire cylindrique 9, a 1/4 de tour par des butées
adaptées et de remplacer la molette 10D par une simple manette permettant depuis
Pextérieur de manoeuvrer le boisseau tubulaire cylindrique 10 de 90°.

Sur la figure 3 on trouve : une base 1, un trou 1H, un trou IN un réa a

chape IF, un plan de travail 2, un treuil 2B, un réa i chape 2D, une structure
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gonflable 3 (interrompue), une vanne & guillotine 7 , un cable 7A , une gaine
souple 11, une butée 11A, une butée 11B, une poignée 2E.

Cette figure représente le schéma simplifié d'un moyen de commande de la
vanne 7, par un treuil 2B tenu a la main par une poignée 2E par un opérateur.
Celui-ci pouvant soit monter sur le plan de travail (utilisation en élévateur), soit
rester au sol et monter une charge en hauteur (utilisation en table élévatrice).

Dans cette figure ne sont représentés que la base 1, le plan de travail 2 et les
€léments nécessaires a la commande de la vanne 7.

Un réa a chape 2D est fixé sous le plan de travail 2, un réa a chappe 1P est
fixé sur le dessus de la base 1, un trou 1N est prévu dans la base 1. Le cible 7A,
ancré sur la guillotine de la vanne 7, passe successivement par le réa a chappe 2D,
le réa a chape 1P, le trou IN la butée 11A qui s’appuie autour du trou IN pour
maintenir la gaine souple 11 dans laquelle le cdble est guidé, jusqu’au treuil 2B,
monté sur la poignée 2E. La butée 11B est solidaire de la poignée 2E et retient, en
la centrant, la gaine 11. Cette gaine 11 est similaire a4 celle que I'on trouve pour
guider les cables de frein des bicyclettes. Le fonctionnement d’une telle commande est
évident, I'enroulement du cédble 7A sur le treuil 2B provoque 'ouverture de la
vanne 7 et son reldchement, sa fermeture. Ce qui provoque la descente ou la montée
du plan de travail 2.

Cette commande s’adapte aussi bien au dispositif selon figure 1, que selon
figure 2.

Dans la figure 4 on trouve : une base 1, un trou 1B, un clapet 1C, un trou
1H, un trou 1IN, un plan de travail 2, une chape 2F , une structure gonflable 3
(interrompue), une vanne 7, un cible 7A une gaine souple 7B, une butée 7C, un
bloc butée 12, une butée 12A, un coin 12B, des galets 12C, un ressort a boudin
12D , un enrouleur automatique de sangle 13, une sangle 13A, un cable 14, une
gaine souple 14A, une gaine plastique 14B, un tube porte poignée 15, une poignée
15A , une poignée 15B, une vanne 16.

Dans cette figure, 'enrouleur 13, fixé sur la base 1 est un enrouleur de sangle
a rappel automatique par ressort, du méme type que ceux que l'on trouve pour
enrouler les ceintures de sécurité des automobiles.

La sangle 13A peut étre identique & celle formant les ceintures de sécurité des
automobiles. Le bloc de butée 12 est fixé sur la base 1 par des liaisons rigides non
représentées, la butée 12A est solidaire du bloc de butée 12 par des liaisons
rigides, non représentées. Les gaines 7B et 14A sont des gaines similaires a celles
qui guident les cables de frein des bicyclettes, elles sont réunies sous une méme gaine

en plastique souple 14B. Les poignées 15A et 15B fonctionnent également comme
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les poignées de commande des freins de bicyclette, et lorsqu’elles sont pressées elles
tirent respectivement les cidbles 14 et 7A a l'intérieur des gaines 14A et 7B. Ce
qui respectivement débloque le coin 12B qui glisse sur ses galets 12C pour
débloquer la sangle 13A , et ouvre la vanne 7 (celle-ci est du modéle i clapet
pointeau dans cet exemple).

Comme dans la figure 3, ne sont représentés que les éléments qui interviennent
dans ce mode de commande, les éléments non figurés sont les mémes que ceux
existant dans la figure 1, ou dans la figure 2, & I'exception du treuil 2B.

On suppose que de I'air sous pression souléve le clapet 1C et que les éléments
sont dans la position représentée sur cette figure 4. Cela a pour effet de mettre la
structure gonflable 3 sous pression et de créer une force de soulévement sous le plan
de travail 2. Cela provoque la mise en tension de la sangle 13A tirée vers le haut
par le plan de travail 2 par l'intermédiaire de la chape 2F. Le coin 12B se trouve
entrainé vers le haut et bloque énergiquement la sangle 13A qui retient ainsi le plan
de travail 2.

La pression continue donc & croitre dans la structure gonflable 3 ce qui
provoque l'ouverture de la soupape 16. Celle-ci est réglée pour limiter, par
échappement d’air, la pression dans la structure gonflable 3 & une valeur légérement
supérieure a celle qui équilibrerait la charge maximum autorisée a soulever par le
dispositif. Le plan de travail 2 reste donc en position stable, et il regoit une poussée
de bas en haut supérieur & la force de pesanteur résultant des masses i soulever ce
qui est trés favorable & une grande stabilité du plan de travail 2.

Comme dans I'exemple de la figure 3 'opérateur peut commander le dispositif
aussi bien depuis le plan de travail que depuis le sol. Pour faire monter le dispositif il
suffit de presser la poignée 15A qui débloque le coin 12B et libére la sangle 13A.
Pour faire descendre le plan de travail 2, il suffit de presser la poignée 15B qui
ouvre la vanne 7. Celle-ci laisse échapper de I'air par le trou 1H, ce qui provoque la
chute de la pression dans la structure gonflable 3, donc détend progressivement la
sangle 13A qui se trouve rappelée par I’enrouleur automatique 13, le coin 12B
laisse glisser la sangle 13A dans le sens de la descente, car la friction sur celle-ci le
repousse vers le bas, et en méme temps le plan de travail 2 descend. Dés que
I'opérateur relache la poignée 15B , la pression remonte progressivement jusqu’a la
pression prévue pour l'ouverture de la soupape 1€ (qui entre temps s'était refermée
au début de la chute de la pression dans la structure gonflable 3D et le plan de

travail 2 se stabilise & nouveau a la hauteur choisie.
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Ce mode de commande trés simple convient pour les dispositifs de petite et
moyenne capacité, et s’adapte aussi bien au dispositif selon figure 1 que selon figure
2.

Avantages résultant de la présente invention.

- Grande légéreté de construction due :

1) Aux performances bien connues des structures gonflables dont la matiére de
I’enveloppe travaille essentiellement en traction,

2) Au fait que la structure articulée 4 ne porte pas la charge et que son réle se
limite & assurer la stabilité du plan de travail 2 et & guider également la structure
gonflable 3,

3) Au fait que le plan de travail (2) regoit une poussée uniformément répartie,
ce qui limite son épaisseur.

- Grande stabilité au sol due a l'effet de ventouse qui peut atteindre une force
équivalente & celle de plusieurs dizaines de kilogrammes de lest, sans gjouter de poids
au dispositif.

- Grande facilité de déplacement du dispositif par I’effet de coussin d’air sous sa
base.

- Trés bas prix de revient, en particulier pour le dispositif fonctionnant a I'aide
d’un aspirateur domestique existant.

- Sécurité de fonctionnement permettant une descente contrdlée du dispositif en
cas d’arrét accidentel du moto-ventilateur.

- Pas de risque de pollution par les fuites du fluide de commande qui est l'air
ambiant.

Toutes les parties mécaniques du dispositif sont enfermées & I'intérieur de celui-
ci et ne présentent pas de risque de blessure pour les personnes évoluant au

voisinage, de plus, les articulations sont a I’abri des intempéries et des salissures.
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REVENDICATIONS

1) Dispositif auto-élévateur comportant une base (1), un plan de travail (2), une
structure articulée (4) extensible reliant la base (1) et le plan de travail (2),
caractérisé en ce qu’il posséde une structure gonflable (3) reliant la base (1) au plan
de travail (2), possédant une section horizontale sensiblement égale & celle de la base
(1) ou du plan de travail (2), et comportant des ouvertures d’entrée et de sortie d’air
(1B, 1H), et en ce qu’il posséde ou peut étre connecté & un moyen de gonflage (8, 8A,
8B) permettant de maintenir dynamiquement une surpression dans la structure
gonflable (3), par circulation permanente de fluide ambiant dans la structure
gonflable (3) de telle maniére que la structure gonflable exerce une force verticale

sous le plan de travail (2) et que celui-ci soit guidé par la structure articulée (4).

2) Dispositif selon la revendication précédente caractérisé en ce que la structure
articulée (4) est extensible verticalement et rigide horizontalement de telle maniére
que son extension maintienne en permanence le plan de travail (2) a la verticale de

la base (1) et paralléle & celle-ci.

3) Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce
que la structure gonflable (3) est adaptée a s’étendre verticalement en gardant une
section horizontale sensiblement constante, et posséde une ouverture d’entrée d’air
(1B) fermée par un clapet anti-retour (1C) et une ouverture de sortie d’air (1H)
réglable par un moyen d’ouverture (2,7) commandé par l'utilisateur, de telle maniére
que le débit d’air sortant permet de contrdler la pression dans la structure gonflable
(3) et donc la force imprimée verticalement sous le plan de travail (2) sans
interrompre la circulation de fluide ambiant, et de régler exactement la hauteur du

plan de travail (2).

4) Dispositif selon la revendication précédente caractérisé en ce que le débit d’air
sortant dépend de la charge du plan de travail (2) de telle maniére que la hauteur du

plan de travail (2) soit fixée dynamiquement.

5) Dispositif selon 'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce
que la base (1) posséde une cavité remplie par 'air atmosphére ou un fluide ambiant,
des orifices d’entrée et de sortie d'air (1D, 1E), en ce qu’il posséde ou peut étre
connecté & un moyen d’aspiration (8, 8A, 8B), de telle maniére que la dépression

créée par le moyen d’aspiration (8, 8A, 8B), dans la cavité crée un effet ventouse
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maintenant le dispositif sur le sol d’appui et en ce qu'une circulation permanente de

fluide ambiant est créée dans la cavité de la base (1).

6) Dispositif selon la revendication précédente caractérisé en ce qu’il posséde ou peut
étre connecté & un moyen de gonflage (8, 8A, 8B) permettant de maintenir une
surpression dans la cavité de la base (1) de maniére a créer un effet de coussin d’air

pour le déplacement du dispositif.

7) Dispositif selon I'une des revendications 5 ou 6 caractérisé en ce que sa base (1)
posséde un joint périphérique (1A) sur toute sa portée avec le sol d’appui, en ce que
ce joint (1A) posséde deux lévres opposées (1Al, 1A2) adaptées I'une (1Al) &
améliorer ’étanchéité de la liaison de la base (1) avec le sol d’appui et 'autre (1A2)

4 créer une jupe pour l'effet de coussin d’air.

8) Dispositif selon 'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce
qu’il posséde une sangle (13A), un enrouleur de sangle automatique (13), un frein
(12, 12B, 12C) permettant de bloquer l’extension de la sangle (13A), et une
commande de frein (15A) de telle maniére que I’élévation du dispositif puisse étre

bloquée par action sur la commande (15A).

9) Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce
qu’il posséde un moyen d’obturation (7) de l'ouverture de sortie d’air (1H) et une
poignée de commande (15B) du moyen d’obturation (7) permettant de régler le débit

d’air sortant de la structure gonflable (3).

10) Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce
qu’il posséde un moyen extérieur (2B, 15A, 15B) de commande de la hauteur
d’élévation du dispositif indépendant du plan de travail (2), permettant de
commander la montée ou la descente du plan de travail (2) depuis le sol d’appui ou

depuis le dessus du plan de travail (2).

11) Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce
qu’il comporte un moyen (5 ou 10) permettant d’inverser l'orientation du flux de
fluide ambiant sur la base (1) pour y créer soit une dépression pour l'effet de

ventouse, soit une surpression pour l'effet de coussin d’air.
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12) Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le moyen (8, 8A, 8B) qui met en circulation le fluide ambiant dans le dispositif,

est un simple aspirateur domestique, situé en dehors du dispositif et relié & celui-ci

par des tubes souples.
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FIGURE IV/4
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