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Nosi¢ pfistrojit slouzi ke kontrole dynamoelektrické- 5
ho stroje se statorem /1/ a rotorem /2/, ktery ma
vzhledem k hlavni ose /3/ tvar kruhového valce a je
upraven oto¢né kolem hlavni osy /3/ a s ponechan{m
mezery /4/ je uspofadan vzhledem k hlavni ose /3/ 9
ve vybrani statoru /1/ ve tvaru kruhového vilce.
Nosi¢ pfistrojii se zavadi podél hlavni osy /3/ do 5

mezery /4/, kde se mize pohybovat. Ma ndsledujici
soucasti. RAmovou ¢ast /5/, obklopujici prstencovité
hlavni osu /3/, na které jsou uloZeny prostfedky,
tvotené Zarovkou /6/, kamerou /7/ a ultrazvukovou
zku$ebni hlavou /8/ pro provadéni kontroly, vale¢ky
/9/, které jsou pfi pohledu v roviné kolmo k hlavni
ose /3/ navzajem pfesazeny a z nichz kazdy je na
ramové Casti /5/ otoéné upevnén kolem ptfislusné
osy /10/ otaceni, ptitemz osa /10/ otaceni je sméro-
vana kolmo k hlavni ose /3/. Nosi¢ pfistroji se do
mezery /4/ zavadi bez pfedchoziho odstranéni rotoru
/2/ a je vybaven pfistroji a pomocnymi zafizenimi
pro provadéni kontroly. Mlize se v mezefe /4/ pohy-
bovat bez nebezpe&i vzpfiteni a sevieni, nebof je
bezprosttedné opten o stator /1/.
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Nosi¢ pFistroji ke kontrole dynamoelektrického stroje v mezefe mezi statorem a rotorem

Oblast techniky

Vynalez se tyka kontroly dynamoelektrického stroje, ktery ma stator a rotor, pfi¢emz rotor
vzhledem k hlavni ose ma tvar kruhového vilice, oto&ného kolem hlavni osy aje uspofadan
vzhledem k hlavni ose ve vybrani ve tvaru kruhového vélce ve statoru s ponechinim mezery,
ktera se obvykle oznaluje bez ohledu na plynovou atmosféru ve stroji a na instalovany chladici
systém jako vzduchovd mezera, pfi¢emz k provadéni kontroly se zavedou do mezery mezi
statorem a rotorem prostiedky, jako optické, akustické a/nebo mechanické piistroje, jakoz
i zarovky, snimace a pod.

Dosavadni stav techniky

Zajisténi bezporuchového provozu dynamoelektrického stroje, zejména dynamoelektrického
velkostroje, naptiklad turbogeneratoru, jakoz i vcasné zjisténi pocinajici chybné funkce
takovéhoto stroje vyzaduje pravidelné v intervalech od nékolika meésici az po nékolik let
opakované kontroly, pii¢emZ je tteba stale provadét rizné prohlidky a zkousky. V této
souvislosti mozna zkouska je vizualni kontrola ptistupnych povrchi jednotlivych dild stroje,
zejména povrchii statoru a rotoru. Dal§i mozné zkousky zahmuji provéfovani jednotlivych slozek
stroje prostfednictvim ultrazvuku podle riznych zpuasobu, jakoz i zkousky magnetovatelnosti
feromagnetickych slozek, resp. dila stroje, vyskytujicich se v kazdém dynamoelektrickém stroji,
naptiklad jha z navzajem na sobé navrstvenych plecht ve statoru. Pro takové zkousky se mize
napfiklad urcit a vyhodnotit pisobeni slabych a mistné ohrani¢enych magnetickych poli na jho.
Poukazat je tfeba také na mechanické zkousky, zejména na zkousky v pevnosti a trhlin.
V neposledni fadé jsou Zadouci i moznosti mensi dily, naptiklad uvolnéné Srouby a podob., na
stroji upevnit.

Obvyklé metody ke kontrole dynamoelektrickych stroji vyzaduji vzdy odstranéni rotoru, coz je
zejména u dynamoelektrickych velkostroju, jejichz elektricky dodavany vykon, ptip. pfijimany
vykon lezi typicky u vice nez 50 MV A, vysoce naro¢né na ¢as aje velmi nakladné. Aby se
takovéto nakladné demontazni prace staly zbyte¢nymit, je znamé zatizeni, které dovoluje tahnout
v dynamoelektrickém velkostroji mezerou mezi statorem arotorem pfistrojovou desku, kterd
probiha podél vodicich list nebo vodicich lanek, ktera jsou vedena od jednoho konce velkostroje
ke druhému skrz mezeru. V disledku obvyklého dimenzovani elektrickych velkostroji nelze
ovSem uspofadat pristrojovou desku odolnou proti vibracim, ani ji nelze umistit se zvlastni
presnosti. Kromé toho se muze pristrojova deska v mezefe vzpfiCit a sevfit, takze by ji nebylo
mozno bez podstatného rizika pro kontrolovany stroj a sotva bez extrémné nikladného vyjmuti
rotoru ze statoru zachranit. Pouziti tohoto zafizeni je tudiz velmi problematické.

Z US-patentu 4,255.762 je znamé zafizeni ke kontrole trubek, u kterého se zavede sonda
s optickym kontrolnim systémem na nosném ramenu do kontrolované trubky. Takovéto zafizeni
je v dynamoelektrickych strojich pouzitelné jen za predpokladu, ze se pfijmou i jeho nedostatky.
nebot’ v disledku obvyklych rozméri kontrolované mezery neni mozné usporadat pozadované
nosné rameno odolné vici vibracim a bez moznosti kolizi se statorem nebo rotorem.

Kontrola dynamoelektrického stroje v mezefe mezi statorem a rotorem véetné odpovidajiciho
zafizeni je znama z US-patentu 4,889.000. Pfitom se na rotor montuje posuvné zafizeni,
zasahujici do mezery, na zpusob listy, ktera se muze na fetézech pohybovat kolem rotoru. Na této
listé je uloZen nosi¢ pfistroji, ktery mize jet skrz mezeru a nést rizné prostiedky k provadéni
kontroly. Problematické u tohoto zafizeni je, Ze jsou potiebné specialni drazky na jhu pro drzeni
a vedeni liSty na rotoru.
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Podstata vynalezu

Vynalezem se méa umoZnit kontrola dynamoelektrického stroje v mezefe mezi statorem
a rotorem, p¥i¢emz prosttedky pro provadéni kontroly musi byt do mezery zaveditelné spolehlivé
a bez vibraci, a také zejména do vzdalenosti fadové nékolika metrii a tam byt pohybovatelné
a pfesné umistitelné, pri¢emz se nebudou potfebovat nijakd komplikovanad vodici zafizeni
a pfi¢emz ma byt vyloudeno kazdé riziko, ze pii chybné funkci, vyskytujici se béhem kontroly,
by se musel pro zachranu pouzitych zatizeni rozebrat kontrolovany stroj.

Pro feeni tohoto ukolu se navrhuje nosi¢ pfistroji ke kontrole dynamoelektrického stroje, ktery
ma stator a rotor, pii¢emz rotor vzhledem k hlavni ose ma tvar kruhového valce a je uspofadan
oto¢né kolem hlavni osy ve vybréani ve statoru ve tvaru kruhového valce vzhledem k hlavni ose
s ponechanim mezery. Nosi¢ ptistroji nese prostfedky pro provadéni kontroly a mé vice valecka,
které jsou v roviné kolmo k ose nosige pfistrojii navzajem pfesazeny. Osa nosice se pii kontrole
kryje s hlavni osou a valeky jsou oto¢né kolem piislusné osy otieni, smérované v podstaté
kolmo k ose. Nosi¢ ma podle vynalezu ramovou &ast, obklopujici prstencovité osu, na které jsou
upevnény prostiedky pro provadéni kontroly a valecky.

Podle vynalezu se pouzije nosi¢ pristroji ke kontrole dynamoelektrického stroje, pfi¢emz nosi¢
piistrojii se zavede do mezery mezi statorem arotorem, takZze rdmova Cast obepind rotor
a vale¢ky se odvaluji ve vybrani statoru.

Prostredky ke kontrole dynamoelektrického stroje jsou volitelné z velkého poctu optickych,
akustickych a mechanickych pristroji k provadéni kontroly, jakoZ i z velkého poctu pomocnych
zafizeni, jako napf. Zzarovek, snimacd ajinych hydraulickych nebo pneumatickych zafizeni
a manipulatorti. Takovéto prostfedky jsou znamé z US-patentu 4,889.000.

Nosi¢ pristroji je mechanicky stabilni jednotka, kterd se mize pohybovat ve vzduchové mezefe
mezi statorem a rotorem dynamoelektrického stroje a pfitom miize nést prostfedky k provadéni
kontroly. Je nezavisly na vodicich prostfedcich, které je tfeba uspofddat mimo stroj a které
pfidrzuji nosi¢ piistroji na nosném ramenu, listich apod. Timto zpisobem se zabrani
ovliviiovani nosi¢e piistrojii ana ném upevnénych prostfedkii vibracemi a podobnymi vlivy.
Nosi¢ ptistrojit je stile spolehlivé a bez vibraci umistitelny a dovoluje tak na kazdém miste
mezery presné areprodukovatelné zkouseni statoru a/nebo rotoru. Kromé toho neexistuje
nebezpedi, Ze se nosi¢ pristroji vzpfiti a sevie v mezefe abylo by jej moZno zachranit jen
s vynalozenim podstatnych nakladi a velkych rizik z mezery.

Rozumi se samo sebou, Ze rozméry nosice piistroju je tieba pfizpiisobit na rozméry mezery, ve
které se bude pohybovat. Protoze zpravidla je vzduchovd mezera v dynamoelektrickych
velkostrojich vysoka nejméné asi 3 cm, nepfedstavuje toto nijaky podstatny problém. Kromé
toho je tieba konstatovat, e pfistroje pro kontrolu kazdého mozného druhu jsou k dispozici
v dalekosahlé miniaturizaci, takZze vynalez nepodléha nijakym omezenim, pokud se tyka
pozadovanych metod kontroly, také zde se poukazuje na US-patent 4,889.000.

Nosié¢ pristrojii je mozné vybavit velkym mnozstvim nejriznéjsich piistroji: mozna jsou opticka
kontrolni zafizeni, jako napf. videokamery, piip. doplnéné odpovidajicimi osvétlovacimi
zafizenimi, také pfichazeji v avahu ultrazvukova zkuSebni zafizeni v$eho druhu, zafizeni pro
magnetickou kontrolu, jakoZ i mechanicka zkusebni zafizeni k provadéni zkousek pevnosti a pod.
Dale je mozné uspofadat mechanické manipulétory, napf. chapace pro zichranu volnych Casti
a/nebo pro provadéni mensich oprav, jakoz i udrzbafskych a/nebo Eisticich praci. Pro fizeni a pro
provoz prostredki, slouzicich ke kontrole, piip. také k napajeni energii hnacich zafizeni na nosici
pistrojii, a/nebo pro nosi¢ ptistrojii jsou potfebna pouze ohebna vedeni, zejména elektricka
vedeni, ktera nejsou zdrojem ovliviiovani a jsou voditelnd bez problému vzduchovou mezerou
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spole¢né s nosi¢em nastroji. Tato vedeni mohou byt napojena na fidici a vyhodnocovaci
zatizeni, napfiklad maly samocinny pogita¢, umistény mimo kontrolovany stroj. Kromé toho je
mozné opatiit nosi¢ pFistroji pneumatickymi a/nebo hydraulickymi zafizenimi, zejména motory
a/nebo chapaéi. Pruzna tlakova vedeni pro plyny nebo kapaliny se mohou rovnéz pouzit bez
problému stejné jako elektrickd vedeni. Nosi¢ pfistroju nevyzaduje v Zddném pfipadé obtizné
manipulovatelné spojovaci prvky, jako naptiklad listy.

V ramci vyhodného vytvofeni vykazuje ramova Cast nosi¢e pfistroji pruznost, orientovanou
radialné vzhledem k hlavni ose, takZe rozsah ramové g&asti, uréeny hlavni osou, je ménitelny
pruznou deformaci. Mozna zména rozsahu pruznou deformaci je pfitom u nosice pfistrojii pro
pouziti v dynamoelektrickych strojich na zpasob turbogeneratord fadové od jednoho centimetru
nejvyse piiblizné do péti centimetri. Pruznost rdmové Casti dovoluje, aby se mohla prizpisobit
mezefe, do které se podle urleni ma zavést, pfiCemz piipadné nepravidelnosti se mohou
vyrovnat. To je dilezité proto, Ze statory mnoha dynamoelektrickych strojl, zejména statory
turbogeneratorti nejsou monoliticka pevna télesa, nybrz struktury, napfiklad mnoha podél hlavni
osy uspofadanych a navzajem od sebe oddélenych svazkl plechu. Kromé toho nemusi byt také
povrch vybrani statoru hladky, nybrz mize mit vice nebo méné€ drsné obloZeni zumélé
pryskyfice nebo podob., emuZ lze zejména tehdy t€zko zabrénit, jestlize stator v poslednim
kroku své vyroby se napusti umélou pryskyfici. Nosi¢ ptistroji s pruznou rimovou ¢asti se maze
kromé toho pouzit také ve vice navzajem odliSnych statorech, jejichz vybrani maji vice nebo
méné od sebe se odchylujici rozmér.

Pruznost ramové ¢asti nosiCe pfistroji se vyhodné zajisti nejmén€ jednim pruznym prvkem,

instalovanym do ramové &asti, ktery vzhledem k hlavni ose je pruzny v tangencidlnim smeéru.
Zejména vyhodné je, jestlize rAmova &ast ma dva nebo tfi pruzné prvky, které jsou co
nejrovnomérnéji rozdéleny kolem hlavni osy.

Aby se pfizplsobeni piistrojového nosi¢e na rozméry mezery, do které se ma zavést, dale
zlepsilo. ma ramova ¢ast nejméné jedno roztazné zatizeni, prostfednictvim kterého je radialné
roztazna a které je prostfednictvim ptisluSnych ptipojnych vedeni z venku obsluhovatelné. Timto
zpusobem se muze nosié ptistroji pfed zavedenim do mezery uvésti na takovy rozsah, pfi kterém
nedoléha viude pevné na vybrani statoru, a po skonceném zavedeni se vSechny valecky uvede-
nim roztazného zafizeni v ¢innost uvedou do dobrého a zatézovatelného doteku se statorem.
Zejména dovoluje roztazné zafizeni nastaveni tlaku, ktery valecky ve vybrani vyvozuji, takze se
také muze zlepsit provozni spolehlivost nosi¢e pristroji. Roztazné zafizeni obsahuje jako
podstatnou souéast vyhodné vzhledem k hlavni ose pfiblizné v tangencialnim sméru plsobici
pneumatické posuvné zatizeni, nebot takovéto posuvné zafizeni v disledku pruznosti plynu,
kterym je ovladano, i po skonéeném pfitlaku valecki nosice ptistroji na stator zajistuje pruznost
ramové Casti.

Vyhodné jsou valeky nosiée pfistrojil instalovany ve valeckovych stojancich, kterych je vétsi
poCet akteré jsou navzdjem spojeny vétSim poctem ohnutych prutd. Pritom nese kazdy
valeckovy stojanek vice vzhledem k hlavni ose navzajem za sebou uspofadanych véalecku. Nosi¢
piistroji ma obvykle mezi ¢tyfmi az osmi, vyhodné Sest valeckovych stojankil. Spojeni dvou
valeCkovych stojankd navzdjem se provadi vyhodné dvéma navzajem ptiblizné rovnobéznymi
pruty. Vyhodné se stava kazdy prut zpruzné ohebného materidlu, jako ocel, lehky kov
a spojenych materialu, jako skelnymi vlakny zesilené umélé hmoty.

Kazdé vytvoreni nosi¢e pristrojil s vale¢kovymi stojanky a pruty je vyménou prutti ptizpisobi-
telné na riizné rozméry. Pro kontrolu vice dynamoelektrickych stroji muze postacit, jestlize se
k sadé valeckovych stojanki a prostiedkit pro provadéni kontroly ptipravi dostadujici pocet sad
prutl. Pruty se mohou s vale¢kovymi stojanky spojit prostrednictvim jednoduSe upevnitelnych
a uvolnitelnych Sroubovych nebo zapadkovych spoju.
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Vyhodné je v ramci kazdého vytvorfeni kazdy valedek nosice ptistroji vyduty na zpusob soudku.
Takovéto vytvoreni zabrafiuje tomu, aby hrany valecki pfisly do styku s vybranim statoru a toto
pfipadné poskodily. Vyduté valecky jsou také vhodné zejména ve spojeni s pruzné deformova-
telnou ramovou ¢&asti k vyrovnavani mensich nerovnosti povrchu statoru, po kterém se valecky
pohybuji.

Zejména vyhodné také je instalovat v nosi¢i piistroji valecky vzhledem khlavni ose jako
navzajem za sebou usporadané, navzajem t&sné sousedni dvojice valeckd, které Ize také oznalit
jako "dvojice vale¢kd". Toto vytvoreni dovoluje rovnéz vyrovnavani nerovnosti v povrchu
statoru, coz je zejména dileZité u statori dynamoelektrickych velkostrojli, které sestavaji
z vétdiho poétu navzajem za sebou uspofadanych, od sebe vzdalenych svazkii plechi (viz jak
bylo jiz shora uvedeno). Jestlize se vyhodn& zvoli vzdalenost navzijem zparovanych neboli
zdvojenych valedkd na nékolik centimetri, maZe se tak zajistit, ze vZdy jeden vale¢ek kazdé
dvojice se odvaluje na svazku plechil. Toto se pfipadné mizZe jesté vylepsit tim, Ze se vhodné
zvoli vzdalenost navzijem za sebou uspofadanych dvojic valecki a/nebo vzdalenost valeckd
v kazdé dvojici.

Zvlast vyhodné uspofadani nosie pfistroji je vyznaceno tim, Ze alespoit prvni motor prostied-
nictvim odpovidajiciho pfenosového zafizeni sily mize pohdnét nejméné jeden véleek aje
obsluhovatelny zvenku prostfednictvim pfipojnych vedeni. V ramci tohoto rozvinuti je nosi¢
pristroji samoginné pojizdéjici zafizeni pro jizdu v mezefe kontrolovaného dynamoelektrického
stroje a hodi se zejména pro dalekosahle tpln& automatizovanou kontrolu, resp. kontrolu, ktera je
prakticky uplné proveditelna fidicim zatizenim, instalovanym vzdalené od kontrolovaného stroje.

Vyhodné je prvni motor zabudovan do véle¢kového stojanku, majiciho vice valecki, a vSechny
valecky vale¢kového stojanku jsou pohénitelné prvnim motorem.

Zejména vyhodné, nezastinéné jinymi provedenimi, je to, jestlize nosi¢ ptistroji ma pfistrojovou
desku, kterd je drzena na ramové &asti a pohybliva podél ramové Casti kolem osy, a kterd nese
prostredky pro provedeni kontroly. Pfidrzovani takovéto piistrojové desky se provadi vyhodné na
vodici li3té, podél které je pistrojova deska uspofadana pohyblivé. Zejména vyhodné je také to,
jestlize pristrojovéa deska ma druhy motor, ktery je s ramovou ¢asti, zejména s pripadné existujici
vodici listou, silové spojen, kterym je pfistrojova deska pohybovatelna aktery je zvenku
obsluhovatelny prostfednictvim piislusnych ptipojnych vedeni.

Ptistrojova deska, vyhodné vedena na vodici listé a/nebo pohybliva prostfednictvim zvlastniho
pro to usporadaného druhého motoru, umoziiuje pohyb prostfedki pro provadéni kontroly nejen
ve sméru rovnob&Zné k hlavni ose, nybrz také v tangencidlnich smérech kolem hlavni osy.
Prostfednictvim takovéto pfistrojové desky mohou prostiedky pro provadéni kontroly pojizdét ke
kazdému libovolné pozadovanému mistu v mezefe, ¢imZ je mozna zcela z venku fizena, pfipadné
prakticky zcela automatizovana kontrola. Zejména dovoluje takovéto pfistrojova deska opravy
prostiedkii pro provadéni kontroly v tangencialnim sméru a mize korigovat takové nepfesnosti
polohy, které mohou nastat pfi vneseni nosie pfistroji do mezery. Také dovoluje uspofadani
ptistrojové desky kontrolu provadét prakticky zcela vnéjSim fidicim a vyhodnocovacim
zafizenim.

Nosi¢ pristroji jakéhokoliv vytvofeni mé vzhledem k hlavni ose v radidlnim sméru ur€itou
maximalni tloustku, ktera je mensi neZ deset centimetri, zejména men3i neZ pét centimetrd.
Timto zptisobem je nosi¢ pfistroji vhodny pro velky pocet dynamoelektrickych stroji, nebot
v kazdém piipadé v dynamoelektrickych strojich na zplsob turbogeneratorii jsou vzduchové
mezery vzdy nékolik centimetri az pfiblizné deset centimetrii vysoké atak dovoluji zavedeni
nosice ptistroji k provadéni kontroly.
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Piehled obrazki na vykrese

Piiklady provedeni vynalezu budou dale vysvétleny za pomoci vykresi. Pro vétsi zietelnost
specifickych znaki jsou vykresy provedeny ¢asteéné schematicky a/nebo lehce rozloZeny.

Obr. 1 ukazuje dynamoelektricky stroj s nosi¢em pfistrojii podle vynalezu.

Obr. 2 ukazuje aste¢ny pohled na jedno provedeni nosice pristroji.

Obr. 3 ukazuje ¢asteény pohled na nosi¢ pfistroji ve statoru dynamoelektrického stroje.
Obr. 4 ukazuje vyfez z dal$iho provedeni nosice pfistroju.

Obr. 5 ukazuje piistrojovou desku pro pouziti v nosi¢i pfistroju.

Obr. 6 ukazuje Caste¢ny pohled na dalsi provedeni nosice ptistroju.

Priklady provedeni vynalezu

Obr. 1 ukazuje schematicky ptiény fez dynamoelektrickym strojem kolmo k hlavni ose. Stroj ma
stator 1 a rotor 2, uspofadany ve vybrani statoru 1, ktery je oto¢ny kolem hlavni osy, oznalené
kiizkem. Mezi statorem 1 a rotorem 2 se nachazi mezera 4. V této mezefe 4 se nachazi nosi¢
pristroju, ze kterého jsou viditelné ramova &ast 5 a valecky 9. které se odvaluji po povrchu
statoru 1 v mezefe 4. Podle vynalezu se vyuZiva toho, Ze nosi¢ pfistroji je bez problémi
pohyblivy podél hlavni osy 3 mezerou 4 a mize zaujmout kazdou pozadovanou polohu. Tento
nosi¢ piistroji nepotfebuje nijakych podpérnych pomocnych zatizeni, které by bylo tfeba umistit
mimo mezeru 4 av disledku kterych by byl vystaven nevyhnutelnym vibracim a pod. Nosi¢
piistroji se opira o to misto ve statoru 1, na kterém se pravé nachazi, takze je tak zaji$tén proti
vibracim. Také jeho nastaveni do zadané polohy je zejména jednoduché. Tvar nosi¢e pfistrojd,
ktery v podstaté zcela obepina hlavni osu 3, zabraiiuje také tomu, aby se pfi pojizdéni mezerou 4
vzpfi¢il a nedal se zmezery 4 odstranit bez dalSich moznych opatfeni. Nebezpe€i vzpficeni
a sevieni u znazornéného nosice piistroji principialné neexistuje. Na obr. | je také znazoméno,
jak je tfeba uréit maximalni tloustku 37 nosige pfistroji (znazoméno jako dvojita 3ipka).
Maximalni tloustka 37 se uréuje v radialnim sméru 36, napiiklad znazoméném jako Sipka,
vzhledem k hlavni ose 3. Maximalni tloustka 37 se nesmi zaménit s maximalnim primérem
nosice pfistroji, nebo pod. Maximalni tloustku 37 je tfeba urlit jako maximalni hodnotu
z tlousték, méfenych podél viech moznych radidlnich smért 36.

Obr. 2 ukazuje vyfez z nosice pfistroji pfi pohledu kolmém k hlavni ose 3. Nosi¢ pfistroji ma
Ctyfi valeCky 9, které jsou usporadany ve dvojicich, sousedicich tésné navzajem vedle sebe
a z nichz kazdy valeéek 9 je uspotadan otoéné kolem osy 10 otaceni, smérované kolmo k hlavni
ose 3. Valegky 9 jsou oto¢né upevnény ve valeckovém stojanku 14, se kterym jsou spojeny Ctyfi
pruty 15, které dosahuji k dal$imu valeckovému stojanku 14 a spole¢né s nimi tvofi ramovou
¢ast. Pruty 15 jsou do valeCkového stojanku 14 zasroubovdny a zajiStény upeviiovacimi
prostiedky 23, totiz maticemi. Véle¢ky 9 jsou pohanény prvnim motorem 16, vyhodné elektro-
motorem, ktery je zvenku obsluhovatelny prostfednictvim pfipojnych vedeni 18. Jako prenosové
zafizeni 17 slouzi hnaci pas, ktery je uloZen na hnacim hfideli 25 prvniho motoru 16 a ptes
odpovidajici prodlouzeny naboj 24 vale¢ku 9. Nosi¢ pfistroji s rimovou ¢ésti, ktera je na obr. 2
znazornéna v fezu, piedstavuje samodinné pojizdéjici zafizeni a k pohybu podél hlavni osy 3
nepotfebuje nijakého pomocného zaiizeni, jako napf. lanko nebo listu.

Obr. 3 ukazuje pohled na nosi¢ pFistroji ve vybrani statoru 1. Znazomnén je valeCkovy stojanek
14 s valecky 9, na které jsou napojeny ohnuté pruty 15. Tyto pruty 15 jsou spojeny prostred-
nictvim upeviiovacich prostfedkd 23, a sice $roubu, s vale¢kovym stojankem 14. Kazdy véle¢ek
9 ve valetkovém stojanku 14 je na zpisob soudku vyklenut, aby se tak zabranilo, Ze by hrana na
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vale¢ku 9 mohla poskodit stator 1. Valetkovy stojanek 14 mé také dvé kluznice 33, které jsou
odvraceny od statoru 1. Prostfednictvim téchto kluznic 33 mize nosi¢ pfistroji dosednout na
neznazornéné koncové viko, resp. &epicku rotoru 2, vy€nivajici z vybrani statoru 1 a podle
potfeby natoéit kolem hlavni osy 3. Timto zpusobem je snadno proveditelné uhlové nastaveni
vzhledem k hlavni ose 3 a nosi¢ pfistroji se muze jiz pfed zavedenim do mezery 4 uvést do
definované polohy.

Podrobnosti statoru 1 jsou rovnéz ziejmé z obr. 3. Stator 1 neni monolit, nybrz sestava z vice
navzijem za sebou usporadanych a navzajem od sebe vzdalenych svazkid plechi 31. Tyto svazky
plecht 31 maji drazky, které jsou uzavieny drazkovymi uzivéry 32 a které obsahuji elektricka
vinuti statoru 1. V disledku uspofadani svazkd plechd 31 a drazkovych uzavéri 32 neni povrch
statoru 1, na kterém bude pojizdét nosi¢ pfistrojii, rovnomémné;jsi a pravideln€jsi, nybrz stava se
nerovnéjsim, coz se ptipadné musi respektovat pfi dimenzovéani nosice pfistroji. Tak muZe byti
naptiklad vyhodné uspotadat misto jednotlivych valeckl 9 dvojice takovychto valeckn 9 na ten
zpiisob, jak je zndzornéno na obr. 2, které jsou upraveny ve vhodné vzdalenosti navzijem od
sebe.

Obr. 4 ukazuje vytez z dalsiho provedeni nosice piistrojii. Tento je opét vytvofen z valetkovych
stojankii 14 aprutd 15, viz obr.2. Pruty 15 nejsou ovSem bezprostfedn€ upevnény na
znazornéném vale¢kovém stojanku 14, nybrz na pfidavné listé 34, vedle ného uspotadané. Jak
bylo jiz k obr. 2 uvedeno. mohou byt pruty 15 do pfidavné listy 34 zaSroubovény a zajiStény
pfidavnymi upeviiovacimi prostfedky 23, zejména maticemi. Mezi pfidavnymi liStami 34
a vale¢kovym stojankem 14 jsou zatazeny dva pruzné prvky 11, totiz Sroubové pruZziny, které
propujcuji nosici piistrojit uréitou pruznost a dovoluji v radialni orientaci vzhledem k hlavni ose
3 uréitou zménu jeho objemu. Tim je mozné piizplsobeni na nerovnosti ve statoru. Déle se mezi
piidavnou listou 34 a valetkovym stojankem 14 nachazi rozsifovaci zafizeni 12, totiz pneuma-
ticky zdvihovy pist. ktery je obsluhovatelny zvenku prostfednictvim ptipojného vedeni 13
a dovoluje zménu rovnovazné vzdalenosti mezi ptidavnou lidtou 34 a valeCkovym stojankem 14.
Tim je moZné uréité nastaveni objemu nosie pfistrojii a miize se pfizpusobit na mezeru 4
ménicich, resp. stfidajicich se rozméri. Kromé toho se mize nosi¢ pfistrojii po skon€eni kontroly
ponékud stahnout. aby se usnadnilo jeho vyjmuti z mezery 4.

Obr. 5 ukazuje piistrojovou desku 19, kterd muze obihat podél dvou vodicich list 20 kolem
hlavni osy 3 v mezefe 4. Pfistrojovd deska 19 je ulozena na dvou valeCkach 26, které ve
dvojicich obepinaji vodici liftu 20. Pro zlep3eni nastaveni polohy a jeji pfesnosti mohou byt
druhé valecky 26 a vodici listy 20 ozubeny. Pfistrojova deska 19 je pohanéna druhym motorem
21, ktery je obsluhovateiny zvenku prostfednictvim piislusného ptipojného vedeni 22 a pohani
htidel 27 mezi dvéma vale&ky 26. Pfistrojova deska 19 ma napfiklad Zarovku 6, kameru 7
a ultrazvukovou zkusebni hlavu 8. Tyto tii prostfedky jsou konstantnimi pro vice ptistroji
a pomocnych zatizeni pro provadéni kontroly. Je samoziejmé, Ze tyto prostiedky jsou napojeny
na piivodni vedeni a obsluzna zafizeni, ktera z divodu lepsi pfehlednosti nejsou znazornéna.

Obr. 6 ukazuje diléi pohled na valetkovy stojanek 14, na kterém je upevnéna vodici liSta 20 pro
vedeni pfistrojové desky 19, upevnéné zpisobem, znazornénym na obr. 5. Vodici lista 20 je
upevnéna prostrednictvim roubt 30 na vale¢kovém stojanku 14. Pro zafazeni valecka 9 a pruti
15 ma vale¢kovy stojanek 14 odpovidajici otvory 28 a29. Aby pfistrojova deska 19 mohla
minout valeGkovy stojanek 14, ma tento odpovidajici vybrani 35. Do téchto vybrani 35 zasahuje
vodici lidta 20, pficemz nad a pod vodici listou 20 zistava dostatek mista, aby pfistrojova deska
19 mohla minout vale¢kovy stojanek 14.
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PATENTOVE NAROKY

1. Nosi¢ piistroju ke kontrole elektrodynamického stroje v mezefe mezi statorem a rotorem,
pfi¢emz rotor ma vzhledem k hlavni ose tvar kruhového valce a je uspofddan otoéné kolem
hlavni osy s ponechdnim mezery ve vybrani v statoru ve tvaru kruhového valce vzhledem
k hlavni ose, kteryZzto nosi¢ pfistroji nese prostiedky pro provadéni kontroly a ma valecky, které
jsou, pii pohledu v roviné kolmé k ose nosice, ktera se pfi kontrole kryje s hlavni osou, navzajem
piesazeny aznichz kazdy je otoény kolem osy otaceni, smérované kolmo khlavni ose,
vyznadujici se tim, Zemaramovou East(S), obepinajici prstencovité osu, na které
jsou upevnény prostfedky pro provadéni kontroly, tvofené Zarovkou (6), kamerou (7) a ultra-
zvukovou zku$ebni hlavou (8), a valecky (9).

2. Nosi¢ pfistrojii podle naroku 1, vyzmnadujici se tim, Zejehoriamova Cast(S)
je vzhledem k hlavni ose (3) radialné pruzné roztazitelna.

3. Nosit pfistrojii podle naroku2, vyzmnadujici se tim, Zejehoramova ¢ast(5)
ma nejméné jeden pruzny prvek (11), ktery je vzhledem k hlavni ose (3) pruzny v tangencialnim
sméru.

4. Nosi¢ pfistroji podle naroku 3, vyzmnacujici se tim, zejehordmova cast(35)
ma dva nebo tfi pruzné prvky (11).

5. Nosi¢ pfistroji podle nékterého znaroki 2 az4, vyzmacdujici se tim, Zzejeho
ramova &ast (5) ma nejméné jedno rozsifovaci zafizeni (12), kterym je rdmova &ast (5) radialné
roztazitelna a které je zvenku obsluhovatelné prostfednictvim ptipojnych vedeni (13).

6. Nosi¢ pfistroji podle naroku 5, vyznacdujici se tim, Ze rozdifovaci zafizeni
(12) je tvofeno pneumatickvm posuvnym zafizenim, pisobicim v tangencialnim sméru vzhledem
k hlavni ose (3).

7. Nosi¢ pfistroji podle nékterého z pfedchazejicich narokii 1 az6, vyzmacujici se
tim, Ze obsahuje vale¢kové stojanky (14), z nichz kazdy nese vzhledem k hlavni ose (3)
navzajem za sebou uspofadané valecky (3), a ohnuté pruty (15), prostfednictvim kterych jsou
vale¢kové stojanky (14) navzajem spolu spojeny.

8. Nosi¢ pfistroji podle ndroku 7, vyznadujici se tim, Ze ma Ctyfi az osm.
vyhodné Sest, valeckovych stojanki (14).

9. Nosi¢ pfistrojii podle naroku 7 nebo 8, vyznaéujici se tim, Ze vidy dva
navzajem rovnob&zné pruty (15) spojuji navzajem dva valeckové stojanky (15).

10. Nosi¢ pfistroji podle nékterého z pfedchazejicich narokd 7az9, vyznacdujici se
tim, Zzekazdy prut(12) sestava z pruzné ohebného materialu.

11. Nosic pfistroji podle nékterého z predchazejicich narokti 1 az 10, vyznacujici se
tim, Zekazdy valecek (9) je vyduty na zplsob soudku.

12. Nosi¢ pristroju podle nékterého z predchazejicich narokii 1 az 11, vyzmnadujici se
tim, Ze vidy dva vzhledem k hlavni ose za sebou nasledujici valecky (9) jsou uspofadany
navzajem tésné vedle sebe.
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13. Nosi¢ pristrojii podle nékterého z predchazejicich narokd 11 az 12, vyznacdujici
se tim, Ze obsahuje prvni motor (16) s pienosovym zafizenim (17), uspofadanym pro
pohon valegki (5), pri€emz prvni motor (16) je spojen s pfipojnym vedenim (18) pro venkovni
obsluhu.

14. Nosi¢ pfistroji podle naroku 13, vyznadujici se tim, Ze prvni motor (16)je
zabudovan do valetkového stojanku (14) s valecky (9), které jsou vzhledem k hlavni ose (3)
uspofadany navzajem za sebou.

15. Nosig pristrojii podle nékterého z pfedchazejicich narokdi 1 az 14, vyznaéujici se
tim, Ze obsahuje piistrojovou desku (19), ktera je ulozena na ramové &asti (5) a vytvofena
pohybovatelné podél rimové &asti (5) kolem hlavni osy (3) a ktera nese prostredky pro provadéni
kontroly, tvofené Zarovkou (6), kamerou (7) a ultrazvukovou zkuSebni hlavou (8).

16. Nosié ptistrojii podle naroku 15, vyznaéujici se tim, Zeramova &ast(5)ma
nejméné jednu vodici listu (20), na které je pfistrojova deska (19) uloZena.

17. Nosi¢ piistroji podle naroku 16, vyzmadujici se tim, Ze pfistrojova deska
(19) ma druhy motor (21) a je uspofadana pohybovatelné na dvou vodicich liStach (20), pficemz
druhy motor (21) je spojen s pipojnym vedenim (22) pro venkovni obsluhu.

18. Nosi¢ ptistroji podle nékterého z predchazejicich narokii 1 az 17, vyzmadujici se
tim, e ma vzhledem k hlavni ose (3) v radialnim sméru (36) maximalni tloustku (37), ktera
je men3i nezli deset centimetril, zejména mensi nezli pét centimetra.

19. Nosi¢ ptistroji podle nékterého z pfedchazejicich narokii 1 a2 18, vyzmnadujici se

tim, Ze je zaveden do mezery (4) mezi statorem (1) arotorem (2), takZe ramova &ast (5)
obepina rotor (2) a valegky (9) jsou upraveny pro odvalovani ve vybrani statoru (1).

S vykresi
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