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P¥zedmiotem. wynalazku .jest: uklad polaczen
do wljozania, cigglégo lub' okresawego. nadzo-
rowania. i’ zamykania wzglednie wylgczania
urzadzen elekirycznych, zwlaszcza. z zakresu
techniki ‘'mechanizmdéw. nastawczych do zabez-
pieczania ruchu pociggéw. Wynalazek dotyozy
glownie przeprowadzenia. wymienionych opera-
cji; przy daleko idgcym zmniejszeniu nakladow
technicznych.

Wiadomo; ze w nowych mechanizmach na-
stawczych, a. zwlaszcza w tak zwanych. mecha-
nizmaeht nastaweczych obrazu toréw lub planu
szerokosci torow,. za podstawe bierze sie uklad
polgezen przekaznikéw, ktéry jest wykonahy
w : postaci skrzynek i posiada odpowiednio  do
obrazu' torow- polgczone ze sob3j grupy prze-

*): Wiascioiel. . pstentu-i ofswiadomyl,: ze:-twérea
wynalezku. jesti-ing. Giinther: Melzer.:

kainikdw. Jak. wiadomo, wynikajg przy tym:
wshutele. zgodnego z planem. laezenia, trudnosoi.
prey. wydzielaniu tras.jazdy, jezeli sg mozliwe
warianty tras:. jazdy, jak. przy obstugiwaniu
oehronnych rozjazdéw bocznych. Przyjgte Srod=
ki do.usuwania: tych. niedogodnosci. spowodowa-
ly - jednak. inne. wady. Powstajg -béwiem' nie~
jednolite dodatkowe obwody pradowe. Dalej
nie ma. mozliwosei gromadzenia wielu jazd
jednoeze$nie niemozliwych. bez osobnych do-
datkowych. boeznic wzdluz -jazdy -trasy.

WA dsllszymn s roowojui: meckamizmdw  nastiww
cxyolt, zwigzanycht« z: czgéeig:: lub - calg: trasg
jamdy;: jeki rownmier dlk  unikmieeia- weds dos
tyotivzasowegor: stamui: teetmilki; .. zostulor. zegros
penowene- urzgizenit; w ktdrymrdo- przylaeze~
nia wymaganych grup konstrukcyjnych jedhregm
alber kilku: elementow: konstrukecyjnyoch: planu
tordow, wzglednie nadrzorowania..stenu.eksploa=



tacjirozjazd6w. nastawionych lub zamknietych
tras jazdy itp., stosuje sie elslftroniczne ele-
menty konstrukcyjne, a mlanbw’iq;ie znane ukla-
dy operacyjne ;,i” albo »lub’.

Proponowane. urzadzema mechamzmow na-
stawczyeh wymagalyby jednak dla przeprowa-
dzenia wszystkich normalnie wymaganych
czynno$ci, a mianowicie wlgczania i, nadzoro-
wania oraz zamknigcia wzglednie  wylaczenia
urzadzen elektrycznych, stosunkowo duzego

‘nakaldu technicznego w postaci réznego rodza--

ju elektronicznych elementéw konstrukeyj-
nych.

nuje wprowadzenie wymienionych operacji .do
mechanizmu nastawczego, aby ulozonym W po-
staci macierzy elementem konstrukcyjnym byty
podporzadkowane dwa lub kilka obwodéw ope-
racyjnych ,i” tak, aby jedno dolgczenie ele-
‘mentu konstrukcyjnego (np. szeregowe potacze-
nie diody z opornikiem) macierzy bylo przy-
Iaézone do jednego ukladu operacyjnego ,i”
przynaleznego do urzadzenia elektrycznego,
ktore wspélpracujé. podobnie jak tablice na-
stawcze, stosowane w techmce zabezpleczema
ruchu pociggéw. )

Przedmiot wynalazku stanowi w istocie krok -

do dalszego udoskonalenia juz 'proponpwanego,

czeSciowo- .elektrycznego -mechanizmu nastaw- "
czego. Udoskonalenie polega ma tym, -ze sto- %

sujac techniczne wskazania wedlug wynalazku,
mozna przy nieznacznym mnakladzie $rodkéw
i przy zachowaniu tych samych warunkéw bez-
pieczenstwa, uczyni¢ zado§¢ szerszym wymo-
gom, zmierzajacym do zapewnienia bezpieczen-
stwa ruchu pociagéw na trasach jazdy. Wy-
mieniony nieznaczny naklad $rodkow wynika
stad, Ze mozliwe jest zastosowanie jednego
tylko rodzaju ukladu operacyjnego, mianowicie
obwodu ,,i”, przy czym dolaczenie i zamkniecie,
wzglednie wylgczenie jednego tylko z ukladéw
operacyjnych ,,i” jest dokonywane dzieki temu,
ze przygotowane zamkniecie wzglednie wy-
laczenie dokonywuje na specjalnej tablicy.
Z podporzadkowania elementéw konstrukeyj-
nych do dwoéch lub kilku ukladéw funkcjo-
nalnych. ,,i” w postaci prostego ukladu kons-
trukeyjnego uzyskuje sie prostsze przeprowa-
dzepie okresowego badania ruchu oraz korzyst-
niejszy spos6b pracy prz¥y poszuklwamu za-
kidcen. '

--Przedmiot wynalazku i jego sposéb dzialania
- jest uwidoezniony i blizej opisany na rysunku.

Urzadzenie wedlug: wynalazku .nie posiada.

wymienionych wad znanych. urzadzer’l i propo- ...
N ‘nym do mac1erzy znajduja  sie zestyki bloku-
“jace Ky i ky i wejcia do wzmacniaczy VE,

Fig. 1 jest schematycznym przedstawieniem za-
leznos$ci urzadzen elektrycznych w postaci ta-
blicy nastawczej uzywanej w technice zabez-
pieczenia ruchu pociggéw. Fig. 2 i 3 przedsta-
wiaja uklady polgczen zawierajgce po jednej
macierzy .m, ktérej zaleznoSci odpowiadaja
tablicy nastawczej wedlug fig. 1, przy czym
catkowicie pokazane sg tylko te dwa uklady
operacyjne ,,i” Gw wzglednie Gf, ktore sg przy-
porzadkowane do trasy przejazdowej f i pluso- |
wej pozycji zwrotnicy 2. Te dwa uklady ope-
racyjne ,i” posiadaja wspdlny element kons-
trukeyjny D, przy pomocy ktérego wykonuje
sie polgczenia wedlug rzedow i kolumn.

W .kazdym ukladzm operacyjnym przylgczo-

ktére sa polaczone z macierza. Na fig. 2 sg
one polaczone szeregowo, podczas gdy na fig. 3
i 4 — roéwnolegle i nstepnie przylgczone do
rzedéw i kolumn macierzy.

.Na fig. 2 uwidoczniony jest uklad polgczen,
w ktorym prad J moze plyngé w zgdanym
kierunku poprzez element D tylko wtedy, je-

zeli przekaznik jest przelaczony jednym z ze-

stykow blokujacych kp i ky, czyli ukiad po-
laczen bedzie mial przeciwne ustawienie.
Wzmacniacz jest tak wykonany, Ze przy prze-
plywie pradu J nie moze plynaé¢ prad wyjscio-

‘wy, to znaczy, ze odpowiedni przekaznik Jest
-pozbawiony pradu. Prad J jest wtedy réwny
.. zeru, jezeli wszystkie zestyki blokujgce kg

i ky znajdujg si¢ w przeclwstawionym potoze-
niu ‘lub wszystkle ‘zajmuja inne polozenie w
ukladzie. W ten sposéb moze zaistnie¢ wspél-
dzialanie tych dwéch ukladéw funkcjonalnych.
W ‘przykladzie jest ono stosowane do tego, ze
przy nastawianiu trasy jazdy f zestyki bloku-
jace kp zostaja przelgczone, wobec czego opa-
daja przekazniki W i F. Odpadniecie przekaz-
nika W powoduje przylaczenie dodatniego po-
lozenia zwrotnicy 2, wobec czego jego zestyki
réwnoczeénie przeszkodza mozliwoséci nastawia-
nia z poloZenia plusowego, to znaczy nastepuje
zamkniecie przy dodatnim polozeniu rozjazdu
2. Jezeli jednak zwrotnica znajduje si¢ w po-
lozeniu minusowym i w tym polozeniu pie
bedzie zamkmeta przez urzadzenie podobnego
rodzaju, to przez opisane przylgczenie nastepu—
je przestawienie zwrotnicy w- polozenle do-
datnie. Po osiagnieciu polozenia dodatniego
i dokonania zamkniecia przez odpadnigcie
przekaznika W, zestyki kontrolne -zwrotnicy
przelaczaja - sie, wobec czego prad J staje sig



ponownie réwny zeru, a tym samym przycig-
ganie przekaznika F, ktory nadzoruje zadane
potozenie zwrotnicy.

Celowe. udoskonalenie przedmiotu wynalazku
przedstawia uklad polaczen na fig. 3. Uktlad
ten rézni sie od przedstawiajacego na fig. 2
glowme tym ze w ukladach operacy;nych
i’ wercLa wzmacniacza, jedno w kazdym
ukladzie, z jednym 1lub kilkoma zestykami
blokujacymi, nalezacymi do urzadzenia elek-
trycznego, sg rownolegle przylaczone do ma-
cierzy kolumnami albo rzedami poprzez diody
- blokujace prad zwrotny.

Sposéb dziatania vp'rze‘dstawionego ukladu jest
poniiej opisa‘ny dokl‘adniej. '

Jezeli mledzy zylaml 0'i 2 istnieje sinu-
soidalne napiec1e zmlenne, to w okreslonych
okresach zyly 2 i 1 sa dodatnie w stosunku
do zyly 0. Przy tym prad plynie z zyly 1 po-
przez wejécie wzmacniacza VE poprzez diode
D macierzy do ukladu operacyjnego Gy, kté-
rego dioda i opornik Ry sa przylaczone do
zyly 0, dla przypadku, jezeli zestyk ky jest
otwarty. Tym samym podczas opisanego okresu
czasu zestyk blokujacy ky ukladu Gy zosta-
nie uzalezniony od wzmacniacza magnetyczne-
go ukladu Gy.

Jezeli natomiast zyly 2 i 1 stang sie ujem-
ne w stosunku do zyly -0, prad z zyly piy-
nie poprzez opornik Ry ukladu Gy, zestyk
kp i szeregowo umieszczong diode do zyly 2,
przy czym podczas tego okresu czasu nie ply-
nie prad przez macierz, a przekaznik W
w ukladzie Gy przycigga: Tak wiec przekaznik
W pracuje w zalezno$ci od polozenia zestyku
kr w ukladzie Gy.

Oplsana zaleznosé 1stme1e analogxczme mie-
dzy zestykiem ky ukladu Gy w stosunku do
przekaznika F ukladu Gy, jezeli zestyk ky jest
zamknigty, to znaczy w czasie, kiedy zyly 21 1
sg dodanie w stosunku do:zyly 0. Opisane za-
leznosci - ustanawiajg wspdéldzialanie obydwu
ukladéw funkcjonalnych. Tworzenie trasy prze-
jazdowej odbywa sie w ten sam sposdb, jak
“dla przypadku opisanego na fig. 2. Nalezy tu
jeszcze jednak wspomnie¢ o nieznanym dotad
rozwigzaniu trasy przejazdowej. Jest ono do-
konywane w.ten sposéb, ze zestyk kp ukladu
Gy zostanie ponownie zamkniety np. przez od-
dzialywanie pociggu na przekaznik wyposazony

w zestyk kp. To spowoduje, Ze przekazinik
W w ukladzie Gy, zadziala, przez co zostanie
podniesione - zamkniecie zwrotnicy - 24, ktéra
wobec tego daje sie ponownie nastawié, -a ze-
styk ky zajmuje' swoje polozenie zasadnieze. *

Tym samym obydwa urzgdzenia powraCaJa
ponowme do polozenia p1erwotnego, co naste-
puje na skutek zwolnienia przekaznika F
w ukladzie Gy, spowodowanego otwarciem ze-
styku ky w ukladzie Gy )

Fig. 4 przedstawia odmiane stosowanego
wzmacniacza magnefycznego podanego.- na fig. 3
w poszczegolnych ukladach operacyjnych przy
zastosowaniu tranzystox;ow zasilanych pradem
zmiennym. Tranzystor P jest w. ukladzie Gy
tranzystorem typu ,,p-n-p”, natomiast ten sam
tranzystor w ukladzie Gy (oznaczony literg
n) jest typu ,n-p-n”. Celowym jest przy tym
wybér takich tranzystoréw, ktérych wlasci-
wosci elektryczne s3- nawzajem symetryczne,
to znaczy ktérych wladciwosci o odwrotnej
biegunowos$ci s3 mniej wigcej réwne. Dalszy
przyklad wykonania wynalazku przedstawia
uklad wedlug fig. 5, w ktérym przy uzyciu
ukladu tranzystorowego wedlug fig. 4 dwa
uklady — Gy i Gy sa przylaczone do jedne-
go tylko zacisku 1 wspdlnego elementu kons-
trukeyjnego, to jest do diody D. Przy tym dro-
ga jezdna z ukladem Gy oddzialywuje zaréwno
na wejscie tranzystora, sterujacego przekazmk
TF, jak ‘i poprzez diode D na polozenie dp-.
datnie zwrotnicy 2, podczas gdy uklad ,,i” czes- -
ciowej drogi jazdy Gr oddzialywuje tylko na
dodatnie potozenie zwrotnicy 2. Zacisk 2 diody
D jest przyporzadkowany obwodowi ,,1” zwrot-
nicy 2.

V Sposob dziatania ukladu wedlug fig. 5 WZgle-
dem wspétdziatania ukladéw Gy i Gr jest
réowny wspoldziatajacym ukladom Gy i Gp we-
diug fig. 4, podczas gdy uklad operacyjny
»1i” Gp wedlug fig. 5 posiada jeszcze diody
Gl;, i Gl, blokujgce prad zwrotny.

Jezeli zgodnie z wynalazkiem wzmacniac:e
beda wykonane jako wzmacniacze magnetyez-
ne, a ich rdzenie beda wykonane z blachy
teksturowej, wowczas wystepuje dodatkowa
korzy$¢ polegajaca na tym, ze przy wzglednie
matych wymiarach rdzenia mogg byé stoso-
wane duze moce uzytkowe. Oprécz tego, przez
wzmacniacz w stanie zablokowanym plynie
tylko bardzo maly prad resztkowy po stronie
obcigzonej, ktory odpow1ada pradowi magnesu-
jacemu.

— 3 —



- Uliitlad spolgozeni nna "fﬁg *3 wpodaje. poza-itym
mlihd aa ;pomocy:ijikich srodllcéw:sicompen-
sawmne moze \byé: mapigcie indukeyjne ze strony
olmigionej na- stronesterujgeq kaidego -wamae-
niagza r'magnetycznego. Bpadek :napigcia + wy-
waelany .przy .pomocy napigeia jakie ..istnieje
igdzy Zylami 1. 2.na.umieszozonym w.szereg
ze stropg .steryjgca..wzmacniacza .megnetyczne-
g0 opornika . jest rawny lub..wigkszy od..wyste-
pujacego w uzwojeniu staryjgcym indukowane-
‘g0 napiecia zmiennego. ‘Efekt ten w przyblizo-
ny ~spo¥6b moze “by¢ osiggniety. ‘‘Przykladowo
prredstawiono-na ifig.'2 element -komstritkeyjny
‘D-madcierzy, 'przedstawiajgcey .taki--oporiiik- po-
lqezony - szeregowo -z rdiodg, dby - mégl wytwo-
ray¢ sie-tylko ‘bartdzo maly- i -nie- zaklécajgcy

~Otinodnie fig. 1 do 5 nadmienia sig, ze.do
kaZtlego ‘przékaziiika .urhieszczonego  po stronie
ohigzenia- wszystkith wzmacniaczy jest raw-
nuiegle ‘przylaczony prostownik. Zadaniem dio-
dy rjest rozladowanie magnetycznej energii
. cewki ,przékainika podezas .przerwy w ;prze-
plywie -pradu ohciazenia. “Przy ‘tym nalezy
jeszeze zauwazy¢,. ze obwdd obéigzeriia wzmac-
niacza magetycznggo znajduje sie .w ukladzie
prostowrika ‘jednopcléwkowego. Wskutek tego,
‘uprzédnio wapmnmany,prostowmk -przylaczony
réwnolegleitlo przekaziika musi. mie¢ odwro-

cony ‘kierunek przepuszezania, tak jak,prostow-

fitk - uniieszezony ‘w dbwodzie ob¢igzenia wzmac-
njaeza -magnetycznego.

iPrzy .nzyeiu  tranzystoréw .zamiast .. wzmac-
niaczy .magnetycznych _.obhwad Dbheigienia
' wzracniacza. mnze..byé zasilany takze .pradem
~_statym.

Prostawnik réwnolegle ,przylaczony do prze-
kadrika musi :flatego mieé kierunek. przepusz-
czania .odwrotny -wzgledem kieruiniku ‘przepty-
wu’ pradu -ohcigzenia, azeby prad ten nie wy-
twarzdl sie .poprzez -prostownik. Prostawnik
zwiera ‘-przekazrik czasowy, w .ktérym .prad
pulsujacy obcigzenia staje sie rowny zeru, aby
wibaczy¢ «sakotlliwg  iindulrcyjnasé uprzekaznika.

W nileladzie  ‘tranzystorowym strona wejéeio-
wa wzmacniacza -jest polgczona--poprzez diody,
nap.'PO,~mecierzy«m (fig. ) szeregowo z mapie-
‘etempolaryaujqcym,-ktére jest .utworzone-z na-
piecia, a.ktore dstnieje miedzy -zytami 14 2.

“WNapiecie- polarszujace jest-rowne ‘lub-wieksze

‘o -spadiu napiecia-na szeregowo -polgezonym
oporiniku <Ry 1 +Hiody -znajdujgcej -sie row-
‘niez -w--ukladzie '@ ,~diody "D nie~przedstawio-
nej na fig. 4 macierzy i diody umieszczonej

w mneg/z swejSriem «wamacniacza w :ikla-
dlieIGW Ten :ulthad tranzystorawyudaje: (jeszoze
te korzystna mozliwos¢, ze wspmomniane mRpie-
cie polaryzumce jest tak nastawiane, ze prad
wé:iciawy jeko ~prad remitkowy '-jest -réwny
zeru.

‘&Zstp_gowahie -‘poprzédnio -opisanych tikladéw
jest .. xézne, zaleznie od 'dworcéw ‘‘kolejnych

. 0 rozmaitych * widlko$ci. "Podczas gly wszyst-

kie -wyzej opisane przyklady wykdnania od-
noszg sie do 'bezposredhiego wspSldziatania
drogi Jazdy i zwrotnicy, ‘jest .réwniez- mozliwe
wspéldzmlame urzgdzen :innego rodzaju, jak
np. droga jazdy — czeSciowa 'droga jazdy oraz
Poprzez dalsza macierz-— . wspildzialanie czgs-
clowej drogi jazdy ze. awrotnies. Moze byé tez
tak, ze’ wymxenione urzadzenia czesciowej dro-
gi. Jazdy w.edtosci Jub czgseiawo, przynalezg -do
prze;ezdzmaoych -zwrotnic :i sa ..polaczone - za
pomoea . wspomnianej. drygiej macierzy .z urzg-
dzeniami .zamykanymi . przez pozostale ..prze-
jezdzane. zwrotnice.

Do sterowania .sygnalami -aastosowapy mpze
by¢ .jeden ..lub kilka zzestyliéw znajdujgoxch
sig - w' wkiadzie pperacyjRym .,,i” przekaznika
donadzorawania; F.w sjedngm: dub «kilku .opera-
Giech..,lub”.

e -zwigiazenianpewoasei tzistania oaedze-
nia, przyjete jest w technice zabeggieozeniasru-
chu poclagow, iz pewne wazne obwody prg-
dowe, na pregikldd awrothioy, tdo zznacay tdo
zamykania ‘i .nadzorewania, nmogg byt »w od-
powiedni -sposobzatiwajone.

Z&stosowauie ‘urzddzeriia swedlug «wynalazku
nie - ogramm die jednsk, jdk 'na -wstepie
wspo_mfual_lo, tylko do‘'teehniki zabespieczenia:
ruchu ;;poeciggéow, ~moze -on ‘byé -zastosowany

tdkze 'z dbbrym'vwzmik‘iem’ ivw: tychupraypad-

kach, gdy zalezy nam na sterowaniunprzebie-

- gow ..przylaczajacych, nadzorujacych, zamyka-

jaeych. ~w;§hd'riie‘ wirlgezajaoyeh.
’Z_a-s trzezenia patentowe

1.: {Uklad .\polgczen.idorwilqezania, ‘trwdlego lub
ozasewego nadzoru i zamykania «waglednie
xwﬂqmama urzqdzen: -eléktrycanych, ewlesz-
.wza 7z -zakresu htechiiki - -mechafiizmoéw na-
stw.wych ibezpieczeristwa .ruchu -pociggéw,
./apariienny:$ym,. ze posidia: elementyislrons-

triufey jne (D)= ;posteci- rmagierzy: «im),~ktére
-sg ipogporzddirowane -dwém lub -wiqeej ruslite-
ndom-roperacsijnym iji”, 'tek, Ze jéden zacisk
keddego- elermentu-onstrulceyjnego {np..sze-
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uapg oweopoiapzenied disdly: zappornikiem) ma-

aiewey jest przylaczony do jednego lub wie-
cej ukladow ol (GW i GF’ GT i GP)’ przy-
naleznych do jednego urzadzenia elektrycz-
nego (np. droga jazdy f zwrotnica 24), kt6-
re to uklady wspélpracujg tak jak tablice
nastawcze, stosowane w technice bez.pleczeﬁ-
stwa ruchu pociggéow.

. Uklad polaczenn wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze zestyki blokujace (Ky i kp),
przynalezne kaidy do jednego urzadzenia
elektrycznego, sg polaczone szeregowo z wej-
$ciem (VE) wzmacniacza, naleigcego takze
do kazdego urzadzenia, np..uzwojenie steru-
jace wzmacniacza magnetycznego, i ze kaz-
de takie szeregowe polaczenie jest przy-
lgczone do macierzy rzedami lub kolumna-
mi. :

. Uklad poljczen wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze po jednym lub kilka zestykéw
" blokujacych przynaleznych do;mdnego ‘uszq-
dzenia elektrycznego i po jednym odpowied-
nim wejSciu wzmacniacza, np. uzwojenie
sterujgce wzmacniacza magnetycznggo, s3
przylaczone poprzez diody (1) .blokujgee .

prad zwrotny, réwnolegle do macierzy rze-
dami lub kolumnam).

Uklad polgczen wedlug zastrz. 2 i 3, zna-
mienny {ym, Ze wzmacniacze sg wykonane
jako wzmacniacze magnetyczne, ktérych
rdzenie sg utworzone z blachy teksturowej
albo jako wzmacniacze tranzystorowe, ktére

- s zasilane napieciem stalym lub napie--

5.

ciem zmiennym.

Ukiad .pblgazen .wedlug zastrz. 4, znamien-
ny .4ym, ; de-strona aejéclowa wzmacniacza
“jest uriiieszozona “w+ ‘szereg z napleciem po-
largmyjaoym. -

. Ulded pbiqozen medlug zastrz. 4 l 5, zna-

mienny tym, Ze'do przekaZnika (W) wzgled-
nie (F), umieszczonego w szereg ze strong.
obcigzenia -wzglgdnie wyjéciov’;a kazdego
‘wzmacniacza, jest przylaczony roéwnolegle
iarontownik, -ktérego kierunek . przepuszcza-
:nia ijest «odwratny .do kierunku przeptywu
2pradu i) przez przekaznik.

MEB Werk fiir Signal
und Sicherungstechnik

"Zestepea: »mgr Jézef Kaminski
rzecznik patentowy
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