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Sposéb zdalnego sterowania zespolem sprzezonych przekaznikow
oraz uklad do stosowania tego sposobu zwlaszcza w telewizji,
teletechnice, energetyce oraz automatyce przemystowej
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest sposéb
zdalnego sterowania zespolem sprzezonych prze-
kaznikow oraz uklad do stosowania tego sposobu,
pozwalajacy na wilaczenie do pracy dowolnego z
zespolu przekaznika z jednoczesnyrh wylgczeniem
poprzednio wlaczonego przekaznika.

W dotychozas znanych szeregu sposobow stero-
wania pojedynczymi przekaznikami lub ich zespo-
tami, stosowane sg skomplikowane uklady elek-
tryczne wymagajace zlozonych systeméw sterowni-
czych.

Celem wynalazku jest umozliwienie zdalnego
sterowania zespolem przekaZnikéw, a wiec wig-
czenia do pracy poszczegélnych przekaznikéw z
jednoczesnym wylaczeniem poprzednio wlgczonego
przekaznika w ukladzie nie posiadajgcym duzej
iloSci elementéw posredniczacych i tym samym
- spelniajacym wymagania duzej niezawodnosci dzia-
lania.

Cel wynalazku zostal osiggniety przez zapewmie-
nie zasilania cewki przekaZnika aktualnie wigcza-
nego do pracy poprzez styki mikrolacznika zwie-
rane tylko w momencie wigczania i poprzez styki
pozostatych mikrolgcznikéw sterujacych, ktérych
styki sg zwarte w stanie stacjonarnym oraz do-
prowadzenie napiecia podtrzymujacego wilgczany
przekaznik poprzez styki tego przekaznika i diody
separujgce odblokowane oporem.

Dla zapewnienia napiecia zasilania przekaznika
wilgczanego w stanie przejSciowym procesu wig-
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czania — zastosowano kondensatory bocznikujgce

cewki przekaZnikéw, wchodzacych w sklad dane- -

go zespotu.

Ukiad jest podzielony najkorzystniej na dwie
czesci funkcjonalne, a mianowicie: cze$é sterujaca,
w ktorej umieszczone sg mikrotaczniki sterujace
z odpowiednio potgczonymi stykami oraz dolgczo-
ng przewodami cze§é odbiorcza, w ktérej umie-
szczone sg przekaZniki wykonawecze, zbocznikowa-
ne pojemnosciami oraz diody separujgce, laczace:
jeden koniec cewki przekaznika poprzez jego styki
z jednym z biegundw zasilacza.

Korzysci techniczne wynikajgce z wykorzysta-
nia sposobu wedlug wynalazku wyrazaja sie duzg
niezawodno$cig przelaczania przekaznikéw, mini-
malng iloscig koniecznych elementéw Ilgczenio-
wych, mozliwo$cia sterowania dowolnej liczby
sprzezonych przekaznikéw wykonawczych z dowol-

nej odleglosci oraz z dowolnej ilo$ci punktéw ste- ‘

rowniczych.

Uklad do stosowania sposobu wedlug wynalazku
zostanie blizej objasniony na przykladzie uwido-
cznionym na rysunku, na ktérym przedstawiono
uklad zdalnego sterowania zespolem przekaZnikéw
z pieciu przekaznikéw wykonawczych i pieciu mi-
krotgcznikéw sterujacych. .

Przy zalozeniu, ze stanem wyjSciowym jest sy-
tuacja, w ktorej wszystkie przekazZniki znajdujg
sie w stanie spoczynkowym, wéwczas weciénigcie
dowolnego mikrolgcznika z zespotu W1, W2, W3,
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‘W4, W5; na przyklad mikrolgcznika W3 powoduje
pojawienie sie napiecia +Uz w punkcie 2 prze-
kaznika PK3. Napiecie to zostaje doprowadzone do
punktu 2 poprzez zwarte w stanie stacjonarnym
styki 1 i 2 mikrolgcznikéw W5, W4 oraz zwarte w
chwili wilgczania styki 3 i 4 mikrolgcznika W3.
Poniewaz styki 1 i 2 mikrolgcznika W3 zostaly
rozwarte — zanika napigcie na przewodzie A i B.

Zasilanie przekaznika PK3 powoduje zwarcie je-
go stykow 12 i 13 i tym samym dolgczenie diody
separtajgcej D3 do przewodu A i B. Zwolnienie

.~,'r'h-ikrg{acznika W3 w fazie przejSciowej do stanu

txwaléfp wilaczenia PK3, powoduje zwarcie jego
stykéw 1 i 2, doprowadzenie napiecia —+Uz do
przewodu A i B i poprzez zwarte styki 12 i 13
przekaznika PK3 oraz diode D3 trwale zasilenie
jego cewki.

Poniewaz w chwili zwalniania mikrolgcznika W3
istnieje taki stan, Ze obie pary jego stykéw sa
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R zapobiegajg przedostawaniu sie napiecia wlg-
czajagcego poszczegolne przekazniki ze stykow 3
mikrolgcznikow sterujacych na przewod A i B.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b zdalnego sterowania zespolem sprzezo-
nych przekaznikéw, znamienny tym, ze na-
piecie zasilania dla cewki przekaznika aktual-
nie wigczanego do pracy, podaje sie poprzez
styki mikrolgcznika sterujgcego, zwierane tylko
w chwili wilaczania, a napiecie dla wymienio-
nego mikrotgeznika podaje sie poprzez zwarte
w stanie stacjonarnym styki pozostalych mikro-
tacznikéw zespolu sterujgcego.

2. Uktlad do stosowania sposobu wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze do diod separujacych (D1,
D2, D3, D4, D5.. Dn) napiecie sterowania dla
wlgczanego przekaznika od pozostalych prze-

rozwarte, celem zapewnienia zasilania cewki prze- o9 kaznikéw (PK1, PK2, PK3, PK4, PK5... PKn-1),
kaznika PK3 zastosowano kondensator C3 przy sg przylaczone szeregowo cewki przekaznikéw,
czym kondensatory C1, C2, C4, C5 stuzg dla pozo- przy czym kondensatory (C1, C2, C3, C4, C5...
stalych przekaznikow. Cn) spelniajgce role Zrodia napiecia podtrzymu-
Wiaczenie innego przekaznika do pracy powodu- jacego w fazie przelgczania jak réwniez role
je zanikniecie napiecia na przewodzie A i B i o5 elementéw zabezpieczajacych cewki przekazni-
tym samym wylgczenie poprzednio wigczonego kéw przed niepozgdanymi napieciami przemien-
przekaznika jak w podanym uprzednio przykila- nymi oraz przebiegami impulsowymi, dotgczane
dzie.’ sg rownolegle do cewek przekaznikow, a opdr
Proces wilgczania nastepnego przekaznika jest (R) dotaczony jest do linii (A i B) oraz ujem-
identyczny jako to opisano powyzej. 30 nego wzglednie dodatniego bieguna wmasilacza,
Diody separujace D1, D2, D3, D4, D5 oraz opér zaleznie od sposobu zasilania.
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