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Rotatni hmata¢ je prostfednictvim nos-
ného ramene Kkloubové uchycen na ram
stroje. Slupice ofezdvaciho noZe je jednak

prostfednictvim spojovaciho ramene sklou-
bena také s rdmem stroje, jednak je napo-

jena na regulatni a zdpadkovou péku, jiZ
se na ozubeném segmentu nastavuje a seri-
zuje poloha ofezavactho noZe orezdvadi a

sklize&d fepy.
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Vynédlez se tyka zafizeni pro nastaveni
polohy ofezdvaciho noZe ofezdvalld a skli-
zedu repy.

U dosud zndmych ofezdvatl a sklizetl
fepy je poloha ofezdvaciho noZe urovéna
pomoci regulaéniho Sroubu. Lze tak sice do-
sahnout postaéujici piresnosti pii nastaveni
polohy noZe, avSak &as, spojeny s touto pra-
covni operaci, je zna&ny, zejména mé-li byt
dosaZeno naprosto pfesného nastaveni. To
je také zavinéno tim, %e z polohy regulaéni-
ho §roubu Ize jen obtiZn& odvodit nebo uréit
polochu noZe, takZe je obvykld i nékolika-
nésobné oprava nastaveni noZe neZ je dosa-
Zeno poZadované polohy, &imZ je pFirozeng&
ovliviiovdna i kvalita fezu. Navic je k sefi-
zeni polohy nutny dal8i néstroj, napfiklad
kli€, jehoZ pouZivani pfi zmé&né& polohy ofe-
zdvaciho noZe pomoci regulaéniho 3roubu
tuto operaci také zdrZuje.

Tyto nevyhody a nedostatky jsou odstra-
n&ny zafizenim pro nastaveni polohy ofezé-
vaciho noZe podle vynélezu, jehoZ podstata
spotivad v tom, Ze k hiideli rotaéniho hma-
tae je prikloubena regula&ni zdpadkové
péka, skloubend se slupici ofezgvaciho no-
Ze.

Zarizeni pro nastaveni polohy ofezédvaciho
noZe podle vyndlezu znaén& zKracuje ¢&as,
potfebny k této operaci, pfiemZ vlastni
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prdce s tim spojend je rychla a pfesné, pro-
toZe umoZiluje zcela jednoznaéné urdeni po-
lohy noZe a k piestaveni samotnému neni
tfeba Z4ddného dodatetného néstroje.

Na pfipojeném vykrese je ve schematic-
kém bokoryse znéazorn&n piiklad provede-
ni zafizeni podle vynélezu.

Rotatni hmata¢ 1 je uloZen na hrideli 7.
S ni je skloubeno tlatné vykyvné nosné ra-
meno 2, pfikloubené druhym koncem k ré-
mu 8 stroje. K hiideli 7 rotaéniho hmatade
1 je pFikloubena i reguladni zdpadkovd pé-
ka 5, fixovatelnd v Zddané poloze neznézor-
n&nym béZnym zdpadkovym mechanismem.
To je provedeno pomoci ozubeného segmen-
tu 6. K regulatni zdpadkové péce 5 je pii-
kloubena slupice 4 ofezdvaciho noZe 9. Se
slupici 4 je skloubeno spojovaci rameno 3,
nakloubené druhym koncem na rédm 8 stro-
je.

Se zaiizenim podle vynélezu se pracuje
takto: Uchopenim regulaéni zépadkové péa-
ky 5 pfi odjiSténi zdpadkového mechanismu
se tato prestavi do Zaddané polohy na ozu-
beném segmentu 6, pifiemZ v dfisledku
skloubeni se slupici 4 ofezdvaciho noZe 89,
nakloubené prostfednictvim spojovaciho ra-
mene 3 i na rdm 8 stroje, se ofezdvaci nid
9 pirestavi do Zadané polohy. :

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro nastaveni polohy ofezédvaci-
ho noZe, opatiené rotaénim hmataem, ulo-
Zenym na vykyvném nosném ramenu a slu-
pici ofezdvaciho noZe, skloubenou pomoci
spojovaciho ramene s rémem stroje, vyzna-

¢ené tim, Ze k h¥ideli (7) rotaéniho hmata-
e (1) je prikloubena regulatni zdpadkové
pédka (5), skloubend se slupici (4) ofezéva-
ciho noZe (9]).
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