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Foreliggende oppfinnelse angdr generelt anordninger for
utmatning og fastholdning av bareposer, slik at den enkelte pose
holdes i 3pen stilling. Slike anordninger brukes szrlig ved
kassadisker i selvbetjeningsforretninger og lignende.

Oppfinnelsen angar nermere bestemt et selvmatende eller
automatisk virkende apparat for bzreposer av den art som om-
fatter et posemagasin, samt en fremmatnings- og bareinhretning
for poseéne slik at disse, en etter en, kan fremmates fortrinns-
vis automatisk fra magasinet og holdes i apen stilling slik at
kunden bekvemt kan fylle varer i posen mens den henger i appa-
ratet, og deretter lgfte posen ut av apparatet nar varene er
fylt i.

Hovedhensikten med slike anordninger er & tilveiebringe
en forbedret kundebetjening, slik at kunden slipper selv & hente
frem posen og holde denne i apen stilling med den ene handen
mens varene fylles i. En videre hensikt er & oppna en raskere
kundebetjening for derved & ¢gke kassadiskens kapasitet, noe som

savel forretningen som kunden er interessert i.

Det er kjent flere anordninger av lignende art. Disse
omfatter vanligvis et apparat med et forrad eller magasin for
bzreposer og som er anordnet med stenger som er fgrt eller f¢re§
inn gjennom posens barehandtak for fremmatning og fastholdning
av posen i apen stilling.

Som illustrerende for teknikkens stilling kan henvises
til norsk patent nr. 124 201. Fra forannevnte norske patent er
kjent et apparat hvor den enkelte barepose uttas fra et pose-
magasin med bzreorganer som forlgper gjennom bosens h&ndtaks-
Spninger eller eventuelt gjennom szrskilte bzrehull, hvilket
apparat er av den art som innbefatter frem- og tilbake bevege-
lige gripeorganer for griping, uttrekking og fasthqldnihg av
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ytterflanken pd den til enhver tid ytterste posen i magasinet,
hvilken ytterflanke er anordnet med utsparinger eller liknende
som samvirker med gripeorganene, omfattende krokorganer til-

passet for innf@gring gjennom nevnte utsparinger.

Hovedformdlét for foreliggende oppfinnelse er & komme
frem til et apparat hvor det oppnds en sikrere og mer pilitelig
fremmatning og utspiling av bzreposen. Apparatet ifglge fore-
liggende oppfinnelse karakteriseres ved at krokorganene er inn-
rettet for a utfgre en oppadrettet bevegelse etter innfgring i
apningen i poseflanken slik at denne pahukes krokorganene og
derved atskilles fra den indre poseflanken, hvoretter bareorga-
nene med krokorganene pa kjent mate beveges til en ytterstilling

og bringer posen til dpen stilling.

Oppfinnelsen omfatter ogsd andre trekk som vil fremgd
nermere av f@glgende beskrivelse i tilknytning til vedlagte teg-

ninger som viser noen utf@drelsesformer for oppfinnelsen og hvor:

Fig. 1 viser et skjematisk grunnriss av et apparat i-
fglge oppfinnelsen idet en bzrepose henger i dpen utspilt stil-

ling i apparatet.

Fig. 2 viser et sideriss langs planet I-I pa fig. 1.

Fig. 3 viser et grunnriss i forstgrret malestokk av
hentekrokene med tilhgrende deler. '

Fig. 4 viser et perspektivriss sett langs pilen A vist

pa fig. 2 og 3.

P34 figurene 1 og 2 betegner tallet 2 et apparat som
hviler pa gulvet 4 og er hensiktsmessig fastgjort i dette ved
hjelp av festeorganer 6. Hele apparatet er hensiktsmessig mon-
tert under en betjeningsdisk, antydet delvis med stiplete lin-
jer 7 pd fig. 2. Til apparatet er fastgjort pad frittstdende mite
et posemagasin 8, hvilket omfatter to sidestdende bzreskinner
10 og 12, hvilke forrest avsluttes med to oppoverrettete stoppe-
knaster 14 og 16. Parallelt med skinnene 10 og 12 er anordnet
en fremmatningsanordning i form av en forholdsvis myk kompre-
sjonsfiar 18 som lgper i en styring 20 og forrest er anordnet
med en kompressor- eller anleggsplate 21 som omgir og er lagret
pa skinnene 10 og 12. I dette posemagasin 8 anordnes et forrad
22 av bzreposer ved at posenes hdndtaksdpninger 24 patres skin-
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nene 10 og 12 slik at poseforrddet 22 henger fritt ned som vist
pd fig. 2. Poseforradet trykkes forover av anleggsplaten 21
ved hjelp av fizrorganene 20, men hindres i & skyves av skinnene
10 og 12 ved at disse forrest er anordnet med oppoverrettete
knastorganer 14 som til enhver tid vil ligge an mot den forreste

posen 25 i forraddet.

Apparatets andre hoveddel bestdr som best vist pd& fig. 1
av henteinnretninger 30 som omfatter en vinkelformet skyttel 32
som bzres i lagre 34 og 36 festet i apparatet 2 i samme hpyde
som mégasinskinnene ld og 12. (Apparatet 2 er bare delvis vist
for klarhetens skyld). Skyttelen 32 styres videre av fortrinns-
vis fj=rbelastede rullepar 38 og 40, og kan méddeles en kon-
trollert frem~ og tilbakegdende bevegelse ved hjelp av en motor
som ved det viste utfgrelseseksempel omfatter en elektrisk line-
ermotér 42 med et stangformet ankerelement 44 som er festet til
skyttelen ved 46. rLinearmotorens drift styres eller utvirkes
av anordningens hentekroker 50 som er montert pi skyttelens
gripeorgan 52; eventuelt i tilknytning til .ikke viste reléventi-

ler som styres av fotoceller.

Som best vist pa figurene 2 og 3 omfatter hentekrokene
50 to med innbyrdes avstand anordnete krokorganer 54 og 56 som
er svingbart baret pd to bzrearmer 58 og 60 pd ern felles aksel-
tapp 62. Xrokorganene er videre sammenkoplet pa& uncersiden av
armene 58 og 60 med en boit 64 til hvilken er koplet et driv-
organ, fortrinnsvis i form av en magnetisk aktuator 66 hvis
aktuering koordineres med linezrmotoren 42, hensiktsmessig ved
hjelp av en reléventil eller liknende. Krokorganene 54 og 56
er yvtterst utfdrt med oppoverrettete kroker 6& og 70, bestemt
til a2 komme i inngrep med spesielle utsparingef 72 og 74 utfdgrt
over handtaksapningen 75 i den ytterste poseflanken 76 i hver

av bazreposene anordnet i poseforradet.

Den viste utfgrelsesform for apparatet ifplge oppfin-
nelsen kan arbeide p3d f@dlgende mate. En tenker seg at posefor-
rddet 22 via ha&ndtaksadpningene 75 og 77 er treda pé& b=zreskinnene
10 og 12 i magasinet, slik at handtaksapningskanten pa den yt-
terste posen 160 ligger an mot knastene 14 og 16. Linemrmoto-
ren 42 igangsettes fra utgangsposisjonen vist pa figurene 1 og

2 med den virkning at skyttelen 32 med hentekrokene 50 beveges
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rett mot posemagasinets bareskinner 10 og 12. Nar disse delene
m@gtes vil hentekrokene med krokene 68 og 70 som best vist pa
fig. 3, g& gjennom de spesielle utsparingene 72 og 74 pad over-
siden av handtaksapningen og deretter stgte an mot innerflanken
p§ denne posen. I dette gyeblikk og i denne posisjon utldgses
aktuatoren 66, eksempelvis ved hjelp av en relébryter 71 pa
motorhuset 42, slik at krokorganene 54 og 56 slar oppover og
lgfter den ytterste poseflanken 76 av knastene 14 og‘16Apé skin-
nene 10 og 12. Denne avlgfting lettes ved at hentekrokene ved
sitt anslag mot den indre poseflanken har presset denne noe inn-
over sammen med det innenforliggende poseforrdd. I denne posi-
sjon omkoples linezrmotoren 42 slik at skyttelen 32 med hente-
krokene 50 sammen med den ytterste poseflanken beveges tilbake
til utgangsstillingen som vist pa fig. 2 og 4, og'nu sammen

med posen 8 hengende fritt i dpen stilling som vist. Kunden
kan nu fylle varene i posen og deretter lgfte denne rett ut av
apparatet via bzrehandtakene som,som vist, henger fritt tilgjen-
gelig. I det @gyeblikk kunden lgfter posen ut av apparatet ut-
ldses en bryter, eksempelvis en trykkbryter,i forbindelse med
hentekrokene 50, eller altermativt et fotocellearrangement som
kontrollerer tilstedevarelsen av en pose i stillingen som vist
péd fig. 2, med den virkning at line@rmotoren pa ny omkoples slik

at det fremhentes automatisk en ny pose.
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Patentkraw

Apparat for automatisk enkeltvis utmatning og fasthold-
ning av bazreposer, s@rlig til bruk i selvbetjeningsforretninger
og liknende, av den typen hvor den enkelte bzrepose uttas fra
et posemagasin med bzreorganer som forlgper gjennom posenes
h&ndtaksdpninger eller eventuelt gjennom sarskilte bzrehull,
hvilket apparat er av den art som innbefatter frem- og tilbake
bevegelige gripeorganer for griping, uttrekking og fastholdning
av ytterflanken pd den til enhver tid ytterste posen i magasinet,
hvilken ytterflanke er anordnet med utsparinger (74) eller 1lik-
nende sem samvirker med gripeorganene (52), omfattende krokorga-
ner (54,56) tilpasset for innf@gring gjennom nevnte utsparinger
(74), k arakterisert ved at krokorganene (54,56)
er innrette@ for & utfgre en oppadrettet bevegelse etter inn-
fgring i &pningen i poseflanken slik at denne pahukes krokorga-
nene og derved atskilles fra den indre poseflanken hvoretter
bzreorganene med krokorganene pa kjent mate beveges til en ytter-~

stilling og bringer posen til apen stilling.
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