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(64) Zatizeni na stfihani kratkych pruta ocetli

Zatizenl Je tvoleno stojany se spojovaci-

mi tylemi, na nichZ Jsou uloZeny axidlnd
ptestavitelné st¥ihac{ hlavice a ramena
vyhazovalld, kterd jsou rozmistdna mezi
k{adkami dopravniku. X vnit¥ni strand do-
pravniku navazujf{ 3ikmé skluzy, ukon&enéd
nad sti¥ihacimi hlavicemi. Koncovy stogan
ge opatfen zasunovalem ocelovych prutd.
tfihac{ hlavice jsou tvoPfeny noZovou a
opérnou deskou, rozebirateln& spojenymi
v %4sti rovinnych ploch. NoZovd deska Je
opatiena biitovou destiZkou a opdrnd deska
vodicimi deskemi. Na obou deskdéch jsou
pfestavitelnd vodici skluzy a piidriovaci
raménka. NoZovou deskou prochdzi stiedovy
tep, na ndmZ je otodné remeno noZe, ovldda-
né silovym vdlcem. Se stfedovym Zepem je
spojen rotadni vyhazova®, ochpanny kotoud
a rohatka, do ktoaré zapadaj{ zdpadky,

z nich%Z jedna je na rameni no%e a druhd
na opdrné desce.

Zarizenf lze wyuZit ve stavebnictvi pii

vyrob¥& vyztuZovacich prvkd.
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Vynédlez 'se tykd zailzeni na stfihéni krdtkych prutd oceli, umoZnujfci d¥lenf jii
nast¥fhangeh ocelovych prutd z predchozfho rovnactho a st¥ihactho zafizent, zéroven
s ukldddnim tdchto krétkych prutl do odebiracifho Zlabu nebo p¥imo do piepravnich zésobnikd.

A% dosud se ve vyrobndch vyztu¥e krétké pruty st¥thaji prevédind na dovédZenych zari-
zenich, kde ocelovy drédt ze svitku Je podévén do privleku, za kteryw dochdz{ ke st¥fihu na
jednotlivé krdtké pruty. Nevyhodou desavadniho stavu je kromé nékladnych po¥izovacich
investic a ndrodnosti instaladaniho prostoru ve vyrobn# pot¥eba seffzeni stroje ns kaZfdy .
stPihany rozmér zvlast. Vzhledem k tomu, %e ust¥iZenéd krdtké pruty padeji do zdsobniku
neuspofédand, je nutno tyto rovmnat pomoci obsluhy.

Tyto nevyhody odstranuje zaffzeni podle vyndlezu, Jeho? podstatou je, Ze mezi jednotii—
vymi kladkemi dopravniku jsou remena vyhazovale uloZena na spolené hiideli. Hr{del je
prost¥ednictvim pdky spojena s hydresulickym vélcem. K vnit¥ni stran¥ dopravniku navazuji
#1kmé skluzy zakonlend nad axidlnd prestavitelnymi levyuwi a pravymi stiihacimi hlevicemi.
St¥ihac{ hlavice jsou uloZeny na lo%¥i spojujicim stojany, kde na koncovém stojanu je zasu-
noved prutd. StFihsc{ hlavice sestdvd z noZfové a op&rné desky, kterd jsou v ¥dsti svych
rovinngch ploch rozebirateln¥ spojeny. NoZovéd deska obsehuje b¥itovou destifku = opdrnd
deske vodici desky. Pod pPestavitelnymi vodicimi skluzy, které jsou pfipevnény na vnit¥-
nich plochdch obou desek, jsou p¥idriovaci reménke. V noZové desce Je usazen stPedovy
%ep, ne ndm% je otodné remeno noZe. Remeno noZe je prostfednictvim silového vdlce spoje-
no s op&rnou deskou. Ze strany noZové desky Je se stfedovym depem spojen rote&ni vyhezo-
va¥ & ze strany opérné desky vodici kotou® a rohatke. Do rohetky zapadajl zdpedky, z nich%
jedna je na remeni noZe e druhd na opérné desce. .

Vyhodou uspo¥ddéni podle vyndlezu Je nenéro&nost obsluhy a instalaniho prostoru ve
vyrobnd s moZnosti st¥fhéni riznych délek krétkych prutd na jedno serfzenf soulasn® s auto-
matickym ukldddnim t&chto prutld do odebiracfch #1ebl nebo do prepravnich zdsobniki bez
potfeby rudnfho srovnévéni. Zafizeni umo?fiuje rozst¥ifeni ka¥dého druhého prutu z rovnaci-
ho a st¥ihaciho stroje na predem zvolenou délku v rozsahu 700 a% 2 000 mm na dev&t dild.
Podle zvoleného programu umofnuje tato kombinace st¥ihat ocelové bruty primdru 6 a% 12 mn
p¥i podévaci rychlosti 0,5 m/s, a to st¥fdavE na predvolené krétké délky, JjejichZ soudtovy
rozm&r je 700 a¥ 2 000 mm, a dlouhé pruty na 3 000 aZ 6 000 mm. :

Na pripojenych vykresech je zndzorn¥no zaeffzeni na st¥ihéni krdtkych prutd oceli, kde
obr. 1 znad{ pohled na zaffzenf v pldorysu a obr. 2 bokorys v tezu A-A pootoleny o 90 °,
Na obr. 3 je zndzorndno provedeni st¥ihaci hlavy v bokorysu a na obr. 4 v pddorysu.

Za¥{zeni na st¥ihédni krétkych ocelovych prutd oceli je umistino za rovnacim a st¥ihacim
zaf{zenim 1. Sestévé ze dvou stojand 10, které jsou ve své horni ¥4sti spojeny spojovacimi
tytemi. Dvd ze spojovacfch ty&f tvori loZe 11, na kterém Je umist&no osm axidlnd prestavi-
telnych stfihacich hlavic 16. Daldf spojovaci ty& tvor{ nosil 3ikmych skluzl 3. Ke stojanim
10 jeou pfipevniny sloupky nesouci trém hydrauliky, ze kterého je proveden rozvod k silovym
vélcim 15, ovlddajicim jednotlivd rameins no%d 17. Na opané strand jsou stojany 10 spojeny
profilovymi nosniky, na kterjch jsou pripevndny kladky 7, tvorici kladkovy dopravnik. Pohon
dopravniku je odvozen od elektromotoru s pfevodovkou. Mezi kledkemi 7 jsou na spolelné hii-
deli umist¥na remena vyhazovale 3 a h¥idel je prostiednictvim pdky spojena s hydraulickym
vélcem 6. Na konci kladkového dopravniku je doraz 8, opatfeny koncovym spinafem. Na vnit#nd
stranu kladkového dopravniku navezuje 3ikmy skluz 9, jehoZ Jedne strana Je ve vy3i obvodu
kladek 7 a druhé kon¥l nad funk&nim prostorem st¥ihecich hlavic 16. Na stojsnu 10 vzddle-
n&j3im od rovnaciho a st¥ihaciho zabizen{ ] Je v podélné ose stiihaciho prutu pfipevnin
zasunovad 14 ovlddeny pomoci{ hydreulického védlce. Pod st¥ihacimi hlavicemi 16 Jsou uloZeny
odebiraci ¥laby krétkych prutd 12 a ze strany kladkového dopravaniku odebirac{ %lab dlouhych
prutd 13 rovnactho a st¥ihactho zaffzeni 1. Stiihaci hlavice 16 je tvorena nofovou deskou
19 a opdrnou deskou 20, které jsou v ¥dsti rovinnych ploch rozebiratelnd spojeny a centrové-
nyrpomoci kolfkd. Vnit¥ni obvodové plochy u spojenych Zésti noZové a opdrné desky 19, 20
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Jsou zeSikmeny a tvorf vodici dré’ky pro ustfihnuté krdtké pruty. NoZovd deska 19 je na
volném koncl opatfena op&rou, dosedajici ne jednu ze spojovacich ty¥i lo¥e 11. V horni
vnit¥ni 8dsti noZové desky 19 Jje ve vybrdni piipevndna bFitovd destilka 18, pod ni% je
unistén stavitelny vodic{ skluz 23, slouZici k navedenf ustFfihnutych krdtkjfch prutd do
vodicich drdfek odpadni mezery mezi op&rnymi deskami 20 st¥ihacfch hlavic 16. Ve stiedni
&4sti spojenych desek jsou nad polokruhovym vybrdnim z obou stran k op&rné desce 20
pfichyceny vodici desky 22, slouZic{ k veden{ remene 17 noZe. Na opdrné desce 20 je na
vnit¥fni ploSe pripevnsn vodici skluz 23. Ustaveni stfihacf hlavice 16 je ze strany op&rné
desky 20 zejist&no prizmatickymi hranoly, které dosedaji na druhou ze spojovacich tyZi
loZe 11. Na vnit¥nich plochdch noZové a op&rné desky 19, 20 jsou u Sikmych obvodovych ploch
-pod vodicimi skluzy 23 oto&n& pripevn¥na piidr¥oveci raménka 21, kterd jsou dotlalovéna
pomoci pruZicich elementd. Ust¥iZené pruty jsou témito pfidrZfovacf{mi raménky 21 zadrZovény
a propoudtdny do odebiracich Zlabl lkrédtkych prutd 12. Na koncové stiihaci hlavici 16 je
upevnén spinal ovlédany reménkem, pomoci n&hoZ je ddn impuls zasunovadi 14.

NoZovou deskou 19 prochdzl stiedovy Zep 24, na n¥mZ je otofnZ uloZeno rameno 17 noZe,
opat¥ené biitovou destilkou 18. Rameno 17 noZe je spojeno s pfstem silového vélce 15, jeho%
pistnice je uchycena k op&rné desce 20. Se stiedovym &epem 24 je spojen rota&ni vyhazovad
23 um{stdny z vn&j3{ strany noZové desky 19 a rohatka 26 s vodicim kotou¥em 28, které Jsou
unistdny z vn&js{ strany op¥rné desky 20. Do rohatky 26 zasahuj{ dv¥ zdpadky 27, z nich?
Jedna Je umist&na na remeni 17 noZe-a druhé na vn&j3{ ploSe op¥rné desky 20. St¥fihac{
hlavice 16 jsou na lo#i 11 uspo¥dddny v proveden{ pravém a levém, co? znamend, %e jednotli-
vé dvojice strihacich hlavic 16 jsou k sobd usazeny svymi rotae&nimi vyhazova¥i 23. Toto
provedeni zajisfuje strfdavy propad ust¥iZengch prutd po obou strandch jednotlivych stii-
hac{ch hlavic 16.

Zar{zeni pracuje ndsledujfcim zplsobem. Zpracovany drét v rovnacim a st¥ihacim zaPize-
ni 1 je po vyrovnéni e ustfi¥enf zaveden do elektromagnetické dridZfky 2, kde svym koncem
pferusS{ paprsek fotosondy stavitelného piedniho snimade J nebo zadniho snimale 4. Tim jJe
dén impuls ke st¥ihu a zéroven ke zrudeni magnetického pole dré¥ky 2. PFi zaPfezen{ funkce
pfedniho snimafe 3 jsou ramena vyhazovale 5 nastavena do pfiklon&né polohy a ustiiZeny
drédt odpadne pies ramena vyhezovafe 3 na kladkovy dopravnik, ktery je stdle v pohybu.
Dotykem svého konce na doraz 8 Jje dd4n impuls k pohybu ramen vyhazovale 5, kterd pfesunou
prut z kladkového dopravniku pfes 3ikmy skluz 9 do rozevienych &elist{ stfihacifch hlavic 18.
Zasunovadem 14 Je ocelovy prut ustaven ke zpracovéni a soulasnd jsou silovymi védleci 15 uve-
dena do pohybu ramena 17 no%ld, kterd rozst¥ihnou prut na dev&t dflG piedem zvolené délky.
UstriZené krdtké pruty jsou rameny 17 noZd postupnéd zatlaovény do vodicich dréfek st¥iha-
cich hlavic 16 usazenych k sob& op3rnymi deskami 20 a do drdZfek rota¥nich vyhazovadi 25.
Pfi stiihu, tj. pohybu remene 17 noZe, Jsou vodici kotoud 28, rohatka 26 a rota®n{ vyhazo=-
val 25 v klidu, nebot jsou spojeny se stredovym Zepem 24 a zablokovény zdpadkou 27 usaze-
nou na op&rné desce 20. Pfi vratném pohybu ramene 17 noZe jsou vodici kotou¥ 28, rohatka 26
@ rotadni vyhazova® 25 uvedeny do pohybu spoluund3enim zépadky 27 umistné na rameni 17
noZe a nasklddané krdtké pruty do drdZek rota¥niho vyhazovale 25 jsou vyné3eny do odebira-
ciho #labu krdtkfch prutd 12. Timto dochdzi k propadu krdtkych prutd st¥idev® po obou stra-
néch st¥ihacich hlevic 16. Pii zatazeni funkce zednfho snimafe 4 se automaticky nastav{ ra-
mena vyhazovade 3 do odklondné polohy, piifemZ vyrovnany a ustfiZeny prut ve zvolené délce.
v rozmezi 3 aZ 6 metrd odpadne do odebiracfho Zlabu dlouhych prutd 13 rovnactho a st¥ihaci-
ho zarfzeni 1. Po nastaveni programu st¥ihéni dlouhych a krétkych prutd, tj. sef{zeni vzdd-
lenosti stfihacfeh hlavic 16 na loZi 11 a stavitelnych pfednich a zadnich snimadd 3, 4 rov-
naciho a st¥ihaciho zafizeni ], pracuje tato kombinace sutomaticky. PFi vylrazeni funkce za-
f{zeni na st¥ihdn{ krdtkych prutd oceli jsou ramena vyhazovale 3 odklon&na trvale a rovnact
a 'stfihac{ zatiflzenf } vykondvd svou pivodni funkci, tj. rovnd a s¥ihd stavebni{ avitkovou
ocel o primdru 6 a% 12 mm p¥i poddvaci rychlosti 0,5 m/s na pifedvolené délky v rozsshu 700
aZ 12 000 mm.



232448 ‘ 4
Zef{zeni lze pout{it ve stavebnictvi pfi vyrob¥ armovacich prvkd.

PREDMET VYINALEZU

1. Zapizeni na stifhéni krdtkych prutd oceli, tvorené ocelovymi stojany spojenymi
ty¥emi a profilovymi nosniky, na nich% je umist¥n dopravnik, Sikmymi ‘skluzy, odebiracimi
¥laby a vyhazovelem, vyznalenéd tim, Ze mezi jednotlivymi kledkami (7) ‘dopravniku ukon¥eného
dorazem (8) jsou ramena vyhazovae.(5) uloZena na spole&né hi{dell, kterd je spojena
prostfednictvim péky 8 hydraulickym vélcem (6), kde k vnit¥nf stran& doprevniku navazuji
51lmé skluzy (9) zakon¥ené nad osmi axidlnd prestevitelnymi levymi a pravymi st¥ihacimi
hlavicemi (16) usazenymi na lo¥i (11), a koncovy stojen (10) je opatfen zasunovalem (14).

2, Zarfzeni podle bodu 1, vyznafené tim, %e strihact hlavice (16) sestdvéd z nolové
desky (19) a op¥rné desky (20}, které jsou v %dsti rovinnych ploch rozebiratelnd spojeny,
kde nofové deska (19) je opatfena bFitovou destilkou (18) a opérnd deska (20) z obou rovin-
nfch ploch vodicimi deskemi (22), pfiZem? pod prestavitelnymi vodicimi skluzy (23) piipevné-
nguwi na vnitfnich plochéch noZové a opérné desky (19, 20) jsou umisténa pfidr¥ovaci ramén-
ka {(21) a v noZové desce (19) je usazen st¥edovy Zep (24), na n¥mZ je oto¥n& uloZeno rameno
(17) noZe, které jJe prostfednictvim silového vélce (15) spojeno s op&rnou deskou (20), pri-
%em? ze strany noZavé desky (19) Je se stfedovym Zepem (24) spojen rotani vyhazoval (25)

a ze strany opdrné desky (20) vodici kotoud (28) a rohatka (26), do které zapadajl zépad-
ky (27), z nich% jedna je pfipevnina na rameni (17) nofe a druhd na op¥rné desce (20).

3 vykresy
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